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6164/42 mit den Anwendungsprogrammen "Luefter xf 6A/1" (x =1 und 2).
Technische Anderungen und Irrtimer sind vorbehalten.
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1 Allgemein

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

Das vorliegende Handbuch gibt lhnen detaillierte Informationen tber die
Busch-Installationsbus® Liftungsaktoren 6164/41 und 6164/42 mit denen
Geblase-, Lifter- und Fan Coil - Anwendungen realisiert werden kdnnen.
Das Handbuch beschreibt die Montage, Programmierung und erklart den
Einsatz der Aktoren anhand von Beispielen.

Die Aktoren sind Reiheneinbaugeraten im ProM Design fur den Einbau in
einen Kleinverteiler auf einer 35 mm Tragschiene, nach DIN EN 60 715.

Die im Folgendem beschriebnen Applikationen ermdglicht die Ansteuerung
von

. Lufter

) Geblase

o Fan Coil Einheiten

. Ventile fur Heizungskreislaufe
o Elektrische Verbraucher

Die Ausgange, die nicht fur die Lifter-, Geblédse- und Fan Coil - Funktionen
bendtigt werden koénnen als Schaltaktor zum Schalten von elektrischen
Verbrauchern oder als Heizungsaktor zum ansteuern von Ventilen ver-
wendet werden.

Es sei darauf hingewiesen, dass umfangreichere Schaltaktor-Funktionen in
den Busch-Installationsbus® Schaltaktoren-Sortiment zur Verfiigung
stehen. Siehe Produkthandbuch ,Schaltaktoren das auf der Homepage
von Busch-Jaeger Elektro GmbH (www.Busch-Jaeger.de) downloadbar ist.
Ebenfalls kann es unter Berlicksichtigung der Lebensdauer von elektro-
mechanischen Relais zweckmafiig sein, Ventile mit einem Elektronischen
Schaltaktor aus dem Busch-Installationsbus® Sortiment anzusteuern.

Die Versorgung der Aktoren erfolgt Uber die EIB / KNX Busspannung, es
ist keine Hilfsspannung notwendig.

Die umfangreiche Funktionalitat wird im Detail durch die Programmierung
mit der Engineering Tool Software ETS 2 oder ETS 3 festgelegt.

Der Umgang und das Arbeiten mit der ETS werden vorausgesetzt.

Der Rechtsanspruch auf das Copyright an diesem Handbuch bleibt zu
jeder Zeit bei Busch-Jaeger Elektro GmbH.
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1.1  Produkt- und
Funktionstbersicht

6164/41

6164/42

cutes

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

In diesem Abschnitt wird ein kurzer Uberblick uber die beiden Busch-
Installationsbus® Liiftungsaktoren 6164/41 und 6164/42 gegeben. Die
Aktoren sind Reiheneinbaugerate mit 4 und 8 Ausgangen und einer
Modulbreite von 2TE und 4TE im ProM Design zum Einbau in Verteilern. Die
Verbindung zum Busch-Installationsbus® EIB/KNX wird iber eine
Busanschlussklemme an der Frontseite hergestellt. Die 6164/X-Aktoren
bendtigten keine Hilfsspannung. Die Vergabe der physikalischen Adresse,
sowie das Einstellen der Parameter erfolgt mit der Engineering Tool
Software ETS (ab Version ETS2 V1.3) mit einem VD2-File. Bei Verwendung
der ETS3 ist eine Datei des Typs ".VD3" zu importieren.

Der 1fach 6164/41 steuert einen einphasigen 3-Lifter. Der 2fach 6164/42
steuert zwei 3- oder einen 5stufigen einphasige Lifter tber eine Stufen-
oder Wechselansteuerung. Es ist sichergestellt, dass keine zwei Lifterstufen
gleichzeitig einschaltbar sind. Hierfir steht zuséatzlich eine parametrierbare
Umschaltpause zur Verfligung. Drehstromantriebe werden nicht unterstiitzt.

Die nicht fur die Lifteransteuerung verwendeten Ausgange kdnnen zur
Ansteuerung eines Ventils oder fur das Schalten eines elektrischen
Verbrauchers verwendet werden.

Folgende Ansteuerungen sind realisierbar:
Mit dem 6164/41;

- 3stufiger Lifter plus 1 Schaltausgang
- 2-Rohr-Fan Coil-Systeme mit 3stufigen Lufter und einem Ventil

Mit dem 6164/42:

- 3stufiger Lufter plus 5 Schaltausgange

- 5stufiger Lufter plus 3 Schaltausgange

- zwei 3stufige Lifter plus 2 Schaltausgange

- 2-Rohr-Fan Coil-Systeme mit 3- oder 5- stufigen Luftern
- 3-Rohr-Fan Coil-Systeme mit 3- oder 5- stufigen Luftern
- 4-Rohr-Fan Coil-Systeme mit 3- oder 5- stufigen Luftern

Fur die Ventilansteuerung stehen separate Objekte zur Verfiigung, so dass
die Steuerung je nach Bedarf auch durch einen elektronischen Schaltaktor
oder einen Schaltaktor mit gro3erer Schaltleistung maéglich ist.

Hinweis:

Um eine Lifterzerstérung durch unsachgemafRes manuelles Schalten aus-
zuschlielRen, wurde auf eine manuelle Bedienmdglichkeit am Lifter-Fan
Coil-Aktor verzichtet.
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2 Geratetechnik

2.1 Technische Daten
6164/41

Der Luftungsaktor 6164/41 ist ein Reiheneinbaugerdt im proM Design fir
den Einbau in Verteilern auf einer 35 mm Tragschiene. Der Aktor kann mit
dem Anwendungsprogramm ,Luefter 1f 6A/1* Lifter-, Gebldse- und
Fan Coil-Einheiten (2-Rohr-Systeme) ansteuern. Die Verbindung zum
Busch-Installationsbus® EIB / KNX erfolgt tiber eine Busanschlussklemme.

Der Luftungsaktor steuert als Wechsel- oder Stufenschalter Uber
3 softwaremal3ig verbundene Relais-Ausgénge einen 3stufigen einphasigen
Lifter. Der vierte Relaisausgang kann zur Ansteuerung eines Ventils oder
zum Schalten eines elektrischen Verbrauchers verwendet werden.

Abb. 2 6164/41
Der Anschluss der Ausgange erfolgt Gber Schraubklemmen in Gruppen mit
je 2 Kontakten. Jeder Ausgang wird separat Giber EIB / KNX angesteuert und
besitzt einen Nennstrom von 6A.
Der Aktor bendtigt keine zusétzliche Spannungsversorgung.
Versorgung: - Betriebsspannung 21...30 V DC, erfolgt tiber den Bus
- Stromaufnahme EIB / KNX <12 mA
- Leistungsaufnahme tber EIB / KNX Max. 250 mW
Ausgéange Nennwerte: - Anzahl 4 (potenzialfreie Kontakte 2 je Gruppe)
- Uy, Nennspannung 250/ 440 V AC (50/60 Hz)
- I, Nennstrom (je Ausgang) 6A
- Verlustleistung Gerét bei max. Last 15W
Ausgang Schaltstrome - AC3-Betrieb (cosp =0,45) DIN EN 60 947-4-1 6 A/230V
- AC1-Betrieb (cosp =0,8) DIN EN 60 947-4-1 6 A/230V
- Leuchtstofflampenlast DIN EN 60 669-1 6 A/ 250V (35uF)Z)
- Minimale Schaltleistung 20mA / 5V
10mA / 12V
7TmA | 24V
- Gleichstromschaltvermégen (ohmsche Last) 6A/24V=
Ausgang Lebenserwartung - Mech. Lebensdauer > 10’
- Elektr. Lebensdauer nach DIN IEC 60 947-4-1
- AC1 (240V/cos-0,8) >10°
- AC3 (240V/ cosg-0,45) >15x10°
- AC5a (240V/ cose=0,45) >1,5x10"
Ausgang Schaltzeiten® - Max. Relaispositionswechsel pro Ausgang und 60
Minute, wenn alle Relais gleichzeitig geschaltet
werden. Positionswechsel sind gleichmaRig tber
Minute zu verteilen.
- Max. Relaispositionswechsel des Ausgangs pro 240
Minute, wenn nur ein Relais geschaltet wird.
Anschlisse - EIB / KNX Busanschlussklemme,
0,8 mm @, eindrahtig
- Laststromkreise (je Kontakt 1 Klemme) Schraubklemme
- Phase (je 2 Kontakte 1 Klemme) 0,2... 2,5 mm? feindrahtig
0,2...4mm? eindrahtig
- Aderendhilse o. / m. Kunststoffhilse 0,25-2,5/0,25 - 1,5 mm?
- TWIN-Aderendhulse mit Kunststoffhlilse 5.1 5 mm?
- Anziehdrehmoment Max. 0,6 Nm
EIB / KNX Bedien- und Anzeigeelemente - LED rot und EIB / KNX Taste Zur Vergabe der physikalischen Adresse

Y Die Angaben gelten erst nachdem am Gerat mindestens 10 Sek. lang Busspannung anliegt.
Typische Grundverzogerung des Relais betragt ca. 20ms.
9 Der maximale Einschaltspitzenstrom (siehe Tabelle 3) darf dabei nicht uberschritten werden

Tabelle 1 - Teil 1: Luftungsaktor 6164/41, Technische Daten

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH 5
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EIB / KNX Sicherheitskleinspannung -SELV 24V DC
Schutzart -1P 20 Nach DIN EN 60 529
Schutzklasse -l Nach DIN EN 61 140
Isolationskategorie - Uberspannungskategorie Il nach DIN EN 60 664-1
- Verschmutzungsgrad 2 nach DIN EN 60 664-1
Temperaturbereich - Betrieb -5°C...+45°C
- Lagerung -25°C ... +55°C
- Transport -25°C ...+ 70°C
Umweltbedingungen - Feuchte Max. 93%, Betauung ist auszuschlie3en
Design - Reiheneinbaugerat (REG) Modulares Installationsgerat, ProM
- Abmessungen (H x B x T) 90 x B x 64
- Breite B in mm 36
- Einbaubreite (Module a 18 mm) 2
- Einbautiefe 64
Gewicht -Inkg 0,13
Montage - Auf Tragschiene 35 mm DIN EN 60 715
Einbaulage - Beliebig
Gehause, Farbe - Kunststoff, grau
Approbation - EIB / KNX nach EN 50 090-2-2 Zertifikat
CE-Zeichen - Gemal EMV- und Niederspannungsrichtlinien

Tabelle 2 - Teil 2: Luftungsaktor 6164/41, Technische Daten

Lampenlasten

Lampen - Glihlampenlast 1200W
Leuchtstofflampen T5/ T8 - Unkompensiert 800W

- Parallelkompensiert 300W

- DUO-Schaltung 350W
NV Halogenlampen - Induktiver Trafo 800W

- Elektronischer Trafo 1000W

- Halogenlampe 230V 1000W
Duluxlampe - Unkompensiert 800W

- Parallelkompensiert 800W
Quecksilberdampflampe - Unkompensiert 1000W

- Parallelkompensiert 800W
Schaltleistung (schaltender Kontakt) - Max. Einschaltspitzenstrom I, (150us) 200A

- Max. Einschaltspitzenstrom I, (250us) 160A

- Max. Einschaltspitzenstrom I, (600us) 100A
Anzahl EVGs (T5/T8, einflammig)” - 18W (ABB EVG 1x58 CF ) 10

- 24W (ABB EVG-T5 1x24 CY) 10

- 36W (ABB EVG 1x36 CF) 7

- 58W (ABB EVG 1x58 CF) 5

- 80W (Helvar EL 1x80 SC) 3

Y fur mehrflammige Lampen oder andere Typen ist die Anzahl der EVGs tiber den Einschaltspitzenstrom der EVGs zu ermitteln.
Beispiel siehe Abschnitt 2.7

Tabelle 3 Lampenlasten fir Liftungsaktor 6164/41

Anwendungsprogramme

Geratebezeichnung Anwendungsprogramm Max. Anzahl der Max. Anzahl Max. Anzahl
Kommunikationsobjekte Gruppenadressen Zuordnungen
6164/41 Luefter 1f 6A/1 32 254 254
Tabelle 4 Anwendungsprogramme 6164/41
Hinweis Fur die Programmierung ist die ETS2 V1.3 oder héher erforderlich. Bei Verwendung der

ETS3 ist eine Datei vom Typ "VD3" zu importieren.

Das Anwendungsprogramm liegt in der ETS2 / ETS3 unter ABB/Heizen, Klima,
Laftung/Klimaaktor/Luefter, 1f 6A/1 zu finden.

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH
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2.1.1 Anschlussbild 6164/41
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Abb. 3: Anschlussbild des Luftungsaktors, 3stufig 6164/41

1 Schildertréager 4 Busanschlussklemme
2 Programmier-Taste 5 Laststromkreis: eine gemeinsame Einspeisung
3 Programmier-LED fur zwei Ausgéange

Hinweis: Um geféhrliche Bertihrungsspannung durch Riickspeisung aus
unterschiedlichen AuRRenleitern zu vermeiden, muss eine allpolige
Abschaltung eingehalten werden.

2.1.2 Malbild 6164/41
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Abb. 4: MaRbild 6164/41

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH
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2.2 Technische Daten
6164/42

Abb. 5 6164/42

Versorgung:

Ausgange Nennwerte:

Ausgang Schaltstrome

Ausgang Lebenserwartung

Ausgang Schaltzeiten®

Anschlisse

EIB / KNX Bedien- und Anzeigeelemente

Der Liftungsaktor 6164/42 ist ein Reiheneinbaugerat im proM Design flr
den Einbau in Verteilen auf einer 35 mm Tragschiene. Der Aktor kann mit
dem Anwendungsprogramm ,Luefter 2f 6A/1“ einphasige Liftungs-,
Geblase- und Fan Coil - Einheiten (2-, 3- oder 4-Rohr-Systeme) ansteuern.
Die Verbindung zum Busch-Installationsbus® EIB/ KNX erfolgt {iber eine
Busanschlussklemme.

Der Luoftungsaktor steuert als Wechsel- oder Stufenschalter Uber
softwaremaRig verbundene Relais-Ausgange zwei 3stufige Lufter oder einen
5 stufigen Lifter. Die vom Lufter nicht verwendeten Relaisausgange kénnen
zur Ansteuerung von Ventilen oder zum Schalten elektrischer Verbraucher
verwendet werden.

Der Anschluss der Ausgange erfolgt Uber Schraubklemmen in Gruppen mit
je 2 Kontakten. Jeder Ausgang wird separat tber EIB / KNX angesteuert und
hat einen Nennstrom von 6A.

Der Aktor bendétigt keine zusatzliche Spannungsversorgung.

- Betriebsspannung 21...30 V DC, erfolgt Giber den Bus
- Stromaufnahme EIB / KNX <12 mA

- Leistungsaufnahme tber EIB / KNX Max. 250 mW

- Anzahl (potenzialfreie Kontakte 2 je Gruppe) 8

- U, Nennspannung 250/ 440 V AC (50/60 Hz)

- I, Nennstrom (je Ausgang) 6 A

- Verlustleistung Geréat bei max. Last 2W

- AC3-Betrieb (cose =0,45) DIN EN 60 947-4-1 6 A/ 230V
- AC1-Betrieb (cosp =0,8) DIN EN 60 947-4-1 6 A/ 230V

- Leuchtstofflampenlast DIN EN 60 669-1 6 A/ 250V (35uF)”
- Minimale Schaltleistung 20mA / 5V
10mA / 12V
7mA | 24V
- Gleichstromschaltvermégen (ohmsche Last) 6A / 24V=
- Mech. Lebensdauer > 10’
- Elektr. Lebensdauer nach DIN IEC 60 947-4-1
- AC1 (240V/cos¢-0,8) >10°
- AC3 (240V/ cosp-0,45) >1,5x10*
- AC5a (240V/ cos(=0,45) >1,5x10°
- Max. Relaispositionswechsel pro Ausgang und 30

Minute, wenn alle Relais gleichzeitig geschaltet
werden. Positionswechsel sind gleichmaRig tber
Minute zu verteilen.

- Max. Relaispositionswechsel des Ausgangs pro 240
Minute, wenn nur ein Relais geschaltet wird.
- EIB / KNX Busanschlussklemme,
0,8 mm @, eindrahtig
- Laststromkreise (je Kontakt 1 Klemme) Schraubklemme
- Phase (je 2 Kontakte 1 Klemme) 0,2...2,5 mm? feindrahtig
0,2...4mm? eindrahtig
- Aderendhiilse o. / m. Kunststoffhiilse 0,25-2,5/0,25 - 1,5 mm?
- TWIN-Aderendhtilse mit Kunststoffhiilse | 0515 mm?
- Anziehdrehmoment Max. 0,6 Nm
- LED rot und EIB / KNX Taste Zur Vergabe der physikalischen Adresse

Y Die Angaben gelten erst nachdem am Gerat min. 10 Sek. lang Busspannung anliegt.
Typische Grundverzdgerung des Relais betragt ca. 20ms.
2 Der maximale Einschaltspitzenstrom (siehe Tabelle 3) darf dabei nicht tiberschritten werden

Tabelle 5 - Teil 1: Luftungsaktor 6164/42, Technische Daten

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH



Busch-Installationsbus® EIB / KNX Gerétetechnik

EIB / KNX Sicherheitskleinspannung -SELV 24V DC
Schutzart -1P 20 Nach DIN EN 60 529
Schutzklasse -l Nach DIN EN 61 140
Isolationskategorie - Uberspannungskategorie Il nach DIN EN 60 664-1
- Verschmutzungsgrad 2 nach DIN EN 60 664-1
Temperaturbereich - Betrieb -5°C...+45°C
- Lagerung -25°C ... +55°C
- Transport -25°C ...+ 70°C
Umweltbedingungen - Feuchte Max. 93%, Betauung ist auszuschlie3en
Design - Reiheneinbaugerat (REG) Modulares Installationsgerat, ProM
- Abmessungen (Hx B x T) 90 x B x 64
- Breite B in mm 72
- Einbaubreite (Module a 18 mm) 2
- Einbautiefe 64
Gewicht -Inkg 0,24
Montage - Auf Tragschiene 35 mm DIN EN 60 715
Einbaulage - Beliebig
Gehause, Farbe - Kunststoff, grau
Approbation - EIB / KNX nach EN 50 090-2-2 Zertifikat
CE-Zeichen - Gemal EMV- und Niederspannungsrichtlinien

Tabelle 6 - Teil 2: Luftungsaktor 6164/42, Technische Daten

Lampenlasten

Lampen - Gluhlampenlast 1200W
Leuchtstofflampen T5/ T8 - Unkompensiert 800W

- Parallelkompensiert 300W

- DUO-Schaltung 350W
NV Halogenlampen - Induktiver Trafo 800W

- Elektronischer Trafo 1000W

- Halogenlampe 230V 1000W
Duluxlampe - Unkompensiert 800W

- Parallelkompensiert 800W
Quecksilberdampflampe - Unkompensiert 1000W

- Parallelkompensiert 800W
Schaltleistung (schaltender Kontakt) - Max. Einschaltspitzenstrom I, (150ps) 200A

- Max. Einschaltspitzenstrom I, (250us) 160A

- Max. Einschaltspitzenstrom I, (600us) 100A
Anzahl EVGs (T5/T8, einflammig)” - 18W (ABB EVG 1x58 CF) 10

- 24W (ABB EVG-T5 1x24 CY) 10

- 36W (ABB EVG 1x36 CF) 7

- 58W (ABB EVG 1x58 CF) 5

- 80W (Helvar EL 1x80 SC) 3

Y fur mehrflammige Lampen oder andere Typen ist die Anzahl der EVGs tiber den Einschaltspitzenstrom der EVGs zu ermitteln.
Beispiel siehe Abschnitt 2.7

Tabelle 7 Lampenlasten fir Liftungsaktor 6164/42
Anwendungsprogramme

Geratebezeichnung Anwendungsprogramm Max. Anzahl der Max. Anzahl Max. Anzahl
Kommunikationsobjekte Gruppenadressen Zuordnungen
6164/42 Luefter, 2f 6A/1 63 254 254
Tabelle 8 Anwendungsprogramme 6164/42
Hinweis Fur die Programmierung ist die ETS2 V1.3 oder héher erforderlich. Bei Verwendung der

ETS3 ist eine Datei vom Typ "VD3" zu importieren.

Das Anwendungsprogramm liegt in der ETS2 / ETS3 unter ABB/Heizen, Klima,
Liftung/Klimaaktor/Luefter 2f 6A/1 zu finden.

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH



Busch-Installationsbus® EIB / KNX Gerétetechnik

2.2.1 Anschlussbild 6164/42

B

Abb. 6: Anschlussbild des Luftungsaktors, 5stufig 6164/42

1 Schildertréager 4 Busanschlussklemme
2 Programmier-Taste 5 Laststromkreis: Eine gemeinsame Einspeisung
3 Programmier-LED fur zwei Ausgéange

Hinweis: Um geféhrliche Bertihrungsspannung durch Riickspeisung aus
unterschiedlichen AuRRenleitern zu vermeiden, muss eine allpolige
Abschaltung eingehalten werden.
2.2.2 MalRbild 6164/42
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Abb. 7: MaRbild 6164/42

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH
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2.3 Montage und Installation

2.4  Inbetriebnahme

2.5 Manuelle Bedienung

2.6 Auslieferungszustand
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Die Busch-Installationsbus® Liiftungsaktoren sind geeignet zum Einbau in
Verteilern oder Kleingehausen fiir Schnellbefestigung auf einer 35 mm Trag-
schienen, nach DIN EN 60 715.

Das Gerét kann in jeder Einbaulage montiert werden.

Die Zuganglichkeit des Gerats zum Betreiben, Priifen, Besichtigen, Warten
und Reparieren muss sichergestellt sein (gem. DIN VDE 0100-520).

Der elektrische Anschluss erfolgt Uber Schraubklemmen. Die Verbindung
zum EIB / KNX wird mit einer Busanschlussklemme hergestellt. Die Klem-
menbezeichnungen befinden sich auf dem Gehéause.

Die Gerate sind bei Transport, Lagerung und im Betrieb vor Feuchtigkeit,
Schmutz und Beschéadigung zu schitzen.

- Gerate nur im geschlossenen Gehause (z.B. Verteiler) betreiben.
- Gerate nur innerhalb der spezifizierten technischen Daten betreiben.

Die Parametrierung der Liftungsaktoren erfolgt mit dem Anwendungspro-
gramm Luefter xf 6A/1 (x = 1 oder 2) und der ETS (ab Version ETS2V1.3).
Bei der Verwendung der ETS3 ist eine Datei des Typ ".VD3" zu importieren.
Es sind folgende Arbeiten durchzufuhren:

- Vergabe der physikalischen EIB / KNX Gerate Adresse

- Parametrierung der ausgangsubergreifenden Geréatefunktionen
- Parametrierung des Ausgangsverhalten

- Zuordnung der Kommunikationsobjekte zu EIB / KNX-Gruppen

Die Liftungsaktoren benétigen keine separate Spannungsversorgung. Der
Anschluss an den Busch-Installationsbus® EIB/KNX reicht aus, um die
Funktion der Aktoren zu ermdglichen. Fir die Parametrierung bendtigen Sie
einen PC oder Laptop mit der ETS (ab ETS2 V1.3) und eine Anbindung an
den Busch-Installationsbus® EIB / KNX z.B. tiber RS232 Schnittstelle oder
USB-Schnittstelle.

Die Montage und Inbetriebnahme darf nur von Elektrofach-
kréften ausgefuhrt werden. Bei der Planung und Errichtung von
elektrischen Anlagen sind die einschlagigen Normen, Richt-
linien, Vorschriften und Bestimmungen zu beachten.

Die Luftungsaktoren haben keine manuelle Bedienmdglichkeit um eine
Zerstorung der Lifter durch unsachgemafes manuelles Schalten zu
vermeiden.

Die Liftungsaktoren werden mit der physikalischen Adresse 15.15.255
ausgeliefert. Die Anschlussklemmen und die Relais sind geoffnet und die
Busklemme ist vormontiert.

Es ist zu beachten, dass sich durch Erschitterungen wahrend des
Transports die Relaisstellungen veréandern kénnen und somit einige oder
sogar alle Kontakte geschlossen sind. Erst nach einem definierten Aus-
Befehl auf den EIB/KNX oder einem ETS-Bus-Reset ist sichergestellt, dass
die Kontakte offen sind.

Das Anwendungsprogramm Luefter xf 6A/1 (x = 1 oder 2) ist vorgeladen.
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Busch-Installationsbus® EIB / KNX Gerétetechnik

2.7 Vergabe der physikalischen
EIB / KNX-Adresse

2.8 Wartung und Reinigen

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

Die Vergabe der physikalischen EIB/KNX-Gerateadresse der 6164/X -
Lifter-/ Fan Coil-Aktoren erfolgt Uber die ETS und die Programmiertaste am
Gerat.

Der Aktor besitzt zur Vergabe der EIB / KNX physikalischen Gerateadresse
eine Programmier-Taste, die sich auf der Schulter des Gerates befindet.
Nach dem die Taste gedrickt wurde, leuchtet die rote Programmier-LED
auf. Sie erlischt, sobald die ETS die physikalische Adresse vergeben hat
oder die Programmier-Taste erneut gedrickt wurde.

Die Luftungsaktoren sind wartungsfrei. Bei Schaden (z.B. durch Transport,
Lagerung) durfen keine Reparaturen durch Fremdpersonal vorgenommen
werden. Beim Offnen des Geréates erlischt der Garantieanspruch.

Verschmutzte Gerate kdnnen mit einem trockenen Tuch gereinigt werden.
Reicht das nicht aus, kann ein mit Seifenlauge leicht angefeuchtetes Tuch
benutzt werden. Auf keinen Fall dirfen &tzende Mittel oder Losungsmittel
verwendet werden.

12



Busch-Installationsbus® EIB / KNX Inbetriebnahme

3 Inbetriebnahme
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Die Liftungsaktoren besitzen 4 bzw. 8 Ausgdnge mit unabhéangig
ansteuerbaren Relais, die in Gruppen zu je zwei Relais fir eine
gemeinsame Einspeisung zusammengefasst sind. Jeder Ausgang hat
einen Nennstrom von 6A.

Mit dem Applikationsprogramm Luefter xf 6A/1 (x = 1 bzw. 2) besitzen die
Laftungsaktor 6164/41 und 6164/42 die Mdglichkeit einen einphasigen
Lafter oder ein Geblase mit 3 oder 5 Stufen anzusteuern. Die fir die
Lafter verwendeten Aktor-Ausgange sind so miteinander verkntpft, dass
immer nur ein Ausgang eingeschaltet (Wechselschaler) oder
nacheinander ein weiterer Ausgang zugeschaltet (Stufenschalter) werden
kann. Hierdurch wird vermieden, dass keine zwei LuUfter- oder
Geblasestufen ungewollt gleichzeitig eingeschaltet sind. Ein Kurzschluss
und eine damit verbundene Zerstérung des Lufter- bzw. Geblasemotors
sind somit ausgeschlossen. Die restlichen Ausgange kdnnen als Heiz-
ungsaktor fir eine Ventilsteuerung oder zur Ansteuerung eines elektri-
schen Verbrauchers frei verwendet werden.

Die Tabelle folgende gibt einen Uberblick, welche Anwendungen mit den
Laftungsaktoren und ihrem Applikationsprogramm mdglich sind:

6164/41 6164/42
Einbauart REG REG
Anzahl der Ausgange (Relais) 4 8
Gruppen von Ausgéangen 2mitje 2 4 mit je 2
Ausgéngen Ausgéngen
Modulbreite (TE) 2 4
Manuelle Bedienung, Kontaktstellungsanzeige keine keine
I, Nennstrom pro Ausgang / A 6A 6A
Lufter / Fan Coil Steuerung ?
- eine 3stufige Lufter Steuerung u L]
- zwei 3stufige Lufter Steuerung - []
- eine 5stufige Lufter Steuerung - []
- 2-Rohr-Systeme ] [ ]
- 3-Rohr-Systeme m’ ]
- 4-Rohr-Systeme m’ [
- Wechsel oder Stufenschalter Ansteuerung u ]
- Lufter mit Zentralschalter / Hauptschalter u u
- Zwangsfihrung ] [ ]
- 4 Begrenzungen z.B. fir Frost-/Hitzeschutz u u
Komfort-, Nacht-, Standby-Betrieb
- Lifterbegrenzungen [] ]
- Verhalten Busspannungsausfall/-wiederkehr u ]
Heizungsaktor
- Schalten Ein-Aus (2-Punkt Steuerung) u []
- Zwangsfiihrung ] ]
- Zyklische RTR Uberwachung (] [
- Automatisches Spilen [] []
- Verhalten Busspannungsausfall/-wiederkehr u ]
Schaltfunktion
- SchlieRer/Offner einstellbar (] [
- Verhalten Busspannungsausfall/-wiederkehr u u
- Treppenlichtfunktion ] [ ]
- Treppenlichtzeit Giber EIB / KNX veranderbar u u
- Dauer-EIN Funktion [ ] ]
Sonderfunktionen
- Vorzug bei Busspannungsausfall ] [ ]
- Status-Riickmeldung u []

1)

Tabelle 9 Funktionsiibersicht mit Liftungsaktoren

Ein oder beide Ventile sind mit einem zusatzlichen Schaltaktor (6194/x oder 6164/40) anzusteuern
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Busch-Installationsbus® EIB / KNX Inbetriebnahme

3.1 Uberblick

Fiur die Liftungsaktoren sind die Anwendungsprogramme Luefter xf 6A/1 (x =1 oder 2) zu verwenden. Die
Programmierung erfordert mit der ETS2 V 1.3 oder héher. Bei Verwendung der ETS3 ist eine Datei vom Typ

,VD3" zu importieren.

Geratebezeichnung Anwendungsprogramm max. Anzahl der max. Anzahl max. Anzahl
Kommunikationsobjekte Gruppenadressen Zuordnungen
6164/41 Luefter 1f 6A/1 31 254 254
6164/42 Luefter 2f 6A/1 62 254 254
Tabelle 10 Ubersicht Anwendungsprogramme und Anzahl Kommunikationsobjekte

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

Fur die Lifter-, Geblase- und Fan Coil - Anwendungen stehen die beiden
Busch-Installationsbus® Geréate 6164/41 und 6164/42 mit 6A-Ausgangen
zur Verfigung. Diese beiden Gerate haben ganz bewusst keine Handbe-
tatigung, um ein undefiniertes manuelles schalten auszuschliel3en. Eine
Zerstorung der Luftermotoren durch unsachgeméafRes Schalten ist somit
auszuschlielRen. Die Luftungsaktoren besitzen in jedem Ausgang ein von
den anderen Ausgangen mechanisch unabhéngiges Relais. Bedingt
durch den mechanischen Aufbau ist ein Schaltgerdusch nicht ganz zu
vermeiden.

Der Einsatzort des Aktors kann zentral im Verteiler, aber auch dezentral in
einer Fan Coll - Einheit sein. Im Normalfall wird der Luftungsaktor in
Verbindung mit einem Raumtemperaturregler fir eine Einzelraum-Temp-
eraturregelung eingesetzt. Der Raumtemperaturregler sendet einen
Stellwert, mit dem die Lufterstufe Uber den Liftungsaktor gesteuert
werden. Die Ventilstellung der Kuhl- und / oder Heizkreislaufe wird
bestimmt. Die Ansteuerung der Ventile erfolgt Gber Kommunikations-
objekte. Durch dieses Vorgehen kann die Ventilansteuerung im 6164/X
oder mit einem auf die Schaltleistung oder Lebensdauer ausgewahlten
mechanischen oder elektronischen Schaltaktor erfolgen.

Durch diese Kombinationsmdglichkeiten ergeben sich sehr flexible
Anwendungen fur Lifter-, Geblase oder Fan Coil - Einheiten:
Lufter- und Gebléase-Ansteuerung

Lufter mit 3 Lufterstufen

Lufter mit 5 Lofterstufen

Mit Wechsel- oder Stufen-Ansteuerung

Fan Coil - Ansteuerung
2-Rohr-System Heizen und Kihlen
2-Rohr-System Heizen oder Kihlen
3-Rohr-System
4-Rohr-System

Die Beschreibung der Rohr - Systeme ist im Kapitel 4 zu finden.

Die Ausgéange die nicht in der Lufter-, Geblase bzw. Fan Coil-Anwendung
gebraucht werden, kdnnen als Heizungsaktor oder als einfacher Schalt-
aktor zum Schalten bzw. Steuern von elektronischen Verbrauchern,
Ventil(e) in Fan Coil - Einheiten oder anderen Heizungssteuerungen ver-
wendet werden.

Um eine einfache Projektierung zu gewahrleisten, sind die beiden An-
wendungsprogramme dynamisch aufgebaut, d.h. in der Grundeinstellung
sind nur wenige Kommunikationsobjekte je Ausgang und nur ein paar
Parameterseiten freigegeben. Uber die Aktivierung der jeweiligen
Funktionen werden Parameterseiten und Objekte freigegeben und die
volle Funktionalitat des Anwendungsprogramms wird sichtbar.
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Busch-Installationsbus® EIB / KNX Inbetriebnahme

3.2 Anwendungen

3.3 Betriebsart , Lifter"

3.3.1 Parameterfenster ,Lufter"
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Die beiden Luftungsaktoren werden mit geladenem Anwendungspro-
gramm (Schalten xf 6A/1) ausgeliefert. Bei der Inbetriebnahme muissen
daher nur noch die Gruppenadressen und Parameter geladen werden.
Bei Bedarf kann das gesamte Anwendungsprogramm geladen werden.

Im folgendem Kapitel werden die Funktionen der Anwendungsprogramme
Luefter xf 6A/1 fur die Liftungsaktoren mit ihren Parameterfenstern und
Kommunikationsobjekten beschrieben.

Mit dem Anwendungsprogramm ist es mdglich die Ausgange als Lifter,
Heizungsaktor oder als Schaltaktor zu betreiben. Der Schwerpunkt der
Anwendung liegt auf der Lifter- oder Geblase-Ansteuerung und der damit
verbundnen Ansteuerung von Ventilen, um verschiedene Fan Coil -
Anwendungen zu realisieren.

Wird eine umfangreichere Schaltatkorfunktion benétigt, ist ein Schaltaktor
aus dem Busch-Installationsbus Sortiment zu verwenden.

Eine allgemeine Beschreibung der Lifter, Gebldse und Fan Coil-Ein-
heiten und die verschiedenen Ansteuerungen sind im Kapitel 4 ,Planung
und Anwendungen*” zu finden.

In dem 6164/42 mit dem Anwendungsprogramm Luefter 2f 6A/1 koénnen
bis zu zwei Lifter (A - C Lufter 1 und D - F Lifter 2) parametriert werden.
Diese Liifter werden jeweils Uber eine Gruppe von Schaltaktor-Ausgéangen
angesprochen und parametriert. Die Entsprechenden Parameterfenster
sind mit ,A - C: Lifter* oder ,D - F: Lufter* gekennzeichnet. Hat das Para-
meterfenster fur den A - C Lifter und D - F Lufter das gleiche Aussehen,
wird in dieser Dokumentation nur ein Parameterfenster beschrieben.

In den einzelnen Parameterfenstern werden die Funktionen der Aus-
gange und ihre Eigenschaft festgelegt.

Die Parameterfenster sind dynamisch aufgebaut, so dass je nach
Parametrierung und Funktion der Ausgange weitere Parameterfenster
freigegeben werden.

Im Folgenden werden bevorzugt die Parameterfenster des
Liftungsaktor 6164/42 abgebildet, da diese die Parameter und
Funktionen des 1fach Aktors 6164/41 beinhalten.

In der folgenden Beschreibung steht "Ausgang X" bzw. ,,Ausgang X - Y*
oder nur "X" bzw. X -Y" stellvertretend flr einen einzelnen Ausgang
bzw. fir eine Gruppe von Ausgangen des Aktors. Die Buchstaben , X"
und ,Y* stehen stellvertretend fiir einen Ausgang des Aktors.

Durch das Zusammenfassen von einzelnen Ausgangen zu einer Gruppe
kénnen 3 bzw. 5stufige einphasige Lifter-, Geblasemotoren angesteuert
werden. Innerhalb der Lufter-Gruppe ist sichergestellt, dass nicht zwei
Relais gleichzeitig eingeschaltet sind.

Gleichzeitig bilden die Liftergruppen die Basis fur eine Fan Coil Einheit.
Die Objekte fir die Ansteuerung der Ventile fur die Heiz- und / oder
Kihlkreislaufe sind frei zu parametrieren und kénnen durch die tbliche
Gruppenzuordnung in der ETS einem beliebigen EIB / KNX Aktorausgang
zugeordnet werden.

Hierdurch kann jederzeit der von seinen Eigenschaften beste Aktor
gewahlt werden. Dies kann z.B. ein elektronischer Schaltaktor mit
verschlei3freien und gerduschlosen elektronischen Schaltkomponenten
sein.
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3.3.1.1 Parameterfenster
»Allgemein”

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

Allgemein Allgemein
A - O Lifter
A - C: Eingang Sende- und Schaltverzdgerung nach |2 =]
A - O Avtomatik Busspanhungswiederkehr [2...255z) =
A - T Funklionen -
#-C: Begrenzung Telegrammrate Inlcht begrenzt j
D: Al\geme.in Zyklisch "'In Betieb" Telegramm senden ID |
E: Allgemein [0...65.535z, 0 = senden inaktiv] =
E: Zeitfunktion
F: Allgernein
F: Furktion
3: Allgemein Anzahl Lufterstufen |3 j
H: Allgemein

Wertelung der Kandle {1 Lifter (&, - C) + 5 fsktoren (D -H) =l

oK I Abbrechen Standard Infa Hilte
Abb. 8: Parameterfenster ,Allgemein”

In dem Parameterfenster ,Allgemein“ kénnen die Basis-Einstellungen des
Liftungsaktor festgelegt werden, die das Gerat mit all seinen Ausgangen
betrifft. Zusatzlich wird festgelegt welche Funktion die Ausgange besitzen
und welche Ausgange zu einer Liiftergruppe zusammengefasst sind. Die
beiden letzten Parameter ,Anzahl der Lufterstufen* und ,Verteilung der
Kanale* sind nur im 2fach Aktor 6164/42 sichtbar. Beim 6164/41 sind
diese Parameter fest vorgegeben und nicht veréanderbar.

Sende- und Schaltverzégerung nach Busspannungswiederkehr
(2...255s)

Optionen:  2...255

Diese Verzdgerung bestimmt die Zeit zwischen Busspannungswiederkehr
und dem Zeitpunkt, ab dem Telegramme gesendet und die Relais
frlhestens geschaltet werden. In der Verzdégerungszeit ist eine Initiali-
sierungszeit, Reaktionszeit von ca. 2 Sekunden enthalten, die der
Prozessor benétigt um funktionsbereit zu sein.

Werden wahrend der Verzdgerungszeit Objekte tber den EIB / KNX aus-
gelesen (z.B. von Visualisierungen), so werden diese Anfragen
gespeichert und gegebenenfalls nach Ablauf der Verzdgerungszeit
beantwortet.

Wenn diese Verzdgerungszeit grof3 genug ist (siehe Schaltzeiten in den
technischen Daten Kapitel 2), kénnen alle Kontakte gleichzeitig schalten.

Beachte: Die erste Schalthandlung wird erst dann ausgefiihrt, wenn aus-
reichend Energie zur Verfiigung steht um bei einem erneuten Bus-
spannungsausfall alle Ausgange in die gewiinschte Position zu bringen.
Dies kann zur Folge haben, dass die erste Schalthandlung zu einem
spateren Zeitpunkt erfolgt, als dies durch die parametrierte Schaltver-
z6gerung vorgegeben ist. Die Sendeverzdgerung wird dadurch nicht
beeinflusst.
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Telegrammrate

Mit diesem Parameter wird eine Telegrammbegrenzung festgelegt. Hier-
durch kann die Buslast beeinflusst werden.

Optionen: nicht begrenzt
1 Telegramm / Sekunde
2 Telegramme / Sekunde

20 Telegramme / Sekunde

Die Einstellung ,1 Telegramm / Sekunde®, bedeutet, dass maximal
1 Telegramm Pro Sekunde vom Schaltaktor auf den EIB / KNX gesendet
wird. Maximal kdénnen 20 Telegramme pro Sekunde Ubertragen werden,
wenn die Option ,,20 Telegramme / Sekunde” ausgewahlt ist.

Die Telegramme werden zu Beginn der Sekunde so schnell wie méglich
gesendet. Wenn die Telegrammanzahl erreicht ist wird das Senden bis
zur nachsten Sekunde unterbrochen.

Zyklisch , In Betrieb" Telegramm senden, (0...65.535s, 0 = senden
inaktiv):

Optionen:  0...65.535, 0 = Zyklisches Senden inaktiv

Mit der Einstellung “0* sendet der Liiftungsaktor kein Uberwachungs-
Telegramm auf den .

Wird ein Wert ungleich "0" ausgewahlt, wird (iber das Kommunikationsobjekt
"In Betrieb" zyklisch mit dem Sendeintervall ein Telegramm mit dem Wert "1"

auf den EIB / KNX gesendet.

Die Zeitspanne des Sendeintervalls ist in Abhangigkeit von der
Anwendung so lang wie mdglich zu wahlen, um die Busbelastung so
gering wie moglich zu halten.

Anzahl Lifterstufen

Optionen: 3
5

Dieser und der folgende Parameter sind nur beim 6164/42 vorhanden.
Fur den 6164/41 sind diese Parameter nicht erforderlich, da mit diesem
1fach Gerét die ersten 3 Ausgange immer flr die Ansteuerung eines
3stufigen Lifters vorgesehen sind und kein zweiter oder 5stufige Lifter
ansteuerbar sind.

Mit dem ersten Parameter ,Anzahl Lufterstufen* wird festgelegt, ob der
6164/42 ein Lufter mit 3 oder 5 Lifterstufen ansteuert.

Verteilung der Kanale

Wurden im vorherigen Parameter 3 Lufterstufen ausgewahlt ergeben sich
folgende
Optionen: 1 Lufter (A - C) + 5 Aktoren (D - H)

2 Lufter (A-C, D - F) + 2 Aktoren (G, H)

Wurden 5 Lifterstufen ausgewahlt, gibt es automatisch nur eine feste
Parametriermdglichkeit:

Option: 1 Lifter (A - E) + 3 Aktoren (F - H)

Mit der Option ,1 Lifter (A - C) + 5 Aktoren (D - H)" steuert der Aktor Uber
die ersten drei Ausgange A bis C einen 3stufigen Lifter an. Die restlichen
5 Ausgange kodnnen unabhangig hiervon fir die Ansteuerung von
elektrischen Verbrauchen verwendet werden. Es stehen die Funktion
Ventilansteuerung (Heizungsaktor) oder Schaltaktor zur Verfigung. Sollte
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der Ausgang zur Ansteuerung eines Ventils verwendet werden, ist die
elektrische Lebensdauer der Relais zu beriicksichtigen. Siehe Technische
Daten im Kapitel 2. Im Normalfall besitzt ein elektronischer Schaltaktor
(z.B. 6164/40) bessere Eigenschaften fiir eine Ventilsteuerung.

Mit der Option ,2 Lifter (A-C, D-F) + 2 Aktoren (G, H)* kénnen zwei
3stufige Lufter mit dem 6164/42 angesteuert werden. Die freien Kanale
stehen als unabhéangige Schaltausgange zur Verfligung.

Soll ein 5stufiger Lifter angesteuert werden erfolgt dies Uber die ersten 5
Ausgénge des Aktors. Mit den restlichen 3 Ausgéngen kdnnen
unabhéngig hiervon elektronische Verbraucher geschaltet werden.

Die Parametrierung der freien Ausgénge erfolgt in den entsprechenden
Parameterfenstern ,D: Allgemein® bis ,H: Allgemein®.

Anmerkung: Sollten umfangreichere Schaltaktorfunktionen bendétig wer-
den, ist ein entsprechender Schaltaktor aus dem Busch-
Installationsbus® Sortiment zu verwenden.

Mit den Liftungsaktor 6164/42, 5stufig lassen sich somit folgende
Steuerungen realisieren:

Typische Anwendungen Aus- Ausgénge D...H 2
géange D = 6164/41, D...H = 6164/42
Lifter

Ein 3stufiger Llfter + 5 Aktor-Ausgénge A-C D...H = frei verfugbar

Ein 5stufiger Lifter + 3 Aktor-Ausgénge F...H = frei verfugbar

A-E

Zwei 3stufiger Lufter + 2 Aktor-Ausgénge A-C u. | G...H=frei verfugbare Schaltausgénge
D-F
A-C

Fan Coil 2-Rohr-System (3stufiger Lufter) D = ,Ventil Heizen / Kiihlen*

Heizen oder Kiihlen E...H = frei verfligbare Schaltausginge
Fan Coil 2-Rohr-System (3stufiger Lufter) | A-C D = ,Ventil Heizen*
Heizen und Kihlen E = ,Ventil Kiihlen*

F...H = frei verfigbare Schaltausgange

Fan Coil 2-Rohr-System (3stufiger Lufter) | A-C D = ,Ventil Heizen*
Heizen und Kiihlen, mit Hauptschalter E =, Ventil Kiihlen®

F = ,Status Lufter", fir Hauptschalter
G...H = frei verfigbare Schaltausgange

Fan Coil 4-Rohr A-C D = ,Ventil Heizen*
(3stufiger Lifter mit 2 Ventilen) E = ,Ventil Kiihlen*
F...H = frei verfligbare Schaltausgange

dies ist nur ein Vorschlag, die Ventilansteuerung kann mit einem beliebigen Aktor-
Ausgang realisiert werden. Dies kann auch ein anderer EIB/KNX Aktor (6164/X,
6164/40) sein. Fur die Ventilansteuerung ist unter Umstanden ein elektronischer
Schaltaktor (z.B. 6164/40) zu verwenden um den hohen Schaltspielzahlen bei seiner
Temperaturregelung gerecht zu werden.

Tabelle 11 Typische Anwendungen Luftungsaktor

In Kapitel 4 kdnnen Sie eine detaillierte Beschreibung der verschiedenen
Fan Coil Rohr-Systeme finden.
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3.3.1.2 Parameterfenster

.A-C: Lifter*
Allgemein A - C: Liifter
A-CE
A0 A&i:aghk Lifterstufe bei Busspannungsausfall Iunverandert j
A - C: Funklionen X X X
A - C: Begrenzung Liifterstute bei Busspannungswiederkehr IAus j
D: Al\gen?ein Statuz Liifter freigeben I - j
D: Funktion Dbigk! "Status Liifter EINAALIS" nen
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fEilosnen (50..10.000ms) [500 =

Anlaufverhalten Liifter I hein j
oK I Abbrechen Standard Iifi Hilfe
Abb. 9: Parameterfenster " A - C: Lifter"

Dieses Parameterfenster gilt fir eine 3stufige oder 5stufige Lifteran-
steuerung. In diesem Fenster wird das Verhalten des Lifters festgelegt.
Fir einen zweiten Lufter D - F wird das Parameterfenster ,D - F: Lifter"
freigegeben, das die gleichen Parameter fiir den zweiten Lifter enthalt.
Fur einen 5stufigen Lifter A -E wird das entsprechende Parameter-
fenster ,A - E: Lufter” freigegeben.

Liufterstufe bei Busspannungsausfall

Option:  unverandert
Aus

Hiermit wird das Verhalten des Liifters bei Busspannungsausfall definiert.
Die Option ,Unverandert* bewirkt, dass die Liftungsaktor Ausgange des
Lufters unverandert bleiben wund die Lufterstufe bei einem
Busspannungsausfall beibehalten wird. Die Option ,Aus“ bewirkt, dass
der Lifter Uber den Aktor ausgeschaltet wird. Das Verhalten bei
Busspannungsausfall ist fur jeden Lufter bzw. jeden freien Ausgang
unabhéngig parametrierbar.

Liufterstufe bei Busspannungswiederkehr

Option:  unverandert
Aus
1
2

4"
5Y
Y gilt nur bei der Auswahl eines 5stufigen Lifters

Hiermit wird das Verhalten des Lufters bei Busspannungswiederkehr
definiert.

Durch die Default-Einstellung (Werkseinstellung) ist sichergestellt, dass
beim ersten Anlegen der Busspannung die Relais fir die Lifterstellung
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ausgeschaltet werden, auch wenn diese durch Erschitterungen wahrend
des Transports eingeschaltet sein sollten.

Es ist ratsam vor dem anschlieRen eines Liifters zunéchst
die Busspannung anzulegen, um einen definierten Schaltzu-
stand zu erhalten und eine Zerstérung des Lufters durch eine
falsche Kontaktstellung auszuschlieZen.

Status Lufter freigeben, Objekt: , Status Lufter EIN/AUS"

Option:  nein
ja

Mit diesem Parameter kann das Objekt ,Status Lifter” freigegeben werden.

Einige Lufter bendtigen zunachst einen EIN-Befehl bevor sie aus dem
AUS-Zustand eine Lifterstufe einstellen. Dieser EIN-Befehl wirkt auf einen
Hauptschalter, der einzuschalten ist.

Diese Anforderung kann mit einem beliebigen Schalt-Ausgang realisiert
werden, der Uber das Objekt ,Status Lifter* angesteuert wird. Das ent-
sprechende Schalt-Objekt des Schaltaktors ist mit dem Objekt ,Status
Lufter zu verbinden.

Der Wert des Objekts ,Status Lufter” ist ,1“ wenn eine Lifterstufe ungleich
0 (AUS) eingestellt ist. Wenn keine Lifterstufe eingestellt ist, wird der
Objektwert ,,0" eingestellt.

Dieser Objektwert wird auf dem EIB / KNX gesendet, wenn der Liufter vom
AUS-Zustand auf eine Lufterstufe schaltet bzw. wieder ausgeschaltet wird.

Betriebsart Liifter, Technische Daten des Lifters beachten!!!

Option:  Wechselschalter
Stufenschalter

Mit diesem Parameter wird die Ansteuerung des Liifters festgelegt. Die
Art der Lifteransteuerung ist den technischen Daten des Lifters zu
entnehmen. Meistens werden die Lifter mit einem Wechselschalter ange-
steuert.

Bei der Parametrierung als Wechselschalter wird immer nur ein Ausgang
eingeschaltet. D.h. die zweite Lufterstufe wird dadurch eingestellt, dass
nur der zweite Eingang des Lifters eingeschalten wird. Der 6164/X
schaltet das zweite Relais der Liftergruppe ein.

Eine Verzdgerungszeit zwischen der Stufenumschaltung und eine
minimale Verweilzeit in einer Lifterstufe ist parametrierbar. Die minimale
Verweilzeit in einer Stufe ist nur im Automatik Betrieb aktiv.

Bei einem Stufenschalter sind alle vorherigen Ausgange eingeschaltet
D.h. die zweite Lifterstufe wird dadurch eingestellt, dass der erste und
zweite Eingang des Lifters eingeschalten ist. Der 6164/X schaltet das
erste und zweite Relais der Liftergruppe ein. Bei einer Stufenschalter-
Ansteuerung ist kein sprunghaftes Einschalten des Lifters moglich. Es
werden nacheinander die kleineren Stufen durchfahren (Ausgange
eingeschaltet) bis die gewlnschte Stufe erreicht ist. Die parametrierte
Verzodgerungszeit zwischen zwei Lufterstufen hat die Wirkung, dass die
momentane Lufterstufe mindestens fir diese Zeit eingeschalten ist bevor
die nachste Lifterstufe eingeschalten wird. Die ebenfalls parametrierte
minimale Verweilzeit in einer Stufe hat die gleiche Wirkung wie beim
Wechselschalter. D.h. sie ist nur im Automatik Betrieb aktiv und wird zur
Umschaltverzégerung hinzuaddiert.

Eine néahere Beschreibung der Lifteransteuerungen ist in Kapitel 4 zu
finden.
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Verzdégerung zwischen Stufenumschaltung (50...10.000ms)

Option:  50...500...10.000

Manche Liftungsgerate bendtigen eine Umschaltpause zwischen einer
Stufenumschaltung (Kontaktwechsel). Diese Pause entspricht einer Ver-
zOgerungszeit, in der die aktuelle Lifterstufe abgeschaltet und die
nachste Stufe noch nicht eingeschalten wird. Die notwendige Verzdger-
ung (Pause) ist eine lufterspezifische GrofRe und ist den technischen
Daten des Lufters zu entnehmen.

Mit diesem Parameter kann eine Umschaltpause parametriert werden. Da
diese Zeit eine lufterspezifische GroRe ist, wird sie immer bericksichtigt,
im Automatik-Betrieb wie auch beim manuellen Schalten oder wéahrend
einer Anlaufphase.

Bei einem Lifter mit Wechselschaler gibt diese Verzégerungszeit die
Zeitdauer an, in der die aktuelle Lufterstufe (Kontakt) ausgeschaltet
wurde aber die nachste Stufe noch nicht eingeschaltet ist. Die
Verzdgerungszeit wird in ms eingegeben.

Bei einem Stufenschalter wird immer nur ein Kontakt zu oder abge-
schaltet. D.h. es gibt auRer dem AUS-Zustand keinen Zustand in dem
kein Relais eingeschaltet ist. Auch hier ist die Verzégerungszeit die Zeit-
spanne zwischen zwei Stufen (einem Kontaktwechsel).

Die von der Schaltfrequenz minimale Schaltzeit des Relais ist zu bertick-
sichtigen. Siehe technische Daten des Luftungsaktors im Kapitel 2.

Anlaufverhalten Lufter

Option:  nein

ja
Um ein sicheres Anlaufen des Liftermotors zu gewahrleisten, kann es
sinnvoll sein, zuerst mit einer groReren Lifterstufe (héherer Geschwindig-
keit) den Liftermotor zu starten, um ein héheres Drehmoment fiir das
Anlaufen des Lifters zu erhalten.

Mit diesem Parameter wird die Moglichkeit freigegeben, dass der Lufter
aus dem AUS-Zustand zunachst mit einer bestimmten Lufterstufe anfahrt.
Diese Stufe wird sofort angefahren. Bei einem Stufenschalter heilit dies
jedoch dass nacheinander die vorherigen Stufen eingeschaltet werden.
Beim Stufenschalter wird gleich die Stufe eingeschaltet.

Die Verzogerung zwischen dem Umschalten zweier Stufen (Kontakt-
wechsel) wird bertcksichtigt.

Die Verweilzeiten in einer Stufe, die im Automatik Betrieb beriicksichtigt
werden, sind inaktiv und werden erst nach der Anlaufphase bertck-
sichtigt.

Bei dem Anlaufverhalten handelt es sich um eine technische Eigenschaft
des Lufters. Aus diesem Grund hat dieses Verhalten eine hdhere Prioritat
als eine aktive Begrenzung oder Zwangsfihrung.

Mit der Einstellung ,ja“ werden die Parameter ,Einschalten tber Stufe"
und ,Minimale Verweilzeit in Einschaltstufe freigegeben.

Anlaufverhalien Liifter [ ~ |
Einzchalten Liber Stufe |3 j
tinimale Yerweilzeit in Einzchaltstufe |5 =1
[1...65.535z) =1
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Einschalten lUber Stufe

Option: 1
2

1)
5
2 gilt nur bei der Auswabhl eines 5stufigen Lifters

Dieser Parameter ist freigegeben, wenn im Parameter ,Anlaufverhalten
Lufter” mit ja" eingestellt ist.

Mit diesem Parameter wird die Lifterstufe festgelegt mit der der Lifter
aus dem AUS-Zustand anféhrt.

Minimale Verweilzeit in Einschaltstufe (1...65.535s)
Option:  1...5...65.535

Dieser Parameter ist freigegeben, wenn im Parameter ,Anlaufverhalten
Lufter* mit ja“ eingestellt ist.

Mit diesem Parameter wird definiert, wie lange der Lifter mindestens in
einer Einschaltstufe verweilt.

Die folgende Abbildung zeigt beispielsweise das Verhalten bei der Option
.Einschalten Uber Stufe 3", wenn der Lufter aus dem AUS-Zustand die
StellgroRe , Liufterstufe 2“ erhalt.

Ventilatorstufen Ist-Stufe: 0 (Lufter AUS)
A Anlaufstufe: 3
Ziel-Stufe: 1
Stufe
3
I Verweilzeit in der Anlaufstufe
2_|.—] _ —
- Umschaltzeit \
———p] === —-——— -
1- - -
Verweilzeit
in Stufe
__________ > )
) ) - » Zeit
Eingangssignal Schaltsignal fur T
Stufe 1 Stufe 2

Abb. 10: Anlaufverhalten eines Lifters
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Allgemein A - C: Eingang
& - O Lidfrer
1Bit-Objekte aklivieren I j
A - C: Funktionen [manueles Schalten der Stufen] 12
LRI 1Bit-Objekt aklivieren [rein H
E: Allgemein [manueles hoch/runter schalken)
F: Allgemein 1Eute-Oki i
. iwte-Objekt aktivieren -
G: Allgemein [manueles Schalten der Stufen) Inem j
H: allgemein
Automatik-Betrieh: 1Byte-Objekt(z] I . j
[Stellgrafeln] RTR fir HeizendKiiblen] nein

ok I Abbrechen Standard Infa Hilfe

Abb. 11: Parameterfenster " A - C: Eingang”

In diesem Parameterfenster kénnen die Eingangs- / Stellgro3en fliir den
Liftungsaktor festgelegt werden. Entsprechende Objekte werden
freigegeben. Mit den Eingangswerten werden die StellgréRen fur den
Lifter und die Objektwerte fir eine Ventilansteuerung berechnet. Wenn
der 6164/X einen manuellen Befehl empfangt, wird der Automatik-Betrieb
abgeschaltet und der manuelle Befehl ausgefiihrt. Der Automatik-Betrieb
kann Uber das 1Bit Objekte ,Automatik EIN/AUS" oder das 1Byte Objekt
~umschalten Begrenzung“ erneut aktiviert werden. Im manuellen Betrieb
wird die parametrierte Verweilzeit in einer Stufe ignoriert, um eine
sofortige Reaktion auf die manuelle Bedienung zu erkennen. Die
Ubergangszeit zwischen zwei Stufen bleibt aktiv um den Lufter zu
schitzen.

Der 5stufige Lifter oder der mégliche zweite 3stufige Liifter des 6164/42
haben gleiche Parameterfenster.

1-Bit Objekte aktivieren (manuelles schalten der Stufen)
Option: ja
nein
Mit der Option ja werden drei 1-Bit Objekte ,Stufe 1 bis ,Stufe 3*
freigegeben. Uber diese Objekte erhélt der Luftungsaktor einen Stell-

befehl. In Abh&ngigkeit der Begrenzungen berechnet der 6164/X die
Lufteransteuerung und schaltet die entsprechenden Ausgéange.

Fur den 5stufigen Lifter gibt es entsprechend funf 1-Bit Objekte.

Ein Telegramm mit dem Wert ,1“ auf das Objekt ,Stufe x“ bewirkt ein
Einschalten der Lifterstufe x, der Wert ,0“ ein Ausschalten der Stufe x.

Werden mehrer EIN Befehle auf verschiedenen ,Stufe x“ — Objekten kurz
hintereinander empfangen, ist der zuletzt empfangene Wert fir die
Lufteransteuerung ausschlaggebend. Das gleiche gilt fir den AUS Befehl.
Wenn eine ausgeschaltete Stufe erneut einen AUS Befehl empfangt wird
dieser ausgefuhrt. D.h. eine zurzeit eingeschaltete andere Stufe wird
ausgeschaltet und der zuletzt empfangene Befehl, in diesem Fall der
AUS-Befehl, wird ausgefihrt.
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Es ist zu beachten, dass die Zwangsfuhrungen, die Begrenzungen 4 und
die Umschaltverzogerungen weiterhin gultig sind und bertcksichtigt
werden. Die fiur den Automatik-Betrieb parametrierte Verweilzeit wird
wahrend des manuellen Betriebs ignoriert.

1-Bit Objekt aktivieren (manuelles hoch / runter schalten)
Option:  ja

nein
Mit der Option ,ja“ wird ein 1-Bit Objekt ,Weiterschalten Stufe® freige-
geben. Erhalt der Luftungsaktor tber dieses Objekt ein Telegramm mit
dem Wert ,1“ wird eine Stufe hoch geschaltet. Wird ein Telegramm mit
dem Wert ,0“ empfangen wird eine Stufe runter geschaltet. Wird die

maximale Stufe erreicht und ein weiteres Telegramm mit dem Wert , 1"
empfang bleibt die Lifterstufe bestehen.

Es ist zu beachten, dass die Zwangsfiihrung, die vier Begrenzungen und
die Umschaltverzégerungen weiterhin giiltig sind und bertcksichtigt
werden. Die fiur den Automatik-Betrieb parametrierte Verweilzeit wird
wahrend des manuellen Betriebs ignoriert.

Beim mehrmaligen manuellen ,hoch* bzw. ,runter* schalten wird die
Zielstufe um eine Stufe erhéht bzw. erniedrigt. Dies ist so lange mdéglich,
bis die maximal bzw. minimal mégliche Stufe erreicht ist. Weitere ,hoch*-
bzw. ,runter“-Befehle werden ignoriert und nicht ausgefuhrt. Jeder neue
Schaltbefehl 16st eine neue Berechnung der Zielstufe aus. Dies bedeutet,
dass eine Zielstufe durch Schaltbefehle so lange verandert werden kann
bis diese erreicht wird.

1-Byte Objekte aktivieren (manuelles schalten der Stufen)
Option:  ja

nein
Mit der Option ,ja* wird ein 1-Byte Objekt ,Stufe schalten® freigegeben.
Uber dieses Objekt empfangt der Liftungsaktor seine StellgroRen fir die
Lifterstufe als 1-Byte Zahlwert. In Abh&ngigkeit der Begrenzungen und

Zwangsfiihrung werden die Relaisstellungen fiir die Lufteransteuerung
berechnet und eingestellt.

Es ergibt sich folgende Wertezuordnung:

1-Byte Wert | Hexadezimal | Binarwert Stufe

0 00 00000000 0 (Aus)
1 01 00000001 Stufe 1
2 02 00000010 Stufe 2
3 03 00000011 Stufe 3
4 04 00000100 Stufe 4
5 05 00000101 Stufe 5
>5 > 05 > 00000101 Stufe 5

Tabelle 12 Wertezuordnung Objekt ,Stufe Schalten”

Es ist zu beachten, dass im manuellen Betrieb die Zwangsfiihrung, die
vier Begrenzungen (z.B. Frost-/Hitzeschutz) und die Umschaltverzéger-
ungen weiterhin gultig sind und berlcksichtigt werden. Die flr den
Automatik-Betrieb parametrierte Verweilzeit wird wahrend des manuellen
Betriebs ignoriert.
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Automatik-Betrieb: 1-Byte Objekt(e) (StellgréRe(n) RTR fur
Heizen/Kuhlen)

Option:  nein
ja

Mit der Option ,ja* wird der Automatik-Betrieb im Liftungsaktor
freigegeben. Im Automatik Betrieb wertet der 6164/X x.1 sein(e)
Eingangs-/ StellgroRe(n) fur den Lifter tber ein bzw. zwei 1-Byte Objekte
(Heizen und / oder Kiihlen) aus. Diese Groflen werden z.B. von einem
Raumtemperaturregler (RTR) zur Verfligung gestellt.

Der Automatik-Betrieb wir nach einem Zuriicksetzten des 6164/X Uber die
ETS oder durch ein Telegramm mit dem Wert ,1* auf dem Objekt
~LAutomatik EIN/AUS" aktiviert. Der Automatik-Betrieb wird entweder durch
ein Telegramm mit dem Wert ,0“ auf das Objekt ,Automatik EIN/AUS*,
einen manuellen Eingriff Gber die Objekte ,Stufe x“, ,Weiterschalten
Stufe" oder ,Stufe Schalten“ ausgeschaltet. Bei einem Wechsel einer der
4 Begrenzungen uber das 1-Byte Objekt ,Umschalten Begrenzung“ bleibt
der Automatik-Betrieb aktiviert.

Nach einem Download oder Busspannungswiederkehr wird der Auto-
matik-Betrieb nicht veréandert. D.h. falls vor dem Download bzw. beim
Busspannungsausfall ein Automatik-Betrieb aktiv war, wird dieser wieder
aktiviert. Ist der Automatikbetrieb nicht aktiv, ist dies nach dem Download
bzw. Busspannungswiederkehr ebenfalls der Fall.

Mit der Option ,ja“ wird zusatzlich der Parameter HLK-System
freigegeben mit dem das Lifter-/Fan Coil Rohr-System auswahlbar ist. In
Abhéngigkeit dieser Parametrierung werden die benétigten Stellgrof3en
freigegeben.

[Stellgrafeln] BTR fur Heizen/KLihlen)

HLE-System |1 Stellarabe, 2-Rahr-System LI

Minimale Yenseilzeit in Liifterstufen ISD |

[0...65.535z] - LUfterdaten beachten =

Objekt "'Statuz Automatik' freigeben Inein LI
HLK-System

Option: 1 StellgrofRRe, 2-Rohr-System
1 StellgréfRe, 4-Rohr-System
2 StellgroRRen, 2-Rohr-System
2 StellgroRRen, 4-Rohr-System

Dieser Parameter ist freigegeben wenn der Parameter ,Automatik-
Betrieb: 1Byte-Objekt(e) (StellgrofRe(n) RTR fur Heizen/Kihlen* mit ,ja“
gewahlt wurde. Es ergeben sich folgende HLK-Systeme:
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Opt. System Eingangsobjekte Ausgangsobjekte

1 1 Stellgrofe, .StellgréRe, Heizen/Kihlen* LVentil, Heizen/Kihlen*
2-Rohr-System LAutomatik EIN/AUS*

2 1 Stellgrofe, .StellgroRe, Heizen/Kuhlen* sVentil, Heizen"
4-Rohr-System ,Umschalten, Heizen/Kuhlen* JVentil, Kiihlen®

»Automatik EIN/AUS*

3 2 StellgroRen, »StellgréRe, Heizen* LVentil, Heizen/Kihlen*

2-Rohr-System ,StellgroRe, Kiihlen®

.Umschalten, Heizen/Kihlen*
»Automatik EIN/AUS*

4 2 StellgroRen, »StellgréRe, Heizen* »Ventil, Heizen*
4-Rohr-System ,StellgroRe, Kiihlen® .Ventil, Kiihlen®
»Automatik EIN/AUS*

Mit der Option 1 , 1 StellgréRRe, 2-Rohr-System* erhalt der Liftungsaktor
z.B. von einem Raumtemperaturregler nur eine Eingangsgro3e als
StellgroRRe. Dies kann ein Kuhl- oder Heizsignal sein. In Abhangigkeit der
parametrierten Schwellwerte stellt der Aktor eine Lufterststufe ein und
erzeugt eine StellgréRe (AusgangsgréfRe ,Ventil, Heizen/Kihlen®) fir ein
Ventil, das einen Heiz- oder Kihlkreislauf steuert.

Mit der Option 2 , 1 StellgréRRe, 4-Rohr-System* erhéalt der Liftungsaktor
z.B. von einem Raumtemperaturregler eine EingangsgrofRe als
StellgréRe. AuBerdem erscheint das Objekt ,Umschalten Heizen/Kihlen*.
In Abhangigkeit vom Wert dieses Objekts (1 = Heizen, 0 = Kuhlen®)
befindet sich der Liftungsaktor im Kihlbetrieb oder Heizbetrieb. Wenn die
Lifterstufe ungleich ,,0” ist, sendet der 6164/X im ,Kuhlbetrieb” Uber das
Objekt ,Ventil, Kiihlen“ ein Telegramm mit dem Wert ,1". Gleichzeitig wird
auf dem Objekt ,Ventil, Heizen" ein Telegramm mit dem Wert ,0“
versendet. Ein Telegramm auf den Ventil-Objekten wird immer dann
ausgeldst, wenn eine neue Stellgrofe empfangen wird.

Im ,Heizbetrieb" ist es genau umgekehrt. Auf dem Objekt ,Ventil, Heizen*
wird ein Telegramm mit dem Wert ,1“ gesendet und auf dem Objekt
Lventil, Kihlen“ ein Telegramm mit dem Wert ,0".

Mit der Option 3 ,2 StellgréfRen, 2-Rohr-System“ besitzt der
Liftungsaktor zwei Eingangsobjekte  (,StellgréRe, Heizen* und
»StellgrofRe, Kuhlen) und ein Ausgangsobjekt (,Ventil, Heizen/Kihlen®).
Mit diesem Objekt kann ein Heiz- oder Kihlventil angesteuert werden.

Im Automatik-Betrieb arbeitet der 6164/X im Heizbetrieb wenn ein
Telegramm ungleich ,0* Uber das Objekt ,StellgréRen, Heizen*
empfangen wird. Der empfangene Wert wird fur die Auswertung der
Lufterstufe verwendet. Gleichzeitig wird auf dem Objekt ,Ventil,
Heizen/Kihlen” eine , 1" gesendet.

Wenn ein Telegramm mit einem Wert ungleich ,0“ auf dem Objekt
.Stellgrofl3e, Kiahlen* empfangen wird geht der 6164/X in Kiihlbetrieb. Der
empfangene Wert wird fiir die Auswertung der Lufterstufe verwendet.
Uber das Objekt ,Ventil, Heizen/Kiihlen* wird erneut ein Telegramm mit
dem Wer ,1“ gesendet. Nur wenn der Lufter AUS ist wird auf dem Objekt
Lventil Heizen/Kuhlen“ eine ,,0" gesendet.

Diese Auswertung kann manuell beeinflusst werden. Hierfir kann Uber
das Objekt ,Umschalten, Heizen/Kihlen* der Heiz- oder Kuihlbetrieb
festgelegt werden. Dieses Objekt wird mit dem Parameter ,Objekt
,Jmschalten Heizen/ Kuhlen" freigegeben” freigegeben. Wird auf dem
Objekt ,Umschalten Heizen/Kuhlen* eine ,0* empfangen, befindet sich
der 6164/X im Kduhlbetrieb. Es werden nur Telegramm vom Objekt
.otellgrolle, Kihlen® ausgewertet. Im Heizbetrieb wird nur das Objekt
»StellgrofRe, Heizen" ausgewertet.
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Mit der Option 4 ,2 StellgroRen, 4-Rohr-System” besitzt der
Luftungsaktor zwei Eingangsobjekte  (,StellgroRe, Heizen* und
.Stellgrofle, Kihlen®) und zwei Ausgangsobjekte (,Ventil, Heizen“ und
Lventil, Kiihlen“) Gber die ein getrenntes Heiz- und Kuhlventil angesteuert
werden kann.

Im Automatik-Betrieb arbeitet der 6164/X im Heizbetrieb wenn ein
Telegramm ungleich ,0“ Uber das Objekt ,Stellgrof3e, Heizen* empfangen
wird. Der empfangene Wert wird fir die Auswertung der Lufterstufe
verwendet. Gleichzeitig wird auf dem Objekt ,Ventil, Heizen" eine ,1" und
auf dem Objekt ,Ventil, Kiihlen* eine ,0" gesendet.

Wenn ein Telegramm mit einem Wert ungleich ,0“ auf dem Objekt
~otellgrofRe, Kuhlen* empfangen wird geht der 6164/X in Kihlbetrieb. Der
empfangene Wert wird fir die Auswertung der Lifterstufe verwendet.
Gleichzeitig wird auf dem Objekt ,Ventil, Kihlen* eine ,1* und auf dem
Objekt ,Ventil, Heizen" eine , 0" gesendet.

Diese Auswertung kann manuell beeinflusst werden. Hierfiir kann Uber
das Objekt ,Umschalten Heizen/Kihlen“ der Heiz- oder Kihlbetrieb
festgelegt werden. Dieses Objekt wird mit dem Parameter ,Objekt
,Umschalten Heizen/ Kuhlen* freigegeben” freigegeben. Wird auf dem
Objekt ,Umschalten Heizen/Kuhlen* eine 0" empfangen befindet sich der
6164/X im Kuhlbetrieb. Der 6164/X wertet das Objekt ,Stellgrofie, Kihlen®
aus, sendet auf dem Objekt ,Ventil, Kihlen“ eine Kuhlsignal (,1“) und
Uber das Objekt ,Ventil, Heizen" eine ,0“. Eingehende Telegramme auf
dem Objekt ,Stellgro3e, Heizen" werden ignoriert.

Wird hingegen auf dem Objekt ,Umschalten Heizen/Kihlen* eine
Telegramm mit dem Wert ,1* empfangen, geht der 6164/X in den
Heizbetrieb und reagiert nur auf die StellgroBen die Uber das Objekt
.StellgrolRe, Heizen" empfangen werden. Die Ventilobjekte werden
umgekehrt zum Kihlbetrieb angesteuert.

Das Objekt ,Automatik EIN/AUS" hat fir alle 4 Optionen die gleiche
Funktion. Mit einem Objektwert ,1* wird der Automatik-Betrieb des Lufter-/
Fan Coil-Aktors aktiviert. Dies bedeutet, dass der Aktor anhand der
EingangsstellgrofRe(n) mit den parametrierten Schwellwerten die
Lufterstufe berechnet und ein entsprechendes Signal fur die Ventile
generiert. Der Automatik-Betrieb wird entweder durch ein Telegramm mit
dem Wert ,0" auf das Objekt ,Automatik EINJAUS" inaktiv oder durch
einen manuellen Eingriff Gber die Objekte ,Stufe x“, ,Weiterschalten
Stufe” oder ,Stufe Schalten”.

Objekt ,Umschalten, Heizen/Kiihlen* freigeben

Option:  nein
ja

Dieser Parameter ist sichtbar wenn 2 StellgréRen und 1 Ventil oder 1
StellgréBe und 2 Ventile fir den Luftungsaktor ausgewahlt sind. Mit
diesem Parameter wird das Objekt ,Umschalten, Heizen/Kihlen*
freigegeben. Mit diesem Objekt kann vorgegeben werden, ob sich der
Aktor im Heiz- oder Kihlbetrieb befindet. Im Heizbetrieb werden nur die
Stellsignale vom Objekt ,StellgroRe, Heizen" ausgewertet. Im Kiuhlbetrieb
ist das Objekt ,Stellgrof3e, Kihlen* ausschlaggebend. Entsprechend wird
im Heizbetrieb Gber das Objekt ,Ventil, Heizen" und im Kihlbetrieb tGber
das Objekt ,Ventil, Kiihlen“ die Ventil-Ansteuerung durchgefihrt.
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Minimale Verweilzeit in Lufterstufe (0...65.535s)
Option:  0...30...65.535

Mit diesem Parameter wird definiert, wie lange der Lifter in einer
Lufterstufe verweilt, bis er in die nachst hohere oder tiefere Stufe
umschaltet. Die Eingabe erfolgt in Sekunden.

Die Einstellung 0 bedeutet ein unverzdgertes Schalten. Die minimalen
Schaltzeiten des Relais sind den technischen Daten im Kapitel 2 zu
entnehmen.

Die Verweilzeit in einer Lifterstufe wird nur im Automatik-Betrieb
berlcksichtigt. Beim manuellen Schalten wird diese Zeit auf O gesetzt.

Objekt , Status Automatik” freigeben

Option:  nein
ja

Mit diesem Parameter wird das Objekt ,Status Automatik” freigegeben. Mit
diesem Objekt wird angezeigt, ob sich der Liftungsaktor im Automatik-
Betrieb befindet. In diesem Fall ist der Objektwert ,1". Bei ausgeschaltetem
Automatik-Betrieb ist der Objektwert ,0".

Objektwert senden (Objekt , Status Automatik”)

Option:  nein, nur aktualisieren
bei Anderung
immer

Die Option ,nein, nur aktualisieren“ bewirkt, dass das Statusbyte zwar immer
aktualisiert aber nicht gesendet wird. Die Option ,bei Anderung* bewirkt, dass
sich bei Staus - Anderung das Statusbyte auf den EIB / KNX gesendet wird.
Mit der Option ,immer* wird das Statusbyte immer gesendet, unabhangig ob
sich der Status &ndert.
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Allgemein A - C: Automatik
Schwellwert Aus -» Stufe 1 |1 i
(1..100%)

: Scheellwert Stufe 1 -» Stufe 2 |4U

D: Allgemein (1..100)

E: Algemein Schwellwert Stufe 2 > Stufe 3 70

F: Allgemein [1...100%]) I

G: Allgemein Hysterese [v = 0..20%] ID

H: Alligemein Schwellwert in % +/- piz

Uberwachung Stellgrafe

z.B. Raumtemperaturregler (RTR] Inein

a8 I Abbrechen Standard Inife Hilfe:

[T EE R EE R

Abb. 12: Parameterfenster " A - C: Automatik"

Dieses Parameterfenster ist freigegeben, wenn im Parameterfenster
JA-C: Eingang“ ein Automatik-Betrieb (,Automatik-Betrieb: 1Byte-
Objekt(e) (StellgréRe(n) RTR fir Heizen/Kiihlen)*) aktiviert wurde.

In diesem Parameterfenster werden die Schwellwerte"ﬁjr die Umschalt-
ung der Lufterstufe festgelegt. Zusétzlich kann die Uberwachung des
Raumtemperaturreglers aktiviert werden.

Der 5stufige Lifter oder der mégliche zweite 3stufige Liifter des 6164/42
haben gleiche Parameterfenster mit dem Unterschied, dass
gegebenenfalls 5 Schwellwerte einstellbar sind.

Das entsprechende Ventilsteuerungs-Objekt erhalt den Wert ,1* wenn
eine Lifterstellung eingestellt ist. Ist keine Lufterstufe an erhalt das
Objekt den Wert ,0“. Durch eine Zwangsfihrung kann z.B. eine
Umluftzirkulation (Ventil aus) Lifter an erreicht werden.

Der Liftungsaktor wertet die Schwellwerte in aufsteigender
Reihenfolge aus. D.h. zunachst wird der Schwellwert fir
+Aus -> Stufe 1" Uberprift anschlieBend ,Stufe 1-> Stufe 2“

A und so weiter. Die richtige Funktionsweise ist nur
sichergestellt, wenn der Schwellwert fir ,Aus -> Stufe 1“
kleiner dem Schwellwert ,Stufe 1 -> Stufe 2, dieser kleiner
~Stufe 2 -> Stufe 3* usw. eingehalten werden.

Schwellwert Aus -> Stufe 1 (1...100%)
Option: 1, 2...10...100 (fur 3stufigen Lufter)

1,2...10...100 (fir 5stufigen Lfter)

Hiermit wird der Schwellwert eingestellt, ab dem in die Stufe 1 geschaltet
wird. Ist der Wert im Stellgré3en-Objekt groRer als der parametrierte
Schwellwert wird die Stufe 1 eingeschaltet.
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Schwellwert Stufe 1 -> Stufe 2 (1...100%)

Option: 1, 2...40...100 (fur 3stufigen Lufter)
1,2...30...100 (fur 5stufigen Lifter)

Hiermit wird der Schwellwert eingestellt, ab dem in die Stufe 2
umgeschaltet wird. Ist der Wert im Stellgrof3en-Objekt grol3er als der
parametrierte Schwellwert wird in die Stufe 2 umgeschaltet.

Schwellwert Stufe 2 -> Stufe 3 (1...100%)

Option: 1, 2...70...100 (fur 3stufigen Lifter)
1,2...70...100 (fur 5stufigen Lufter)

Hiermit wird der Schwellwert eingestellt, ab dem in die Stufe 3
umgeschaltet wird. Ist der Wert im Objekt ,StellgroRe Heizen" bzw.
StellgréRe Kuhlen* grol3er als der parametrierte Schwellwert wird in die
Stufe 3 umgeschaltet.

Schwellwert Stufe 3 -> Stufe 4 (1...100%)
Option: 1, 2...80...100 (fur 5stufigen Lifter)

Dieser Parameter ist nur bei einem 5stufigen Lifter freigegeben.

Hiermit wird der Schwellwert eingestellt, ab dem in die Stufe 4
umgeschaltet wird. Ist der Wert im Stellgrol3en-Objekt grol3er als der
parametrierte Schwellwert wird in die Stufe 4 umgeschaltet.

Schwellwert Stufe 4 -> Stufe 5 (1...100%)
Option: 1, 2...90...100 (fur 5stufigen Lifter)

Dieser Parameter ist nur bei einem 5stufigen Lifter freigegeben.

Hiermit wird der Schwellwert eingestellt, ab dem in die Stufe 5
umgeschaltet wird. Ist der Wert im Stellgrol3en-Objekt grol3er als der
parametrierte Schwellwert wird in die Stufe 5 umgeschaltet.

Hysterese (y = 0...20%) Schwellwert in % +/- y%

Option:  0,1,...5...20

Hiermit wird eine Hysterese eingestellt, ab der eine Umschaltung auf die
nachste Stufe erfolgt. Die Hysterese gilt fur alle drei bzw. finf Schwell-
werte.

Die Einstellung ,,0" bewirkt das sofortige schalten, also ohne Hysterese.
Der eingegebene Prozentwert wird direkt zum %-Wert der ,Schwellwert
Stufe x* addiert bzw. subtrahiert. Das Ergebnis ergibt die neue obere bzw.
untere Schaltschwelle.

Eingangssignal

Schwellwert Stufe x /

Schwellwert minus Hysterese

Schwellwert plus Hysterese 2\
A
i
i

Schaltet Stufe x Schaltet Stufe x

Abb. 13: Hysterese bei Liftersteuerung
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Durch die Hysterese kann bei schwankenden Einganssignalen um den
Schwellwert herum ein standiges schalten zwischen den Stufen
vermieden werden.

Uberwachung StellgréRe z.B. Raumtemperaturregler RTR

Option:  nein
ja
Mit der Option ,ja“ wird die Uberwachung der Eingans-/StellgroRe(n) des

Liftungsaktors freigegeben. Hierdurch kann auf die Funktion eines
Raumtemperaturreglers RTR Uberwacht werden.

Es ergeben sich folgende weitere Parameter:

Srersres nom B gl PR -

zB. Raumtemperatunealer (RTR] =

berwachungszeit I.| 0 =
[30...65.535¢) =i
Liifterstufe bei RTHR-Stomng Iunveréndert j
Yertil[e] bei BTR Sthung ikt |
Objekbwert senden o -
(Objek! "Stirung Stellgrate’) | bei Andenung =l

Uberwachungszeit 30...65.535s

Option: 30, 31...120...65.535

Dieser Parameter ist freigegeben, wenn der Parameter ,Uberwachung
StellgroRe z.B. Raumtemperaturregler (RTR)"“ mit ,ja“ eingestellt ist.

Mit diesem Parameter wird die Zeit eingestellt, mit der die Telegramme
die auf den Eingangs-/StellgroRen (Objekte ,StellgroBe Heizen®,
LStellgroRe Kuhlen" oder ,StellgroBe Heizen/ Kihlen®) des 6164/X
Uberwacht werden. Wird in der parametrierten Zeit keine StellgréRe
empfangen, liegt eine Kommunikationsstérung oder ein Defekt des
Raumtemperaturreglers vor.

Die Reaktion des 6164/X auf eine ausbleibende Stellgré3e wird mit dem
folgenden Parameter festgelegt.

Lufterstufe bei RTR Stdrung

Option:  unverandert
Aus
1
2
3
49
5Y

Y gilt nur bei der Auswahl des 5stufigen Liifters

Mit diesem Parameter wird die Lifterstufe (Sicherheitsstellung) definiert,
die der Liftungsaktor im Stérungsbetrieb einstellt. Diese Lifterstufe wird
nur im Automatik-Betrieb eingestellt. Im manuellen Betrieb hat diese
Festlegung keine Wirkung.

Eine eingestelle Liufterbegrenzung ist weiterhin aktiv und hat eine héhere
Prioritat als die ,RTR Stdrung"“. Sollte der Sollwert bei einer RTR Stérung
aulRerhalb der aktivierten Begrenzung liegen wird der am néachsten
liegende Grenzwert der Begrenzung eingestellt.
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Ventil(e) bei RTR Stérung

Option:  inaktiv
Heizen - EIN
Kihlen bzw. Kiihlen/Heizen - EIN
AUS

Mit diesem Parameter kann bestimmt werden wie das / die Ventil(e) ange-
steuert werden, wenn eine RTR-St6érung vorliegt. Diese Ventilstellung wird
nur im Automatik-Betrieb eingestellt. Im manuellen Betrieb hat diese
Festlegung keine Wirkung.

Objektwert senden (Objekt , Storung Stellgrofze*)

Option:  nein, nur aktualisieren
bei Anderung
immer

Die Option ,nein, nur aktualisieren” bewirkt, dass der Status Stérung Stellgé3e
zwar immer aktualisiert aber nicht gesendet wird. Die Option ,bei Anderung*
bewirkt, dass bei Anderung einer Stérung ein Telegramm auf den EIB / KNX
gesendet wird. Mit der Option ,immer* wird der Status der StellgréRe Stérung

immer gesendet, auch wenn sich kein Status geandert hat.
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A - E: Funktionen

Allgemein

A - E: Luifter
A -E: Eingan
= Fl.lr=1.tiE|E1I'| Stufenbegrenzung freigeben Inein j
F: Allgemein
G: Allgemein
H: Allgemein
Statushyte [Zwang./Betiieb) freigeben I 1a j
Objektwert senden - -
[Objekt "Statushyte Betrieb”] Ineln, nun aktualisieren j
1Byte Objekt “Status Stufe” freigeben Inein j
1Bit Obj. "Status Stufe "' freigeben nein j

oK I Abbrechen Standard Irif Hilfe:

Abb. 14: Parameterfenster ,A - C: Funktionen"
Dieses Parameterfenster dient dazu einzelne Funktionen freizugeben.
Stufenbegrenzung freigeben
Option:  nein

ja
Mit der Option ,ja“ wird das Parameterfenster ,A - C: Begrenzung“ bzw. ,A - E:
Begrenzung®, fur einen 5stufigen Lufter freigegeben. Gleichzeitig werden die

Objekte zur Aktivierung der Zwangsstellung und von 4 Begrenzungen des
Lufters freigegeben. Zum Beispiel sind dies flur den Lifter A - C:

Lufter A - C, ,Begrenzung 1“ z.B. fir Standby-Betrieb
Lufter A - C, ,Begrenzung 2" z.B. fur Nacht-Betrieb
Lufter A - C, ,Begrenzung 3" z.B. fur Komfort-Betrieb
Lufter A - C, ,Begrenzung 4* z.B. fur Frost-/Hitzeschutz

Lufter A - C, ,,Zwangsfuhrung*

Mit der Stufenbegrenzungsfunktion werden Stufenbereiche (Begrenzungen)
fur den Lufter festgelegt, die nicht tGiber bzw. unterschritten werden kénnen.

Gleichzeitig kann fiir diesen Fall die Ventilstellung festgelegt werden.

Es steht eine Zwangsfiihrung und 4 weitere Begrenzungen zur Verfligung.
Diese kénnen z.B. fir die Steuerung verschiedener Betriebsarten wie Frost/
Hitzeschutz, Komfort, Nacht und Standby verwendet werden. Im Normalfall
berlcksichtigt der Raumtemperaturregler diese Betriebsarten schon in seiner
StellgréRe fur den Aktor.

Anmerkung: Mit einer sich rein auf das Ventil beziehende definierten Zwangs-
fuhrung (Lufterstufe = inaktiv) kann tber den Lufter-/Fan Coil — Aktor z.B. eine
Ventilspiilung realisiert werden.

Das parametrierte Anlaufverhalten, das eine technische
Eigenschaft des Lifters darstellt, hat eine héhere Prioritat als
A eine Begrenzung oder die Zwangsfuhrung. D.h. ist z.B. eine
Begrenzung in Stufe 2 aktiviert und ein Anlaufverhalten Uber
Stufe 3 parametriert, ergibt sich folgendes Verhalten: Der Lfter
befindet sich im Aus-Zustand und erhdlt ein Stellsignal fir
Stufe 1. Fahrt der Lifter zunéchst in die Stufe 3 (Anlaufstufe) und
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geht dann in die Stufe 2, die durch die Begrenzung vorgegeben
ist. Die eigentlich gewiinschte Stufe 1 wird durch die Begrenzung
nicht erreicht.

Statusbyte (Zwang/Betrieb) freigeben

Option:  nein

ja
Mit der Option ,ja“ wird ein Statusbyte (Objekt ,Statusbyte Betrieb®) freige-
geben, aus dem direkt Gber eine 1Bit Codierung die Zusténde (inaktiv / aktiv)
Heizen, Kihlen, Automatik, Zwangsfiihrung und die vier Begrenzungen
angezeigt werden. Der Wert ,1“ bedeutet aktiv, der Wert ,0“ inaktiv bzw.
ausgeschaltet.
Telegrammcode: 1. Byte: 76543210
Bit-Nr.: Heizung (aktiv = 1%, inaktiv = Kiihlen = ,,0%)
Automatik
Storung Regler
Begrenzung 1
Begrenzung 2
Begrenzung 3
Begrenzung 4
Zwangsfiihrung

NoaRrwNRO

Eine Statusbyte-Schliisseltabelle mit den mdglichen Kombinationen ist im
Anhang dieses Handbuchs abgedruckt.

Uber den mit ,ja* freigegebenen Parameter ,Objektwert senden ... stehen
verschiedene Sende-Optionen flir das Statusbyte zur Verfligung.

Statuzbyte [Zwanag/B etrieh] freigeben Iia j
Dbjektwert senden - — =
(Objekt "Statushyte Betrieb'] Ineln, rr aktualisieren J

Objektwert senden (Objekt , Statusbyte Betrieb")

Option:  nein, nur aktualisieren
bei Anderung
immer

Die Option ,nein, nur aktualisieren“ bewirkt, dass das Statusbyte zwar immer
aktualisiert aber nicht gesendet wird. Die Option ,bei Anderung* bewirkt, dass
der 6164/X bei Status - Anderung das Statusbyte auf den EIB / KNX sendet.
Mit der Option ,immer“ wird das Statusbyte immer gesendet, unabhangig ob
sich der Status &ndert.
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1Byte Objekt , Status Stufe” freigeben

Option:  nein

ja
Mit der Option ,ja“ wird das Objekt ,Staus Stufe” freigegeben. Dieses
Statusbyte gibt als Zahlenwert die Lifterstufe an. Dies kann je nach
Parametrierung die Ist- oder die Ziel-Stufe sein. Es ergibt sich folgende
Wertezuordnung:

1-Byte Wert | Hexadezimal | Bindrwert Stufe

0 00 00000000 0 (Aus)
1 01 00000001 Stufe 1
2 02 00000010 Stufe 2
3 03 00000011 Stufe 3
4 04 00000100 Stufe 4
5 05 00000101 Stufe 5
>5 >05 >00000101 Stufe 5

Tabelle 13 Wertzuordnung Objekt ,Status Stufe”

Diese Anzeige kann sich bei der Wahl ,Ist-Stufe* von der gewtinschten Ziel-
Stufe unterscheiden, da zunachst die Umschalt-, Verweilzeiten und Anlauf-
phase ablaufen missen bis die gewiinschte Ziel-Lfterstufe erreicht wird.

Mit der Freigabe der 1Byte ,Status Stufe* — Statusanzeige erscheinen zwei
weitere Parameter:

1Bute Objekt “Status Stufe” freigeben hd
Bedeutung :
[Objekt "Status Shufe™] Ilst-Stufe J

Objektwert senden — -
[Objekt "Status Stufe"] IbEI Andenung J

Bedeutung (Objekt , Status Stufe*)

Option:  Ist-Stufe
Ziel-Stufe

Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, ob der Status der Ist-Stufe
oder der Ziel-Stufe angezeigt wird. Die Ist-Stufe ist die Lifterstufe in der sich
der Lifter gerade befindet. Die Ziel-Stufe ist die Lifterstufe die erreicht werden
soll, z.B. wenn die Ubergangs- und Verweilzeiten abgelaufen sind. Die
Begrenzungen werden in die Betrachtung mit einbezogen. D.h. wenn eine
Begrenzung maximal die Stufe 2 zuldsst, der Lifter sich in der Stufe 2
befindet und z.B. ein Telegramm Aufwértsschalten eingeht, bleibt die Zielstufe
weiterhin 2, da die dritte Stufe durch die Begrenzung nicht erreichbar ist.

Objektwert senden (Objekt , Status Stufe*)

Option:  nein, nur aktualisieren
bei Anderung
immer

Die Option ,nein, nur aktualisieren* bewirkt, dass das Statusbyte zwar immer
aktualisiert aber nicht gesendet wird. Die Option ,bei Anderung* bewirkt, dass
sich bei Staus - Anderung das Statusbyte auf den EIB / KNX gesendet wird.
Mit der Option ,immer* wird das Statusbyte immer gesendet, unabhéngig ob
sich der Status éndert.
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1Bit Objekte , Status Stufe x“ freigeben
Option:  nein

ja
Mit der Option ,ja* werden drei bzw. funf 1Bit Objekte (,Soll Stufe x*, x = 1 bis
3 bzw. 5 fir einen 5stufigen Lifter) freigegeben. Uber diese Objekte wird die
Einstellung einer Lifterstufe angezeigt. Es ist parametrierbar ob der Status der
Ist-Stufe oder die Ziel-Stufe angezeigt wird.
Mit der Freigabe der 1Bit ,Status Stufe x* — Statusanzeige erscheinen zwei
weitere Parameter:

1Bit Obj. "Status Stufe »"' freigeben I_j"

Bedeutung -
[Obiekte "Status Stufe ¥') J1st-Stufe =

Objekbaerte senden - -
[Dbjskte "Status Shufe »] |bei Andenung =l

Bedeutung (Objekt , Status Stufe x*)

Option;  Ist-Stufe
Ziel-Stufe

Mit diesem Parameter kann festgelegt werden, ob der Status der Ist-Stufe
oder die Ziel-Stufe angezeigt wird. Die Ist-Stufe ist die Lifterstufe in der sich
der Lufter gerade befindet. Die Ziel-Stufe ist die Lufterstufe die erreicht werden
soll, z.B. wenn die Ubergangs- und Verweilzeiten abgelaufen sind. Die
Begrenzungen werden in die Betrachtung mit einbezogen, d.h. wenn eine
Begrenzung maximal die Stufe 2 zulasst, der Lufter sich in der Stufe 2 befindet
und z.B. ein Telegramm aufwartsschalten eingeht, bleibt die Zielstufe weiterhin
2, da die dritte Stufe durch die Begrenzung nicht erreichbar ist.

Objektwert senden (Objekt , Status Stufe x“)

Option:  nein, nur aktualisieren

bei Anderung

immer
Die Option ,nein, nur aktualisieren bewirkt, dass das Statushit zwar immer
aktualisiert aber nicht gesendet wird. Die Option ,bei Anderung* bewirkt, dass
sich bei Staus - Anderung das Statusbit auf den EIB / KNX gesendet wird. Mit
der Option ,immer" wird das Statusbit immer gesendet, unabhangig ob sich
der Status &ndert.
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Allgemein A - C: Begienzung
A - L Liifter
A - Ei
& Frflj:;ien Zwangsfibrung:  Liifterstufe/Bereich Iinaktiv j
A - L Begrenzung : —
D: Algemein Wentille] Ilnaktlv j
E: Allgemein ) ) —
F: Aligemein Begienzung 4: Liifterstufe/Bereich Ilnaktlv j
G: Allgemein
H: Allgemein Wentille] Iinaktiv j
Begrenzung 3: Liifterstufe/Bereich I inaktiv j
Ventile) [inaktic =l
Begienzung 2: Liifterstufe/Bereich I inaktiv ﬂ
Yentile] | inaktiv j
Begrenzung 1: Liifterstufe/Bereich I inaltiv j
Vertile] [inakiv =l

ok I Abbrechen Standard Irifi Hilfe

Abb. 15: Parameterfenster " A - C: Begrenzung"

Dieses Parameterfenster ist freigegeben, wenn im Parameterfenster X - Y:
Funktionen“ der Parameter ,Stufenbegrenzungen freigeben” ist. Die Reihen-
folge der angezeigten Zwangsfiihrung bzw. Begrenzungen entspricht den
Prioritaten. D.h. Die Ho6chste Prioritdt hat die Zwangsfihrung vor der
Begrenzung 4, gefolgt vom Begrenzung 3, -2 und -1. Siehe Funktionsdia-
gramm im Kapitel 4.

Der Storbetrieb wie z.B. Ausfall des Raumtemperaturfuhlers

ﬁ (RTR) hat eine geringere Prioritdt als die Lufterbegrenzung.

D.h. durch eine Begrenzung der Lifterstufe kann sich bei einer
RTR-Storung maximal die obere bzw. minimal die untere
Grenze der Lifterbegrenzung einstellen.

Beim Verlassen des Automatik Betriebs, z.B. durch ein manuelles Eingreifen,
bleiben die Begrenzungen 1 bis 4 bestehen. Ebenfalls bleibt eine eventuelle
Zwangsfuhrung aktiviert.

Folgende Punkte gelten fir alle Begrenzungen:

Lufterstufe und Ventilstellung ist unabhangig parametrierbar.

Die Begrenzung muss sich nicht nur auf eine Lifterstufe beziehen. Sie
kann auch einen Bereich von Lifterstufen einschlieBen. D.h. wenn die
Begrenzung aktiv ist kdnnen nur bestimmte Lufterstufen eingestellt
werden. Hierdurch ist weiterhin eine eingeschrénkte Regelung mdglich.

Die Begrenzung wird aktiviert, wenn ein Telegramm mit dem Wert ,1“
auf dem Begrenzungsobjekt empfangen wird. Die Begrenzung wird
aufgehoben, wenn ein Telegramm mit dem Wert ,0“ auf dem
Begrenzungsobjekt empfangen wird. Ein manueller Eingriff beendet den
Automatik-Betrieb.

Wenn die Begrenzung aktiviert ist geht der Liftungsaktor unabhangig
von der/den StellgroRe(n) in die parametrierte Lifterstufe. Sollte bei der
Aktivierung der Begrenzung eine andere Lifterstufe oder eine
Lufterstufe auRerhalb des ,Begrenzungsbereichs” eingestellt sein, wird
die gewunschte Lufterstufe oder die Grenz-Lufterstufe des Bereichs
eingestellt.
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- Nach dem Ausschalten einer Begrenzungen wird die Lifterstufe und die
Objekte zur Ventilansteuerung neu berechnet und ausgefihrt. D.h.
wéahrend der Begrenzung arbeitet der Aktor im Hintergrund normal
weiter, die Ausgange werden aber nicht verandert und erst nach Ende
einer Begrenzung erfolgt die Ausfiihrung.

Zwangsfuhrung: Liufterstufe/Bereich

Option:  inaktiv
unverandert
Aus
1

!—\
>
c
7]

=
>
c
7

POWWWNNN
phN
PP
>
£
)
e

[
=

4,3,2, 1, Aus?
5b

5,4,3,2,1Y
Y Diese Option erscheint nur bei der Auswahl eines 5stufigen Lifters

Mit diesem Parameter wird die Zwangsfiihrung eingestellt. Das entsprech-
ende Objekt ,Zwangsfilhrung® wurde schon mit der Aktivierung des
Parameterfensters ,X-Y: Begrenzung“ mit dem Parameter ,Stufenbe-
grenzungen freigeben" im Parameterfenster ,X-Y: Automatik” freigegeben.
Mit einem weiteren Parameter (siehe Nachsten) wird die Ventilstellung
festgelegt, die sich wahrend der Zwangsfiihrung einstellt.

Die Option ,inaktiv* bedeutet, dass keine Zwangsfilhrung fir den Lifter
bertcksichtigt wird. Eine Zwangsfuhrung fiir das Ventil ist trotzdem moglich.
Die Funktion ,unverandert* hat die Auswirkung, dass die Lifterstufe beim
Aktivieren der Zwangsfiihrung eingefroren wird und solange bestehen bleibt
bis die Zwangsfuhrung aufgehoben wird.

Ventil(e)

Option:  inaktiv
Heizen - Ein
Kihlen bzw. Kihlen/Heizen Ein
Aus

Mit diesem Parameter werden die Ausgangsobjekte fiir die Ventilansteuer-
ung wahrend der Zwangsfiihrung definiert.

Die Option ,inaktiv* bewirkt eine nicht Berlcksichtigung der Ventilstellung
wahrend der Zwangsfuhrung. Das Ventil wird weiterhin angesteuert, obwohl
der Lufter in Zwangsfuihrung ist.

Die Option ,Heizen — Ein“ bewirkt, dass wéahrend der Zwangsfiihrung das
Heizen-Ventil einen EIN-Befehl (Telegrammwert ,1%) Giber das Objekt ,Ventil,
Heizen“ erhdlt. Falls es ein Kuhlventil gibt wird dieses Uber das Objekt
.ventil Kihlen" ausgeschaltet.

Die Option ,Kuhlen bzw. Kiuhlen/Heizen - Ein* bewirkt, dass wahrend der
Zwangsfiihrung das Kihl-Ventil einen EIN-Befehl (Telegrammwert ,1%) Gber
das Objekt ,Ventil, Kiihlen" bzw. das Objekt ,Ventil, Heizen/Kihlen* einen
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Wert ,0“ erhélt. Das Heizventil wird Uber das Objekt ,Ventil Heizen*
ausgeschaltet.

Die Option ,Aus” bewirkt, dass wahrend der Zwangsfiihrung beide Ventile
(Heizen und Kihlen) ausgeschaltet sind.

Begrenzung x: Lufterstufe/Bereich (x =1...4)

Fir jede einzelne der vier Begrenzungen gibt es die gleichen Parameter, mit
denen zum einen die Lufterstufe begrenzt und die Ventilstellung wahrend
der entsprechenden Begrenzung festgelegt werden. Die Prioritat ist ent-
sprechend der aufgefiihrten Reihenfolge. Die hdchste Prioritat besitzt die
Begrenzung 4 (z.B. Frost-/Hitzeschutz), die niedrigste Prioritat besitzt die
Begrenzung 1(z.B. Standby-Betrieb). Es stehen die folgenden Optionen zur

Verfigung:

Option:  inaktiv
unverandert
Aus Auflistung aller Optionen siehe
1 Zwangsfuhrung Lufterstufe.
5,4,3,2,1"

Y Die Option erscheint nur bei der Auswahl eines 5stufigen Lifters

Mit diesem Parameter wird eingestellt, welche Luifterstufe bei einer
aktivierten Begrenzung eingestellt oder nicht tber bzw. unterschritten wird.
Das entsprechende Objekt wurde schon mit der Aktivierung des Parameter-
fensters X -Y: Begrenzung“ mit dem Parameter ,Stufenbegrenzungen
freigeben im Parameterfenster X - Y: Automatik freigegeben. Mit einem
weiteren Parameter (siehe Nachsten) wird die Ventilstellung festgelegt, die
sich wahrend aktivierter Begrenzung einstellt.

Die Begrenzungen konnen z.B. Uber eine Zeitschaltuhr aktiviert oder
ausgeschaltet werden.

Ventil(e)

Option:  inaktiv
Heizen - Ein
Kuhlen bzw. Kiihlen/Heizen - Ein
Aus

Mit diesem Parameter werden die Ausgangsobjekte fur die Ventilansteuer-
ung wahrend einer Begrenzung definiert.

Die Option ,inaktiv* bewirkt eine nicht Berlicksichtigung der Ventilstellung
wahrend einer aktivierten Begrenzung. Das Ventil wird weiterhin ange-
steuert, obwohl der Lifter in einer Begrenzung ist.

Die Option ,Heizen — Ein“ bewirkt, dass wéahrend der Begrenzung das
Heizen-Ventil einen EIN-Befehl (Telegrammwert ,1) Gber das Objekt ,Ventil,
Heizen“ bzw. einen Wert , 1" auf dem Objekt ,Ventil, Heizen/Kihlen* erhalt.
Falls es ein Kuhlventil gibt wird dieses Uber das Objekt ,Ventil Kihlen*
ausgeschaltet.

Die Option ,Kuhlen bzw. Kuhlen/Heizen - Ein“ bewirkt, dass wéahrend der
Begrenzung das Kihl-Ventil einen EIN-Befehl (Telegrammwert ,1%) Gber das
Objekt ,Ventil, Kiihlen" bzw. das Objekt ,Ventil, Heizen/Kuhlen* einen Wert
,0" erhalt. Das Heizventil wird Uber das Objekt ,Ventil Heizen" ausgeschaltet.
Die Option ,Aus” bewirkt, dass wahrend der Zwangsfiihrung beide Ventile
(Heizen und Kihlen) ausgeschaltet sind.
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3.3.1.7 Parameterfenster

.D-F. Lufter”

Algemein D - F: Liifter

A - Lo Lidfter

A - C: Ei

A-C All;g;nnagtik Liifterstufe bei Busspannungzausfall Iunvarénden j

A - T Funktionen

- C: Begrenzung Liifterstufe bei Busspannungswiederkehr IAus j

D-F: L”HE' Status Lufter freigeben I j

[ -F: Eingang Objskt "Status Liifter EIMAALS" nein

[ - F: Funktionen

G Allgemein

H: Allgemein X »
Betriebsart Liifter =
Tech. Daten des Liifters beachten |1l IWechselschalter J
Werzogerung zwischen Stufenumschaltung IEDD = |
[50...10.000ms) =
Arlaufverhalten Liifter Inem j

Ok I Ahbbrechen Standard Irifi Hilfe:
Abb.16:  Parameterfenster "D - F: Lufter"

Fur den Liftungsaktor 6164/42, 5stufig besteht die Mdoglichkeit zwei
3stufige Lifter anzusteuern. FUr den zweiten Lifter D - F stehen die
gleichen Parameterfenster und Kommunikationsobjekte wie fir den
ersten Lufter A - C zur Verfugung. Diese Parameterfenster unterscheiden
sich nur durch die Bezeichnung D - F. Sie werden freigegeben, wenn im
Parameterfenster ,Allgemein“ ein zweiter Lufter (,2 Lufter (A-C, D-F) + 2
Aktoren”) ausgewahlt wird.

llgemein Allgemein
C: Lufter
- C: Eingang Sende- und Schaltverzogenng nach |2

- C: Funktionen

Al

A

A

& - C: Automatik
"

D -F: Lufter

D

D

-F: Eingang

Busspannungswiederkehr [2...2555)
Telegrammiate

Zyklisch “In Betrieb™ Telegramm senden

Iruch! bearenzt

- F: Funktionen [0...65.535s. 0 = senden inakliv] |D
G: Allgerein
H: Allgernein
Anzahl Liifterstufen
“erteilung der Kanale
Abb. 17:  Parameterfenster "Allgemein“, zwei Lufter

Fur die beiden 3stufigen Liufter ergibt sich somit folgende Zuordnung der
Ausgange des 2fach Luftungsaktors 6164/42:

Lifterl (Lufter A - C):

Stufe 1 = Ausgang A, Stufe 2 = Ausgang B, Stufe 3 = Ausgang C

Lifter 2 (Lufter D - F): Stufe 1 =D, Stufe2 =E, Stufe 3=F

Die Ausgange G und H kénnen frei verwendet werden. Fir diese Ausgange

steht die Betriebsart ,Schaltaktor* und ,Steuerung Ventil (Heizung)" zur
Verfligung.

Die Parametriermdglichkeiten dieser Betriebsarten sind in den entsprech-
enden Kapiteln dieses Handbuchs beschrieben.

Anmerkung: Ein 3stufiger und ein 5stufiger Lifter sind mit dem 6164/42 nicht
gemeinsam ansteuerbar.
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3.3.1.8 Parameterfenster
»G: Allgemein“

ligemein G: Allgemein
- C: Lidfrer

&

I3

: . E izﬂ:nlgtik Betiiebsart des Ausgangs Ikeine Funktion j
& & Funkki

D

D

D

- C: Funktionen
- F: Liifter
- F: Eingang
- F: Furktionen
G: Allgemein
H: allgemein

I{
Steuerung Yentl (Heizung

OK I Abbrechen Standard =] Hilfe:

Abb. 18: Parameterfenster "G: Allgemein"

Die freien Ausgange des Luftungsaktors, die nicht fir eine Lufter-
Anwendung bendtigt werden, kdnnen beliebig als Schalt- oder Heizungs-
aktor verwendet werden.

Bei dem 1fach Liftungsaktor 6164/41 ist dies der Ausgang D.
Bei dem Liiftungsaktor 6164/42, 5stufig sind dies die Ausgange
- D bis H, wenn nur ein 3stufiger Lufter
- F bis H, wenn ein 5stufiger Lifter
- G und H, wenn zwei 3stufige Lifter
angeschlossen sind.
Fir jeden dieser Ausgénge stehen folgende Zusatzfunktionen zur Ver-

fuigung:
Schaltaktor - siehe Kapitel 3.4
Steuerung Ventil (Heizung) - siehe Kapitel 3.5

Umfangreichere Schaltatkorfunktionen sind mit den Busch-Installationsbus®
SA/S Schaltaktoren méglich.
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3.3.2 Kommunikationsobjekte
»LOfter”

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

Allgemeine Gerate Kommunikationsobjekte

Murnmer | Funktion | Mame | Lange | K | L | S | [0} | A |
o In Betrieb Allgemein 1 bit K o- - 0
Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
0 In Betrieb Allgemein 1-Bit (EIS 1) K, U
DPT 1.002

Objekt , In Betrieb“: 1 Bit (EIS 1): Um die Anwesenheit des Liftungsaktors auf dem

EIB / KNX regelméRig zu tiberwachen, kann ein Uberwachungstelegramm zyklisch auf den
EIB / KNX gesendet werden. Das Kommunikationsobjekt ist nur freigegeben, wenn der
Parameter " Zyklisch “In Betrieb" Telegramm. senden (0...65535s, 0 = senden inaktiv)" im
Parameterfenster "Allgemein” aktiviert wurde.

Telegrammwert "1": Status

1..9 ‘ Frei ‘ Nicht belegt ‘ ‘

Tabelle 14 Kommunikationsobjekte Lifter - Allgemein

Kommunikationsobjekte Lifter - manuell schalten / 1Byte

[ Furktion | Hame Jange [xfu s JU[a [ostertyp |
10 Stufe schalten Lidfter A-E 1 Byt X - 5 - =
Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
10 Stufe Schalten Lufter X - Y 1Byte (EIS6) |K,S
40" (X-Y = A-C, A-E, D-F) | DPT 5.010

Objekt , Stufe Schalten“: 1 Byte (EIS 6): Das Objekt ist freigegeben, wenn im Para-
meterfenster X - Y: Eingang“ der Parameter ,1-Byte Objekt aktivieren (manuelles
schalten der Stufen)* ausgewahilt (,ja“) ist.

Uber dieses Objekt kann der Liifter durch ein 1Byte Objekt eine Liifterstufe einschalten.
Falls zu dem Zeitpunkt eine andere Lufterstufe eingeschallt ist, wird diese ausgeschaltet.
Unter Beriicksichtigung der Ubergangs-, Verweilzeiten und Anlaufphase wird die neue
Lifterstufe eingeschaltet.

Begrenzungen durch Zwangsfihrung oder einer der vier Begrenzungen 1...4 bleiben
bestehen. Der Automatik-Betrieb wird ausgeschaltet. Eine erneute Aktivierung des
Automatik-Betrieb erfolgt Uiber die Objekte ,Automatik EIN/AUS" (Nr.29 bzw. 591)) oder
eines der Begrenzung - Objekte (Nr. 23...28 bzw. 53...58").

Es ergeben sich folgende Telegrammwerte:

1-Byte Wert Hexadezimal Binarwert Stufe

0 00 00000000 0 (Aus)
1 01 00000001 Stufe 1
2 02 00000010 Stufe 2
3 03 00000011 Stufe 3
4 04 00000100 Stufe 4
5 05 00000101 Stufe 5
>5 >05 > 00000101 Stufe 5

1 Kommunikationsobjekt fiir den zweiten Lifter (D - F)
Tabelle 15 Kommunikationsobjekte Lufter — manuell schalten (1Byte)
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Kommunikationsobjekte Lifter — manuell schalten / 1Bit

Murnmer | Funktion | Marne | Lange | K | L | S | il | a | Datentyp
11 Skufe 1 Lifter A-E 1 bit K - 5 - -

1z Skufe 2 Lifter A-E 1 bit K - 5 - -

13 Stufe 3 Lifter A-E 1 bit K - 5 - -

0414 Stufe 4 Lifter A-E 1 bit K - 5 - -

DI.’! 15 Stufe 5 Lifter A-E 1 bit K - 5 - -

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags

11...15 | Stufe x Lafter X-Y 1Bit(EIS1) K, S
41...45" | (x=1...3, bzw. 1...5) (X-Y = A-C, A-E, D-F) | DPT 1.001

Objekt , Stufe x“: 1 Bit (EIS 1): Das Objekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster
X - Y: Eingang" der Parameter ,1-Bit Objekt aktivieren (manuelles schalten der Stufen)”
ausgewabhlt (,ja") ist.

Uber diese 1Bit-Objekte kann der Aktor seine StellgréRe fiir eine Liifterstufe x erhalten.

Begrenzungen durch Zwangsfihrung oder einer der vier Begrenzungen 1...4 bleiben
bestehen. Der Automatik-Betrieb wird ausgeschaltet. Eine erneute Aktivierung erfolgt
Uber die Objekte ,Automatik EIN/AUS" (Nr.29 bzw. 591)) oder dem Objekt ,Umschalten
Begrenzung® (Nr. 23...28 bzw. 53...58").

Sollten mehrere EIN Befehle ,1* auf den verschiedenen Stufen-Objekten eingehen ist
der zuletzt empfangene Wert fiir die Lifteransteuerung ausschlaggebend. Das gleiche
gilt fur den AUS Befehl ,0“. Wenn der Aktor fir eine ausgeschaltete Stufe einen
erneuten AUS Befehl empféangt, wird dieser ausgefuhrt. D.h. eine zurzeit eingeschaltete
Stufe wird ausgeschaltet, obwohl das entsprechende Stufenobjekt nicht direkt auf die
Stufe wirkt. Es wird immer der letzte Befehl, in diesem Fall der AUS-Befehl einer
anderen Stufe, ausgefihrt.

Telegrammwert 40 Lufter AUS
il Lufterstufe x EIN

“ Kommunikationsobjekte fur den zweiten Lufter (D - F)
Tabelle 16 Kommunikationsobjekte Liifter — manuell schalten (1Bit)
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Kommunikationsobjekte Lifter — Automatik mit 2 Stellgréi3en

MNurnmer | Funktion | Mame | Lange | K | L | S | il | ) | Datentyp

IIfllE' Stellgrélfe, Heizen Lifter A-C 1 Byte K - 5 - -

D:]l? Stellgréfe, Kihlen Lifter A-C 1 Byte K - 5 - -
Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
16 StellgroRe, Heizen Lifter X -Y 1Byte (EIS6) |K,S
46Y (X-Y =A-C, A-E, D-F) DPT 5.001

Objekt , StellgroRe Heizen“: 1 Byte (EIS 6): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn im
Parameterfenster X - Y: Eingang” fur den Parameter HLK-System ,,2 Stellgroen,..."
ausgewahlt wurde.

Uber dieses Objekt wird die StellgroRe Heizen des 6164/X als 1 Byte-%-Wert z.B. durch
einen Raumtemperaturregler vorgegeben.

Telegrammwert 0% Aus, keine Heizen

,100%"  GroRte StellgréRe, maximale Heizung Ein

17 StellgroRe, Kuhlen Lufter X - Y
47" (z=A-C, A-E, D-F)

1Byte (EIS6) | K,S
DPT 5.001

Objekt , StellgroRe Kiihlen“: 1 Byte (EIS 6): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn im
Parameterfenster X - Y: Eingang” fur den Parameter HLK-System ,,2 Stellgroen,..."
ausgewahlt wurde.

Uber dieses Objekt wird die StellgroRe Kiihlen des 6164/X als 1 Byte-%-Wert z.B. durch
einen Raumtemperaturregler vorgegeben.

Telegrammwert 0% Aus, keine Kilhlung

,100%"  GroRte Stellgrée, maximale Kuhlung Ein

2 Kommunikationsobjekt fir den zweiten Lufter (D - F)
Tabelle 17 Kommunikationsobjekte Lufter — Automatik mit 2 StellgréRen

Kommunikationsobjekte Lifter — Automatik mit 1 Stellgré3e

Nummerl Funkkion | Marme | Lange | K | L | S | o] | o | Datenkyp |
R17 Stellgrafie, Heizen/kihlen Lifter A-E 1 Evte K - 3 - -

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags

16 . .

469 Frei Nicht belegt

17 StellgroRe, Heizen/Kuhlen | Lifter X - Y 1Byte (EIS6) |K,S

479 (X-Y =A-C, A-E, D-F) DPT 5.001

Objekt , StellgroRe Heizen/Kiihlen“: 1 Byte (EIS 6): Dieses Objekt ist freigegeben,
wenn im Parameterfenster X - Y: Eingang* fur den Parameter HLK-System ,1
StellgroRRen,..." ausgewahlt wurde.

Uber dieses Objekt wird die StellgroRe Heizen bzw. Kilhlen fiir den 6164/X als 1 Byte-%-
Wert z.B. durch einen Raumtemperaturregler vorgegeben.

Falls gleichzeitig die beiden Stellgré3en ,Ventil, Heizen" und ,Ventil, Kiihlen“ fur die
Ventilansteuerung freigegeben sind, entscheidet der Inhalt des Objekts Nr. 19 (49Y)
L<Umschalten Heizen/Kuhlen* ob es sich bei den empfangenen Telegrammen auf das
Objekt ,, StellgrofRe Heizen/Kihlen um eine Heiz- oder Kuhlstellgro3e handelt.

Telegrammwert ,0%" Aus, keine Heiz- bzw. Kiihlung

,100%" Grofte StellgréRe, maximale Heiz- bzw. Kiihlung

2 Kommunikationsobjekt fir den zweiten Lufter (D - F)
Tabelle 18 Kommunikationsobjekte — Automatik mit 1 StellgroRe
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Kommunikationsobjekte Lufter — manuell hoch / runter schalten

Nummerl Furkkion | Marme: | Lange | K | L | = | ] | ] | Datentyp |
DI.’! 18 ‘Witerschalken Stufe Liifter & - C 1 bit K - 5 - -

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags

18 Weiterschalten Stufe Lafter X -Y 1 Bit (EIS 1) K, S

48" (X-Y = A-C, A-E, D-F) | DPT 1.007

Objekt , Weiterschalten Stufe“: 1 Bit (EIS 1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn im
Parameterfenster X - Y: Eingang“ der Parameter ,1-Bit Objekt aktivieren (manuelles
hoch/runter schalten)” ausgewabhlt (,ja“) wurde.

Uber dieses Objekt kann der Liifter durch ein 1Bit Telegramm eine Stufe weiter oder eine
Stufe zurlick geschaltet werden. Das Schalten (hoch / runter) wird durch den
Telegrammwert bestimmt.

Beim mehrmaligen manuellen ,hoch* bzw. ,runter” schalten wird die Zielstufe um eine
Stufe erhodht bzw. erniedrigt. Dies ist so lange mdglich, bis die maximal bzw. minimal
mogliche Stufe erreicht ist. Hierbei werden die parametrierten Begrenzungen
bericksichtigt. Weitere ,hoch“- bzw. ,runter“-Befehle werden ignoriert und nicht ausgefthrt.
Jeder neue Schaltbefehl [6st eine neue Berechnung der Zielstufe aus.

Telegrammwert ,0“ Stufe runter schalten
W1 Stufe hoch schalten

“ Kommunikationsobjekt fur den zweiten Lifter (D - F)
Tabelle 19 Kommunikationsobjekte Lufter - manuell hoch / runter schalten

Kommunikationsobjekte Lifter — Automatik, Stellgrofie Umschalten

Murnmer | Funktion | MName | Lange | k. | L | 5 | 0] | ) | Datentyp |
E[:]lg Umschalten, Heizenkihlen Lifter A-C 1 bit K - 5 - -

19 Umschalten, Lofter X =Y 1Bit (EIS 1) K,S

49" | Heizen/Kihlen (X-Y =A-C,A-E,D-F) | DPT1.003

Objekt ,Umschalten, Heizen/Kiihlen“: 1 Bit (EIS 1): Dieses Objekt ist freigegeben,
wenn im Parameterfenster X - Y: Eingang“ ein HLK-System mit 2 Ventilen ,1 StellgréRe,
4-Rohr-System*” oder zwei StellgréRen ,,2 StellgroRen, 2-Rohr-System* ausgewahlt sind.
Das Objekt hat folgende Bedeutung:

Im 4-Rohr-System gibt es zwei getrennte Kreise fiir Heizen und Kuhlen. Jeder Kreis besitzt
ein eigenes Ventil. Wenn eine Stellgro3e (,StellgroRe, Heizen/Kuhlen®) zur Verfigung steht
kann Uber das hier beschriebene Objekt ,Umschalten Heizen/Kihlen* festgelegt werden,
ob die Eingangsgrofe ein Heizsignal ist und den Heizkreislauf (Objekt ,Ventil Heizen")
ansteuert oder ein Kuhlsignal ist und den Kuhlkreislauf (Objekt ,Ventil Kiihlen*) ansteuert.

Im 2-Rohr-System mit 2 Stellgro3en stehen zwei Eingangsgrof3en zur Auswertung zur
Verfligung. Mit dem Objekt ,Umschalten Heizen/Kuhlen* kann festgelegt werden welches
Objekt ausgewertet wird. Telegramme auf dem anderen Objekt werden ignoriert. Wenn
das Objekt ,Umschalten Heizen/Kuhlen* nicht verwendet wird wertet der 6164/X immer das
Stellsignal aus das ungleich ,0" ist.

Das jeweils nicht angesteuerte Ventil wird ausgeschaltet.

Telegrammwert: »1“ = Heizen
,0“ = Kuhlen

“ Kommunikationsobjekt fur den zweiten Lifter (D - F)
Tabelle 20 Kommunikationsobjekte Liifter — Automatik, StellgrofRe Umschalten
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Kommunikationsobjekte Lifter — Status Lufter

Murnrner | Funktion | Marne: | Lange | K | L | S | i] | o | Datenkyp |
[Bz0  sStatus Lifker EINJAUS Litfter A-E 1 bit S |

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags

20 Status Lufter EIN/AUS Liufter X -Y 1Bit (EIS 1) K,U

40" (X-Y =A-C, A-E, D-F) DPT 1.001

Objekt , Status Lufter EIN/AUS*: 1 Bit (EIS 1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn im
Parameterfenster X - Y Lufter" der Parameter ,Status Lufter freigeben Objekt ,Status
Lufter EIN/AUS" die Option ,ja“ ausgewahlt ist.

Das Objekt erhalt den Objektwert ,1“ (EIN), wenn mindestens eine Lufterstufe ungleich

AUS ist. Der Wert des Objekts wird bei Anderung der Liifterstufe aktualisiert und gesendet.

Dieses Objekt gibt somit den Status des Lifters an, ob er ein oder Ausgeschalten ist, kann
aber auch zum Ansteuern eines Hauptschalters fir den Lufter verwendet werden.

Telegrammwert: ,0“= AUS
,1“=EIN

Anmerkung: Einige Liifter benodtigen bevor sie eine Lifterstufe einstellen zunachst einen
EIN-Befehl. Mit dem Objekt ,Status Lifter EIN/AUS" kann der Lifter z.B. mit einem
normalen EIB/KNX Schaltaktor zentral, Uber einen Hauptschalter, eingeschaltet werden.

2 Kommunikationsobjekt fir den zweiten Lufter (D - F)
Tabelle 21 Kommunikationsobjekte Lufter — Status Lifter
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Kommunikationsobjekte Lifter - Ansteuerung Ventile

Nurnmer | Funktion | Marne | Lange | K | L | S | il | o |
|:l2121 ventil, Heizen Lifter A-C 1 it Kk - - 0 -
Hzz wentil, Kithlen Lifter #-C 1 bit Kk o- - 0 -

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags

21 Ventil, Heizen Lufter X -Y 1Bit (EIS 1) K,U

51" (X-Y = A-C, A-E, D-F) DPT 1.003

Objekt , Ventil, Heizen*: 1 Bit (EIS 1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn im Para-
meterfenster X - Y: Eingang"“ als HLK-System ein 4-Rohr-System ausgewahlt ist.

Im 4-Rohr-System stehen zwei Objekte fir die Ansteuerung eines Heiz- und Kihl-Ventil
zur Verfugung. Das Ventil im Heizkreislauf wird Uber das Objekt ,Ventil Heizen“
angesteuert.

Sobald ein Heizsignal als StellgroRe vorliegt und das Liftungsgeblase mindestens mit
Stufe 1 lauft, ist der Objektwert auf ,1" gesetzt. Wenn keine Lifterstufe an ist wird der
Objektwert ,Ventil Heizen* auf ,0 gesetzt. Hierdurch wird eine Uberhitzung der Liifter-/ Fan
Coil-Einheit vermieden. Durch eine Zwangsfiihrung kann das Ventil geschlossen und der
Lufter im Betrieb bleiben, wodurch sich eine Umluftzirkulation ergibt.

Telegrammwert: ,1“ = StellgroRe fur Ventil, Ein - Heizen
,0“ = StellgréRe fir Ventil, Aus — kein Heizen
22 Ventil, Heizen/Kihlen Lifter X - Y 1Bit (EIS 1) K,U
52" (X-Y =A-C, A-E,D-F) | DPT 1.003

Objekt , Ventil, Heizen/ Kihlen“: 1 Bit (EIS 1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn im
Parameterfenster ,X - Y: Eingang“ als HLK-System ein 2-Rohr-System ausgewahlt ist.

Im 2-Rohr-System steht nur ein Objekt ,Ventil Heizen/Kuhlen* zur Verfugung, um ein Ventil
in einem Heiz- oder Kihlkreislauf anzusteuern. Ob geheizt oder gekiihlt wird, entscheidet
die Flussigkeit im HLK-Rohr-System.

Sobald ein Stellsignal empfangen wird und der Lifter mindestens mit Stufe 1 lauft, ist der
Objektwert auf 1" gesetzt. Wenn keine Lufterstufe an ist wird auch der Objektwert ,Ventil
Heizen/Kiihlen* auf 0 gesetzt. Hierdurch wird ein Uberheizen der Liifter-/ Fan Coil-Einheit
vermieden. Durch eine Zwangsfiihrung kann das Ventil geschlossen und der Lifter im
Betrieb bleiben. Hierdurch kann eine Umluftzirkulation erzeugt werden.

Telegrammwert: ,1“ = StellgroRe fur Ventil, Ein — Heizen bzw. Kuhlen
40 = StellgroRe fur Ventil, Aus — kein Heizen bzw. Kuhlen
22 Ventil, Kithlen Lifter X =Y 1Bit (EIS 1) K,U
52" (X-Y =A-C, A-E, D-F) | DPT 1.003

Objekt , Ventil, Kihlen*: 1 Bit (EIS 1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn im Para-
meterfenster X - Y: Eingang"“ als HLK-System ein 4-Rohr-System ausgewahlt ist.

Im 4-Rohr-System stehen zwei Objekte fiir die Ansteuerung eines Heiz- und Kihl-Ventil
zur Verfugung. Das Ventil im Kuhlkreislauf wird Gber das Objekt ,Ventil, Kiihlen“ ange-
steuert.

Wenn keine Lufterstufe an ist wird der Objektwert ,Ventil Kihlen* auf ,0“ gesetzt. Durch
eine Zwangsfuhrung ist es moéglich den Lifter Auszuschalten und das Ventil zu 6ffnen.
Hierdurch kann eventuell eine Vereisung vermieden werden.

Sobald ein Kiihlisignal als StellgréRe vorliegt und das Liftungsgeblase mindestens mit
Stufe 1 lauft, besitzt das Objekt ,Ventil Kiihlen* den Wert 1%, wodurch ein stromlos
schlieRendes Ventil 6ffnet.
Telegrammuwert: ,1“ = StellgroRRe fur Ventil, Ein — Kiihlen

40" = StellgroRe fur Ventil, Aus — kein Kiihlen

1 Kommunikationsobjekt fiir den zweiten Lifter (D - F)
Tabelle 22 Kommunikationsobjekte Lifter — Ansteuerung Ventil
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Kommunikationsobjekte Lifter - Begrenzungen

Murnmer | Funkkion | MName | Lange | K | L | S | ] | 4 | Datentyp |
DﬂZS Umnschalten Begrenzung Lifter & - C 1 Byte K - 5 - -
EE-’IZ‘I Begrenzung 1 Lifter & - C 1 bit K - 5 - -
D:IZS Begrenzung 2 Lifter A - C 1 bit K 1 -
[ Begrenzung 3 Liifter & - C 1 bit K 3 -
Dle? Begrenzung 4 Lifter & - C 1 kit K S -
|:[2|28 Zwangsfihrung Lifter A - C 1 kit K S -
Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
23 Umschalten Begrenzung Lafter X-Y 1 Byte(NonEIS) | K, S
53" (X-Y = A-C, A-E, D-F) | DPT 20.102

Objekt ,Umschalten Begrenzung“: 1 Byte (NonEIS): Dieses Objekt ist freigegeben,
wenn im Parameterfenster X - Y: Funktionen“ Der Parameter ,Stufenbegrenzung
freigeben” aktiviert ist.

Mit diesem Objekt kann der Automatik-Betrieb oder eine der vier Begrenzungen durch
einen 1Byte Z&ahlwert angesteuert werden.

Der zuletzt Eingegangene Objektwert ist fiir die Begrenzung verantwortlich. Ein Objektwert
gréRer gleich 5 hat keine Wirkung und wird ignoriert. Eine Ausnahme ist der Automatik
Betrieb. Dieser bleibt bestehen, auch wenn eine andere Begrenzung ausgewahlt wird.
Hierdurch ist eine Regelung im eingegrenzten Bereich weiterhin méglich. Der Automatik-
Betrieb kann nur iber das Objekt ,Automatik EIN/AUS" oder durch einen manuellen
Eingriff ausgeschalten werden.

Falls durch die Parametrierung kein Automatik-Betrieb freigegeben ist, wird beim Aufruf
des Automatik-Betrieb (,0) der manuelle Betrieb beendet. Die Lufterstufe bleibt zunachst
bestehen und erst beim néchsten Stellbefehl entsprechend verandert.

Telegrammwert

1-Byte Wert Hexadezimal Binarwert Begrenzung

0 00 00000000 Automatik (Default)

1 01 00000001 Begrenzung 1

2 02 00000010 Begrenzung 2

3 03 00000011 Begrenzung 3

4 04 00000100 Begrenzung 4

>5 > 05 > 00000101 Wird ignoriert
24...27 | Begrenzung X Lifter X =Y 1Bit (EIS1) K, S
54..57"| (x=1...4) (X-Y = A-C, A-E, D-F) | DPT 1.003

Objekt ,Begrenzung x“: 1 Bit (EIS 1): Dieses Obijekt ist freigegeben, wenn im Para-
meterfenster X - Y: Funktionen“ Der Parameter ,Stufenbegrenzung freigeben” aktiviert ist.

Die Begrenzung x ist aktiv, wenn ein Telegramm mit dem Wert ,.1* auf dem Objekt
.Begrenzung x“ empfangen wird. Die Begrenzung x wird aufgehoben, wenn ein Telegramm
mit dem Wert ,,0“ auf dem Objekt ,Begrenzung x* empfangen wird.

Wenn die Begrenzung x aktiviert ist, kann der Lifter nur die im Parameterfenster
.Begrenzung” eingestellte Lifterstufe bzw. Stufenbereich annehmen. Die Ventilstellung ist
unabhéngig von der Lifterbegrenzung parametrierbar.

Telegrammwert 40° Begrenzung x inaktiv
WL Begrenzung x aktiv

1 Kommunikationsobjekt fiir den zweiten Lifter (D - F)
Tabelle 23 Kommunikationsobjekte Lufter - Begrenzungen
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Kommunikationsobjekte Lifter - Zwangsfihrung

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
28 Zwangsfuhrung Lufter X =Y 1Bit (EIS 1) K, S
58" (X-Y = A-C, A-E, D-F) | DPT 1.003

Objekt ,,Zwangsfuhrung“: 1 Bit (EIS 1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn im Para-
meterfenster X - Y: Funktionen“ Der Parameter ,Stufenbegrenzung freigeben“ aktiviert ist.

Die Zwangsfuhrung ist aktiv, wenn ein Telegramm mit dem Wert ,1“ auf dem Objekt
LZwangsfiuihrung“ empfangen wird. Die Zwangsfuhrung wird aufgehoben, wenn ein Tele-
gramm mit dem Wert ,0“ auf dem Objekt ,Zwangsfiihrung“ empfangen wird.

Wenn die Zwangsfuhrung aktiviert ist geht der Schaltaktor unabhéngig von der ,Stellgroe”
und einer parametrierten Begrenzung x (x=1...4) in die Zwangsfuhrung.

Die Lufterstufe und Ventilstellung(en) wéahrend der Zwangsfiihrung sind unabhangig von
einander parametrierbar.
Telegrammwert 20 keine Zwangsfiihrung

1 Zwangsfihrung

b Kommunikationsobjekt fir den zweiten Lifter (D - F)
Tabelle 24 Kommunikationsobjekte Lufter - Zwangsfihrung

Kommunikationsobjekte Lifter — Automatik aktivieren

Mummer | Funktion | Mame | Lange | k. | L | 5 | ] | o | Datentyp |
El:flzg Automatil EINJaUS Lifter & - C 1 bit K - 5

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags

29 Automatik EIN/AUS Lifter X =Y 1Bit(EIS1) K, S

59Y (X-Y =A-C, A-E, D-F) DPT 1.003

Objekt , Automatik EIN/AUS": 1 Bit (EIS 1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn im
Parameterfenster X - Y: Eingang“ der Automatik Betrieb mit dem Parameter ,Automatik-
Betrieb: 1Byte-Objekt(e) (StellgrofRe(n) RTR fur Heizen/Kihlen)* freigegeben ist.

Falls der Automatik-Betrieb freigegeben ist, wird dieser nach einem Download, Busreset
oder durch ein Telegramm mit dem Wert ,1 auf dieses Objekt aktiviert. Der Automatik
Betrieb wird ausgeschaltet, wenn ein Signal auf eine ‘manuelles” Objekte (Nr. 10 bis 15
und 18, bzw. 50 bis 55 und 58) empfangen wird. Wéhrend einer der vier Begrenzungen
oder Zwangsfilhrung bleibt der Automatik- Betrieb aktiv, wird jedoch nur in den erlaubten
Grenzen durchgefihrt.

Es ist parametrierbar, ob der Objektwert nur aktualisiert und nicht gesendet, immer
gesendet oder nur bei Anderung gesendet wird.

Telegrammwert: L0 inaktiv
W1 aktiviert

1 Kommunikationsobjekt fiir den zweiten Lifter (D - F)
Tabelle 25 Kommunikationsobjekte Lufter, Automatik aktivieren
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Kommunikationsobjekte Lifters - Status

Murnmer | Funltion | Marme | Lange | K | L | 5 | i | & | Datentyp |

DZ_’ISIZI Skatus Stufe Lifter A-E 1 Byte kL - O -

31 Status Stufe t Liifter A-E 1 bit KL o- O -

3z Skakus Stufe 2 Liifter A-E 1 bit KL o- O -

M3z Status Stufe 3 Liifter A-E 1 bit kKL o- 0 -

34 Status Stufe 4 Liifter A-E 1 bit kK L - 0O -

O35 sStatus StufeS Liifter A-E 1 bit kK L - 0O -

D2|36 Skérung Stellgrofe Lifter A-E 1 bit kL - O -

DZ.’IS? Statushyte Betrigh Lifter A-E 1 Bryte kL - 0O -

[EnfeT: Skatus Aukannatik Liifter A-C 1 hit kL - 0O -
Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
30 Status Stufe Liufter X - Y 1-Byte Non EIS | K, L, U
60" (X-Y =A-C,AE,D-F) | DPT5.010

Objekt , Status Stufe*: 1 Byte (Non EIS): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn im Para-
meterfenster X - Y: Funktionen“ das Objekt ,1Byte Objekt ,Status Stufe” freigeben* frei-
gegeben ist.

Es ist parametrierbar (siehe Parameterfenster ,Funktionen®) ob nur der Objektwert
aktualisiert oder dieser bei Anderung oder immer auf den EIB / KNX gesendet wird.

Es ist parametrierbar, ob die Ist-Stufe oder die Ziel-Stufe mit dem Status-Objekt
angezeigt wird.

Mit diesem Obijekt ist es Méglich die Lufterstufe z.B. auf einem Anzeige-Display direkt als
Zahlenwert anzuzeigen.

Fur das 1Byte-Objekt gelten folgende Telegrammwerte:

Zahlen-Wert Hexadezimal Binarwert Stufe

0 00 00000000 0 (Aus)

1 01 00000001 Stufe 1

2 02 00000010 Stufe 2

3 03 00000011 Stufe 3

4 04 00000100 Stufe 4

5 05 00000101 Stufe 5
31-35 | Status Stufe x Liufter X -Y 1Bit (EIS 1) K,L,U
61-65" | (x =1...5) (X-Y =A-C,A-E,D-F) | DPT 1.001

Objekt , Status Stufe x“: 1 Bit (EIS 1): Diese Objekte sind freigegeben, wenn im Para-
meterfenster X - Y: Funktionen“ das Objekt ,1Bit Objekt ,Status Stufe x“ freigeben” mit ,ja“
parametriert ist.

Es ist parametrierbar, ob der Objektwert nur aktualisiert und nicht gesendet, immer
gesendet oder nur bei Anderung gesendet wird.
Des weiteren ist parametrierbar, ob die Ist-Stufe oder die Ziel-Stufe angezeigt wird.

Mit diesen Objekten besteht die Mdglichkeit die Lufterstufe in einer Visualisierung oder
auf einem Display anzuzeigen.

Telegrammwert 40° Lufterstufe AUS

L1 Lifterstufe EIN

1 Kommunikationsobjekt fiir den zweiten Lifter (D - F)
Tabelle 26 Kommunikationsobjekte Lufter - Status
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Kommunikationsobjekte Lifter - Status

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
36 Storung Stellgrofize Lofter X -Y 1Bit (EIS 1) K,L,U
66" (X-Y = A-C, A-E, D-F) | DPT 1.005

Objekt , Stérung StellgroRe”: 1 Bit (EIS 1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn im Para-
meterfenster ,X - Y: Automatik* der Parameter ,Uberwachung StellgroRe z.B. Raumtemp-
eraturregler (RTR)" freigegeben ist.

Dieses Objekt zeigt eine Stérung der StellgroRe, z.B. eines Raumtemperaturreglers RTR
an. Bleibt der Objektwert ,StellgroRe Heizen, ,StellgdéRe Kiuhlen“ oder ,Stellgrof3e
Heizen/Kuhlen* fur eine parametrierbare Zeit (sieche Parameterfenster ,Automatik”) aus,
wird eine Stérung des RTRs angenommen. Die Fan Coil-Steuerung meldet mit dem Objekt
,Stérung StellgroRe” eine Stérung und geht in eine Sicherheitsstellung. Diese Sicherheits-
stellung betrifft die Lufterstufe und die Ventile und ist im Parameterfenster ,X-Y: Automatik”
einstellbar.

Telegrammwert: 40° keine Stdrung
SL° Storung
37 Statusbyte Betrieb Lifter X - Y 1-Byte Non EIS| K, L, U
67" (X-Y = A-C, A-E, D-F) | Non DPT

Objekt , Statusbyte Betrieb®: 1 Byte (Non EIS): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn im
Parameterfenster X - Y: Funktionen“ das Statusbyte mit dem Parameter ,Statusbyte
(Zwang/Betrieb) freigegeben ist.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der Betriebsstatus des Lifters angezeigt oder auf
den EIB/KNX gesendet werden.

Es ist parametrierbar, ob der Objektwert nur aktualisiert und nicht gesendet, immer
gesendet oder nur bei Anderung gesendet wird.

Telegrammcode: 1. Byte: 76543210

Telegrammwert: L0 inaktiv
2L aktiviert

Bit-Nr.: 0 Heizung ,1%, Kihlen ,0“
1 Automatik

2: Stoérung Regler

3 Begrenzung 1

4 Begrenzung 2

5 Begrenzung 3

6 Begrenzung 4

7 Zwangsfihrung

Eine Statusbyte-Schllsseltabelle mit den mdglichen Kombinationen ist im Anhang
abgedruckt.

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
38 Status Automatik Lofter X -Y 1Bit(EIS1) K,L,S
68" (X-Y = A-C, A-E, D-F) | DPT 1.003

Objekt , Status Automatik“: 1 Bit (EIS 1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn im Para-
meterfenster X - Y: Eingang" der Parameter ,Objekt ,Status Automatik” freigegeben” mit
Ja" eingestellt ist.

Es ist parametrierbar, ob der Objektwert nur aktualisiert und nicht gesendet, immer
gesendet oder nur bei Anderung gesendet wird.

Das Objekt zeigt den Status des Automatik-Betriebs an.

Telegrammwert: L0 inaktiv
W1 aktiviert

1 Kommunikationsobjekt fiir den zweiten Lifter (D - F)
Tabelle 27 Kommunikationsobjekte Lifter - Status
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3.4 Betriebsart "Schaltaktor"

Die freien Ausgange des Liftungsaktor, die nicht fir eine Lifter- Anwendung
bendtigt werden, sind frei verwendbar.

Bei dem Liftungsaktor 6164/41, 3stufig ist dies der Ausgang D.
Bei dem Liftungsaktor 6164/42, 5stufig sind dies die Ausgénge
- D bis H, mit einem 3stufigen Lufter
- F bis H, mit einem 5stufigen Lifter
- G und H, mit zwei 3stufigen Luftern

Es steht eine rudimentdre Schaltaktorfunktion zur Verfiigung, mit der
elektrische Lasten ohne Zeitverzégerung Uber den EIB/KNX ein- und
ausgeschaltet werden kénnen. Das Verhalten bei Busspannungsausfall und
-wiederkehr ist parametrierbar. Des Weiteren steht eine Treppenlichtfunktion
zur Verfligung, bei der die Treppenlichtzeit Gber den EIB / KNX &nderbar
und eine Dauer-EIN Funktion mdglich ist.

Wird eine umfangreichere Schaltaktorfunktion bendétigt, ist ein Busch-
Installationsbus® SA/S - Schaltaktor zu verwenden.

Allgemein D: Allgemein

A - O Lifter

i E iﬂg;;g“k Eetricbsart des Ausgangs Ikeina Funktion j
A - C: Funklionen keing Funklion

D: Allgemein S chaltaktar

Steuerung Yentil [Heizung N

E: allgemein
F: Allgernein
G: Allgemein
H: allgemein

oK I Abbrechen Standard Infa Hille

Abb. 19: Parameterfenster "D: Allgemein"

3.4.1 Parameterfenster
»Schaltaktor*

Im Folgenden wird die Parametrierung als Schaltaktor beschrieben. Als
Beispiel ist der Ausgang D abgebildet. Fir die anderen Ausgange ergeben
sich gleiche Parameterfenster und Objekte.

In den einzelnen Parameterfenstern werden die Funktionen der Aus-
gange und ihre Eigenschaften festgelegt.

Die Parameterfenster sind dynamisch aufgebaut, so dass je nach
Parametrierung und Funktion der Ausgénge, weitere Parameterfenster
freigegeben werden.
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3.4.1.1 Parameterfenster
»D: Allgemein”
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Allgemein D: Allgemein
A - Liifter
i E Eni::“k Betriebzart des Ausgangs I Schalaktor j
Werhalten Ausgang I Schiieher j
F: Allgemein Verhalten bei Busspannungsausfall IKDntakt urrverandert j
Hyeiaien patiableag sl [ e =
Eﬂflﬁrgfﬁ:g ::;I:iwtztfﬁ#ng e Inein, rur aktualizieren j
%ﬂ;ﬁ:ﬂ%mﬁzgtﬁ;ﬁ!ﬁ? |1=geschlussen, O=geufinet j
Treppenlichtzeit aklivieren I nein j

Ok I Abbrechen Standard If Hilfe

Abb. 20: Parameterfenster "D: Allgemein" - Schaltaktor
Betriebsart des Ausgangs

Optionen: Keine Funktion

Schaltaktor

Steuerung Ventil (Heizung)
Die Option ,Schaltaktor* erméglicht ein einfaches Schalten von elektrischen
Verbrauchern, das im Folgenden beschrieben wird. Ist die Option
~Schaltaktor® ausgewahlt, werden die Objekte ,Schalten” und ,Status
Schalten” freigegeben.
Die Option ,Steuerung Ventil (Heizung)“ legt den Ausgang als Heizungsaktor
fest. Die Parametriermdglichkeiten sind im Abschnitt 3.5 beschrieben.

Verhalten Ausgang
Optionen: Schliefl3er

Offner
Mit diesem Parameter kann eingestellt werden, ob der Ausgang als "Offner"
oder "SchlieBer" arbeitet.
Wenn "SchlieBer* parametriert ist, fihrt ein EIN-Befehl ("1") zum Schliel3en
des Kontaktes und ein AUS-Befehl ("0") zum Offnen. Die Funktion "Offner hat
die umgekehrte Wirkung. Ein EIN-Befehl ("1") 6ffnet den Kontakt und ein AUS-
Befehl ("0") schlief3t den Kontakt.
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Verhalten bei Busspannungsausfall

Optionen: Kontakt unverandert
Kontakt gedtffnet
Kontakt geschlossen

Uber diesen Parameter kann der Ausgang bei Busspannungsausfall einen
definierten Zustand annehmen.

Die Option ,Kontakt unverandert* hat bei Busspannungsausfall keine
Anderung der Kontaktstellung zur Folge.

Mit der Option ,Kontakt get6ffnet* wird der Kontakt bei Busspannungsausfall
geoffnet. Mit der Option ,Kontakt geschlossen” wird der Kontakt
geschlossen.

Das allgemeine Verhalten des Luiftungsaktors bei Busspannungsausfall
bzw. ETS Download ist im Kapitel 4 beschrieben.

Parameter "Wert des Objekts "Schalten" bei Busspannungswiederkehr"

Optionen: nicht beschreiben
mit 0 beschreiben
mit 1 beschreiben

Mit diesem Parameter kann der Ausgang bei Busspannungswiederkehr durch
den Wert des Objekts "Schalten" beeinflusst werden.

Das Objekt "Schalten" kann bei Busspannungswiederkehr wahlweise mit
einer "0" oder "1" beschrieben" werden. In Abhangigkeit der eingestellten
Gerateparametrierung (siehe Funktionsschaltbild in Kapitel 4) wird die
Kontaktposition neu bestimmt und eingestellt. Mit der Auswahl "nicht
beschreiben" wird der Wert "0" in das Objekt "Schalten" geschrieben und
bleibt so lange bestehen bis das Objekt tiber den EIB / KNX geandert wird.
Erst zu diesem Zeitpunkt wird die Kontaktposition neu berechnet.

Der Liftungsaktor bezieht die Energie fir das Schalten der Kontakte aus
dem EIB/KNX. Nach anlegen der Busspannung steht erst nach 10
Sekunden ausreichend Energie zur Verfiigung, um alle Kontakte gleichzeitig
zu schalten. In Abhéngigkeit von der im Parameterfenster "Allgemein”
eingestellten "Sende- und Schaltverzégerungszeit nach Busspannungs-
wiederkehr", nehmen die einzelnen Ausgange erst nach dieser Zeit die
gewinschte Kontaktposition an. Wenn eine kleinere Zeit eingestellt wird,
schaltet der 6164/X den ersten Kontakt erst dann, wenn ausreichend
Energie im Aktor gespeichert ist, um bei einem erneuten
Busspannungsausfall alle Ausgénge sicher und sofort in den gewinschten
Schaltzustand zu schalten.

Ruckmeldung der Kontaktstellung Giber Obj. "Status Schalten" senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
immer

Mit der Option ,nein, nur aktualisiert” wird der Schaltstatus immer aktualisiert
aber nicht Gber das Objekt "Status Schalten" gesendet.

Mit der Option ,bei Anderung® wird der Schaltstatus bei einer Anderung der
Kontaktstellung Uber das Objekt "Status Schalten" gesendet.

Mit der Option ,immer* wird der Schaltstatus Uber das Objekt "Status
Schalten" nicht nur bei Anderung, sondern immer dann gesendet, wenn sich
der Schaltstatus andern konnte.

Mit dem nachfolgenden Parameter kann der Objektwert des Schaltstatus
festgelegt werden.

Die Kontaktstellung, und somit der Schaltstatus, kann sich aus einer Reihe
von Prioritdten und Verkniipfungen ergeben, siehe Diagramm im Abschnitt 4.
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Objektwert Kontaktstellung (Objekt "Status Schalten)"

Optionen: 1=geschlossen, 0=gedffnet
O=geschlossen, 1=getffnet

Mit diesem Parameter wird der Objektwert des Schaltstaus ("Status
Schalten”) festgelegt.

Standardmafig wird ein geschlossener Kontakt durch einen Objektwert ,1°
dargestellt und ein gedffneter Kontakt durch den Wert ,,0".

Mit der Option ,0=geschlossen, 1l=gedffnet kann eine Invertierung para-
metriert werden.

Treppenlichtzeit aktivieren
Optionen: nein
ja

Mit der Option ,ja“ wird die Treppenlichtfunktion fir diesen Ausgang
freigegeben und das Parameterfenster ,D: Zeitfunktion* freigegeben, in dem
die Treppenlichtzeit parametrierbar ist.

Gleichzeitig wird das Objekt ,Zeitfunktion sperren” freigegeben. Mit diesem
Objekt (Wert ,1%) kann die Zeitfunktion (Treppenlichtzeit) gesperrt werden,
d.h. bei einem Schaltbefehl wird die Zeitfunktion (Treppenlichtzeit) nicht
ausgefuhrt, sondern ganz normal ein- bzw. ausgeschaltet. Mit dem Wert ,0"
wird die Zeitfunktion wieder freigegeben.

Nach Busspannungswiederkehr ist der Wert des Objekts ,Zeitfunktion
sperren” im Parameterfenster ,X: Zeitfunktion“ parametrierbar.
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3.4.1.2 Parameterfenster

»D: Zeitfunktion"

Allgemein D: Zeitfunktion
A - O Liifter
A -C: Eingang \weit des Objskts "Zeitfunktion — —
A, - C: Autamatik. sperren’ bei Busspanhungswiederkehr I 0", d.h. Zeitfurktion freigeben j
4 - C: Furktionen Treppenlichtzeit |3EI =
D: Allge [1...65535s] =
[: Zeith

Treppenlicht schaltbar IE\N mit "1" und AUS mit 0" j
F: Al\gemeip Treppenlicht Zeitdaver Liber Objekt I - j
G: Allgemein "Treppenlicht Zeitdauer’ ndern nein
H: Allgemein

Objekt "D auer-EIMN" freigeben Ineln j

aK I Abbrechen Standard Iifi Hilfe:

Abb. 21: Parameterfenster "D: Zeitfunktion" - Schaltaktor

Wert des Objekt "Zeitfunktion sperren” bei Busspannungswiederkehr

Dieser Parameter ist sichtbar, wenn im Parameterfenster ,D: Allgemein“ der
Parameter ,Treppenlichtzeit aktiviert* auf ,ja“ eingestellt ist.

Optionen: "0", d.h. Zeitfunktion freigeben
"1", d.h. Zeitfunktion sperren

Bei der Auswahl "™1", d.h. Zeitfunktion sperren" wird die Treppenlichtfunktion
gesperrt. Eine Freigabe kann nur Uber das Objekt "Zeitfunktion sperren”
erfolgen. Mit der Einstellung "™0", d.h. Zeitfunktion freigeben" ist die
Zeitfunktion nach einen Busspannungsausfall freigegeben und aktiv. Falls die
Zeitfunktion wahrend einer laufenden Treppenlichtzeit gesperrt wird bleibt das
Licht ein, bis es manuell ausgeschalten wird.

Treppenlichtzeit (1...65535s)
Optionen: 1...30...65535

Die Treppenlichtzeit legt fest, wie lange der Kontakt geschlossen, das Licht
nach einem EIN-Befehl eingeschaltet ist. Die Eingabe erfolgt in Sekunden.

Treppenlicht schaltbar

Optionen: EIN mit "1" und AUS mit "0"
EIN mit "1" keine Wirkung bei "0"
EIN mit "0" oder "1", keine Abschaltung mdglich

Mit diesem Parameter kann eingestellt werden, mit welchem Telegrammwert
das Treppenlicht ein und vorzeitig ausgeschaltet werden kann.

Mit der Option "EIN mit "0" oder "1", keine Abschaltung mdglich" wird unab-
hangig vom Wert des eingehenden Telegramms die Treppenlichtfunktion
eingeschaltet. Ein vorzeitiges Ausschalten ist nicht mdglich.
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Treppenlicht Zeitdauer Uber Objekt , Treppenlichtzeitdauer* andern
Optionen: nein
ja

Mit der Option "ja" wird ein 2-Byte Kommunikationsobjekt "Treppenlicht
Zeitdauer" freigegeben, mit dem die Treppenlichtzeit Uber den EIB /KNX
veranderbar ist. Bei der Wahl "nein" ist keine Anderung der Treppenlicht-
zeitdauer Uber den EIB/KNX mdglich. Der Wert gibt die Treppenlicht
Zeitdauer in Sekunden an.

Die begonnene Treppenlichtfunktion wird zunachst zu Ende gefuhrt. Eine
Anderung der Treppenlichtzeit wird erst beim néchsten Aufruf verwendet.

Anmerkung: Bei Busspannungsausfall geht die Uber den EIB/KNX ver-
anderte Treppenlichtzeit verloren und muss neu gesetzt
werden. Bis der neue Wert gesetzt ist gilt die Uber die ETS
parametrierte Treppenlichtzeit.

Das Verhalten der Treppenlichtfunktion bei Busspannungsausfall wird durch
den Parameter "Verhalten bei Busspannungsausfall" auf der Parameterseite
"X: Allgemein" bestimmt.

Das Verhalten bei Busspannungswiederkehr wird durch zwei Parameter
bestimmt.

1. durch das Objekt "Zeitfunktion sperren”. Wird die Zeitfunktion nach
Busspannungswiederkehr gesperrt lasst sich das Treppenlicht Gber das
Objekt "Schalten" nur normal EIN- und AUS-Schalten.

2. Ob das Licht bei Busspannungswiederkehr EIN- oder AUS-Geschaltet ist
hangt von der Parametrierung des Objekts "Schalten" ab, das auf der
Parameterseite "X: Allgemein" parametriert wird.

Objekt , Dauer-EIN“ freigeben
Optionen: nein
ja
Mit der Option ,ja“ wird das Objekt ,Dauer-EIN“ freigegeben.

Erhalt das Objekt ,Dauer-EIN“ den Wert "1*, wird der Ausgang unabhé&ngig
vom Wert des Objekts "Schalten“ eingeschaltet und bleibt eingeschaltet bis
das Objekt "Dauer-EIN" den Wert "0" erhalt. Nach Beenden des Dauer-EIN
Zustandes verhalt sich das Treppenlicht wie im folgenden Parameter
festgelegt.

Dieses Objekt kann z.B. verwendet werden, um dem Hausmeister fur
Wartungs- oder Putzaktionen ein stéandiges EIN zu ermdglichen.

Nach Beendigung von Dauer-EIN startet Treppenlicht neu
Optionen: nein
ja
Dieser Parameter ist sichtbar, wenn das Objekt ,Dauer-EIN“ freigegeben ist.

Obiekt "DauerEIN" freigeben [ -

M ach Beendigung von Dauer-EIM startet .
Tieppenlicht neu I hein j

Mit der Einstellung "nein" schaltet die Beleuchtung aus, wenn Dauer-EIN
beendet ist. Bei Einstellung "ja" bleibt die Beleuchtung eingeschaltet und die
Treppenlichtzeit startet neu. Die Funktionsweise von Dauer-EIN wird tber
den Objektwert "Dauer-EIN" gesteuert. Empfangt dieses Objekt ein
Telegramm den Wert "1“, wird der Ausgang unabhangig vom Wert des
Objekts "Schalten” eingeschaltet und bleibt eingeschaltet bis das Objekt
"Dauer-EIN" den Wert "0" erhalt.
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3.4.2 Kommunikationsobjekte

» Schaltaktor”
Kommunikationsobjekte Schaltaktor

Murnmer | Funkkian | [arne | Linge | K | L | S | il | & | Datentyp |

40 schalten #Ausgang D 1 bit K - 5 - -

I:E-’Hl Dauer-EIN Ausgang O 1 bit K- S - -

|:E_’142 Zeitfurktion spetren Ausgang D 1 bit K - 5 - -

DZI43 Treppenlicht Zeitdauer Ausgang D 2 Bute K L 5 - -

Dzl49 Telegr. Status Schalten Ausgang D 1 bit [ N W
Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags

40, 50... | Schalten Ausgang X 1-Bit (EIS 1) K, S
80" (x=D, E, F, G, H) DPT 1.001

Objekt ,Schalten“: 1 Bit (EIS 1): In Abhangigkeit der freien, als Schaltaktor
parametrierten Ausgéange (D bis H) des Luftungsaktors werden die Objekte 40, 50...80
freigegeben, wenn im Parameterfenster ,X: Allgemein“ die Betriebsart ,Schaltaktor”
ausgewahlt ist.

Diese Objekte dienen zum EIN/AUS-Schalten des Ausgangs X.

Uber das Schaltobjekt empfangt das Gerét einen Schaltbefehl. Wenn der Ausgang als
“Schlie3er” parametriert ist, wird bei Telegrammwert “1* das Relais geschlossen und bei
Telegrammwert “0“ gedffnet (bei Parametrierung als “Offner” entsprechend umgekehrt).

Telegrammwert WL EIN schalten, wenn ,SchlieRBer parametriert
40° AUS schalten, wenn ,SchlieRer parametriert
41, 51... | Dauer-EIN Ausgang X 1-Bit (EIS 1) K,S
81" (x=D,E, F,G,H) DPT 1.001

Objekt ,Dauer-EIN“: 1 Bit (EIS 1): Nach der Freigabe der Zeitfunktion im
Parameterfenster ,X: Allgemein®, kann im Parameterfenster ,X: Zeitfunktion“ mit dem
Parameter ,Objekt Dauer-EIN freigeben” die Objekte Nr. 41, 51...81 freigegeben werden.
Mit diesem Objekt kann der Ausgang X des 6164/X zwangsweise eingeschaltet werden.
Erhélt dieses Objekt den Wert "1“, wird der Ausgang unabh&ngig vom Wert des Objekts
"Schalten“ eingeschaltet und bleibt eingeschaltet bis das Objekt "Dauer-EIN" den Wert "0"
hat. Nach Beenden des Dauer-EIN Zustandes wird der Zustand des Kommunikations-
objekts "Schalten" verwendet.

Dauer-EIN schaltet nur EIN und ,uberdeckt‘ die anderen Funktionen. Dies bedeutet, dass
die anderen Funktionen (z.B. Treppenlichtzeit) im Hintergrund weiter laufen, aber keine
Schalthandlung auslésen. Nach dem Ende von Dauer-EIN stellt sich der Schaltzustand
ein, der sich ohne Dauer-EIN ergeben hétte. Fir die Treppenlichtfunktion ist das Verhalten
nach Dauer-EIN im Parameterfenster "X: Zeitfunktion" parametrierbar.

Dieses Objekt kann z.B. verwendet werden, um dem Hausmeister fir Wartungs- oder
Putzaktionen ein standiges EIN zu ermdglichen. Uber das Schaltobjekt empféangt das
Gerat einen Schaltbefehl.

Nach Download oder Busspannungswiederkehr wird Dauer-EIN inaktiv.

Telegrammwert WL Aktiviert Dauer-EIN Betrieb
40" Beendet Dauer-EIN Betrieb

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

Y 6164/41 Ausgang D = 40, 6164/42 Ausgange D, E, F, G, H = 80...89
Tabelle 28 Kommunikationsobjekte Schaltaktor
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Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
42, 512 Zeitfunktion sperren Ausgang X 1-Bit (EIS 1) K, S
82" x=D,E,F,G,H) |DPT1.003

Objekt ,Zeitfunktion sperren“: 1 Bit (EIS 1): Dieses Objekt ist sichtbar, wenn im
Parameterfenster "X: Allgemein" mit dem Parameter ,Treppenlichtzeit aktivieren* die
Option ,ja“ gewahlt ist. Uber dieses Objekt kann die Zeitfunktion (Treppenlicht) gesperrt
oder freigegeben werden.

Nach Busspannungswiederkehr kann im Parameterfenster "X: Zeitfunktion" der Objektwert
mit dem Parameter "Wert des Objektes "Zeitfunktion sperren" bei Busspannungs-
wiederkehr" festgelegt werden.

Bei gesperrter Zeitfunktion ,1“ ist der Ausgang nur ein- bzw. ausschaltbar, die Treppen-
lichtfunktion wird nicht ausgeldst.

Telegrammwert »1° Zeitfunktion gesperrt
L0 Zeitfunktion frei

Die Kontaktstellung zum Zeitpunkt des Sperrens und Entsperrens bleibt bestehen und
wird erst beim nachsten Schaltbefehl auf das Objekt "Schalten" verandert.

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
43, 5? Treppenlicht Zeitdauer Ausgang X 2-Byte (EIS 10) |K, L, S
83" (x=D,E, F, G, H) DPT 7.001

Objekt , Treppenlicht Zeitdauer”: 2-Byte (EIS 10): Dieses Objekt ist sichtbar, wenn im
Parameterfenster "X: Zeitfunktion" der Parameter "Treppenlicht Zeitdauer tber Objekt
"Treppenlicht Zeitdauer" andern“ gleich “ja“ gewahlt wird.

Uber dieses Objekt kann die Treppenlichtzeit iiber EIB / KNX gedndert werden. Die Zeit
wird in Sekunden angegeben. Bei Busspannungsausfall geht die tber den EIB / KNX
gesetzte Zeit verloren. Nach Busspannungswiederkehr wird der Objektwert durch den para-
metrierten Wert eingestellt und der Uber den EIB / KNX eingestellte Wert Gberschrieben.

49, 59... | Status Schalten Ausgang X 1-Bit (EIS 1) K,L,U

89? (x=D,E, F, G, H) DPT 1.003

Objekt ,Schalten“: 1 Bit (EIS 1): In Abhéangigkeit der freien, als Schaltaktor
parametrierten Ausgange (D bis H) des Luftungsaktors werden die Objekte 49, 59,...89
freigegeben, wenn im Parameterfenster ,X: Allgemein“ die Betriebsart Schaltaktor
ausgewahlt ist.

Im Parameterfenster ,X: Allgemein® ist parametrierbar, ob der Objektwert nur aktualisiert,
bei Anderung oder immer auf den EIB / KNX gesendet wird.

Der Objektwert zeigt direkt die aktuelle Kontaktstellung des Schaltrelais an. Der
Statuswert ist invertierbar.

Telegrammwert o, Relais EIN oder AUS je nach Parametrierung
,0° Relais AUS oder EIN je nach Parametrierung

Y 6164/41 Ausgang D = 40, 6164/42 Ausgénge D, E, F, G, H = 80...89
Tabelle 29 Kommunikationsobjekte Schaltaktor
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Die freien Ausgange des Luftungsaktors die nicht fur eine Lufter-
Anwendung bendtigt werden, sind frei verwendbar.

Bei dem Liftungsaktor 6164/41, 3stufig ist dies der Ausgang D.
Bei dem Liftungsaktor 6164/42, 5stufig sind dies die Ausgénge
- D bis H, mit einem 3stufigen Lufter
- F bis H, mit einem 5stufigen Lifter
- G und H, mit zwei 3stufigen Luftern

Wenn ein Ausgang des Liftungsaktors als Heizungsaktor
A ausgewabhlt wird, ist besonders die Lebensdauer des Relais zu

bertcksichtigen (siehe technische Daten Kapitel 2). Dies ist
besonders dann unerlasslich, wenn eine Stetigregelung
verwendet wird.

Elektromechanische Aktoren, zu denen auch die 6164/X-Aktoren gehoren,
besitzen ein mechanisches Relais als Kontaktapparat. Der Vorteil dieser
Relais ist eine sichere galvanische Trennung und eine sehr hohe Schalt-
leistung. Mechanische Relais schalten nicht gerauschfrei und besitzen im
vergleich zu reinen elektronischen Schaltgliedern einen mechanischen
Verschlei3, der nach einer bestimmten Anzahl von Schaltspielen das
Lebensende des Schalt-Relais bedeutet. Unter diesen Gesichtspunkten
kann es sinnvoll sein, fir eine Heizungsregelung einen Busch-
Installationsbus® elektronischen Schaltaktor (z.B. 6164/40) zu verwenden.
Diese Aktoren besitzen zwar keine galvanische Trennung und eine erheblich
kleinere Schaltleistung, unterliegen aber keinem mechanischen Verschleif3.

Allgemein D: Allgemein
A - o Lifter

A - C: Eingang
A - C: Automatic Betiiebeart des Ausgangs keine Funktion ﬂ

- X keine Furktion
A - C: Funktionen S chaltaktor

Steuerung Yentil [Heizung)

D Allgemein
E: Allgemein
F: sllgemein
G: Allgemein
H: Allgemein

0K | Abbrechen | Standad | ko Hife

Abb. 22: Parameterfenster "D: Allgemein" — Steuerung Ventil (Heizung)
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3.5.1 Parameterfenster
»Steuerung Ventil
(Heizung)“

3.5.1.1 Parameterfenster
»D: Allgemein”
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Im Folgenden wird die Parametrierung als Heizungsaktor beschrieben. Als
Beispiel ist der Ausgang D abgebildet. Fir die anderen Ausgénge ergeben
sich gleiche Parameterfenster und Objekte.

Die Parameterfenster sind dynamisch aufgebaut, so dass je nach Para-
metrierung und Funktion der Ausgange weitere Parameterfenster
freigegeben werden.

Allgemein D: Allgemein
A - Liifter
A - C: Eingan
AT Aulgumaglik EBetriebzart des Ausgangs IStEuErung “Yentil (Heizung) ﬂ
) Allge Ventiltyp Istromlos geschlozzen ﬂ
D:
E: Allgemnein ‘erhalten bei Busspannungsausfall IKDnlakt unverdndert j
F: Allgernein Positi iR
‘osition des Yentilantrishs ” =
G: Al\geme!n bei Busspannungswiederkehr ID/° [geschlossen] J
H: Algemein Pw/t-Zykluszeit fir stetige Ansteusrung I1 i =
[3...B5535min] =
Ansteusrung wird empfangen als |1-B|t [Pt oder 2-punkt) j
Fiickmeldungen senden Inein, i aktualisieren ﬂ
Ohjekbwert Kontaktstellung — —
{Objekt "Status Ventl") I 1=geschloszen, D=gedffret ﬂ

ok | abbrechen | Standad | i Hilfe

Abb. 23: Parameterfenster "D: Allgemein" - Steuerung Ventil (Heizung)

Betriebsart des Ausgangs

Optionen: Keine Funktion

Schaltaktor

Steuerung Ventil (Heizung)
Die Option ,Schaltaktor” legt den Ausgang als Schaltaktor fest. Die
Parametriermdglichkeiten sind im Abschnitt 3.4 beschrieben.
Die Option ,Steuerung Ventil (Heizung)" ermdglicht eine Ventilansteuerung
fur eine Heizungsregelung, deren Parametrierung im Folgenden beschrieben
wird. Ist die Option ,Steuerung Ventil (Heizung)" ausgewahlt, werden die
Objekte ,Schalten“ und ,Status Ventil" freigegeben.

Ventiltyp

Optionen: stromlos geschlossen
stromlos gedffnet

Mit diesem Parameter ist der Ventiltyp einstellbar, der vom Ausgang des
Liftungsaktors angesteuert wird.

Bei einem "stromlos geschlossen" Ventiltyp, wird das Ventil bei einem
Stromfluss im Steuerkreis geo6ffnet, d.h. das Relais im Steuerkreis ist
geschlossen. Entsprechend umgekehrt verhdlt sich ein "stromlos
gedffneter" Ventiltyp. Dieses Ventil ist gedffnet, wenn kein Strom im
Steuerkreis flie3t, d.h. das Relais im Steuerstromkreis ist gedffnet.
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Verhalten bei Busspannungsausfall

Optionen: Kontakt unverandert,
Kontakt geschlossen
Kontakt gedffnet

Mit diesem Parameter wird eingestellt, wie der Kontakt und somit der Ventil-
antrieb sich bei Ausfall der Busspannung verhalt.

Durch den Busspannungsausfall steht nur noch fur eine Schalthandlung
Energie zur Verfigung. Bei der Verwendung eines stromlos geschlossenen
Ventils bedeutet ein geschlossener Kontakt ein gedffnetes Ventil (100%)
bzw. bei gedffnetem Kontakt ein geschlossenes (0%) Ventil.

Ein stromlos gedffnetes Ventil hat ein entgegen gesetztes Verhalten .

Eine Mittelstellung des Ventils kann bei Busspannungsausfall nicht
eingestellt werden. Das Ventil fahrt bei Busspannungsausfall, nach einer
gewissen Zeit, entweder in seine geschlossene (0%) oder offene (100%)
End-Position.

Position des Ventilantriebs bei Busspannungswiederkehr

Optionen: 0% (geschlossen)
10% (26)

90% (230)
100% (gedffnet)

Mit diesem Parameter wird die Ventilstellung nach Busspannungswiederkehr
festgelegt. Diese Ventilstellung wird Uber eine PWM-Regelung eingestellt
und bleibt bis zum ersten Schalt- oder Stellbefehl vom Raumtemperatur-
regler bestehen. Bis ein Signal vom Regler empfangen wird, fihrt der Lifter-/
Fan Coil-Aktor eine PWM-Regelung, mit der parametrierten PWM-Zykluszeit,
aus.

Der Wert in der Klammer entspricht dem 1-Byte-Wert.

Als PWM-Zykluszeit wird der parametrierte Wert verwendet.

PWM-Zykluszeit fur stetige Ansteuerung (3...65535min.)
Optionen: 3...10...65535

Mit diesem Parameter wird flr den Fall der Busspannungswiederkehr oder
der 1-Byte-Ansteuerung (Stetigregelung) die Periodendauer der Ansteuer-
signale in Minuten eingestellt. Dies entspricht der Zykluszeit tcyc siehe
Abschnitt 4.7.3. Die Eingabe erfolgt in Minuten.

Bei 1-Bit-Ansteuerung wird diese Zeit wahrend der Ansteuerung des 6164/X
im Stoérungsbetrieb, Zwangsfuhrung und direkt nach Busspannungswieder-
kehr verwendet. Oder wenn die Ansteuerung als 1-Byte (stetig) — Signal
erfolgt (siehe nachsten Parameter).

Die Zeit sollte nicht kleiner als 5 Minuten gewahlt werden, um der
Lebensdauer der Schaltrelais gerecht zu werden. Nahere Betrachtung der
Lebenserwartung siehe Abschnitt 4.7.4
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Ansteuerung wird empfangen als
Optionen: 1-Bit (PWM oder 2-punkt)
1-Byte (stetig)

Der Heizungsaktor kann entweder Uber das 1-Bit-Objekt "Schalten" oder das
1-Byte-Objekt "Stellwert PMW" Objekt angesteuert werden.

Mit der Option ,1-Bit (PWM oder 2-punkt)* funktioniert der Heizungsaktor
ahnlich wie ein normaler Schaltaktor: Der Raumtemperaturregler steuert den
Heizungsaktor Uber normale Schaltbefehle. Auf diese Weise wird eine 2-
Punkt-Regelung durchgefiihrt. Der 1-Bit Wert kann auch von einer Puls-
Weiten-Modulation (PWM) stammen, die ein Raumtemperaturregler
berechnet hat.

Nur im Stoérungsfall, wenn das Regelsignal vom Raumtemperaturregler nicht
mehr empfangen wird, fihrt der Schaltaktor selbst eine PWM Berechnung
durch. Hierflr verwendet der Schaltaktor die parametrierbare PWM Zyklus-
zeit.

Mit der Option ,1-Byte (stetig)” wird eine Stetigregelung aktiviert. Hierfur wird
fur die Eingangsgrof3e das Objekt ,Stellwert (PWM)" und das Status Objekt
LStatus Heizen" freigegeben.

Bei der 1-Byte-Ansteuerung wird vom Raumtemperaturregler ein Wert von
0...255 (entsprechend 0%...100%) vorgegeben. Dieses Verfahren wird auch
als “Stetigregelung” bezeichnet. Bei 0% wird das Ventil geschlossen, bei
100% maximal gedffnet. Der Heizungsaktor steuert Zwischenwerte iber eine
Puls-Weiten-Modulation an (siehe Abschnitt 4.7.3).

Ruckmeldungen senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
immer

Mit der Option ,nein, nur aktualisieren” wird der Schaltstatus des Schaltrelais
immer aktualisiert aber nicht Giber das Objekt "Status Ventil" gesendet.

Mit der Option ,bei Anderung® wird der Schaltstatus bei einer Anderung der
Kontaktstellung tUber das Objekt "Status Ventil" gesendet.

Mit der Option ,immer* wird der Schaltstatus Uber das Objekt "Status Ventil"
nicht nur bei Anderung, sondern immer dann gesendet, wenn sich der
Schaltstatus dndern kdnnte.

Mit dem nachfolgenden Parameter kann der Objektwert des Ventil-Status
definiert und invertiert werden.

Riickmeldungen senden Inein, nur aktualizieren j

Objekbwert Kontaktztellung = T =
[Ohijekt "Status Venti'] I'l—geschlossen, O=geaffret J

Objekbwert des Regelwerts -
[Objekt “Status Heizen') | Regelwert (1-Byte) [

Anmerkung: Die Kontaktstellung und somit der Schaltstatus, kann sich aus

einer Reihe von Prioritaten und Verknipfungen ergeben (siehe Diagramm im
Abschnitt 4.6.3).
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Objektwert Kontaktstellung (Objekt , Status Ventil*)

Optionen: 1 = geschlossen, 0 = gedffnet
0 = geschlossen, 1 = gedffnet

Das Objekt ,Status Ventil“ ist freigegeben wenn die Betriebsart ,Steuerung
Ventil (Heizung)" im Parameterfenster ,D: Allgemein* ausgewahlt ist.

Der Wert des Objekts "Status Ventil" gibt immer die momentane
Kontaktstellung an. Die Angabe bezieht sich auf das Relais des Lufter-/
Fan Coil-Aktors und nicht auf die Ventilstellung.

Es ist parametrierbar, ob "0" ein offener oder geschlossener Relaiskontakt
anzeigt.

Die Reaktion des Ventils ist abhéngig, von der Stellung des Aktorrelais und
dem Ventiltyp (stromlos offen oder geschlossen).

Objektwert des Regelwerts (Objekt , Status Heizen")
Optionen: 0% = ,0" sonst ,1" (1-Bit)

0% =,1" sonst 0" (1-Bit)

Regelwert (1-Byte)

Das Objekt ,Status Heizen" ist freigegeben wenn der Ausgang als Stetigregler
arbeitet. Dies ist der Fall, wenn im Parameterfenster ,D: Allgemein“ der
Parameter ,Ansteuerung wird empfangen als* die Option ,1-Byte (stetig)“
ausgewahlt ist.

Mit diesem Parameter kann bestimmt werden, welchen Wert das Status-
objekt ,Status Heizen" anzeigt.

Mit der Option ,Regelwert (1-Byte)* wird der aktuelle Regelwert des
Ausgangs als 1-Byte gesendet / angezeigt.

Mit der Option ,0% = ,0“ sonst “1“ (1-Bit)* wird das Objekt ,Status Heizen*
zum 1-Bit Objekt und zeigt den digitalen Regelwert des Ausgangs an. Der
Wert ,0“ wird nur dann Angezeigt, wenn der Regelwert 0% ist. Fir jeden
anderen %-Wert wird der Objekt-Wert 1" angezeigt / gesendet.

Mit der Option ,0% = ,1"“ sonst “0“ (1-Bit)* wird ein invertiertes Verhalten
angezeigt / gesendet.
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Allgemein D: Funktion

A - O Lifter

A - C Eingang J
-

A - Automatik Funklion Zwangsfiihrung freigeben nein
A - C: Funktionen
D: allgemein
D: Funktion

E: allgamein

F: Allgemeln Funktion Uberwachung des Reglers : j
G: Allgemein freigeben Ml

H: allgemein

Funklion Ventilzplilung freigeben nein j

oK I Abbrechen Standard nfa Hilte

Abb. 31: Parameterfenster "D: Funktion"

Funktion Zwangsfiihrung freigeben
Optionen: nein
ja

Mit diesem Parameter kann die Zwangfihrung des Ausgangs freigegeben
werden, um die an den Ausgangen angeschlossenen Stellventile, z.B. fir
Revisionszwecke, in eine bestimmte Stellung zu fahren.

Bei "ja" wird das Objekt "Zwangsfuhrung" und der Parameter ,Position des
Ventilantriebs bei Zwangsfuhrung” freigegeben.

Funktion Zwangsfiibrung freigeben |_ "I

Position des Yentilantiebs bei -
Zwangsfuhrung I urrverandert j

Position des Ventilantriebs bei Zwangsfiihrung
Optionen: unverandert

0% (geschlossen)

10% (26)

20% (51)

100% (geoffnet)

Mit diesem Parameter wird die Sollposition des Ventils bei Zwangsfihrung
festgelegt. Dieser Wert wird durch eine PWM-Regelung mit der im
Parameterfenster ,D: Allgemein® parametrierten PWM-Zykluszeit eingestellt.
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Funktion Uberwachung des Reglers freigeben
Optionen: nein
ja

Mit diesem Parameter kann eine zyklische Uberwachung des Raumtemp-
eraturreglers (RTR) freigegeben werden. Bei ausbleiben eines Telegramms
wird ein Ausfall des RTR angenommen. Der Ausgang geht in RTR -
Storbetrieb und fahrt eine definierte Ventilstellung an.

Bei "ja" wird das Objekt "Stérung RTR" wund die Parameter
,Uberwachungszeit (30...65535s)* und ,Position des Ventilantriebs bei
Ausfall des Reglers" freigegeben.

Funktion Uberwachung des Reglers Iﬁ
freigeben

[bersachungszeit
(30...65.5352) [120

Fozition des Ventilantnebs bei
Ausfall des Reglers

L] L1

I unverandert

Uberwachungszeit (30...65.535s)
Optionen: 30...120...65.535 Sekunden

Die Telegramme des Raumtemperaturreglers an den Schaltaktor werden in
bestimmten zeitlichen Abstanden Ubertragen. Das Ausbleiben eines oder
mehrerer aufeinander folgender Telegramme kann auf eine Kommunika-
tionsstorung oder einen Defekt im Raumtemperaturregler hindeuten. Wird
innerhalb der mit diesem Parameter definierte Zeit kein Telegramm auf den
Objekten ,Schalten” oder "Stellwert (PWM)" empfangen, geht der Aktor in
RTR - Storbetrieb und steuert eine Sicherheitsstellung an. Der
RTR - Stoérungsbetrieb im 6164/X-Ausgang wird beendet, sobald wieder
ein Telegramm als Stellgrof3e empfangen wird.

Hinweis: Der Raumtemperaturregler muss eine zyklische Stellgrofle
senden, ansonsten wird eine RTR-Stérung angenommen und
der Kanal X des 6164/X geht in Storbetrieb. Die
Uberwachungszeit sollte zweimal so groR sein wie die
Sendezykluszeit des RTRs.

Position des Ventilantriebs bei Ausfall des Reglers
Optionen: unverandert

0% (geschlossen)

10% (26)

20% (51)

.1.(.)0% (gedffnet)

Mit diesem Parameter wird die Sollposition des Ventils bei einem Ausfall des
Reglers (RTR — Storbetrieb) festgelegt. Dieser Wert wird durch eine PWM-
Regelung mit der im Parameterfenster ,D: Allgemein“ parametrierten PWM-
Zykluszeit eingestellt.
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Funktion Ventilspilung freigeben
Optionen: nein
ja

Mit diesem Parameter kann die Funktion einer Ventilspllung des Ausgangs
freigegeben werden. Regelmafiges Spiilen eines Heizungs-Stellventils kann
Ablagerungen im Ventilbereich und damit eine Einschrankung der
Ventilfunktion verhindern. Gleichzeitig wird hierdurch sichergestellt, dass die
Heizkorper durchgespllt werden, was eine Entliftung erleichtert. Dies ist
insbesondere in Zeiten von Bedeutung, in denen die Ventilstellung wenig
verandert wird. Wahrend einer Ventilsptlung wird das Ventil maximal gedffnet.
Sie kann Uber das Objekt ,Ventilspilung auslésen” und/oder automatisch in
einstellbaren Zeitabstédnden ausgeldst werden.

Mit der Option "ja" werden die Objekt "Ventilspilung auslésen” und ,Status
Ventilspulung” freigegeben. Ebenfalls werden die Parameter ,Dauer der
Ventilspilung in Minuten (1...255)" und ,Automatische Spulung” freige-
geben.

Funktion Wentilzplilung freigeben Iia j
Dauer der Ventilzpiilung I.| 0 |
[1...255 mirn) =i
Automatizche Spiiung Inein j

Dauer der Ventilspilung in Minuten (1...255)
Optionen: 1...10...255

Mit diesem Parameter wird die Zeitdauer der Ventilspilung eingestellt. Das
Relais im Ausgang des 6164/X ist fur die Spulzeit gedffnet, wodurch bei
einem ,stromlos gedffneten” Ventiltyp das Ventil geéffnet ist und eine
Spullung durchgefuhrt wird.

Automatische Spulung

Optionen: nein
einmal pro Tag
einmal pro Woche
einmal pro Monat

Mit diesem Parameter kann eine automatische Spilung eingestellt werden:

Der Zeitzahler der automatischen Spulung fangt direkt nach dem Download
an zu laufen. Bei jedem erneuten Download wird die Zeit erneut zuriick-
gesetzt.

Wenn eine Spilung durchgefihrt ist, wird die Zeit zurlickgesetzt. Dies kann
entweder durch die automatische Spilung oder Uber das Objekt
"Ventilspllung auslésen"” stattfinden.

Ein zwischenzeitliches Schalten des Schalt-Relais beeinflusst die Zeit nicht,
da nicht sichergestellt ist, ob der Ventilhub, der fir eine Spilung erforderlich
ist, ausgefuhrt wurde.

Beachte: Uber das Objekt "Ventilspiilung auslésen” kann eine Spiilung auch
Uber den EIB/KNX ausgeltst werden.
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Kommunikationsobjekte
» Steuerung Ventil
(Heizung)"
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Kommunikationsobjekte Heizungsaktor

Mit der Ansteuerung ,.1-Bit (PWM oder 2-punkt)“ ergeben sich folgende
Objekte

Mit der Ansteuerung ,.1-Byte (stetig)“ ergeben sich folgende Objekte

Murnmer | Funkkion | Marme | Lange | K | L | 5 | ] | o | Datentyp |
40 schalten fwsgang D 1 bit K - 5 - -
41 entilspilung auslbsen Ausgang D 1 bit K o- 3 - -
4z Skatus Wenkilspllung Ausgang D 1 bit kL - 0 -
DE_"HS Skorung RTR fAusgang O 1 bit K L - -
DE_’I‘H Zwangsfubrung Ausgang D 1 bit K o- 3 - -
DZ_’HEI Skatus wenkil fuasgang D 1 bit kL - 0 -

Murnmer | Funltion I Marme | Lange | K | L | 5 I ] | & | Datentyp |
DZ_’HIZI Skellwert (P Ausgang O 1 Byte k- 5 - -
DZ_’I‘H Yentilspilung auslbsen Ausgang O 1 bit k- 5 - -
DZ_’HZ Skatus Yenkilspilung Ausgang O 1 bit kL - O -
DZ_’HS Skdrung RTR fAusgang D 1 bit K L - -
DZ_’I44 Zwangsfibrung fuasgang O 1 bit Kk - 5 - -
DZ_’HS Skatus Heizen fAusgang D 1 Byte K L - -
DZ_’H? Skatus wenkil fusgang O 1 bit kL - O -
Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
40, 50...| Schalten Ausgang X 1-Bit (EIS 1) K, S
80” (x=D,E,F, G, H) DPT 1.001

Objekt "Schalten": 1-Bit (EIS1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn als Betriebsart des
Ausgangs "Steuerung Ventil (Heizung)" eingestellt und die Ansteuerung als ,1-Bit (PWM
oder 2-punkt)” (Einstellung im Parameterfenster ,X: Allgemein*) erfolgt.

Abhangig davon, ob das Ventil “stromlos getffnet* oder “stromlos geschlossen® ist, wird
der Ausgang direkt angesteuert. Im Falle eines stromlos geschlossenem Ventils gelten die
folgenden

Telegrammwert: “0" Relais offen, Ventil schlie3t
“1" Relais geschlossen, Ventil 6ffnet
40, 59 Stellwert (PWM) Ausgang X 1-Byte (EIS6) | K, S
80" (x=D,E, F, G, H) DPT 5.010

Objekt "Stellwert (PWM)": 1-Byte (EIS6): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn als
Betriebsart des Ausgangs "Steuerung Ventil (Heizung)" eingestellt und die Ansteuerung
als ,1-Byte stetig” (Einstellung im Parameterfenster ,X: Allgemein“) erfolgt.

Der Objektwert [0...255] bestimmt das Ansteuerungsverhaltnis (,Puls-Pause”) des Ventils.
Bei Objektwert "0" wird das Ventil geschlossen, bei Objektwert "255" maximal ge6ffnet.

Telegrammwert “0" Ventil geschlossen
“255"  Ventil vollstandig geoffnet
41, Sil. Ventilspulung ausldsen Ausgang X 1-Bit (EIS 1) K, S
81" (x=D,E,F,G,H) | DPT 1.001

Objekt "Ventilspulung ausldsen": 1-Bit (EIS1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn in
den Parametern eine Ventilspulung freigegeben ist. Dies erfolgt mit dem Parameter
LFunktion Ventilspulung freigeben” im Parameterfenster ,X: Funktion®.

Bei Empfang des Wertes “1* wird das Ventil fur die Dauer der Ventilspilung gedtffnet. Bei
Empfang des Wertes “0“ wird die Ventilspulung beendet.

Telegrammwert “1* Ventilsplung starten
“0" Ventilspllung beendet

Y 6164/41 Ausgang D = 40, 6164/42 Ausgénge D, E, F, G, H = 80...89
Tabelle 30 Kommunikationsobjekte Heizungsaktor
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Kommunikationsobjekte Heizungsaktor — Status / Zwang

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
42, 5% Status Ausgang X 1-Bit (EIS 1) K,L,U
82" Ventilspilung (x=D,E,F,G,H) DPT 1.002

Objekt "Status Ventilspulung": 1-Bit (EIS1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn in den
Parametern eine Ventilspllung freigegeben ist. Dies erfolgt mit dem Parameter ,Funktion
Ventilspllung freigeben” im Parameterfenster ,X: Funktion®.

Dieses Objekt zeigt an, dass die Ventilspilung aktiv oder inaktiv ist.

Telegrammwert “0" Ventilspllung ist nicht aktiv
“1" Ventilspilung ist aktiv
43, 513 Stérung RTR Ausgang X 1-Bit (EIS 1) K,L,U
837 (x=D,E,F, G, H) DPT 1.005

Objekt "Stérung RTR": 1-Bit (EIS1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn in den
Parametern eine Uberwachung des Reglers freigegeben ist. Dies erfolgt mit dem
Parameter ,Funktion Uberwachung des Reglers freigeben“ im Parameterfenster ,X:
Funktion*

Dieses Objekt zeigt eine mogliche Stérung des Raumtemperaturreglers (RTR) an. Die
Objekte “Schalten* bzw. “Stellwert (PWM)“ kdnnen zyklisch Gberwacht werden. Bleibt
der Objektwert fiir eine parametrierbare Zeit aus, geht der 6164/X von einem Ausfall
des Raumtemperaturreglers aus und meldet eine Stérung.

Telegrammwert “0" keine Stérung
‘1t Stérung
44, 614 Zwangsfihrung Ausgang X 1-Bit (EIS 1) K, S
84" (x=D,E,F,G,H) | DPT 1.003

Objekt "Zwangsfiuhrung": 1-Bit (EIS1): Dieses Obijekt ist freigegeben, wenn in den
Parametern die Zwangsfuhrung freigegeben ist. Dies erfolgt mit dem Parameter
LFunktion Zwangsfiihrung freigeben” im Parameterfenster ,X: Funktion®

Dieses Objekt setzt den Ausgang in einen definierten Zustand und sperrt ihn. Bei
Empfang des Wertes “1* wird die Zwangsfuihrung aktiviert und der Ausgang steuert die
parametrierte Ventilstellung an. Bei Empfang des Wertes “0“ wird die Zwangsfiihrung
beendet. Die Kontaktstellung bleibt so lange bestehen, bis der 6164/X ein neues
Stellsignal empféangt.

Telegrammwert “0" Zwangsfihrung beendet
“1" Start Zwangsfiihrung

Y 6164/41 Ausgang D = 40, 6164/42 Ausgéange D, E, F, G, H = 80...89
Tabelle 31 Kommunikationsobjekte Heizungsaktor — Status / Zwang
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Kommunikationsobjekte Heizungsaktor - Status

Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
45, 515. . | Status Heizen Ausgang X 1-Byte (EIS6) |K,L,U
85" (X=D,E,F, G, H) DPT 5.010

Objekt ,Status Heizen“: 1-Byte (EIS6): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn als
Betriebsart des Ausgangs "Steuerung Ventil (Heizung)" eingestellt und die Ansteuerung
als ,1-Byte (stetig)“ (Einstellung im Parameterfenster ,X: Allgemein®) erfolgt.

Uber das Objekt wird der aktuelle Regelwert als 1Byte-Wert des Ausgangs gesendet,
wenn im Parameterfenster ,X: Allgemein“ die Option ,Regelwert (1-Byte)" im Parameter
,Objektwert des Regelwerts" ausgewahlt ist.

Telegrammwert 1-Byte Regelwert (0...255)
45, 515 Status Heizen Ausgang X 1-Bit (EIS 1) K,L,U
85" (X=D,E,F,G,H) DPT 1.001

Objekt ,Status Heizen“: 1-Bit (EIS1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn als
Betriebsart des Ausgangs "Steuerung Ventil (Heizung)" eingestellt und die Ansteuerung
als ,1-Byte stetig (Einstellung im Parameterfenster ,X: Allgemein*) erfolgt.

Uber das Objekt wird der aktuelle Regelwert als 1Bit-Wert des Ausgangs gesendet,
wenn im Parameterfenster ,X: Allgemein“ nicht die Option ,Regelwert (1-Byte)“ im
Parameter ,Objektwert des Regelwerts" ausgewahlt ist. In diesem Fall wird der digitale
Regelwert des Ausgangs gesendet. Der Objektwert wird bei Anderung gesendet.

Bei der Parametrierung "0% = "0" sonst "1" (1-Bit)" gilt

Telegrammwert “0" Wenn Regelwert gleich 0%
“1 Wenn Regelwert nicht gleich 0%

Bei der Parametrierung "0% = "1" sonst "0" (1-Bit)" gilt

Telegrammwert “0" Wenn Regelwert nicht gleich 0%
“1 Wenn Regelwert gleich 0%

49, 519 Status Ventil Ausgang X 1-Bit (EIS 1) K,L,U
89" (X=D,E,F, G, H) DPT 1.001

Objekt ,Status Ventil“: 1-Bit (EIS1): Dieses Objekt ist freigegeben, wenn als
Betriebsart des Ausgangs "Steuerung Ventil (Heizung)" ausgewahlt ist.

Im Parameterfenster ,X: Allgemein“ kann mit dem Parameter ,Rickmeldungen senden,,
festgelegt werden, ob der Objektwert nur aktualisiert, bei Anderung oder immer auf dem
EIB / KNX gesendet wird.

Der Objektwert zeigt direkt die aktuelle Kontaktstellung des Schaltrelais an. Der Status-
wert ist invertierbar.

Telegrammwert S Relais EIN oder AUS je nach Parametrierung
40° Relais AUS oder EIN je nach Parametrierung

Y 6164/41 Ausgang D = 40, 6164/42 Ausgénge D, E, F, G, H = 80...89
Tabelle 32 Kommunikationsobjekte Heizungsaktor - Status
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4 Planung und
Anwendung

4.1  Lufter-Ansteuerung
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In diesem Abschnitt finden Sie eine Beschreibung der verschiedenen Lifter,
Geblase und Fan Coil Ansteuerungen. Ebenfalls kénnen Sie einige Tipps
und Anwendungsbeispiele fir den praktischen Einsatz der Liiftungsaktoren
mit dem Anwendungsprogramm Luefter xf 6A/1 finden.

Mit dem Lufter-Betrieb kdnnen bis zu zwei einphasige Lufter, Geblase oder
Konvektoren mit den Schaltaktoren 6164/41 oder 6164/42 angesteuert
werden.

In Kombination mit einer Ventilansteuerung sind 2-, 3- oder 4-Rohr-System
realisierbar.

Die Lufter werden Uber eine 3stufige oder 5stufige Drehzahlsteuerung
gesteuert. Hierfiir werden am Liftermotor 3 bzw. 5 Windungen abgegriffen.
In Abhangigkeit des Windungsabgriffs ergibt sich die Drehzahl. Es muss
sichergestellt sein, dass nicht 2 Kontakte gleichzeitig eingeschaltet sind.
Zur Ansteuerung wird meistens ein 3 bzw. 5stufiger Wechselschalter mit
Nullstellung eingesetzt. Dieser Schalter wird mit einer Gruppe von
Ausgéangen im Liftungsaktor nachgebildet.

0 0

1
1_ JZ_
E— A S
3 4

| 5

Abb. 24: Dreistufiger und fiinfstufiger Wechselschalter

Die Ansteuerung des 6164/X erfolgt nach folgendem Prinzipschaltbild:

Objekt
.Stufe Schalten* ‘
Objekt , Stufe 1“ ——
. Stufe 1
] Lufter- —
Objekt , Stufe 2“ — aktor Stufe 2 >
Stufe 3 > i
; o ufter
Objekt ” Stufe 3 ﬁ 6164/X Stufe 4 > Geblise
Stufe 5
Objekt , Stufe 4¢ — >
Objekt , Stufe 5“ p— EIN/AUS

I . A
Objekt . Status Lufter .

Weiterschalten Stufe* sssssssssnsnnnnnnnnnal

Abb. 25 Prinzipschaltbild Lufteransteuerung tber EIB / KNX

Mit drei bzw. finf voneinander unabhangigen Objekten ,Schalen Stufe x'
(x=1,2,...5) werden die Lifterstufen Uber die Ausgange des
Luftungsaktors angesteuert. Alternativ kann die Lifteransteuerung iber ein
1Byte Objekt ,Stufe Schalten” oder Utber das Objekt ,Weiterschalten Stufe*
erfolgen.
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Einige wenige Lifteransteuerungen bendtigen zusatzlich zu der Stufen-

schaltung eine zentrale Einschaltung, einen Hauptschalter. Dies kann mit

einen weiteren Ausgang des Luftungsaktors realisiert werden. Der Ausgang
muss mit dem Objekt ,Status Lufter EINAUS" verknipft sein. Hierdurch
wird der Hauptschalter eingeschaltet, wenn mindestens eine Lifterstufte

eingestellt ist. Wenn der Lifter AUS ist (,Status Lifter EIN/AUS*

der Hauptschalter ebenfalls ausgeschaltet.

4.1.1 Lufter-Betriebsart
. Wechselschalter®

= ,0%) wird

Die Ansteuerung eines Lifters erfolgt in den meisten Fallen als Wechsel-
schalter. Es ergibt sich fiir einen 3stufigen Lifter folgende Ansteuertabelle,
die der 6164/X mit einer Gruppe von Schaltausgangen nachbildet.

Ausgang A Ausgang B Ausgang C
bzw. D bzw. E bzw. F
AUS 0 0 0
Stufe 1 1 0 0
Stufe 2 0 1 0
Stufe 3 0 0 1

Fir die beiden 3stufigen Lufter ergibt sich folgende Zuordnung der Ausgéange:
Lifterl (Lufter A - C):
Stufe 1 = Ausgang A, Stufe 2 = Ausgang B, Stufe 3 = Ausgang C

Lafter 2 (Lufter D - F):
Stufe 1 = Ausgang D, Stufe 2 = Ausgang E, Stufe 3 = Ausgang F

Fur einen 5stufigen Lifter ergibt sich folgende Ansteuertabelle:(Lifter A - E):

Ausgang A | Ausgang B | Ausgang C | Ausgang D | Ausgang E
AUS 0 0 0 0 0
Stufe 1 1 0 0 0 0
Stufe 2 0 1 0 0 0
Stufe 3 0 0 1 0 0
Stufe 4 0 0 0 1 0
Stufe 5 0 0 0 0 1

Stufe 1 = Ausgang A, Stufe 2 = Ausgang B, Stufe 3 = Ausgang C,
Stufe 4 = Ausgang D, Stufe 5 = Ausgang E

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH
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4.1.2 Lufter-Betriebsart
. Stufenschalter”

4.2 HLK-System mit Lifter
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In manchen Fallen erfolgt die Ansteuerung eines Lifters als Stufenschalter.
Es ergibt sich fur einen 3stufigen Lufter folgende Ansteuertabelle, die der
6164/X mit seinen Ausgangen nachbildet.

Ausgang A bzw. D | Ausgang B bzw. E Ausgang C bzw. F
AUS 0 0 0
Stufe 1 1 0 0
Stufe 2 1 1 0
Stufe 3 1 1 1

Fir einen 5stufigen Lufter, Ausgang A...E

Ausgang A | Ausgang B | Ausgang C | Ausgang D | Ausgang E
AUS 0 0 0 0 0
Stufe 1 1 0 0 0 0
Stufe 2 1 1 0 0 0
Stufe 3 1 1 1 0 0
Stufe 4 1 1 1 1 0
Stufe 5 1 1 1 1 1

Der Stufenschalter kann keine sprungartigen Einschaltungen durchfiihren.
Soll aus dem Aus-Zustand z.B. die Stufe 3 eingeschaltet werden, werden
zunéchst die Stufen 1 und 2 mit einer einstellbaren Verweilzeit angesteuert.

Die Luftungsaktoren 6164/41 und 6164/42 steuern einphasige Liifter-,
Geblase- oder Fan Coil — Einheiten. 3stufiger oder 5stufiger einphasiger
Lifter mit Stufen- oder Wechselansteuerung sind méglich. Spezielle Lifter-
eigenschaften, wie Umschaltpausen, Verweilzeiten und eine Anlaufphase
sind parametrierbar. Unabhéngig vom Lufter kann ein HLK-System ausge-
wahlt werden, in dem der Lifter integriert ist. Es stehen bis zu zwei
EingangsgrofRen fur Heiz- und Kuhlsignale z.B. von einem Raumtemperatur-
regler zur Verfigung. Als AusgangsgrtfRen erzeugen die Liftungsaktoren
6164/41 und 6164/42 bis zu zwei Ventil-Objekte, mit denen Uber einen
beliebigen Heizungsaktor oder einem freien Kanal des Luftungsaktors, die
Ventile in einem Heiz- oder Kuhlkreislauf ansteuerbar sind.

Durch die im 6164/X getrennte Lufter- und HLK - Parametrierung mit eigenen
Objekten fur eine Ventilansteuerung ergibt sich eine maximale Flexibilitat und
sehr viele Kombinationsmdglichkeiten fur die verschiedenen Anwendungen
im Heizungs-, Luftungs- und Klima (HLK) Bereich. Im Folgenden werden die
verschiedenen HLK - Systeme mit ihren Heiz- und Kuihlkreislaufen
beschrieben.
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4.2.1 Liufter-/Fan Coil-Einheiten

4.2.2 Fan Coil 2-Rohr-System
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Die Lifter-/Fan Colil - Einheit (Unit) besteht aus einem Lifter- bzw.
Geblasekonvektor und einem oder zwei Warmetauschern, die Heiz-
und/oder Kuhlleistung an den Raum abgeben. Wenn nur ein
Warmetauscher und ein Heiz- oder Kuhlkreislauf vorhanden ist, liegt ein 2-
Rohr-System vor. Kommen zwei Warmetauscher mit zwei getrennten
Heiz- und Kuhlkreislaufen zum Einsatz, liegt ein 4-Rohr-System vor. Die
Luftungsaktoren 6164/41 oder 6164/42 steuern direkt den Lifter und
stellen ein bzw. zwei Objekt fur die Ansteuerung der Ventile bereit.

Ein Geblasekonverter oder Fan Coil - Einheit (Unit) ist prinzipiell wie folgt

aufgebaut:

Warmetauscher

Kahl-/Heimittel-
Steuerung

Lufter

Abb. 26: Beispiel Geblasekonvektor

Ein 2-Rohr-System besitzt nur einen Warmetauscher mit einem Kihl- bzw.
Heizkreislauf, der aus einer Zuleitung (Rohr) mit einem Ventil und einer

Ableitung (Rohr) besteht.
Lufter
/

Ventil . *_' & 2 - Rohr - System
[

Luftersteuerung

/
tl Warmetauscher

Zu- und Ableitung

Abb. 27: Aufbau 2-Rohr Fan Coil — Einheit (Unit)
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© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

2-Rohr-System Heizen und Kihlen:

In diesem System steht nur ein Warmetauscher fir Heizen bzw. Kihlen zur
Verfliigung. Zentral wird, je nach Witterung, warmes oder kaltes Wasser in
das Rohrsystem (2-Rohr) eingespeist. Dem Lifter-/Fan Coil - Aktor oder dem
Raumtemperaturregler (RTR) wird mitgeteilt (Objekt ,Umschalten,
Heizen/Klhlen®), ob sich gerade warmes oder kaltes Wasser im Kreislauf
befindet. In Abhangigkeit dieser Einstellung wertet der 6164/X die Heizen-
oder KuhlenstellgréRen aus. Der 6164/X steuert die Lifterstufe und nur ein
Ventil an. Das Ventil wird jedoch in vielen Féllen direkt vom RTR angesteuert.

6164/x Stufe 1
Heizen 1 Byte Stufe 2 LUﬂer
Kiihl-/Heiz-
......... mittel-
,Ventii | steuerung
A Heizen /
Kihlen*

TZentralumschaltung Heizen/Kiihlen

Abb. 28: Prinzipschaltbild 2-Rohr-System Heizen und Kihlen (3stufiger Lifter)
2-Rohr-System Heizen oder Kihlen:

In diesem System steht ein Warmetauscher fir Heizen oder Kuhlen zur
Verfiigung. Von einem RTR wird eine Stellgrol3e fir Heizen oder Kiihlen zur
Verfiigung gestellt. Zentral wird nur warmes oder nur kaltes Wasser in das
Rohrsystem (2-Rohr) eingespeist. In Abhangigkeit von der Stellgré3e steuert
der 6164/X den Lifter und das Ventil an. Ublicherweise erfolgt die
Ansteuerung des Ventils direkt durch den RTR.

Stufe 1

Stufe 2 Liifter
Stufe 3
ufe >

RTR 6164/x

. Kihlen 1 B!ie .

(EmNiAus | Kuhlmittel-
steuerung

Objekt
» Ventil Heizen“ oder , Ventil Kithlen®

Abb. 29: Prinzipschaltbild 2-Rohr-System Heizen oder Kiihlen (Abgebildet Kuhlen, 3stufig)

Beide 2-Rohr-Systeme konnen mit einem 3- oder 5-stufigen Lufter oder
Geblase aufgebaut sein.

In Abhangigkeit einer StellgroRe (1Byte oder 1Bit), die normalerweise von
einem Raumtemperaturregler gesendet wird, ermittelt der Liftungsaktor Gber
parametrierbare Schwellwerte eine Lifterstufe.

Fir eine stetige Stellgrof3e (1Byte; 0...100%) kdnnen die Schwellwerte fir die
Lifterstufen z.B. wie folgt festgelegt werden:
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Beispiel : 3stufiger Lifter 5stufiger Lfter
Lifterstufe 1: 1...29 %; Lifterstufe 1: 1...29 %;
Lifterstufe 2: 30...59%; Lifterstufe 2: 30...59%;
Lifterstufe 3: 60...100% Lufterstufe 3: 60...79%

Lufterstufe 4: 80...89%
Lufterstufe 5: 90...100%

Dies ergibt folgende Schaltschwellen im 6164/X:

Aus -> Stufe 1 = 1% Aus -> Stufe 1 = 1%
Stufel->2 =30% Stufel->2 =30%
Stufe2->3 =60% Stufe2->3 =60%

Stufe3->4 =80%
Stufe4->5 =90%

Liifterstufe

0 1-29% 30-59% 60-100%0
StellgroRe

Abb. 30: Funktionsdiagramm Fan Coil 2-Rohr-System (3stufiger Lufter)

4.2.3 Fan Coil 3-Rohr-System
Das 3-Rohr System hat einen dhnlichen Aufbau wie das 4-Rohr-System. Es
gibt einen getrennten Zulauf flr Heiz- und Kiihlwasser sowie zwei getrennte
Warmetauscher mit jeweils einem Ventil. Im Unterschied zur 4-Rohr-System
hat das 3-Rohr-System einen gemeinsamen Riuicklauf fur Heiz- und
Klhlwasser.

Die Luftungsaktoren 6164/41 oder 6164/42 steuern direkt den Lufter und
stellen zwei Objekten fir die Ansteuerung der Ventile bereit.

Ventil, Kiihlen Lafter

wmmmm\ é 3 - Rohr - System

\ Luftersteuerung
N\
b4, h
Ventil, Heizen Warmetauscher

Abb. 31: Aufbau 3-Rohr Fan Coil - Einheit

Das 3- und 4-Rohr-System kénnen mit einem 3- oder 5-stufigen Lifter oder
Geblase aufgebaut sein.
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4.2.4 Fan Coil 4-Rohr-System

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

In einem 4-Rohr-System stehen zwei getrennte Warmetauscher (fur
Heizen und Kuihlen) zur Verfigung. Zentral wird warmes und kaltes
Wasser in zwei getrennten Rohrsystemen (je 2-Rohre) zur Verfligung
gestellt. Der Raumtemperaturregler vor Ort entscheidet, ob gekuhlt oder
geheizt wird. Der RTR sendet entweder ein getrenntes Heiz- und
Kihlsignal oder ein gemeinsames Heiz-/Kihlsignal. Falls nur ein Signal fir
Heizen und Kihlen gesendet wird, entscheidet ein zusatzliches Signal
(Objekt ,Umschalten Heizen/Kiihlen“) ob sich das System im Heiz- oder
Kuhimodus befindet und welches Ventil anzusteuern ist.

Die Luftungsaktoren 6164/41 oder 6164/42 steuern direkt den Lifter und
stellen zwei Objekte fur die Ansteuerung der Ventile bereit.

Durch dieses Vorgehen kann die Ventilansteuerung im 6164/X selbst oder
mit einem fir die Schaltleistung oder Lebensdauer geeigneten mech-
anischen oder elektronischen Schaltaktor (6194/x oder 6164/40) erfolgen.
Dies kann nicht nur aus Sicht der Schaltleistung und Lebensdauer
zweckmalig sein, sondern auch wegen Gerauschminimierung. Bedingt
durch den mechanischen Aufbau der Relais im Luftungsaktor ist ein Schalt-
gerausch nicht ganz zu vermeiden.

Im Folgenden ist der Aufbau und das Prinzipschaltbild eines 4-Rohr-System
abgebildet.

Ventil, Kithlen Lufter

Nz
W,

‘ FW\\&\\\ Luftersteuerung

bt \ N\

Ventil, Heizen Warmetauscher

4 - Rohr - System

Abb. 32: Aufbau 4-Rohr Fan Coil - Einheit

6164/42
Heizen 1 Byte =2 LUﬂer
Kilhlen 1 Byte Heizmittel-
Automatische steuerung
Umschaltung Kahimittel-
steuerung

Objekte
»Ventil Heizen* und , Ventil Kiihlen*

Abb. 33: Prinzipschaltbild 4-Rohr-System (3stufiger Lifter)
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4.3 Automatik-Betrieb
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Die Luftungsaktoren sind reine Aktoren die keinen Regler fir eine
Raumtemperaturregelung besitzt. Die Raumtemperaturregelung erfolgt
durch einen Raumtemperaturregler, der Ublicherweise ebenfalls die
Raumtemperatur erfasst. Primér steuern die 6164/X-Aktoren einen Lufter
an. Neben einer manuellen Ansteuerung Uber die Objekte ,Stufe x“, ,Stufe
schalten* oder ,Weiterschalten Stufe* kdnnen die Lufter-/Fan Coil - Aktoren
auch im Automatik-Betrieb zusammen mit einen Raumtemperaturregler
(RTR) arbeiten. Hierfiir stehen die Objekte ,Stellgrof3e Heizen", ,StellgréRe
Kahlen* bzw. fir den Betrieb mit nur einer EingangsgréRe das Objekt
.StellgrofRe, Heizen/Kihlen* zur Verfugung. Die Schaltschwellen sind im
Parameterfenster X - Y: Automatik” einstellbar.

Der Automatik Betrieb wird in der ETS im Parameterfenster X - Y: Eingang”
mit dem Parameter ,Automatik-Betrieb: 1Byte-Objekt(e)...” freigegeben. In
Abhéangigkeit von dem ebenfalls in diesem Parameterfenster parame-
trierbaren HLK-System werden die Stellgré3en-Objekte freigegeben.

Ein in der ETS parametrierter Automatik-Betrieb wird nach dem ersten
Download aktiviert. Bei einem anschlieRenden Download bleibt der Zustand
des Automatik-Betriebs (aktiv, inaktiv) erhalten, wie er vor dem Download
bestand. Eine Ausnahme besteht, wenn Systemeigenschaften wie HLK-
System, Lifteransteuerung (Wechsel-, Stufenansteuerung) oder die Lifter-
stufenzahl (3/5) geéndert wurden. In diesen Fallen wird der Automatik-
Betrieb aktiviert, falls in der ETS der Automatik-Betrieb freigegeben ist.

Der Automatik-Betrieb wir ausgeschaltet, wenn ein manueller Stellbefehl
Uber die Objekte ,Stufe x“, ,Stufe schalten oder ,Weiterschalten Stufe"
eingeht oder Uber das Objekt ,Automatik EIN/AUS" ein Telegramm mit dem
Wert ,,0“ empfangen wird.

Der Automatik-Betrieb kann erneut ber das Objekt ,Automatik EIN/AUS*
(Telegramm-Wert ,1*) oder das 1Byte Objekt ,Umschalten Begrenzung"
(,0" = Automatik) aktiviert werden.

Die Telegramme auf den Stellgro3en-Objekten ,StellgroRe Heizen®, ,Stell-
groRe Kuhlen* bzw. ,StellgréRe Heizen/Kihlen* werden nur ausgewertet,
wenn der Automatik-Betrieb aktiviert ist.

Eine Aktivierung einer der 4 Begrenzungen oder der Zwangsfihrung
beendet den Automatik-Betrieb nicht. Hierdurch wird bei einer Bereichs-
Begrenzung (mehrere Lufterstufen sind zulédssig) eine eingeschréankte
automatische Steuerung mit mehreren Lifterstufen ermdglicht.

Das folgende Funktionsschaltbild zeigt die Abhéngigkeit zwischen Auto-
matik- und manuellen Betrieb des Lifter-/Fan Coil — Aktor.

78



Busch-Installationsbus® EIB / KNX Planung und Anwendung

kein Automatik-Betrie
in ETS freigegeben

Automatik-Betrieb

Busspannungs-
wiederkehr

|

- ETS-Bus-Reset (Gerat Zurlicksetzen)

- Download falls Wechsel der Betriebsfunktion®

in ETS freigegeben

Busspannungs-

Manueller Betrieb:

- Lufteranlauf aktiv

- Verweilzeiten in Stufe inaktiv
- Umschaltpause aktiv

- Begrenzungen glltig

1Byte Objekt
,Betriebsartumschaltung” =, 0"

wiederkehr

r

Objekt ,Automatik EIN/AUS" = 1

Automatik-Betrieb:
- Lafteranlauf aktiv

A

- Verweilzeiten in Stufe aktiv

P

Objekt ,Automatik EIN/AUS* =0

Manuelle Ansteuerung uber Objekt

- Umschaltpause aktiv
- Begrenzungen glltig

Download falls
kein Wechsel der
Betriebsfunktion

1)

LStufe x“, ,Stufe schalten” oder
Lweiterschalten Stufe”

Download falls
kein Wechsel der
Betriebsfunktion®

D Eine Betriebsfunktion kann zum einen durch den Wechsel von Schaltaktor auf Heizungsaktor, durch das Umschalten von
3 auf 5 stufigen Lfter, durch die Umschaltung von Stufen- auf Wechselschalter oder durch das Umschalten auf ein anderes
HLK-System erfolgen.

Abb. 34:

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

Funktionsschaltbild Automatik-Betrieb
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4.4  Logik der Lufter-
stufenumschaltung

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

Die folgende Abbildung zeigt, die Logik einer Stufenumschaltung fiir einen
Liftungsaktor 6164/X in Abhangigkeit der StellgroRe und den parametrierten
Schwellwerten und Hysteresen.

Das Diagramm bezieht sich auf einen 3stufigen Lufter ohne parametrierte
Lifterbegrenzungen. Fir einen 5stufigen Lifter gilt eine entsprechende
Logik. Die Lufterbegrenzungen kommen erst nach der Ermittlung der
Lifterstufe zum Tragen und &ndern das Flussdiagramm nicht.

Stellgraie

Stellgraie Stellgroie Liifter
= =
Stufe 1 + Hy. Stufe 1 - Hy. —
Stellgrife & i@
E Stellzroﬁe Liifter
Stufe 2 + Hy. Stufe 2 - Hy. Stute 1
Stellgréize g
g Stellgrorse T
Stufe 3+ Hy. Stufe 3- Hy. stufe 2

Liifter Lifter
Stufe 3 Stufe 3
Hy. = Hysterese

‘Wenn Stufe x — Hysterese = 0 % wird Stufe x — Hysterese =1 % gesetzt
‘Wenn Stufe x + Hysterese =100 % wird Stufe = + Hysterese = 99 % gesetzt

Abb. 35: Logik Lufterstufenumschaltung
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4.5 Ubersicht 6164/X-
Anwendungen
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In der folgenden Tabelle ist eine Ubersicht méglicher Ausgangsbelegungen
der Liftungsaktoren 6164/X abgebildet. Da das Applikationsprogramm so
aufgebaut ist, dass die verschiedensten Funktionen kombiniert werden
konnen, stellt diese Ubersicht nur einen Teil der moglichen Kombinationen

dar.

Beachte: Die Ansteuerung der Ventile erfolgt bei den Luftungsaktoren
6164/X Uber Kommunikationsobjekte. Durch dieses Vorgehen
kann die Ventilansteuerung im 6164/X selbst oder mit einem fir
die Schaltleistung oder Lebensdauer geeigneten mechanischen
oder elektronischen Schaltaktor (6194/x oder 6164/40) erfolgen.
Dies kann nicht nur aus Sicht der Schaltleistung und Lebensdauer
zweckmafig sein, sondern auch wegen Gerauschminimierung.

Bedingt durch den mechanischen Aufbau der

Relais im

Luftungsaktor ist ein Schaltgerdausch nicht ganz zu vermeiden.

Anwendung Ausgange Objekte fur Fur Schaltaktor
Ventilansteuerung

Ein 3stufiger Lifter A - C Lufter Keine 6164/41
mit Schaltausgéngen D- bzw. D - H Aktoren 6164/42
Zwei 3stufiger Lufter A - C Lufter 1 Keine 6164/42
mit Schaltausgéangen D - F Lufter 2

G - H Aktoren
Ein 3stufige Lifter fur eine A - C Lufter 1 6164/42
Geblésesteuerung und ein D - F Lifter 2
3stufiger L_ufter in einem 4 Rohr G Ventil Heizen +Ventil Heizen*
System mit zwei Ventilen o o

H Ventil Kuhlen LVentil Kiihlen®
Ein 5stufiger Lufter A - E Lfter Keine 6164/42
mit Schaltausgéangen F - H Aktoren
Ein 5stufige Lifter A - E Lfter 6164/42
mit Hauptschalter F — Aktor (Hauptschalter) ,Status Lufter*

G - H Aktoren
Ein Fan Coil 2-Rohr-System A - C Lufter LVentil Heizen / 6164/41
(3stufiger Lifter und 1 Ventil) | D Ventil Kihlen® 6164/42
Ein Fs.m COI.|. 2-R0hr.System A - C Lufter Status Liifter* 6164/42
(3stufiger Lufter und 1 Ventil D Hauptschalter Ventil Heizen /
und Hauptschalter) E Ventil Kihlen®
Fan Coil 4-Rohr-System A - C Lufter 6164/42
(3stufiger Lufter mit 2 Ventilen) | D Ventil Heizen ,Ventil Heizen*

E Ventil Kiihlen LVentil Kiihlen®
Fan Coil 4-Rohr-System A - C Lufter 6164/42
(3stufiger Lufter mit 2 Ventilen) | D Aktor fur Lampe plus
Und ein Schaltausgang z.B. firl 6164/40 Ventil Heizen sVventil Heizen* ES/S fur
einen Beleuchtungskreis 6164/40 Ventil Kihlen Ventil Kiihlen* Ventilsteuerung
Fan Coil 4-Rohr-System A - E Lfter 6164/42
(5stufiger Lufter mit 2 Ventilen) | F - H Aktoren plus
Plus 3 Schaltausgange 6164/40 Ventil Heizen sVventil Heizen* 6164/40 fur

6164/40 Ventil Kihlen ,Ventil Kihlen® Ventilsteuerung
Fan Coil 4-Rohr-System A - E Lfter 6164/42
(5stufiger Lufter mit 2 Ventilen) | F Ventil Heizen sVentil Heizen“

G Ventil Kiihlen LVentil Kiihlen®

H Reserve

Tabelle 33 Verschiedene Lufteranwendungen
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4.6 Funktionsschaltbilder
4.6.1 Lufter-Betrieb

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

Die folgende Abbildung zeigt, in welcher Reihenfolge die Funktionen bei der
Lifteransteuerung bearbeitet werden. Objekte, die in das gleiche Kastchen
fuhren sind gleichrangig und werden in der Reihe ihres Telegrammein-
ganges abgearbeitet. Falls nicht anders parametriert werden die
Objektwerte immer aktualisiert, aber nur bei Anderung gesendet.

Objekte Eingan Objekt Ausgan
: gang [LUfterstufe ) : gang

3 /5 Stufen
Manuell

Stufe Schalten

Stufe x

. Automatik / B -
Weiterschalten Stufe Regleriiberwachung [~ Stérung StellgroRe

_
—_—

Stellgréf3e Heizen und oder Kihlen / kAnIaufverhalten j

Automatik EIN/AUS

Zwangsfiihrung >

nein

Begrenzungen uber Begrenzung
1Bit/1Byte aktivierbar

Begrenzung 4

Begrenzung 3

Begrenzung 2

Stufen Begrenzung

Begrenzung 1

Begrenzung | ausschalten

=Status Lifter

A 4

Busspannungsausfall/ —— Kontaktstellung auswerten |5 Soll Stufe
- wiederkehr

v " Ist Stufe
[ Relais schalten ]

Abb. 36: Funktionsschaltbild Begrenzungen des Schaltaktors

Beispiel: Wird eine manuelle oder automatische Stellgrof3e empfangen,
wird zundchst die Lifterstufe in Abhéngigkeit der Schwellwerte bestimmt.
Anschlieend wird die sich ergebende Lufterstufe Uber die Logik der
Zwangsfuhrung und der Begrenzungen geleitet. Die Luifterstufe wird
entsprechend begrenzt und auf die Kontaktstellung-Logik gegeben. Hier
wird die Steuerung der Relais (Wechsel- oder Stufenschaltung) ausgewertet
und die Stausmeldungen erzeugt.

Das Anlaufverhalten, als Eigenschaft des Lifters, wird immer ausgefuhrt,
wenn der Lifter aus dem Aus-Zustand anfahrt, unabhéngig ob eine
Begrenzung aktiviert ist.
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4.6.2 Schaltaktor-Betrieb
Die folgende Abbildung zeigt, in welcher Reihenfolge die Funktionen bei der
Betriebsart "Schaltaktor" bearbeitet werden. Objekte, die in das gleiche
Kastchen fuhren sind gleichrangig und werden in der Reihe ihres
Telegrammeinganges abgearbeitet.

Busspannungswiederkehr

Objektwert | parametrierbar [
Schaltbefehl

Objekt ,Schalten® ——— 3 Schalten

nein

Zeit

Objekt ,Zeitfunktion Sperren*

nein

Objekt ,Dauer EIN* —_ Dauer EIN

!

Logik Treppenlicht

Objekt , Treppenlicht Zeitdauer* ——»

A

Kontaktstellung auswerten
Busspannungsausfall ——————| (Offner / SchlieRer)

l

[ Relais schalten ]

\—>

Objekt ,Status Schalten”

Abb. 37: Funktionsschaltbild Betriebsart Schaltaktor

Beispiel: Wird ein Telegramm Uber das Objekt ,Schalten* empfangen, wird
zunachst uberpruft ob eine Zeitfunktion (Treppenlicht) parametriert ist. Falls
dies nicht der Fall ist wird sofort die Offner/SchlieRer Parametrierung
Uberprift und der Kontakt geschaltet, falls sich die Kontaktstellung veréandert
hat. Bei unverdndertem Kontakt wird kein erneuter Schaltbefehl ausgeftuhrt.
Ist die Zeitfunktion aktiviert, wird die Logik der Treppenlichtfunktion mit
LZeitfunktion sperren®, Dauer-EIN und Zeitfunktion durchlaufen.
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4.6.3 Heizungsaktor-Betrieb,
»Steuerung Ventil
(Heizung)“

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

Die folgende Abbildung zeigt, in welcher Reihenfolge die Funktionen bei der
Betriebsart "Steuerung Ventil (Heizung)" bearbeitet werden:

Objekte Eingang

Objekt Ausgang

Stérung RTR
_—

Status Spulen
——

Regelwert (1-Bit oder 1-Byte) Regelung
5 | Uberwachung
Uberwachungszeit
\4
Splldauer —— % Spiilung
Spulzykluszeit _
Zwangsfiihrung - Zwangsfuhrung
Y
Regelung _ .| Regler

PWM-Zykluszeit

Busspannungsausfall

A4

Status Heizen
—_—

. Status Ventil
[ Relais schalten

Abb. 38: Funktionsschaltbild — Steuerung Ventil (Heizung)
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4.7 Grundlagen
Heizungsaktor

4.7.1 2-Punkt-Regelung

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH

Die 2-Punkt-Regelung ist die einfachste Art der Regelung. Eine Stellgro3e
wird hier nicht berechnet. Der Raumtemperaturregler sendet (ber das
Objekt "Schalten” eine "1" wenn eine gewisse Temperatur Uberschritten und
eine "0" wenn eine gewisse Temperatur unterschritten wird. Diese
Schaltwerte werden vom Aktor direkt umgesetzt.

Zur Stabilitat der Regelung kann der Raumtemperaturregler Hysterese-
grenzen verwenden. Der Einsatz dieser Grenzen &andert die Arbeitsweise

des Schaltaktors nicht.

Raumtempe-
raturregler

>

Solltemperatur y 4 3 -7 >
X \
7 V4
NS

Berechnete
Stellgréte | 4

Abb. 39:  Diagramm 2-Punkt Regelung
Ein Raumtemperaturregler kann den Regelalgorithmus  einer PWM

Regelung (Puls-Weiten-Modulation) verwenden. Da der Raumtemperatur-
regler an den Aktor EIN- und AUS-Befehle schickt, arbeitet der Schaltaktor

wie bei der 2-Punkt-Regelung.
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4.7.2 PWM-Regelung

Wenn der 6164/X als Eingangsignal fiir einen parametrierten Heizungsaktor-
Ausgang (,Steuerung Ventil (Heizung)“) einen 1-Byte-Stellwert (Stetig-
Regelung) empfangt wird dieser Wert mit der parametrierten Zykluszeit tber
eine PWM-Berechnung in ein Signal fir eine 2-Punkt-Regelung (Ein-Aus-
Wert) umgerechnet.

Bei der PWM-Regelung wird mit einem Regelalgorithmus der empfangene
Regelwert (0...100%) in eine Puls-Weiten-Modulation umgewandelt. Diese
Umwandlung basiert auf einer konstanten Zykluszeit. Empfangt der 6164/X
z.B. eine StellgrofRe von 20%, wird bei einer Zykluszeit von 15 Minuten fur
3 Minuten eine "1" (20% von 15 Minuten) und fiir 12 Minuten (80 % von
15 Minuten) eine "0" gesendet.

Eingang

StellgréBe
100 % 60%
80 % A 0%
¥ 4
60 %
20% \\ !
40% o \ _.-/‘
20%
0% =
0 15 320 45 60 | "
tin Minuten
Ausgegebene
StellgroRe .
0 >
0 15 20 45
tin Minuten

10% ein (1,5 min) 20% ein (2 min)  60% ein (9 min) 40% ein (& min)
90% aus (13,5 min) 80% aus (12 min) 40% aus (6 min} 60% aus (9 min)

Abb. 40:  Diagramm PWM Regelung
4.7.3 PWM-Berechnung

Bei der Puls-Weiten-Modulation erfolgt die Ansteuerung Uber ein variables
Puls-Pause-Verhéltnis. Die folgende Grafik verdeutlicht dies:

A
100%_

40%

0%

= 4

»le
>

ton torr

Teve

Abb. 41:  Diagramm PWM Berechnung

Waéhrend der Zeit toy wird das Ventil getffnet und wahrend der Zeit torr mit
geschlossen. Wegen ton = 0,4 X tcyc Stellt sich das Ventil bei etwa 40% ein.
teve ist die sog. PWM-Zykluszeit fur die stetige Ansteuerung.
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4.7.4 Lebenszeitbetrachtung bei
einer PWM-Regelung
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Ausgange. Berlcksichtigen Sie die begrenzte Anzahl von
Schaltspielen der Relais im normalen Schaltaktoren bzw.
Liftungsaktoren (siehe Technische Daten im Abschnitt 2). Der
Einsatz eines elektronischen Schaltaktors ist fir eine
Ventilansteuerung vorzuziehen.

f Eine Puls-Weiten-Modulation fuhrt zum haufigen Schalten der

Wird eine PWM-Zykluszeit von 15 Minuten gewahlt, bedeutet dies, dass in
der Stunde 4 Schaltspiele (Ein / Ausschaltungen) stattfinden. Am Tag 96
und pro Monat 3000 Schaltspiele. Im Jahr werden ca. 36000 Schaltspiele
erreicht. Mit einer Relais - Lebensdauer von 10° Schaltspielen ergibt sich
somit eine Schaltakorlebensdauer von kleiner 3 Jahren.

Wird die Zykluszeit hingen auf zu kleine Werte gesetzt z.B. 3 Min. ergibt
sich eine jahrliche Schaltspielzahl von ca. 150.000, Was rechnerisch eine
Schaltaktorlebensdauer von unter einem Jahr bedeutet.

Diese Betrachtung setzt ein ACl(nahezu ohmsche) Schaltbelastung mit
Nennstrom voraus. Falls die maximale Schaltspielanzahl fur eine rein
mechanische Relais-Belastung zugrunde gelegt wird, verléangert sich die
Lebensdauer des Schaltaktors. Dies birgt jedoch ein Risiko in sich, dass
die Kontaktmaterialien vorzeitig verschleilen und dadurch keine sichere
Stromfuhrung gewahrleistet ist.

Im Folgenden werden gangige Zykluszeiten fir die Regelung der
verschiedenen Heizungs- bzw. Klimasysteme aufgefiihrt;

Heizungssystem Regelungsart Zykluszeit
Warmwasserheizung PWM 15 Minuten
Vorlauftemperatur 45°C-70°C
Warmwasserheizung 2-Punkt -
Vorlauftemperatur < 45°C PWM 15 Minuten
FuRboden-/Wandheizung PWM 20 - 30 Minuten
Elektro-FulRbodenheizung PWM 20 - 30 Minuten
Elektro-Geblaseheizung 2-Punkt -
Elektro-Konvektorheizung PWM 10 - 15 Min
2-Punkt -

Tabelle 34 Zykluszeiten
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4.8 Verhalten bei Busspannungsausfall,

Wiederkehr und Download
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Verhalten bei Busspannungsausfall

Nachdem sich die Kontaktstellungen bei Busspannungsausfall eingestellt
haben, ist der Liftungsaktor so lange funktionsunfahig, bis die Busspannung
wiederkehrt.

Bei Busspannungsausfall steht fir jeden Ausgang nur flr eine unverzogerte
Schalthandlung Energie zur Verfigung. Umkehrpausen, Verweilzeiten und
das Anlaufverhalten kénnen nicht berlicksichtigt werden. Aus diesem Grund
besteht fir den Lifter bei Busspannungsausfall nur die Parametrier-
mdglichkeit die Stufe beizubehalten (Unverdndert) oder auszuschalten.

Das spezielle Verhalten bei Busspannungsausfall ist in den nachfolgenden
Tabellen beschrieben.

Verhalten bei Busspannungswiederkehr

Bei Busspannungswiederkehr sind die Objektwerte oftmals parametrierbar,
falls nicht werden diese auf den Wert ,0“ gesetzt. Ausnahme siehe
nachfolgende Tabelle (z.B. Automatik-Betrieb)

Timer sind auf3er Betrieb und sind neu zu starten.
Status-Objekte werden aktualisiert und gesendet.

Die Kontaktstellung ist nach Busspannungswiederkehr nicht 100%ig
bekannt. Es wird angenommen, dass sich die Kontaktstellung wéahrend des
Busausfalls nicht gedndert hat (kein manuelle Bedienmdglichkeit). Erst nach
dem Empfang eines neuen Schalt-Ereignisses ist die Kontaktstellung fiir den
Liftungsaktor bekannt.

Das Verhalten der Schaltzeiten nach Busspannungswiederkehr ist den
technischen Daten in Kapitel 2 zu entnehmen.

Das spezielle Verhalten ist in den nachfolgenden Tabellen beschrieben.

Download:

Nach einer Anderung der Liifteransteuerung (Stufen- oder Wechselan-
steuerung) oder der Lifterart (3 oder 5stufiger Lifter) ist ein kompletter
Reset des Aktors erforderlich, um eine Fehlfunktion zu vermeiden. Dieser
Komplett — Reset hat die gleiche Wirkung wie ein Zurlicksetzen des Gerats
in der ETS (siehe Reiter ,Inbetriebnahme®). In diesem Fall werden die
Objekte normalerweise mit dem Wert ,0“ beschrieben. Die Timer bleiben
stehen und werden auf 0 gesetzt. Statusobjekte werden auf ,0“ gesetzt
(Ausnahme Automatik, falls aktiv) und Kontakte gedffnet.

Der normale Download, wenn keine Umparametrierung der Lufterart und
Lifteransteuerung stattgefunden hat, bewirkt einen Eingriff, der im Idealfall
keine ungewollten Reaktionen auslést und somit den normalen Betrieb nicht
beeinflusst. Objektwerte bleiben unverandert, Timer bleiben stehen missen
nur neu angetriggert werden, Statuswerte werden aktualisiert und gesendet.
Die Kontaktstellung bleibt unveréandert und &ndert sich erst mit dem
nachsten Schaltbefehl.

Das spezielle Verhalten ist in den nachfolgenden Tabellen beschrieben.
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Tabelle Statusbyte Zwang/Betrieb

Al

In der folgenden Tabelle sind die Binar- und Dezimalwert des Statusbyte Zwang/Betrieb aufgelistet.

1

1

173 | AD

174 | AE

175 | AF

176 | BO
177 [ B1
178 | B2
179 | B3
180 | B4
181

182 | B6
183 | B7

184 | B8

185 | B9

186 | BA

187 | BB

188 | BC

189 | BD

190 | BE
191

192 | CO

193 [ C1

194 | C2

195 | C3

196 | C4

197 | C5

198 | C6

199 | C7

200 [ C8

201 | C9

202 | CA

203 | CB

204 | CC

205 | CD

206 | CE

207 | CF

208 | DO

209 [ D1

210 [ D2
211

212 | D4

213 | D5

214 | D6

215 | D7

216 | D8

217 | D9

218 | DA

219 | DB

220 | bC
221

222 | DE

223 | DF

224 | EO

225 | E1

226 | E2

227 | E3

228 | E4

229 | ES

230 | E6
231

232 | E8

233 | E9

234 | EA

235 | EB

236 | EC

237 | ED

238 | EE

239 | EF

240 | FO
241

242 | F2

243 | F3

244 | F4

245 | F5

246 | F6

247 | F7

248 | F8

249 | F9

250 [ FA
251

252 | FC

253 | FD

254 | FE

255 | FF

Schlusseltabelle Statusbyte

Tabelle 38

0

0

1

81 [ 51

82 | 52

83 [ 53
84 | 54

100 | 64

101 | 65

102 | 66

103 | 67

104 | 68

105 | 69

106 | 6A

107 | 6B

108 | 6C

109 | 6D

110 | 6E

111 | 6F

112 | 70

113 [ 71

114 | 72

115 [ 73

116 | 74

117 [ 75

118 [ 76

119 [ 77

120 | 78

121 | 79

122 | 7A

123 | 7B

124 | 7C

125 | 7D

126 | 7E

127 | 7F

128 | 80

129 | 81

130 | 82

131 | 83

132 | 84

133 | 85

134 | 86

135 | 87

136 | 88

137 | 89

138 | 8A

139 | 8B

140 | 8C

141 | 8D

142 | 8E

143 | 8F

144 | 90

145 | 91

146 | 92

147 | 93

148 | 94

149 | 95

150 | 96

151 | 97

152 | 98

153 | 99

154 | 9A

155 | 9B

156 | 9C

157 | 9D

158 | 9E

159 | 9F

160 | A0

161 | Al

162 | A2

163 | A3

164 | A4

165 | AS

166 | A6

167 | A7

168 | A8

169 [ A9

170 | AA

171 | AB

172 | AC
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AirewoIny

19169y Buniols

T Bunzuaibag

Z bunzuaibag

¢ bunzuaibag

¥ Bunzuaibag

0

0

0

0
0
0
0
0

0
0
0
0

7

Buniynjsbuemz

0

0

0

0

0

0

0

0
0

0

[ewizapexaH

00
01

02

03
04
05

06
07

08
09

14
15

Bit-

Nr.

UaM-10-8

10 | OA

15 | OF

20
21

32 20

41 | 29
42 | 2A

43 [ 2B

44 | 2C
45 | 2D
46 | 2E

47 | 2F

48 | 30

49 [ 31

50 | 32

64 | 40
65 | 41

66 | 42

67 | 43
68 | 44
69 | 45
70 | 46
71|47
72 | 48
73 149

80 | 50

93

© 2006 Busch-Jaeger Elektro GmbH



Busch-Installationsbus® EIB / KNX Anhang

A.2 Lieferumfang
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Der Busch-Installationsbus® Liftungsaktor 6164/X wird mit folgenden
Komponenten geliefert. Bitte Uberprifen Sie den Lieferumfang gemaRi
folgender Liste.

- 1 Stck. 6164/X x”, REG

- 1 Stck. Montage- und Betriebsanleitung

- 1 Stck. Busanschlussklemme (rot/schwarz)
- 1 Stck. Beschriftungsschild

b Anmerkung: x=41: Liftungsaktor 3fach (4-Schaltausgange)
42: Liftungsaktor 5fach (8-Schaltausgange)
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A.3 Notizen
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