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Dieses Handbuch beschreibt die Funktion des Fan Coil-Aktor 6164/43.
Technische Anderungen und Irrtimer sind vorbehalten.

Haftungsausschluss:

Trotz Uberpriifung des Inhalts dieser Druckschrift auf Ubereinstimmung mit der
Hard- und Software kénnen Abweichungen nicht vollkommen ausgeschlossen
werden. Daher kénnen wir hierfur keine Gewahr tibernehmen.

Notwendige Korrekturen flieen in neue Versionen des Handbuchs ein.

Bitte teilen Sie uns Verbesserungsvorschlage mit.
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1 Allgemein

Ventilatorkonvektoren, auch Geblasekonvektoren oder Fan Coil-Units ge-
nannt, werden zum dezentralen Heizen und Kiihlen eingesetzt. Sie werden
im Raum montiert und Uber ein zentrales Heiz- und Kiihlsystem versorgt.
Die Raumtemperatur lasst sich durch dieses System sehr schnell an indivi-
duelle Wiinsche anpassen.

Der Fan Coil-Aktor 6164/43 hat zwei Ausgange zur Ansteuerung von motori-
schen oder thermischen Heizungs- und Kiihlventilen. Uber potenzialfreie
Kontakte kbnnen mehrstufige Ventilatoren mit bis zu drei Lifterstufen ge-
schaltet werden. Weiterhin stehen zwei Binareingange zur Verfligung, z.B.
zur Uberwachung eines Fensters und der Kondenswasserbildung.

Der zusatzliche Kontakt wird verwendet, um z.B. eine elektrische Heizung
anzusteuern.

Das vorliegende Handbuch gibt IThnen detaillierte technische Informationen
Uber den Fan Coil-Aktor, zur Montage und Programmierung. Anhand von
Beispielen wird der Einsatz des Gerats erklart.

Das Handbuch ist in folgende Kapitel unterteilt:

Kapitel 1 Allgemein

Kapitel 2 Geratetechnik

Kapitel 3 Inbetriebnahme

Kapitel 4 Planung und Anwendung
Kapitel A Anhang

1.1 Produkt- und
Funktionstbersicht

Der Fan Coil-Aktor 6164/43 steuert einen einphasigen Lifter mit bis zu drei
Lifterstufen Gber eine Stufen- oder Wechselansteuerung. Es ist sicherge-
stellt, dass keine zwei Luifterstufen gleichzeitig einschaltbar sind. Hierfir
steht zusatzlich eine parametrierbare Umschaltpause zur Verfigung. Dreh-
stromantriebe werden nicht unterstutzt. Der zusatzliche Ausgang kann zur
Ansteuerung eines elektrischen Verbrauchers verwendet werden. Das Gerat
kann manuell bedient werden.

Motorische und thermische Heizungs- und Kiihlventile sowie mehrstufige
Ventilatoren steuert der Fan Coil-Aktor tiber den Busch-Installationsbus®.

Es stehen zwei Binareingange zur Verfigung, z.B. fir Meldekontakte zur
Fenster- und Kondenswasseriberwachung. Die Abfragespannung fir die
Binareingange wird vom Gerat zur Verfigung gestellt.
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Allgemein

Der Aktor ist ein Reiheneinbaugerat mit einer Modulbreite von 4TE im
ProM-Design zum Einbau in Verteilern. Die Verbindung zum Busch-
Installationsbus® wird (iber eine Busanschlussklemme an der Frontseite
hergestellt. Der Fan Coil-Aktor bendtigt keine Hilfsspannung. Die Vergabe
der physikalischen

Adresse sowie das Einstellen der Parameter erfolgt mit der Engineering Tool
Software ETS (ab Version ETS2 V1.3a) mit einem VD2-File. Bei Verwen-
dung der ETS3 ist eine Datei des Typs *.VD3 oder héher zu importieren.

Hinweis

Die Abbildungen der Parameterfenster in diesem Handbuch entsprechen
den ETS3-Parameterfenstern. Das Anwendungsprogramm ist fur die
ETS3 optimiert.

In der ETS2 kann es bei Verwendung aller Parameter unter Umstanden
zu einer automatischen Teilung der Parameterseite kommen.
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1.1.1 Produktibersicht
6164/43
Eingange
Binar Gber Kontaktabfrage 2
6164/43
Ausgange
Schaltkontakt 16 A (10 AX) 1
Schaltkontakt 6 A 3
elektronisch 0,5 A 4
1.1.2 Funktionsibersicht
6164/43
Eingange 2
Fensterkontakt 1
Kondenswassersensor 1
6164/43
Ausgange 16 A (10 AX) 1
schaltet
elektrischen Zusatzheizer 1
Ausgange 6 A schaltet 3
3stufiger Lufter 3
Ausgénge 0,5 A schaltet 4
Ventil Heizen 2
Ventil Kiihlen 2
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2 Geréatetechnik

TlCeke wogeg
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2.1 Technische Daten

Versorgung

*Die maximale Verlustleistung des Gerats
ergibt sich aus folgenden Angaben:

Anschlisse

Bedien- und Anzeigeelemente

Schutzart
Schutzklasse

Isolationskategorie

KNX-Sicherheitskleinspannung

Der Fan Coil-Aktor 6164/43 ist ein
Reiheneinbaugerat (REG) im ProM-
Design. Er ist fur den Einbau in
Verteilern mit einer Tragschiene
von 35 mm konzipiert. Die Vergabe
der physikalischen Adresse sowie
das Einstellen der Parameter,
erfolgt mit der ETS2 ab Version
V1.3a oder hoher.

Busspannung
Stromaufnahme, Bus
Verlustleistung, Bus
Verlustleistung, Gerat

KNX-Busanschluss
Relais 16 A

Relais 6 A

Relais 0,5 A

KNX
Eingange/Ausgange
Programmier-Taste/-LED

Taste &/LED 2

Taste EIN/AUS ©/LED &
Taste Lifterstufe @

LED Liifterstufe 1 ¥

LED Liifterstufe 2 ¥
LED Liifterstufe 3 ¥

Taste Ventil Heizen @/LED @
Taste Ventil Kahlen @ /LED 9
Taste Schaltkontakt °/LED Sen
Taste Binareingang @/LED ¢
Taste Binareingang e/LED o
IP 20

Il

Uberspannungskategorie
Verschmutzungsgrad

SELV 24V DC

Das Gerat wird Gber den
Busch-Installationsbus® versorgt
und bendotigt keine zusatzliche
Hilfsspannung. Nach dem An-
schluss der Busspannung ist der
6164/43 betriebsbereit.

21...32VDC
<12mA
maximal 250 mW
maximal 2,85 W*

0,25 W
1,0W
0,6 W
1,0W

Uber Busanschlussklemme
Uber Schraubklemmen
zur Vergabe der physikalischen Adresse

zum Umschalten zwischen manueller
Bedienung/Bedienung liber Busch-
Installationsbus®

und anzeigen

Funktion programmierbar

zum Durchschalten der einzelnen
Lufterstufen

zur Anzeige der Lufterstufe 1
zur Anzeige der Lufterstufe 2
zur Anzeige der Lufterstufe 3

zum Steuern und Anzeigen
zum Steuern und Anzeigen
zum Schalten und Anzeigen
zum Schalten und Anzeigen
zum Schalten und Anzeigen
Nach DIN EN 60 529

Nach DIN EN 61 140

Il nach DIN EN 60 664-1

2 nach DIN EN 60 664-1



Busch-Installationsbus® KNX

Geratetechnik

Temperaturbereich

Umgebungsbedingung

Design

Montage
Einbaulage
Gewicht
Gehause/-farbe
Approbationen

CE-Zeichen

2.1.1 Elektronische Ausgange

Nennwerte

2.1.2 Binéareingéange

Nennwerte

Betrieb
Transport
Lagerung

Lagerung Uber +45 °C reduziert
die Lebensdauer!

maximale Luftfeuchte
Reiheneinbaugerat (REG)
Abmessungen
Einbaubreite in TE
Einbautiefe

auf Tragschiene 35 mm
beliebig

0,1 kg

Kunststoff, grau

KNX nach EN 50 090-1, -2

gemal EMV- und Niederspannungsrichtlinien

Anzahl
U, Nennspannung
I, Nennstrom (je Ausgangspaar)

Dauerstrom

Einschaltstrom

Anzahl

U, Abfragespannung

I, Abfragestrom

Abfragestrom |, beim Einschalten

zulassige Leitungslange

-5°C...+45°C
-25°C...+70 °C
-25°C...+55°C

93 %, keine Betauung zulassig
Modulares Installationsgerat, ProM
90x 72 x64,5mm (HxBxT)

4 Module a 18 mm

64,5 mm

Nach DIN EN 60 715

Zertifikat

4, potentialgebunden, kurzschlusssicher
24...230 V AC (50/60 Hz)

0,5A

0,5 A ohmsche Last bei T, bis 20 °C

0,3 A ohmsche Last bei T, bis 60 °C
maximal 1,6 A, 10 s bei T, bis 60 °C

T, = Umgebungstemperatur

2

32V, gepulst

0,1 mA

maximal 355 mA

< 100 m einfach, bei Querschnitt 1,5 mm?

10
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2.1.3 Lifter Nennstrom 6 A

Nennwerte

Schaltstrome

Lebenserwartung

Schaltzeiten®

Anzahl 3 Kontakte

U, Nennspannung 250/440 V AC (50/60 Hz)
I, Nennstrom (je Ausgang) 6 A

AC3*-Betrieb (cos ¢ = 0,45) 6 A/230 V

nach DIN EN 60 947-4-1

AC1*-Betrieb (cos ¢ = 0,8) 6 A/230 V

nach DIN EN 60 947-4-1
Leuchtstofflampenlast nach DIN EN 60 669-1

6 A/250 V (35 pF)?

Minimale Schaltleistung 20 mA/5 V
10 mA/12V
7 mA/24V

Gleichstromschaltvermdgen (ohmsche Last) 6 A/24 V=

Mechanische. Lebensdauer > 10’

Elektronische. Lebensdauer

nach DIN IEC 60 947-4-1

AC1* (240 V/cos ¢ =0,8) >10°

AC3* (240 V/cos ¢ = 0,45) >1,5x10*

AC5a* (240 V/cos ¢ =0,45) >1,5x10*

Maximale Relaispositionswechsel pro Aus- 60

gang und Minute, wenn alle Relais gleich-

zeitig geschaltet werden. Positionswechsel

sind gleichmaRig Uber Minute zu verteilen.

Maximale Relaispositionswechsel 240

des Ausgangs pro Minute, wenn nur
ein Relais geschaltet wird.

Y Die Angaben gelten erst nachdem am Gerat mindestens 10 s lang eine Busspannung anliegt. Die typische Grundverzogerung des Relais betragt etwa 20 ms.

2 Der maximale Einschaltspitzenstrom darf dabei nicht iberschritten werden.

*Was bedeuten die Begriffe AC1, AC3 und AC5a?

In der Gebaudesystemtechnik haben sich in Abhangigkeit spezieller Applikationen unterschied-

liche Schaltleistungen und Leistungsangaben fur den Industriebereich und Hausanlagen

etabliert. Diese Leistungen sind in den entsprechenden nationalen und internationalen Normen

festgeschrieben. Die Prifungen sind so definiert, dass sie typische Anwendungen,

z.B. Motorlasten (Industrie) oder Leuchtstofflampen (Gebaude), nachbilden.

Die Angaben AC1 und AC3 sind Schaltleistungsangaben, die sich im Industriebereich durch-

gesetzt haben.

Typischer Anwendungsfall:

AC1 - Nicht induktive oder schwach induktive Last, Widerstandséfen
(bezieht sich auf das Schalten von ohmschen Lasten)

AC3 - Kafiglaufermotoren: Anlassen, Ausschalten wahrend des Laufes
(bezieht sich auf eine (induktive) Motorlast)

AC5a - Schalten von Gasentladungslampen

Diese Schaltleistungen sind in der Norm DIN EN 60947-4-1 Schitze und Motorstarter Elektro-
mechanische Schutze und Motorstarter definiert. Die Norm beschreibt Starter und/oder Schiitze
die ursprunglich vorrangig in Industrieanwendungen zum Einsatz kamen.

11
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2.1.4 Ausgang Nennstrom 16 A

Nennwerte

Schaltstréme

Lebenserwartung

Schaltzeiten”

Anzahl

U, Nennspannung

I, Nennstrom

AC3*-Betrieb (cos ¢ = 0,45)
nach DIN EN 60 947-4-1
AC1*-Betrieb (cos ¢ =0,8)
nach DIN EN 60 947-4-1

Leuchtstofflampenlast AX
nach DIN EN 60 669-1

Minimale Schaltleistung

Gleichstromschaltvermdgen (ohmsche Last)
Mechanische Lebensdauer

Elektronische Lebensdauer
nach DIN IEC 60 947-4-1

AC1* (240 V/cos ¢ =0,8)

Maximale Relaispositionswechsel pro Aus-
gang und Minute, wenn alle Relais gleich-
zeitig geschaltet werden. Positionswechsel
sind gleichmafig Uber die Minute zu verteilen.

Maximale Relaispositionswechsel
des Ausgangs pro Minute, wenn nur
ein Relais geschaltet wird.

1

250/440 V AC (50/60 Hz)
16 A

8 A/230 V

16 A/230 V

16 A/250 V (70 pF)?

100 mA/12 V
100 mA/24 V
16 A/24 V=
>3x10°

>10°
60

120

" Die Angaben gelten erst nachdem am Gerat mindestens 10 s lang eine Busspannung anliegt. Die typische Grundverzégerung des Relais betragt etwa 20 ms.

2 Der maximale Einschaltspitzenstrom darf dabei nicht tiberschritten werden.

*Was bedeuten die Begriffe AC1, AC3 und AC5a?

In der Gebaudesystemtechnik haben sich in Abhangigkeit spezieller Applikationen unterschied-

liche Schaltleistungen und Leistungsangaben fiir den Industriebereich und Hausanlagen

etabliert. Diese Leistungen sind in den entsprechenden nationalen und internationalen Normen

festgeschrieben. Die Prufungen sind so definiert, dass sie typische Anwendungen,
z.B. Motorlasten (Industrie) oder Leuchtstofflampen (Gebaude), nachbilden.

Die Angaben AC1 und AC3 sind Schaltleistungsangaben, die sich im Industriebereich durch-

gesetzt haben.

Typischer Anwendungsfall:

AC1 - Nicht induktive oder schwach induktive Last, Widerstandsofen
(bezieht sich auf das Schalten von ohmschen Lasten)

AC3 - Kafiglaufermotoren: Anlassen, Ausschalten wahrend des Laufes
(bezieht sich auf eine (induktive) Motorlast)

AC5a— Schalten von Gasentladungslampen

Diese Schaltleistungen sind in der Norm DIN EN 60947-4-1 Schiitze und Motorstarter Elektro-
mechanische Schiitze und Motorstarter definiert. Die Norm beschreibt Starter und/oder Schiitze
die urspriinglich vorrangig in Industrieanwendungen zum Einsatz kamen.

12
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2.1.5 Ausgang Lampenlast

Lampen

Leuchtstofflampen T5/T8

NV Halogenlampen

Duluxlampe

Quecksilberdampflampe

Schaltleistung (schaltender Kontakt)

Anzahl EVGs (T5/T8, einflammig)”

Gluhlampenlast 2300 W
Unkompensiert 2300 W
Parallelkompensiert 1500 W
DUO-Schaltung 1500 W
Induktiver Trafo 1200 W
Elektronischer Trafo 1500 W
Halogenlampe 230 V 2300 W
Unkompensiert 1100 W
Parallelkompensiert 1100 W
Unkompensiert 2000 W
Parallelkompensiert 2000 W

Maximaler Einschaltspitzenstrom I, (150 us) 400 A
Maximaler Einschaltspitzenstrom I, (250 ps) 320 A
Maximaler Einschaltspitzenstrom I, (600 us) 200 A

18 W (ABB EVG 1 x 58 CF) 23
24 W (ABB EVG-T5 1 x 24 CY) 23
36 W (ABB EVG 1 x 36 CF) 14
58 W (ABB EVG 1 x 58 CF) 11
80 W (Helvar EL 1 x 80 SC) 10

D Fir mehrflammige Lampen oder andere Typen ist die Anzahl der EVGs Uber den Einschaltspitzenstrom der EVGs zu ermitteln.

Anwendungsprogramm

Fan Coil-Aktor/1

max. Anzahl max. Anzahl max. Anzahl
Kommunikationsobjekte Gruppenadressen Zuordnungen
70 85 85

Hinweis

Fur die Programmierung ist die ETS2 V1.3a oder héher erforderlich.

Bei Verwendung der ETS3 ist eine Datei vom Typ *.VD3 oder héher zu
importieren. Das Anwendungsprogramm liegt in der ETS2/ETS3 unter
ABB/Heizung, Klima, Luftung/Fan Coil-Aktor 1fach ab.

13
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2.2

Anschlussbilder

1
4

=
2
N
o
5
=
c:
=
5
E

Auxiliary electrical heater /
Elektrischer Zusatzheizer
close / schliessen

close / schliessen

open / offen
open / offen

N—1
heat cool

&

5

<

s

[

XY

-

2y —X]

ey

T

EIB / KNX

Window contact / Fensterkontakt —»|
Drip tray / Kondenswassersensor —»|
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2.3

2.4
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Der Fan Coil-Aktor 6164/43 ist ein Reiheneinbaugerat zum Einbau in Vertei-
lern zur Schnellbefestigung auf 35-mm-Tragschienen nach DIN EN 60 715.

Die Verbindung zum Bus erfolgt Uber die mitgelieferte Busanschlussklemme.
Das Geréat ist betriebsbereit, nachdem die Busspannung angelegt wurde.

Die Zuganglichkeit der Gerate zum Betreiben, Prifen, Besichtigen, Warten
u. Reparieren muss sichergestellt sein gemaf DIN VDE 0100-520.

Inbetriebnahmevoraussetzung

Um das Gerat in Betrieb zu nehmen, wird ein PC mit der ETS (ab ETS2
V1.3a oder héher) und eine Anbindung an den Busch-Installationsbus®, z.B.
Uber eine KNX-Schnittstelle, bendtigt.

Mit dem Anlegen der Busspannung ist das Gerat betriebsbereit. Es ist keine
Hilfsspannung notwenig.

Montage und Inbetriebnahme dirfen nur von Elektrofachkraften ausgefuhrt
werden. Bei der Planung und Errichtung von elektrischen Anlagen sind die
einschlagigen Normen, Richtlinien, Vorschriften und Bestimmungen zu
beachten.

e Gerat bei Transport, Lagerung und im Betrieb vor Feuchtigkeit, Schmutz
und Beschadigung schitzen.

e Gerat nur innerhalb der spezifizierten technischen Daten betreiben!

e Gerat nur im geschlossenen Gehause (Verteiler) betreiben!
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Auslieferungszustand

Das Gerat wird mit der physikalischen Adresse 15.15.255 ausgeliefert.

Das Anwendungsprogramm ist vorgeladen. Bei der Inbetriebnahme missen
daher nur noch Gruppenadressen und Parameter geladen werden.

Das gesamte Anwendungsprogramm kann bei Bedarf neu geladen werden.
Bei einem Wechsel des Anwendungsprogramms oder nach dem Entladen,
kann es zu einem langeren Download kommen.

Downloadverhalten

Je nach verwendetem Rechner, kann es, durch die Komplexitat des Geréats,
beim Download bis zu eineinhalb Minuten dauern, ehe der Fortschrittsbalken
erscheint.

Vergabe der physikalischen Adresse

In der ETS erfolgt die Vergabe und Programmierung der physikalischen
Adresse, Gruppenadresse und Parameter.

Reinigen

Verschmutzte Gerate kdnnen mit einem trockenen Tuch gereinigt werden.
Reicht das nicht aus, kann ein mit Seifenlauge leicht angefeuchtetes Tuch
benutzt werden. Auf keinen Fall durfen atzende Mittel oder Lésungsmittel
verwendet werden.

Wartung

Das Gerat ist wartungsfrei. Bei Schaden, z.B. durch Transport und/oder
Lagerung, durfen keine Reparaturen durch Fremdpersonal vorgenommen
werden. Beim Offnen des Gerétes erlischt der Garantieanspruch.

Folientastatur

Die manuellen Bedientasten dirfen nicht mit spitzen oder scharfkantigen
Gegenstanden, z.B. Schraubendreher oder Stift, bedient werden.
Diese konnten die Tastatur beschadigen.
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3 Inbetriebnahme

3.1 Uberblick

Far den Fan Coil-Aktor ist das Anwendungsprogramm Fan Coil-Aktor/1
vorhanden. Die Programmierung erfordert die ETS2 Version 1.3a oder
héher.

Folgende Funktionen stehen zur Verfigung:

Zum Ansteuern einer elektrischen Zusatzheizung, z.B. in

Zusatzlicher Ausgang der Ubergangsphase Winter <> Sommer.

Ein 3stufiger Lufter wird wahlweise in Wechselschaltung oder

Lufter Stufenschaltung angesteuert.

Jeweils ein Ventil zum Heizen und Kihlen wird angesteuert.
Die Ansteuerung der Ventile kann als PWM-(stetig-)Regelung
erfolgen oder als 3-Punkt-Regelung (6ffnen und schlief3en).
Die Ventilausgange sind gegen Kurzschluss gesichert.

Ventil Heizen/Kuhlen

Zwei Binareingange stehen zur Verfiigung. Uber diese werden

Bindreingang z.B. Fenster und Kondenswasser Uberwacht.

Fir Fan Coil-Anwendungen steht das Busch-Installationsbus®-Gerat
6164/43 mit 6-A-Ausgangen zur Verfliigung. Dieses Gerat kann z.B. zur In-
betriebnahme manuell bedient werden.

Eine Zerstorung der Liftermotoren durch unsachgeméafies Schalten ist
auszuschliel®en. Der Fan Coil-Aktor besitzt in jedem Ausgang ein von den
anderen Ausgangen mechanisch unabhangiges Relais. Bedingt durch den
mechanischen Aufbau ist ein Schaltgerausch nicht vermeidbar.

Der Einsatzort des Fan Coil-Aktors kann zentral im Verteiler, aber auch
dezentral in einer Fan Coil-Unit sein. Im Normalfall wird der Fan Coil-Aktor
in Verbindung mit einem Raumtemperaturregler fiir eine Einzelraum-
Temperaturregelung eingesetzt. Der Raumtemperaturregler sendet eine
StellgréRe, mit der die Lifterstufen Gber den Fan Coil-Aktor gesteuert
werden.
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Fan Coil-Ansteuerungen
e LUfter mit drei Lifterstufen

e Mit Wechsel- oder Stufenansteuerung
e 2-Rohr-System Heizen und Kuhlen

e 2-Rohr-System Heizen oder Kiihlen

e 3-Rohr-System

¢ 4-Rohr-System

Fir weitere Informationen siehe: Planung und Anwendung, Beispiele

Aufbauformen

Eine Fan Coil-Unit kann als Kompaktgerat oder als Einbaugerat aufgebaut

sein:

o Kompaktgerate: Diese werden mit Gehause geliefert und stehen als
Standgerate oder fur die Wand- und Deckenmontage zur Verfigung.

o Einbaugerate: Diese haben kein Gehduse und werden in der Wand,
in der Decke oder im Ful3boden montiert. Die Luft wird durch ein Gitter
in den Raum geblasen.

Luftzufuhr
Fan Coil-Units sind als Umluftgerate oder als Mischluftgerate erhaltlich.

o Umluftgeréte: Die Raumluft wird vom Ventilator an den Warmetauschern
vorbeigefihrt.

e Mischluftgerate: Die Raumluft wird mit Frischluft gemischt.
Das Mischungsverhaltnis von Umluft zu Frischluft ist meistens
einstellbar.

3.2 Parameter

Hinweis

Die Standardeinstellungen fiir die Optionen sind unterstrichen dargestellt,
z.B. Optionen ja/nein.
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3.2.1 Parameterfenster

Allgemein
Im Parameterfenster Allgemein kdnnen bergeordnete Parameter eingestellt
werden.
Allgemnein Allgemein
Manuel
Feglersingang Sende- und 5 chaltverzogerung nach Bus- 2 -
Liifter spannungswisderkehr in 5 [2...255] -
- Statusmeldungen -
- Automatik-Betricb Telegrammrate nicht begrenzt -
Wentil Heizen
- Funktion Obijekt "In Betieb"' senden nein -
Wentil Kihlen
- Furktion
-~ EINGANGE -~
- AUSGEANG

Eingang & freigeben

[Binareingana, Kontaktabfrage] fisi b
Eingang B freigeben .

[Binareingana, Kontaktabfrage) L] b
Ausgang freigeben "

[Sohaltkantakt 16 4410 4] HEi b
Kommunikationsobjekt freigeben - =

"'Statuswerte anfordem' 1 Bit kil

0K, ] [ Abbrechen ] [ Standard

Sende- und Schaltverzégerung nach Bus-
spannungswiederkehr in s [2...255]

Optionen: 2...255

Wahrend der Sende- und Schaltverzégerung werden Telegramme nur
empfangen. Die Telegramme werden jedoch nicht verarbeitet und die
Ausgange bleiben unverandert. Es werden keine Telegramme auf den Bus
gesendet.

Nach Ablauf der Sende- und Schaltverzégerung werden Telegramme ge-
sendet und der Zustand der Ausgange entsprechend der Parametrierung
bzw. der Kommunikationsobjektwerte eingestellt.

Werden wahrend der Sende- und Schaltverzégerung Kommunikations-
objekte Uber den Bus ausgelesen, z.B. von Visualisierungen, so werden
diese Anfragen gespeichert und nach Ablauf der Sende- und Schaltver-
zdgerung beantwortet.

In der Verzogerungszeit ist eine Initialisierungszeit von etwa zwei Sekunden
enthalten. Die Initialisierungszeit ist die Reaktionszeit, die der Prozessor
bendtigt, um funktionsbereit zu sein.

Wie verhalt sich das Gerat bei Busspannungswiederkehr?

Nach Busspannungswiederkehr wird grundsatzlich zunachst die
Sendeverzdgerungszeit abgewartet, bis Telegramme auf den Bus ge-
sendet werden.

Hinweis

Die eingestellte Schaltverzégerung wirkt bei den elektronischen
Ausgangen (Ventil Heizen/Kuhlen) nicht!
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Inbetriebnahme

Telegrammrate

Optionen: nicht begrenzt
1/2/3/5/10/20 Telegramm(e)/Sekunde

0,05/0,1/0,2/0,3/0,5 Sekunden/Telegramm

Um die vom Gerat erzeugte Buslast zu begrenzen, gibt es eine Telegramm-
ratenbegrenzung.

Objekt , In Betrieb" senden
Optionen: nein
ja
Das Kommunikationsobjekt In Betrieb meldet die ordnungsgemafie Funktion

des Gerats auf den Bus. Dieses zyklische Telegramm kann durch ein
externes Gerat Uberwacht werden.

Hinweis

Nach Busspannungswiederkehr wird das Kommunikationsobjekt nach
der eingestellten Sende- und Schaltverzégerung gesendet.

e ja: Zusatzliche Parameter erscheinen:

Telegramm wird wiederholt alle s [1...65.535]
Optionen: 1...60...65.535

Hier wird das Zeitintervall eingestellt, mit der das Kommunikations-
objekt In Betrieb zyklisch ein Telegramm sendet.

zyklisch Wert senden
Optionen: 0
1

Diese Einstellung legt fest, welcher Wert des Kommunikationsobjekts
auf den Bus gesendet wird.

Eingang A freigeben
(Binareingang, Kontaktabfrage)

Eingang B freigeben
(Binareingang, Kontaktabfrage)
Optionen: nein
ja

e ja: Der Eingang ist aktiviert. In der linken Fensterhalfte wird ein weiteres
Parameterfenster bereitgestellt.

Hinweis

Die Eingange sind als Binareingdnge mit Kontaktabfrage ausgestattet.
Die Abfragespannung wird vom Gerat bereitgestellt.
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Ausgang freigeben
(Schaltkontakt 16 A/10 AX)

Optionen: nein
ja

o ja: Der Ausgang ist aktiviert. Es wird in der linken Fensterhalfte ein
weiteres Parameterfenster bereitgestellt.

Kommunikationsobjekt freigeben
»Statuswerte anfordern” 1 Bit

Optionen: nein
Ia
e ja: Ein 1-Bit-Kommunikationsobjekt Statuswerte anfordern wird
freigegeben.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kdnnen séamtliche Statusmeldungen
angefordert werden, sofern diese mit der Option bei Anderung oder
Anforderung parametriert sind.

Mit der Option ja wird folgender Parameter sichtbar:

anfordern bei Objektwert
Optionen: 0

1

0 oder 1

e 0: Die Statusmeldungen werden mit dem Wert 0 gesendet.
e 1: Die Statusmeldungen werden mit dem Wert 1 gesendet.

e 0 oder 1: Die Statusmeldungen werden mit den Werten 0 oder 1
gesendet.
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3.2.2 Parameterfenster
Manuell

Im Parameterfenster Manuell kdnnen alle Einstellungen zur manuellen
Bedienung vorgenommen werden.

Allgemein Manuell

Manuil

Feglereingang

Liifter Manuelle Bedienung freigegeben >
B SIatusmz.aIdung.en Zuriicksetzen von manueller Bedienung p— 2
- dutomatik-B etrieb auf EIB/KN=-Betieh

Wenhl Heizen Kaommunik atinnsobjekt freigeben 7
- Funktion "'Status man. Bedienung'" 1 Bit il

Wentil Kiblen
- Funktion

— EINGEMGE —
— AUSGANG -

Funktion der Tasten:

Ein/&us Anzeige "'Status Automatik R
Liifterstufen freigegeben -
“entil Heizen freigegeben v
Wentil Eiihlen freigegeben -
Eingang & Schalter -
Eingang B Schalter v
Ausgang freigegeben ~
Ok ] [ Abbrechen ] [ Standard

Funktionsweise der manuellen Bedienung

Nach Anschluss an den Bus ist das Gerat im EIB/KNX-Betrieb. Die LED £ ist
aus. Alle LED zeigen den aktuellen Eingangszustand an. Die jeweiligen Tas-
ten sind auBer Funktion. Durch Betatigen der Taste @ kann zwischen den
Betriebszustdnden Bedienung tber EIB/KNX und Manuelle Bedienung ge-
wechselt werden.

Wird die manuelle Bedienung aktiviert, bleibt die momentane Lifterstufe
eingestellt und kann nur noch manuell bedient werden. Dabei werden
etwaige Begrenzungen, Zwangsfihrungen und programmierte Verweilzeiten
nicht bericksichtigt.

Wird die manuelle Bedienung deaktiviert, stellt sich der Lifter auf die Stufe
ein, die auch ohne manuelle Bedienung eingestellt worden ware, z.B. Gber
die Objektwerte.

Die Einstellung erfolgt mit den parametrierten Verweilzeiten!

Einschalten der Manuellen Bedienung:
Taste @ solange Betétigen bis die gelbe LED £ standig leuchtet.

Ausschalten der Manuellen Bedienung:
Taste @ solange Betatigen bis LED € nicht mehr leuchtet.

Hinweis

Wird die Taste @ vor Ablauf von zwei Sekunden wieder losgelassen, geht
die LED 2 in ihren alten Zustand zuriick und es erfolgt keine Reaktion.

Ist die Manuelle Bedienung Gber das Anwendungsprogramm gesperrt,
erfolgt keine Reaktion und das Gerat bleibt im Betriebszustand
EIB/KNX-Betrieb. Ist sie freigegeben wird nach einem dreisekiindigen
Blinken die LED 2 ein- und umgeschaltet.
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Manuelle Bedienung
Optionen: Uuber Kommunikationsobjekt freigeben/sperren

freigegeben
gesperrt

Dieser Parameter legt fest, ob die Umschaltung zwischen den Betriebs-
zustanden manuelle Bedienung und EIB/KNX-Betrieb iiber die Taste @
am Gerat freigegeben oder gesperrt ist.

Uber Kommunikationsobjekt freigeben/sperren: Das Kommunikations-
objekt Man. Bed. freigeben/sperren — Manuelle Bedienung erscheint.

Telegrammwert 0 = Taste @ freigeben

1 = Taste @ sperren

Hinweis

Die Manuelle Bedienung tberschreibt die Eingangszustande.

Zurlcksetzen von manueller Bedienung

auf EIB/KNX-Betrieb

Optionen: nein

nach 1/3/10/30 Minute(n)

Dieser Parameter legt fest, wie lange der Fan Coil-Aktor nach dem Betatigen
der Taste @ im Betriebszustand Manuelle Bedienung bleibt.

nein: Der Fan Coil-Aktor bleibt solange in Manueller Bedienung bis
die Taste @ erneut gedriickt wird.

nach X Minuten: Der Fan Coil-Aktor bleibt nach der letzten Tastenbetati-
gung solange in Manueller Bedienung bis, entweder die Taste @ erneut
gedrickt wird oder die parametrierte Zeit abgelaufen ist.

Kommunikationsobjekt freigeben

»Status man. Bedienung“ 1 Bit

Optionen: nein

ja
ja: Ein zusatzlicher Parameter erscheint:

Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren

bei Anderung
bei Anforderung

bei Anderung oder Anforderung

¢ nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert aber nicht
gesendet (Er kann Uber das Kommunikationsobjekt gelesen
werden).

e Dbei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e Dbei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung
oder Anforderung gesendet.
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Inbetriebnahme

Funktion der Tasten und LED

Hinweis

Die jeweiligen LED zeigen die aktuellen Eingangszustande an. Die Folien-
tastatur ist bedienbar, wenn die manuelle Bedienung aktiviert wurde.

Falls Gruppenadressen zugeordnet wurden, werden Telegramme auf

den Bus gesendet! Etwaige Signalanderungen aus der Installationsanlage
werden nicht berlicksichtigt.

Beim Umschalten in den Betriebszustand Bedienung tber EIB/KNX
zeigen die jeweiligen LED wieder ihren aktuellen Eingangszustand an.

Die Kommunikationsobjekte werden aktualisiert und Telegramme
gesendet.

Ein/Aus

Optionen: Anzeige ,Status Automatik®
LED/Taste mit Objekten

Hinweis

Bei beiden Optionen hat die Taste keine weitere Funktion.

e Anzeige ,Status Automatik”: Die LED zeigt den aktuellen Betriebs-
zustand des Fan Coil-Aktors an:

LED ein = Lifterautomatik aktiviert
LED aus = Lifterautomatik nicht aktiviert

e LED/Taste mit Objekten: Die Kommunikationsobjekte LED Ein/Aus
(Nr.: 3) und Taste Ein/Aus (Nr.: 2) erscheinen.
Bei diesen Kommunikationsobjekten ist es moglich, die Funktion frei
zu wahlen.

Lifterstufen

Optionen: freigegeben
gesperrt

Mit diesem Parameter kann zusatzlich die Taste gesperrt oder freigegeben
werden.

o freigegeben: Die Taste ist freigegeben.

e gesperrt: Die Taste ist gesperrt.

Hinweis

Durch Betatigen der Taste Lifterstufe @ werden die einzelnen Liifter-
stufen durchgeschaltet. Dies erfolgt nach dem Schema:
0=>1=>2=>3=>0=>1=>2=>3=>__,

Die Lufterstufen werden nach dem Schema:

Lifterstufe 1 wird durch die LED ¢,

Lifterstufe 2 wird durch die LED ¢,

Lufterstufe 3 wird durch die LED ¥ angezeigt.

Ist keine der drei Lifterstufen-LED an, so ist der Lifter aus.
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Inbetriebnahme

Ventil Heizen

Optionen: freigegeben
gesperrt

Mit diesem Parameter kann die Taste gesperrt oder freigegeben werden.
o freigegeben: Die Taste ist freigegeben.

o gesperrt: Die Taste ist gesperrt.

Hinweis

Durch Betatigen der Taste Ventil Heizen ® wird das angeschlossene
Ventil gesteuert.

Die Anzeige LED-Heizen ? zeigt den gleichen Wert wie der 1-Bit-Status
der Ventilstellung an:

0 = LED Heizen aus/Ventilstellung gleich Null
1 = LED Heizen an/Ventilstellung ungleich Null

Bei einem Zustandswechsel wird sofort der neue Zustand angezeigt.

Funktion bei manueller Bedienung

Eine gegebenenfalls noch nicht erreichte Zielstellung wird ange-
fahren. Der erste Tastendruck schaltet die Zielstellung auf 0 %, wenn
sie zuvor ungleich 0 % war und auf 100 %, wenn sie zuvor ungleich
100 % war. Danach schaltet jeder Tastendruck die Zielstellung zwi-
schen 0 % und 100 % um. Beim Deaktivieren der manuellen Bedie-
nung wird die Zielstellung angefahren, die ohne manuelle

Bedienung eingestellt worden ware.

Bei der manuellen Bedienung wird eine eingestellte Kennlinien-
korrektur nicht bertcksichtigt.

Tastenfunktion bei Uberlast
Die Beschreibung betrifft die Taste Heizen ® und die LED Heizen .

Das Gerat befindet sich im EIB/KNX-Betrieb und der Ausgang des
Ventils Heizen hat eine Stérung, z.B. durch eine Uberlast.

Die Ventil-Heizen-LED blinkt mit einer Frequenz von fiinf Hertz und
zeigt dadurch die Stérung an. Gleichzeitig sendet das Kommunika-
tionsobjekt Uberlast Ventil Heizen den Wert 1. Mit der zugehdrigen
Ventil-Heizen-Taste wird die Stérung quittiert und das Kommunika-
tionsobjekt Uberlast Ventil Heizen wird auf den Wert 0 zurlickgesetzt.
Um die Stérung an der Ventil-Heizen-Taste zu quittieren, muss die
Taste langer als vier Sekunden gedriickt werden.

Besteht nach der Quittierung weiterhin die Stérung, zeigt die Ventil-
Heizen-LED diese wieder durch blinken (finf Hertz) an. Das Kommu-
nikationsobjekt Uberlast Ventil Heizen wird wieder auf den Wert 1 ge-
setzt.

Hinweis

Befindet sich das Gerat in Manueller Bedienung steht die Quittier-
funktion Uberlast nicht zur Verfligung.
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Ventil Kihlen

Die Bedienung des Ventils Kiihlen unterscheidet sich nicht von der Bedie-
nung des Ventils Heizen.

Fir weitere Informationen siehe: Beschreibung Ventil Heizen

Eingang A

Optionen: sperren
Schalter
Taster

Mit diesem Parameter kann die Taste gesperrt, als Schalter oder als Taster
programmiert werden.

e sperren: Die Taste ist gesperrt.

e Schalter: Bei jedem Betatigen werden die Zustande des Eingangs und
der LED gewechselt.

e Taster: Taste betatigen => Eingang geschlossen, LED an
Taste loslassen => Eingang gedffnet, LED aus

Hinweis

Durch Betatigen der Taste © wird der Binareingang A simuliert.
Die Anzeige % zeigt den aktuellen Eingangszustand an. Es werden
die parametrierten Eigenschaften ausgefihrt.

Eingang B

Die Bedienung des Einganges A unterscheidet sich nicht von der Bedienung
des Eingangs B.

Ausgang

Optionen: freigegeben
gesperrt

Mit diesem Parameter kann die Taste gesperrt oder freigegeben werden.
o freigegeben: Die Taste ist freigegeben.

e gesperrt: Die Taste ist gesperrt.

Hinweis

Durch Betatigen der Taste O wird das Relais umgeschaltet.
Die Anzeige S.. zeigt den aktuellen Kontaktzustand an.

LED an = Kontakt geschlossen
LED aus = Kontakt gedffnet
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3.2.3 Parameterfenster
Reglereingang

In diesem Parameterfenster werden alle Einstellungen zum Reglereingang

vorgenommen.
Allgemein Reglereingang
Manuel
Reglersingang -
Liifter HLK-System 1 Stellgrobe/2-Fohr w
- Statuzmeldungen s
- Automatik-Detrieb “entil Kiihlen unabhangig nutzbar < Hitwseis
Mect Hg\zen Betrieh Heizen/Kiihlen nach ndert r
- Funktion Busspannungswiederkehr HIYSIanCer
Wentil Kiihlen
- Funktion
- EINGANGE -
s LSt Ubenwachung Stellgrafen . =
2.B. Raumtemperaturegler [RTH) Wl
118 ] [ Abbrechen ] [ Standard
HLK-System

Optionen: 1 StellgréRe/2-Rohr
1 StellgroRe/4-Rohr, mit Umschaltobjekt.
2 StellgréRen/2-Rohr
2 StellgroRen/2-Rohr, mit Umschaltobjekt
2 StellgréRen/4-Rohr

Dieser Parameter legt fest, wie der Regler die Stellgrofie an den
Fan Coil-Aktor Giber den Bus sendet. Somit wird der 6164/43
optimal angepasst.

Die einzelnen Funktionen sind in den nachsten Kapiteln beschrieben.

Wichtig

Wird ein Ventil aufgrund einer Umstellung des HLK-Systems deaktiviert
wird das Ventil vollstandig geschlossen. Dabei wird eine evtl. eingestellte
Kennlinie nicht beachtet!

Ein deaktiviertes Ventil kann nur noch durch die Handbedienung bewegt
werden!

Die Handbedienung 6ffnet und schlie3t das Ventil immer vollstandig.
Dabei wird eine evtl. eingestellte Kennlinie nicht beachtet!

27



Busch-Installationsbus® KNX

Inbetriebnahme

Uberwachung StellgréRen
z.B. Raumtemperaturregler (RTR)
Optionen: nein
ja

o ja: Das Kommunikationsobjekt StellgréRe Stérung wird freigeben und
die Uberwachung der Eingans-/StellgroRe(n) kann erfolgen.
Hierdurch kann z.B. ein Raumtemperaturregler (RTR) Uberwacht
werden.

Hinweis

Im Stérungsfall, wenn das Regelsignal vom Raumtemperaturregler nicht
mehr empfangen wird, fuhrt der Fan Coil-Aktor selbst eine
PWM-Berechnung_(Puls-Weiten-Modulation) durch. Hierfiir verwendet der
Fan Coil-Aktor die parametrierbare PWM-Zykluszeit

Mit der Option ja im Parameter Uberwachung StellgréRen, z.B. Raum-
temperaturregler RTR, werden weitere Parameter sichtbar:

Uberwachungszeit in s [30...65.535]

Optionen: 30...120...65.535

Mit diesem Parameter wird die Zeit eingestellt, mit der die Telegram-
me auf den Eingangs-/Stellgrofen des 6164/43 Gberwacht werden:

Kommunikationsobjekte Stellgrof3e Heizen, StellgréRe Kihlen oder
StellgréRe Heizen/Kihlen.

Wird in der parametrierten Zeit keine StellgréRe empfangen, liegt eine
Kommunikationsstérung oder ein Defekt des Raumtemperaturreglers
vOor.

Die Reaktion des 6164/43 auf eine ausbleibende StellgréRe, wird mit
dem folgenden Parameter festgelegt.

Objektwert senden
(Objekt , StellgroRe Stoérung” 1 Bit)

Optionen: nein, nur aktualisieren

bei Anderung
bei Anforderung

bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert aber nicht
gesendet.

e bei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e bei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung
oder Anforderung gesendet.

Stellgréf3e bei Reglerausfall in %
[0...100]

Optionen: 0...30...100

Damit kann bei Reglerausfall die Stellgréfie in Prozent eingestellt
werden.
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3.2.3.1 HLK-System —
1 StellgréoRe/2-Rohr

Wird die Option 1 StellgréRe/2-Rohr gewahlt, dann erscheinen zusatzliche
Parameter:

Ventil Kihlen unabhéngig nutzbar
Dieser Parameter dient als Hinweis.

Ventil Kiithlen

Das Kuhlventil kann zusatzlich und unabhangig Uber das Kommunika-
tionsobjekt StellgroRe, Kuhlen (extra!) benutzt werden. Dabei wird das
Ventil Kihlen nicht Uberwacht.

Ventil Heizen

Uber das Kommunikationsobjekt StellgroRRe Heizen/Kiihlen wird das
Ventil Heizen und der Lifter angesteuert.

Betrieb Heizen/Kihlen nach
Busspannungswiederkehr

Optionen: unverandert
heizen
kiihlen

Uber diesen Parameter wird das Verhalten nach Busspannungswiederkehr
(BSW) eingestellt.

e unverandert: Nach BSW wird der Zustand wie vor Busspannungsausfall
eingestellt.

e heizen: Nach BSW wird der Zustand heizen eingestellt.
e kihlen: Nach BSW wird der Zustand kiihlen eingestellt.
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3.2.3.2 HLK-System —
1 StellgroRe/4-Rohr,
mit Umschaltobjekt

Wird die Option 1 StellgréRe/4-Rohr, mit Umschaltobjekt gewabhlt, dann
erscheinen zusatzliche Parameter:

Umschaltung Heizen/Kihlen erfolgt
durch Kommunikationsobjekt

Dieser Parameter dient als Hinweis.

Ventil Heizen/Kihlen
Durch das Kommunikationsobjekt StellgréRe, Heizen/Kihlen wird
das Ventil Kiihlen/Heizen und der Lufter angesteuert.

Das Umschalten zwischen Heizen und Kiihlen erfolgt Gber das
Kommunikationsobjekt Umschalten, Heizen/Kihlen.

Das jeweils inaktive/nicht angesteuerte Ventil wird automatisch
bei der Umstellung geschlossen.

Betrieb Heizen/Kuhlen nach
Busspannungswiederkehr

Optionen: unverandert
heizen
kihlen

Uber diesen Parameter wird das Verhalten nach Busspannungswiederkehr
(BSW) eingestellt.

e unverandert: Nach BSW wird der Zustand wie vor Busspannungsausfall
eingestellt.

e heizen: Nach BSW wird der Zustand heizen eingestellt.
e kihlen: Nach BSW wird der Zustand kihlen eingestellt.

Objektwert flir Heizen des Objekts
»Umschaltung Heizen/Kihlen*

Optionen: 1
0

Mit diesem Parameter wird eingestellt, mit welchem Objektwert die
Umschaltung zwischen Heizen und Kihlen erfolgen soll.

e 1: Sobald ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen wird,
wird Heizen aktiviert und Kiihlen deaktiviert.

e 0: Sobald ein Telegramm mit dem Wert 0 empfangen wird,
wird Heizen aktiviert und Kihlen deaktiviert.
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3.2.3.3 HLK-System —
2 StellgroRe/2-Rohr

Wird die Option 2 StellgréRe/2-Rohr gewahlt, dann erscheinen zusatzliche
Parameter:

Umschaltung Heizen/Kuhlen erfolgt
automatisch durch Stellgréi3e

Dieser Parameter dient als Hinweis.

Ventil Heizen/Ventil Kihlen
Durch das Kommunikationsobjekt StellgréRe, Heizen wird das Ventil
Heizen angesteuert.

Durch das Kommunikationsobjekt StellgréRe, Kithlen wird das Ventil
Klhlen angesteuert.

Das Umschalten zwischen Heizen und Kiihlen erfolgt durch aktuali-
sieren der StellgroRen. Dabei wird der Status Heizen/Kiihlen entspre-
chend gesetzt.

Wird eine StellgréRe mit einem Wert > 0 empfangen, werden der
Lafter und das Ventil Kiihlen angesteuert. Das Ventil Heizen bleibt
geschlossen.

Wird eine StellgréRe mit einem Wert = 0 empfangen, wird diese
ignoriert, wenn die andere StellgréRe > 0 ist.

Betrieb Heizen/Kiihlen nach
Busspannungswiederkehr

Optionen: unverandert
heizen
kihlen

Uber diesen Parameter wird das Verhalten nach Busspannungswiederkehr
(BSW) eingestellt.

e unverandert: Nach BSW wird der Zustand wie vor Busspannungsausfall
eingestellt.

e heizen: Nach BSW wird der Zustand heizen eingestellt.

e kihlen: Nach BSW wird der Zustand kiihlen eingestellt.
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3.2.3.4 HLK-System —
2 Stellgroé3e/2-Rohr,
mit Umschaltobjekt

Wird die Option 2 Stellgré3e/2-Rohr, mit Umschaltobjekt. gewahlt, dann
erscheinen zusatzliche Parameter:

Umschaltung Heizen/Kihlen erfolgt
durch Kommunikationsobjekt

Dieser Parameter dient als Hinweis.

Ventil Heizen/Ventil Kiihlen
Durch das Kommunikationsobjekt StellgréRe, Heizen wird das
Ventil Heizen angesteuert.

Durch das Kommunikationsobjekt StellgréRe, Kithlen wird das
Ventil Kihlen angesteuert.

Das Umschalten zwischen Heizen und Kiihlen erfolgt tiber das
Kommunikationsobjekt Umschalten, Heizen/Kiihlen. Der Status
Heizen/Klhlen wird gesetzt.

Der Lufter und das Ventil Kiihlen werden angesteuert.
Das Ventil Heizen bleibt geschlossen

Betrieb Heizen/Kihlen nach
Busspannungswiederkehr

Optionen: unverandert
heizen
kihlen

Uber diesen Parameter wird das Verhalten nach Busspannungswiederkehr
(BSW) eingestellt.

o unverandert: Nach BSW wird der Zustand wie vor Busspannungsausfall
eingestellt.

e heizen: Nach BSW wird der Zustand heizen eingestellt.

e kihlen: Nach BSW wird der Zustand kiihlen eingestellt.

Objektwert fur Heizen des Objekts
»uUumschaltung Heizen/Kihlen*

Optionen: 1
0

Mit diesem Parameter wird eingestellt mit welchem Objektwert die Umschal-
tung zwischen Heizen und Kiihlen erfolgen soll.

e 1: Sobald ein Telegramm mit dem Wert 1 empfangen wird,
wird Heizen aktiviert und Kihlen deaktiviert.

e 0: Sobald ein Telegramm mit dem Wert 0 empfangen wird,
wird Heizen aktiviert und Kuhlen deaktiviert.
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3.2.3.5 HLK-System —
2 StellgroRe/4-Rohr

Wird die Option 2 StellgréRen/4-Rohr gewahlt, dann erscheinen zusatzliche
Parameter:

Umschaltung Heizen/Kuhlen erfolgt
automatisch durch Stellgréi3e

Dieser Parameter dient als Hinweis.

Ventil Heizen/Ventil Kihlen
Durch das Kommunikationsobjekt Stellgréf3e, Heizen wird das
Ventil Heizen angesteuert.

Durch das Kommunikationsobjekt Stellgro3e, Kuhlen wird das
Ventil Kiihlen angesteuert.

Das Umschalten zwischen Heizen und Kiihlen erfolgt durch
aktualisieren der Stellgroften. Dabei wird der Status Heizen/Kiihlen
entsprechend gesetzt.

Wird eine StellgréRe mit einem Wert > 0 empfangen, werden der
Lifter und das entsprechende Ventil angesteuert.

Das andere Ventil wird geschlossen.

Wird eine StellgréRe mit einem Wert = 0 empfangen, wird diese
ignoriert, wenn die andere StellgréRe > 0 ist.

Betrieb Heizen/Kihlen nach

Busspannungswiederkehr

Optionen: unverandert
heizen
kihlen

Uber diesen Parameter wird das Verhalten nach Busspannungswiederkehr
(BSW) eingestellt.

e unverandert: Nach BSW wird der Zustand wie vor Busspannungsausfall
eingestellt.

e heizen: Nach BSW wird der Zustand Heizen eingestellt.
e kihlen: Nach BSW wird der Zustand Kiihlen eingestellt.
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3.2.4 Parameterfenster
Lufter mehrstufig

In diesem Parameterfenster werden alle Einstellungen zum
mehrstufigen Lifter vorgenommen.

Allgemein Liifter
Manuel
Reglercingan
Liif-=r e Liiftertyp mehrstufig -
- Statusmeldungen . -
- Automatik B ehieb Liifterstufe auf 2 bearenzen nein L
Wentil Heizen : i
Betrichsart Liifter
- Funktion Tech. Daten des Liifters beachten Il Wechsslschalter b
- Kennlinie .
Werzdgerung zwizchen Stufenurmschaltun -
Wentll Kihlen in mgg[5g___95 000] g iif -
- Furktion
Liifterstufe bei Busspannungsausfall urverdndert v
-~ EINGANGE ~
- AUSGANG - Liifterstufe bei Busspannungswiederkehr unverandert ~
K.omrmunik ationsobjekt freigeben s ®
"Zwangsfubrung 1 Bit JIEi
Automatik-Betrieb freigeben i L
Direkt-Betrieb freigeben nein v
Anlaufverhalten Liifter nein ~
0K ] [ Abbrechen ] [ Standard
Luftertyp
Option: mehrstufig

einstufig

Dieser Parameter legt fest, welcher Liiftertyp angesteuert werden soll.
Mit diesem Parameter wird der Liftertyp, der angesteuert werden soll, ein-
gestellt.

o mehrstufig: Ein LUfter mit zwei oder drei Stufen soll angesteuert werden.

e einstufig: Ein Lifter mit einer Stufe soll angesteuert werden.

Lufterstufe auf 2 begrenzen
Option: nein
ja
Hier kann die Lifterstufe auf zwei begrenzt werden. Die Nachfolgenden

Einstellungen sind dieselben wie bei einem dreistufigen Lifter, nur werden
diese auf die zweite Lufterstufe begrenzt.

e nein: Ein dreistufiger Lifter wird angesteuert.

e ja: Ein zweistufiger Lufter wird Uber die Lufterstufen 1 und 2 angesteuert.
Die Lifterstufe 3 ist aulRer Funktion.

Betriebsart Lifter
Tech. Daten des Lifters beachten!!!

Option: Wechselschalter
Stufenschalter

Mit diesem Parameter wird die Ansteuerung des Liifters festgelegt. Die Art
der Lifteransteuerung ist den technischen Daten des Llifters zu entnehmen.
Meistens werden die Lifter mit einem Wechselschalter angesteuert.
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Wie funktioniert eine Wechselschaltung?

Bei der Parametrierung als Wechselschalter wird immer nur ein
Ausgang eingeschaltet, d.h., die zweite Lifterstufe wird dadurch
eingestellt, dass nur der zweite Eingang des Liifters eingeschaltet
wird. Der 6164/43 schaltet das zweite Relais der Liftergruppe ein.

Eine Verzdgerungszeit zwischen der Stufenumschaltung und eine
minimale Verweilzeit in einer Lifterstufe sind parametrierbar.

Die minimale Verweilzeit in einer Lifterstufe ist nurim
Automatik-Betrieb aktiv.

Wie funktioniert eine Stufenschaltung?

Bei einem Stufenschalter sind alle vorherigen Ausgange einge-
schaltet, d.h., die zweite Lufterstufe wird dadurch eingestellt, dass
der erste und zweite Eingang des Lifters eingeschalten sind.

Der 6164/43 schaltet das erste und zweite Relais der Liftergruppe
ein. Bei einer Stufenschalteransteuerung ist kein sprunghaftes Ein-
schalten des Lifters mdglich. Es werden nacheinander die kleineren
Lifterstufen durchfahren (Ausgange eingeschaltet) bis die ge-
wiinschte Lifterstufe erreicht ist.

Die parametrierte Verzdgerungszeit zwischen zwei Lufterstufen
bewirkt, dass die momentane Lufterstufe mindestens fur diese Zeit
eingeschalten ist, bevor die nachste Lufterstufe eingeschaltet wird.
Die ebenfalls parametrierte minimale Verweilzeit in einer Lufterstufe
hat die gleiche Wirkung wie beim Wechselschalter, d.h., sie ist nur
im Automatik-Betrieb aktiv und wird zur Umschaltverzdégerung hinzu
addiert.

Verzdgerung zwischen Stufenumschaltung
in ms [50...5.000]

Option: 50...500...5.000

Mit diesem Parameter kann eine Umschaltpause parametriert werden.

Da diese Zeit eine lUfterspezifische GroRe ist, wird sie immer berlcksichtigt,
im Automatik-Betrieb wie auch beim manuellen Schalten oder wahrend einer
Anlaufphase.

Hinweis

Die minimale Schaltzeit des Relais ist zu berlcksichtigen,
siehe Technische Daten.
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Was ist eine Umschaltpause?

Manche Liftungsgerate bendétigen eine Umschaltpause zwischen
einer Stufenumschaltung (Kontaktwechsel). Diese Pause entspricht
einer Verzdgerungszeit, in der die aktuelle Lufterstufe abgeschaltet
und die nachste Lufterstufe noch nicht eingeschaltet ist.

Die notwendige Verzdgerung (Pause) ist eine llfterspezifische Grofe

und ist den technischen Daten des Lufters zu entnehmen.

Welche Auswirkung hat die Umschaltpause bei einem
Wechselschalter?

Bei einem Lufter mit Wechselschalter gibt diese Verzdgerungszeit die

Zeitdauer an, in der die aktuelle Lifterstufe (Kontakt) ausgeschaltet
wurde, aber die nachste Lifterstufe noch nicht eingeschaltet ist.
Die Verzdgerungszeit wird in ms eingegeben.

Lufterstufe bei Busspannungsausfall

Option: unverandert
aus

Hier wird das Verhalten des Lifters bei Busspannungsausfall definiert.

Lufterstufe bei Busspannungswiederkehr

Optionen: unverandert
aus
1
2
3

Hier wird das Verhalten des Lifters bei Busspannungswiederkehr definiert.

e unverandert: Die Ausgénge und die Lufterstufen des Lufters bleiben
unverandert.

e aus: Der Lufter wird ausgeschaltet.

e 1,2 oder 3: Der Lifter geht in die Lifterstufe 1, 2 oder 3.

Achtung

Der 6164/43 wird mit einer Default-Einstellung (Werkseinstellung) ausge-
liefert. Diese stellt sicher, dass beim ersten Anlegen einer Busspannung
die Relais fur die Lifterstellung ausgeschaltet werden. So wird eine Be-
schadigung des Gerats durch versehentliches Einschalten wahrend des
Transports, z.B. durch Erschitterungen, vermieden.

Vor dem Anschlief3en eines Lifters ist es wichtig zunachst die Bus-
spannung anzulegen, um einen definierten Schaltzustand zu erhalten.
Dies schliel3t eine Zerstérung des Lifters durch eine falsche Kontakt-
stellung aus.
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Kommunikationsobjekt freigeben
»Zwangsfihrung” 1 Bit
Optionen: nein
ja
¢ ja: Ein 1-Bit-Kommunikationsobjekt Zwangsfiihrung wird freigegeben.
Gleichzeitig werden weitere Parameter sichtbar:

Zwangsfuhrung bei Objektwert

Optionen: 1

0
Dieser Parameter legt fest, wie auf ein Telegramm reagiert werden
soll.

¢ 1: Die Zwangsfihrung wird bei einem Telegrammwert von 1
aktiviert.

e 0: Die Zwangsfihrung wird bei einem Telegrammwert von 0
aktiviert.

Hinweis

Bei der Zwangsflhrung werden die Begrenzungen im Automatik-
Betrieb nicht bertcksichtigt. Nach Beendigung der Zwangsfiihrung
werden diese wieder aktiv.

Begrenzung bei Zwangsfiuhrung

Optionen: 3,2,1,aus
unverandert
AUS
1
1, aus

1
1, aus

WNNN

3,2
3,2, 1

Dieser Parameter legt fest, welche Lifterstufe bei einer aktivierten
Zwangsfihrung eingestellt wird oder nicht tber- bzw. unterschritten
werden darf.

Automatik-Betrieb freigeben

Optionen: nein

ia

o ja: Der Automatik-Betrieb wird freigeben. Dabei erscheint ein
zusétzliches Parameterfenster Automatik-Betrieb.

Direkt-Betrieb freigeben

Optionen: nein

ja

e ja: Der Direkt-Betrieb wird freigegeben. Dabei erscheint ein
zusatzliches Parameterfenster Direkt-Betrieb.
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Anlaufverhalten Lifter

Optionen: nein
ja

Dieser Parameter erméglicht, dass der Lufter aus dem AUS-Zustand
zunachst mit einer bestimmten Lifterstufe anfahrt. Diese Lifterstufe
wird sofort angefahren.

Um ein sicheres Anlaufen des Liftermotors zu gewahrleisten, kann es sinn-
voll sein, zuerst mit einer grofieren Lifterstufe (hdherer Geschwindigkeit)
den Luftermotor zu starten. So wird ein héheres Drehmoment fur das
Anlaufen des Lifters erreicht.

Hinweis

Bei einem Stufenschalter heil3t dies jedoch, dass nacheinander
die vorherigen Lufterstufen eingeschaltet werden.
Beim Wechselschalter wird gleich die Lufterstufe eingeschaltet.

Die Verzdgerung zwischen dem Umschalten zweier Lufterstufen (Kontakt-
wechsel) wird bertcksichtigt.

Die Verweilzeiten in einer Lifterstufe, die im Automatik-Betrieb beriick-
sichtigt werden, sind inaktiv und werden erst nach der Anlaufphase berck-
sichtigt.

Bei dem Anlaufverhalten handelt es sich um eine technische Eigenschaft
des Lufters. Aus diesem Grund hat dieses Verhalten eine hdhere Prioritat
als eine aktive Begrenzung oder Zwangsfuhrung.

Bei der Option ja im Parameter Anlaufverhalten Lifter werden zusatzlich
zwei Parameter sichtbar:
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Einschalten Uber Lifterstufe
Optionen: 1/2/3

Hier wird eingestellt, mit welcher Lufterstufe der Lifter aus dem
AUS-Zustand anfahrt.

Minimale Verweilzeit in Einschaltstufe
ins[1...65.535]

Optionen: 1...5...65.535

Mit diesem Parameter wird definiert, wie lange der Lifter mindestens
in einer Einschaltstufe verweilt.

Beispiel: Anlaufverhalten eines dreistufigen Lifters

Die Abbildung zeigt dessen Verhalten im Automatik-Betrieb bei der
Option Einschalten Uber Lifterstufe 3, wenn der Lifter aus dem
AUS-Zustand den Befehl erhalt, die Lifterstufe 1 einzustellen.

Ventilatorstufen Ist-Stufe: 0 (Lfter AUS)
A Anlaufstufe: 3
Ziel-Stufe: 2
Stufe End-Stufe: 2
3 - min. Verweilzeit in Einschaltstufe
e - — >
2 Verzégerung zw.
— Stufenumschaltung r— — —
- < NN B
N min. VeFNeﬁzeit
in Lufterstufen*
) ) » Zeit
Eingangssignal Schaltsignal fiir T
Stufe 1 Stufe 2

* Der Parameter Minimale Verweilzeit in Lifterstufen in s [0...65.535]
im Parameterfenster Automatik-Betrieb ist nur aktiv und einstellbar,
wenn die Option ja im Parameter Automatik-Betrieb freigeben gewahlt
wurde. Im Parameterfenster Lifter befindet sich der Parameter
Automatik-Betrieb freigeben.

Wichtig

Im manuellen Betrieb sind die Zwangsfiihrung, die vier Begrenz-
ungen, z.B. Frost-/Hitzeschutz, und die Umschaltverzégerungen
weiterhin glltig und werden bertcksichtigt. Die fur den Automatik-
Betrieb parametrierte Verweilzeit wird wahrend des manuellen
Betriebs ignoriert.
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3.2.4.1 Parameterfenster
Statusmeldungen

In diesem Parameterfenster werden die Statusmeldungen festgelegt.

Allgemein - Statusmeldungen
Manuel
Feglereingang Kommunik ationsobjekte freigeben " ~
Liifter "Status Stufe x" 1 Bit =
- Statusmeldungen
Wentl Heizen
- Furktion
Wentil Kiblen
- Funktion Faommunikationsobjekt freigeben J
. "Status Stufe' 1 Byte i
- EINGANGE
- AUSGANG -~
K.omrmunik ationsobjekt freigeben s ®
""Statusbyte Betrieb' 1 Byte JIEi
Faommunik atiohsobjekt freigeben " J
“Status Liifter Eindus” 1 Bit bl
0K ][ Abbrechen ] [ Standard

Kommunikationsobjekte freigeben
»Status Lufterstufe x“ 1 Bit

Optionen: nein
ja

o ja: Drei 1-Bit-Kommunikationsobjekte, Status Lifterstufe x,
x = 1 bis 3, werden freigegeben.

Uber diese Kommunikationsobjekte wird die Einstellung einer Liifterstufe
angezeigt. Es ist parametrierbar, ob der Status der Ist-Stufe oder
der Ziel-Stufe angezeigt wird.

Was ist die Ist-Stufe?
Die Ist-Stufe ist die Lifterstufe in der sich der Lifter gerade befindet.

Was ist die Ziel-Stufe?

Die ;ieI-Stufe ist die Lifterstufe, die erreicht werden soll, z.B. wenn
die Ubergangs- und Verweilzeiten abgelaufen sind.

Mit der Option ja werden folgende Parameter sichtbar:
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Bedeutung
Optionen: Ist-Stufe
Ziel-Stufe

Dieser Parameter legt fest, welcher Status, Ist-Stufe oder Ziel-Stufe,
angezeigt wird.

Hinweis

Die Begrenzungen werden in die Betrachtung mit einbezogen, d.h.
wenn eine Begrenzung maximal die Lufterstufe 2 zuldsst, der Lifte
sich in der Lufterstufe 2 befindet und z.B. ein Telegramm aufwarts
schalten eingeht, bleibt die Zielstufe weiterhin 2, da die dritte
Lufterstufe durch die Begrenzung nicht erreichbar ist.

r

Objektwert senden
Optionen: nein, nur aktualisieren

bei Anderung
bei Anforderung

bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert aber nicht
gesendet.

e bei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e Dbei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung
oder Anforderung gesendet.
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Kommunikationsobjekt freigeben
»Status Lifterstufe” 1 Byte

Optionen: nein
ja

o ja: Das Kommunikationsobjekt Status Lufterstufe wird freigegeben.

Dieses Statusbyte gibt als Zahlenwert die Lifterstufe an.

Diese Anzeige kann sich bei der Wahl Ist-Stufe von der gewunschten Ziel-
Stufe unterscheiden. Denn zunachst missen die Umschalt-, Verweilzeiten
und die Anlaufphase ablaufen, bis die gewiinschte Ziel-Lifterstufe erreicht
wird.

Was ist die Ist-Stufe?
Die Ist-Stufe ist die Lufterstufe in der sich der Lifter gerade befindet.

Was ist die Ziel-Stufe?

Die ;ieI—Stufe ist die Lifterstufe, die erreicht werden soll, z.B. wenn
die Ubergangs- und Verweilzeiten abgelaufen sind.

Mit der Option ja im Parameter werden folgende Parameter sichtbar:
Bedeutung
Optionen: Ist-Stufe
Ziel-Stufe

Dieser Parameter legt fest, welcher Status, Ist-Stufe oder Ziel-Stufe,
angezeigt wird.

Hinweis

Die Begrenzungen werden in die Betrachtung mit einbezogen, d.h.,
wenn eine Begrenzung maximal die Lifterstufe 2 zuldsst, der Lifter
sich in der Lufterstufe 2 befindet und z.B. ein Telegramm aufwarts
schalten eingeht, bleibt die Zielstufe weiterhin 2, da die dritte
Lufterstufe durch die Begrenzung nicht erreichbar ist.

Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren

bei Anderung
bei Anforderung

bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert aber nicht
gesendet.

e bei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e bei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung
oder Anforderung gesendet.
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Kommunikationsobjekt freigeben
»Statusbyte Betrieb” 1 Byte

Optionen: nein
ja

e ja: Das Kommunikationsobjekt Statusbyte Betrieb wird freigegeben.

Aus diesem Statusbyte kénnen direkt Uber eine 1-Bit-Codierung die
Zustande Heizen, Kihlen, Automatik, Zwangsfihrung und die vier
Begrenzungen angezeigt werden.

Fur weitere Informationen siehe: Statusbyte-Schliisseltabelle

Mit der Option ja wird ein weiterer Parameter sichtbar:
Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren

bei Anderung
bei Anforderung

bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert, aber nicht
gesendet.

e bei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.

e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e bei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung

oder Anforderung gesendet.
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Kommunikationsobjekt freigeben
“Status Lufter EINJAUS* 1 Bit
Optionen: nein
ja

Mit diesem Parameter kann das Kommunikationsobjekt Status Lufter
freigegeben werden.

Einige Lufter bendtigen zunachst einen EIN-Befehl bevor sie aus dem
AUS-Zustand eine Lufterstufe einstellen. Dieser EIN-Befehl wirkt auf einen
Hauptschalter, der einzuschalten ist.

Diese Anforderung kann mit einem beliebigen Schalt-Ausgang realisiert
werden, der Uber das Kommunikationsobjekt Status Lifter angesteuert wird.
Das entsprechende Schalt-Objekt des Schaltaktors ist mit dem Kommunika-
tionsobjekt Status Lufter zu verbinden.

Mit der Option ja wird ein weiterer Parameter sichtbar:
Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren

bei Anderung
bei Anforderung

bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert, aber nicht
gesendet.

e bei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e bei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung
oder Anforderung gesendet.
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Der folgende Parameter ist erst sichtbar, wenn im Parameterfenster Liifter
der Parameter Automatik-Betrieb freigeben mit der Option ja gewahlt wird.

Kommunikationsobjekt freigeben
» Status Automatik” 1 Bit
Optionen: nein
ja

Mit diesem Parameter wird das Kommunikationsobjekt Status Automatik
freigegeben.

Telegrammwert 1 = Fan Coil-Aktor befindet sich im Automatik-Betrieb
0 = Automatik-Betrieb ausgeschaltet

e ja: Ein Zusatzlicher Parameter wird sichtbar:

Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren

bei Anderung
bei Anforderung

bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert, aber nicht
gesendet.

e bei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e bei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung
oder Anforderung gesendet.
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3.2.4.2 Parameterfenster
Automatik-Betrieb
Dieses Parameterfenster ist sichtbar, wenn im Parameterfenster Liifter die
Option ja im Parameter Automatik-Betrieb freigeben gewahlt wurde.

Allgemein - Automatik-Betrieb
Manuel
Feglereingang Objekbwert “Automatik Einddus" i K
Liifter zum Einschalten der Automatik
- Statusmeldungen Schwellwert dus <> Stufe 1in % 10 r
- Automatik-B etrieh [1..100] ]
Venti Hglzen Schwellwert Stufe 1 <> Stufe 2 in % an “
- Funktion [1..100] —
Venti KL_Ihlen Schwellwert Stufe 2 <-> Stufe 3 in % 70 =
- Funktion [1..100] -
i Hysterese -~
-~ EINGANGE - Schwellwert in % +/- [0..20 %] 5 v
= AShERG Minimale Verweilzeit in Liifterstufe in = i -
[0...65.535] ¥
Begrenzungen fieigeben nein v
0K ] [ Abbrechen ] [ Standard

In diesem Parameterfenster werden die Schwellwerte fir die Umschaltung
der Lifterstufe festgelegt. Zusatzlich kénnen die Begrenzungen freigegeben
werden.

Das entsprechende Ventilsteuerungs-Objekt erhalt den Wert 1, wenn eine
Lufterstellung eingestellt ist. Ist keine Lifterstufe an, erhalt das Kommunika-
tionsobjekt den Wert 0.

Wichtig

Der Fan Coil-Aktor wertet die Schwellwerte in aufsteigender Reihenfolge
aus, d.h., zunachst wird der Schwellwert fir Aus -> Lifterstufe 1 tGberpruft,
anschlieRend Lifterstufe 1-> Lifterstufe 2 usw.

Die richtige Funktionsweise ist nur sichergestellt, wenn eingehalten wird,
dass der Schwellwert fiir Aus -> Lifterstufe 1 kleiner dem Schwellwert
Lufterstufe 1 -> Lufterstufe 2 ist und dieser kleiner dem Schwellwert
Lifterstufe 2 -> Lufterstufe 3 usw.

Objektwert , Automatik Ein/Aus*
zum Einschalten der Automatik

Optionen: 1
0

Dieser Parameter legt fest, wie auf ein Telegramm reagiert werden soll.
e 1: Die Automatik wird bei einem Telegrammwert von 1 aktiviert.

e 0: Die Automatik wird bei einem Telegrammwert von O aktiviert.
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Schwellwert Aus <-> Stufe 1in %
[1...100]

Optionen: 1...10...100
Hiermit wird der Schwellwert eingestellt, ab dem die Lifterstufe 1 einge-
schaltet wird. Ist der Wert im StellgréRen-Objekt groRer oder gleich wie

der parametrierte Schwellwert, wird die Lifterstufe 1 eingeschaltet.
Ist der Wert kleiner wird ausgeschaltet.

Schwellwert Stufe 1 <-> Stufe 2 in %
[1...100]

Optionen: 1...30...100
Hiermit wird der Schwellwert eingestellt, ab dem in die Lifterstufe 2 umge-

schaltet wird. Ist der Wert im StellgréRen-Objekt groRer als der parametrierte
Schwellwert, wird in die Lifterstufe 2 umgeschaltet.

Schwellwert Stufe 2 <-> Stufe 3in %
[1...100]

Optionen: 1...70...100
Hiermit wird der Schwellwert eingestellt, ab dem in die Lifterstufe 3 umge-
schaltet wird. Ist der Wert im Objekt StellgroRe Heizen bzw.

StellgréRe Kihlen groRer als der parametrierte Schwellwert wird in
die Lifterstufe 3 umgeschaltet.

Hysterese
Schwellwert in % +/- [0...20 %]

Optionen: 0...5...20

Hiermit wird eine Hysterese eingestellt, ab der eine Umschaltung auf die
nachste Lifterstufe erfolgt. Die Hysterese gilt fir alle drei Schwellwerte.

Die Einstellung 0 bewirkt das sofortige Schalten, also ohne Hysterese.

Der eingegebene Prozentwert wird direkt zum Prozentwert der Schwellwert
Lufterstufe x addiert bzw. subtrahiert. Das Ergebnis ergibt die neue obere
bzw. untere Schaltschwelle.
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Beispiel: Dreistufiger Lufter, Hysterese bei Liuftersteuerung

Eingangssignal

Schwellwert plus Hysterese >\ 7\

Schwellwert Stufe x / \\
Schwellwert minus Hysterese I\
!
|
Schaltet Stufe x Schaltet Stufe x
ein aus

Durch die Hysterese kann, bei schwankenden Einganssignalen um
den Schwellwert herum, ein standiges Schalten zwischen den Lifterstufen
vermieden werden.

Wichtig

Wie verhalt sich der Lifter, wenn sich Schaltschwellen durch Verwendung
der Hysterese Uberlappen?

1) Die Hysterese legt fest, ab wann die eingestellte
Stufe verlassen wird.

2) Wird die Stufe verlassen, wird die neue Stufe anhand der
Stellgréfe und eingestellten Schaltschwellen bestimmt.
Dabei wird die Hysterese nicht bericksichtigt.

3) Eine Stellgrée mit dem Wert 0 ergibt immer die Stufe 0.
Ein Beispiel dazu:

Parametriert: Schwellwert Aus  <-> Stufe 1 =10 %
Schwellwert Stufe 1 <-> Stufe 2 =20 %
Schwellwert Stufe 2 <-> Stufe 3 =30 %
Hysterese 15 %

Verhalten aufwarts ab Stufe 0:

— Stufe 0 wird verlassen bei 25 % (= 10 % + Hysterese).
— Die neue Stufe ist 2 (25 % liegt zwischen 20 und 30 %).
— Dadurch wird die Stufe 1 Ubersprungen.

Verhalten aufwarts ab Stufe 3:

— Stufe 3 wird verlassen bei 14 % (< 30 % — Hysterese).
— Die neue Stufe ist 1 (15 % liegt zwischen 10 und 20 %).
— Dadurch wird die Stufe 2 tibersprungen.
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Minimale Verweilzeit in Lifterstufe in s
[0...65.535]

Optionen: 0...30...65.535
Mit diesem Parameter wird definiert, wie lange der Lifter in einer Lifterstufe

verweilt, bis er in die nachst hohere oder tiefere Lifterstufe umschaltet.
Die Eingabe erfolgt in Sekunden.

Die Einstellung 0 bedeutet ein unverzogertes Schalten. Die minimalen
Schaltzeiten des Relais sind den Technischen Daten zu entnehmen.

Die Verweilzeit in einer Lifterstufe wird nur im Automatik-Betrieb
berlcksichtigt.

Wichtig

Beim manuellen Schalten wird diese Zeit auf den Wert 0 gesetzt.

Begrenzungen freigeben
Option:  nein
ja

e ja: Weitere Parameter werden sichtbar.

Gleichzeitig werden 4 Kommunikationsobjekte zur Begrenzungen
des Lfters freigegeben:

e Begrenzung 1, z.B. fir Standby-Betrieb

e Begrenzung 2, z.B. fir Nacht-Betrieb

e Begrenzung 3, z.B. fir Komfort-Betrieb

e Begrenzung 4, z.B. fur Frost-/Hitzeschutz

Mit der Stufenbegrenzungsfunktion werden Stufenbereiche (Begrenzungen)
fur den Lufter festgelegt, die nicht Gber- bzw. unterschritten werden kénnen.

Es stehen vier Begrenzungen zur Verfligung. Diese kénnen z.B. flr die
Steuerung verschiedener Betriebsarten, z.B. Frost/Hitzeschutz, Komfort,
Nacht und Standby verwendet werden. Im Normalfall berlicksichtigt der
Raumtemperaturregler diese Betriebsarten schon in seiner Stellgrofie flr
den Aktor.

Wichtig

Das parametrierte Anlaufverhalten, das eine technische Eigenschaft

des Lufters darstellt, hat eine hdhere Prioritat als eine Begrenzung, d.h.,
ist z.B. eine Begrenzung in Lufterstufe 2 aktiviert und ein Anlaufverhalten
Uber Lufterstufe 3 parametriert, ergibt sich folgendes Verhalten: Der Lufter
befindet sich im AUS-Zustand und erhalt ein Stellsignal fur Lufterstufe 1.
Er fahrt zunachst in die Lifterstufe 3 (Anlaufstufe) und geht dann in die
Lufterstufe 2, die durch die Begrenzung vorgegeben ist. Die eigentlich
gewunschte Lufterstufe 1 wird durch die Begrenzung nicht erreicht.

Die Reihenfolge der angezeigten Parameter entspricht deren Prioritaten,
d.h., der Parameter mit der hdchsten Prioritat hat die Begrenzung 1,
gefolgt von Begrenzung 2, 3 und 4.
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Hinweis

Der Storbetrieb, z.B. Ausfall des Raumtemperaturregler (RTR), hat eine
geringere Prioritat als die Lufterbegrenzung, d.h., durch eine Begrenzung
der Lufterstufe kann sich bei einer RTR-Stérung maximal die obere bzw.

minimal die untere Grenze der Lifterbegrenzung einstellen.

Beim Verlassen des Automatik-Betriebs, z.B. durch ein manuelles
Eingreifen, bleiben die Begrenzungen 1 bis 4 bestehen.

Folgende Punkte gelten fir alle Begrenzungen:
o Die Lifterstufe und Ventilstellung ist unabhangig parametrierbar.

e Die Begrenzung muss sich nicht nur auf eine Lifterstufe beziehen.
Sie kann auch einen Bereich von Lufterstufen einschlieRen, d.h., wenn
die Begrenzung aktiv ist kbnnen nur bestimmte Lifterstufen eingestellt
werden. Dadurch ist zusatzlich eine eingeschrankte Regelung mdglich.

o Die Begrenzung wird aktiviert, wenn ein Telegramm mit dem Wert 1
auf dem Begrenzungsobjekt empfangen wird. Die Begrenzung wird auf-
gehoben, wenn ein Telegramm mit dem Wert 0 auf dem Begrenzungs-
objekt empfangen wird. Ein manueller Eingriff beendet den Automatik-
Betrieb.

o Wenn die Begrenzung aktiviert ist geht der Fan Coil-Aktor unabhangig
von der StellgréRe in die parametrierte Lifterstufe. Sollte bei der Aktivie-
rung der Begrenzung eine andere Lifterstufe oder eine Lufterstufe
aulerhalb des ,Begrenzungsbereichs® eingestellt sein, wird die ge-
wilnschte Lufterstufe oder die Grenz-Lufterstufe des Bereichs
eingestellt.

¢ Nach dem Ausschalten einer Begrenzung werden die Lifterstufe und die
Kommunikationsobjekte zur Ventilansteuerung neu berechnet und aus-
gefihrt. D.h., wahrend der Begrenzung arbeitet der Aktor im Hintergrund
normal weiter, die Ausgange werden aber nicht verandert und erst nach
Ende einer Begrenzung erfolgt die Ausfiihrung.

Fur jede einzelne der vier Begrenzungen gibt es die gleichen Parameter, mit
denen die Lifterstufe begrenzt wird. Die Prioritat ist entsprechend der aufge-
fihrten Reihenfolge. Die héchste Prioritat besitzt die Begrenzung 1,

z.B. Frost-/Hitzeschutz, die niedrigste Prioritat besitzt die Begrenzung 4,

z.B. Standby-Betrieb.
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Lufterstufe bei Begrenzung 1
Lufterstufe bei Begrenzung 2
Lufterstufe bei Begrenzung 3
Lufterstufe bei Begrenzung 4

Optionen: 3,2,1,aus

unverandert
AUS

1

1, aus

1
1, aus

WM NN

3,2
3,2, 1

Mit diesem Parameter wird eingestellt, welche Lifterstufe bei einer
aktivierten Begrenzung eingestellt oder nicht Uber- bzw. unterschritten wird.

3, 2, 1, aus: Alles ist mdglich.
Unverandert: Der Zustand wird gehalten.
AUS: Aus.

1: Begrenzt auf Stufe 1.*

1, aus: Begrenzt auf Stufe 1 und aus.

2: Begrenzt auf Stufe 2.*

2, 1: Begrenzt auf Stufe 2 und 1.

2, 1, aus: Begrenzt auf Stufe 2, 1 und aus.
3: Begrenzt auf Stufe 3.*

3, 2: Begrenzt auf Stufe 3 und 2.

3, 2, 1: Begrenzt auf Stufe 3, 2 und 1.

* Dabei spielt der Regelwert keine Rolle.
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3.2.4.3 Parameterfenster
Direkt-Betrieb
Dieses Parameterfenster ist sichtbar, wenn im Parameterfenster Lifter die
Option ja im Parameter Direkt-Betrieb freigeben gewahlit wurde.

Allgemneir - Direkt-Betrieh
Manuel
Fieglereingang Kommunik ationsobiekte freigeben - 3
Liifter "Stufe % schalten” 1 Bit =
= Satusmelungen Kommunik ationsobjekt freigeben - 7
- Dirgkt-Betish "wheiterschalten Stufe™ 1 Bit el
Wenti Hglzen Kommunik ationsobjekt freigeben - 7
- Furktion "Stufe schalten' 1 Byte el
Wentil Kiklen
- Funktion
- EINGANGE -
- AUSGANG —
0K ] [ Abbrechen ] [ Standard

Durch eine Zwangsfiihrung kann z.B. eine Umluftzirkulation, Ventil aus und
Lufter an, erreicht werden.

Im manuellen Betrieb wird die parametrierte Verweilzeit in einer Lifterstufe
ignoriert, um eine sofortige Reaktion auf die manuelle Bedienung zu
erkennen. Die Ubergangszeit zwischen zwei Liifterstufen bleibt aktiv,

um den Lifter zu schitzen.

Kommunikationsobjekte freigeben
»Stufe x schalten* 1 Bit

Optionen: nein
ia

e ja: Drei 1-Bit-Kommunikationsobjekte Stufe 1, Stufe 2 und Stufe 3
werden freigegeben.

Uber diese Kommunikationsobjekte erhalt der Fan Coil-Aktor einen Stell-
befehl. In Abhangigkeit der Begrenzungen berechnet der 6164/43 die Luf-
teransteuerung und schaltet die entsprechenden Ausgange.

Telegrammwert 1 = Lifterstufe x wird eingeschaltet
0 = Lufterstufe x wird ausgeschaltet
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Werden mehrere EIN-Befehle auf verschiedenen Lufterstufe-x-Objekten kurz
hintereinander empfangen, ist der zuletzt empfangene Wert flr die Lufter-
ansteuerung ausschlaggebend. Das gleiche gilt fur den AUS-Befehl.

Wenn eine ausgeschaltete Lifterstufe erneut einen AUS-Befehl empfangt,
wird dieser ausgefuhrt, d.h., eine zurzeit eingeschaltete andere Lifterstufe
wird ausgeschaltet und der zuletzt empfangene Befehl, in diesem Fall

der AUS-Befehl, wird ausgefuhrt.

Wichtig

Die Zwangsfiihrungen, die vier Begrenzungen und die Umschaltver-
zogerungen sind weiterhin gultig und werden bertcksichtigt. Die fur

den Automatik-Betrieb parametrierte Verweilzeit wird wahrend des manu-
ellen Betriebs ignoriert.

Kommunikationsobjekt freigeben
» Weiterschalten Stufe” 1 Bit
Optionen: nein
ja
e ja: Ein 1-Bit-Kommunikationsobjekt Weiterschalten Stufe wird
freigegeben.

Telegrammwert 1 = eine Lufterstufe wird hoch geschaltet
0 = eine Lifterstufe wird runter geschaltet

Wird die maximale Lfterstufe erreicht und ein weiteres Telegramm mit
dem Wert 1 empfangen, bleibt die Lifterstufe bestehen.

Wichtig

Die Zwangsfuhrungen, die vier Begrenzungen und die Umschaltver-
zbgerungen sind weiterhin gultig und werden berlcksichtigt. Die fur

den Automatik-Betrieb parametrierte Verweilzeit wird wahrend des manu-
ellen Betriebs ignoriert.

Beim mehrmaligen manuellen Hoch- bzw. Runterschalten wird die Zielstufe
um eine Lifterstufe erhoht bzw. erniedrigt. Dies ist so lange mdglich, bis
die maximal bzw. minimal mégliche Lifterstufe erreicht ist. Weitere Hoch-
bzw. Runter-Befehle werden ignoriert und nicht ausgefiihrt. Jeder neue
Schaltbefehl 16st eine neue Berechnung der Zielstufe aus. Dies bedeutet,
dass eine Zielstufe durch Schaltbefehle so lange verandert werden kann,
bis diese erreicht wird.

Kommunikationsobjekt freigeben
»Stufe schalten” 1 Byte

Optionen: nein
ja

e ja: Ein 1-Byte-Kommunikationsobjekt Stufe schalten wird freigegeben.
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3.2.5

Parameterfenster
Lufter zweistufig

In diesem Parameterfenster werden alle Einstellungen zum

zweistufigen Lufter vorgenommen.
Allgemein Liifter
Manuel
Reglereingan
LLiflger g Liiftertyp mehrstufig v
- Statusmeldungen .
“entl Heizen Liifterstufe auf 2 bearenzen .
- Furktion : i
Betrichsart Liifter
- Kennline Tech. Daten des Liifters beachten Il Wechsslschalter b
Venti KL_Ihlen Verzogerung zwischen Stufenumschaltung 00 =
- Furktion in ms [50...5.000] -
- EINGANGE Liifterstufe bei Busspannungsausfall urverdndert v
e BUSGANG
Liifterstufe bei Busspannungswiederkeht unverandert i
K.omrmunik ationsobjekt freigeben s ®
"Zwangsfubrung 1 Bit JIEi
Automatik-Betrieb freigeben nein L
Direkt-Betrieb freigeben nein v
Anlaufverhalten Liifter nein ~
0K ] [ Abbrechen ] [ Standard

Soll ein Lufter mit zwei Lifterstufen Gber den 6164/43 angesteuert

werden, sind folgende Parameter einzustellen:

Im Parameterfenster Lufter im Parameter Luftertyp die Option mehrstufig

auswahlen.

Den Parameter Liifterstufe auf 2 begrenzen mit ja auswahlen.

Jetzt wird ein zweistufiger Lufter Uber die Lifterstufen 1 und 2 angesteuert.

Die Lifterstufe 3 mit samt ihren Parametern und Option sind dabei aulRer

Funktion.

Hinweis

Weitere Parameter und deren Einstellungsmaoglichkeiten sind im
Parameterfenster Lufter mehrstufig beschrieben.
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3.2.6 Parameterfenster
Lufter einstufig

In diesem Parameterfenster werden alle Einstellungen zum
einstufigen Lifter vorgenommen.

Allgemein Liifter
Manuel
Reglersingan
L'L,if?er asnd Liiftertyp einstufig
- Statuzmeldungen » X -
Yertl Heizen Liifter bei Busspannungsaustall unverandert v
- Funktion
et Kiihlen Liifter bei Busspannungswiederkshr unwerandert W
- Funktion Fommunik ationzobjek! freigeben I
» "Zwangsfiihrung* 1 Bit i
-~ EINGANGE -
- BUSGANG -~
Automatik-Betrieb freigeben nein w
Zeitfunktion bei EIN keine v
Zeithunktion bei AUS keine w
118 ] [ Abbrechen ] [ Standard
Luftertyp
Option: mehrstufig

einstufig

Mit diesem Parameter wird der Liftertyp, der angesteuert werden soll,
eingestellt.

Soll ein Lifter mit zwei oder drei Stufen angesteuert werden, ist die Option
mehrstufig zu wahlen.

Soll ein Lufter mit einer Stufe angesteuert werden, ist die Option einstufig
zu wahlen.

Lufterstufe bei Busspannungsausfall

Option: unverandert
aus
ein

Hiermit wird das Verhalten des Lifters bei Busspannungsausfall definiert.
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Lufterstufe bei Busspannungswiederkehr
Optionen: unverandert

aus
ein

Hiermit wird das Verhalten des Liifters bei Busspannungswiederkehr
definiert.

unverandert: Die Ausgange und die Lufterstufen des Lufters bleiben
unverandert.

aus: Der Lifter wird ausgeschaltet.

ein: Der Lifter wird eingeschaltet.

Achtung

Der 6164/43 wird mit einer Default-Einstellung (Werkseinstellung) ausge-
liefert. Diese stellt sicher, dass beim ersten Anlegen einer Busspannung
die Relais fur die Lifterstellung ausgeschaltet werden.

So wird eine Beschadigung des Gerats durch versehentliches Einschalten
wahrend des Transports, z.B. durch Erschiitterungen, vermieden.

Vor dem Anschliefden eines Lifters ist es wichtig zunachst die Bus-
spannung anzulegen, um einen definierten Schaltzustand zu erhalten.
Dies schliel3t eine Zerstérung des Lifters durch eine falsche Kontakt-
stellung aus.

Kommunikationsobjekte freigeben

»Zwangsfihrung” 1Bit

Optionen: nein

]ja

ja: Ein 1-Bit-Kommunikationsobjekt Zwangsfihrung wird freigegeben.
Gleichzeitig werden weitere Parameter sichtbar:

Zwangsfuhrung bei Objektwert

Optionen: 1
0
o 1: Die Zwangsfuhrung wird bei einem Telegrammwert von 1
aktiviert.

e 0: Die Zwangsflihrung wird bei einem Telegrammwert von 0
aktiviert.

Verhalten bei Zwangsfihrung
Optionen: unverandert
aus
ein
Dieser Parameter legt fest, wie sich der Lifter bei Zwangsfiihrung
verhalten soll.
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Automatik-Betrieb freigeben
Optionen: nein
ja

o ja: Der Automatik-Betrieb wird freigegeben, dabei erscheint ein
zusatzliches Parameterfenster Automatik-Betrieb.

Zeitfunktion bei EIN

Optionen: keine
Schaltverzdgerung
Mindestzeit

Hiermit wird die Zeitfunktion bei Lifter EIN definiert.
e keine: Keine Zeitfunktion wird ausgefihrt.

e Schaltverzégerung: Um diese Zeit wird der Lifter verzdgert
eingeschaltet.

¢ Mindestzeit: Diese Zeit bleibt der Liifter mindestens EIN.

Bei der Option Schaltverzégerung wird zusatzlich folgender Parameter

sichtbar:

Zeitin s [1...65.535 x 0,1]
Optionen: 1...20...65.535

Um diese Zeit wird der Lifter verzdgert eingeschaltet.

Bei der Option Mindestzeit wird zusatzlich folgender Parameter sichtbar:

Zeit in s [1...65.535]
Optionen: 1...20...65.535

Diese Zeit bleibt der Liifter mindestens EIN.
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Zeitfunktion bei AUS

Optionen: keine
Schaltverzdgerung
Mindestzeit

Hiermit wird die Zeitfunktion bei Lifter AUS definiert.
o keine: Keine Zeitfunktion wird ausgefihrt.

e Schaltverzégerung: Um diese Zeit wird der Lifter verzdgert
ausgeschaltet.

e Mindestzeit: Diese Zeit bleibt der Lifter mindestens AUS.

Bei der Option Schaltverzdgerung wird zuséatzlich folgender Parameter
sichtbar:

Zeitin s [1...65.535 x 0,1]
Optionen: 1...20...65.535

Um diese Zeit wird der Lifter verzogert ausgeschaltet.

Bei der Option Mindestzeit wird zusatzlich folgender Parameter sichtbar:

Zeitin s [1...65.535]
Optionen: 1...20...65.535

Diese Zeit bleibt der Liifter mindestens AUS.
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3.2.6.1 Parameterfenster
Statusmeldungen
In diesem Parameterfenster werden die Statusmeldungen festgelegt.

Allgemein - Statusmeldungen
Manuel
Feglereingang Kommunik ationzobiek! freigeben n 7
Liifter "Statusbyte Betrieb'" 1 Byte nein

- Statuzmeldungen
Wentil Heizen

3 Fu.nktl.on Kommurik ationzobiekt freigeben i r
“Wentil Kiihlen “Status Liifter Ein/éus" 1 Bit il

- Funktion

— EINGENGE -~

- BUSGANG -~

118 ][ Abbrechen ] [ Standard

Kommunikationsobjekt freigeben
»Statusbyte Betrieb” 1 Byte

Optionen: nein
ja

o ja: Das Kommunikationsobjekt Statusbyte Betrieb wird freigegeben.

Aus diesem Statusbyte kénnen direkt Uber eine 1-Bit-Codierung
die Zustande Heizen, Kihlen, Automatik, Zwangsfihrung und
die vier Begrenzungen angezeigt werden.

Fur weitere Informationen siehe: Statusbyte-Schliisseltabelle

Mit der Option ja wird ein weiterer Parameter sichtbar:
Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren

bei Anderung
bei Anforderung

bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert, aber nicht
gesendet.

e bei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e bei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung
oder Anforderung gesendet.
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Kommunikationsobjekt freigeben
“Status Lufter EINJAUS* 1 Bit
Optionen: nein
ja

Mit diesem Parameter kann das Kommunikationsobjekt Status Lufter
freigegeben werden.

Einige Lufter bendtigen zunachst einen EIN-Befehl bevor sie aus dem
AUS-Zustand eine Lufterstufe einstellen. Dieser EIN-Befehl wirkt auf einen
Hauptschalter, der einzuschalten ist.

Diese Anforderung kann mit einem beliebigen Schalt-Ausgang realisiert
werden, der Uber das Kommunikationsobjekt Status Lifter angesteuert wird.
Das entsprechende Schalt-Objekt des Schaltaktors ist mit dem Kommunika-
tionsobjekt Status Lufter zu verbinden.

Mit der Option ja wird ein weiterer Parameter sichtbar:
Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren

bei Anderung
bei Anforderung

bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert, aber nicht
gesendet.

e bei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e bei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung
oder Anforderung gesendet.
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Der folgende Parameter ist erst sichtbar, wenn im Parameterfenster Liifter
der Parameter Automatik-Betrieb mit der Option ja ausgewahlt wird:

Kommunikationsobjekt freigeben
» Status Automatik” 1 Bit
Optionen: nein
ja
Mit diesem Parameter wird das Kommunikationsobjekt Status Automatik
freigegeben.

Telegrammwert 1 = Automatik-Betrieb aktiv
0 = Automatik-Betrieb inaktiv

e ja: Folgender Parameter wird zusatzlich sichtbar:

Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
bei Anforderung
bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert, aber nicht
gesendet.

e bei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e bei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung
oder Anforderung gesendet.
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3.2.6.2 Parameterfenster
Automatik-Betrieb

Dieses Parameterfenster ist sichtbar, wenn im Parameterfenster Liifter
die Option ja im Parameter Automatik-Betrieb freigeben gewahlt wurde.

Allgemein - Automatik-Betrieb
Manuel
Feglereingang Objekbwert “Automatik Einddus" i K
Liifter zum Einschalten der Automatik
- Statusmeldungen Schwellwert dus <> Einin % 10 r
- Automatik-B etrieh [1..100] ]
Wentil Heizen Husterese -
- Furktion Schwellwert in % +/~ [0.20 %] B x
Wentil Kiklen
- Furktion Begrenzungen freigeben hein ~
- EINGANGE -
e BUSGANG
0K ] [ Abbrechen ] [ Standard

In diesem Parameterfenster werden die Schwellwerte fir die Umschaltung
der Lifterstufe festgelegt. Zusatzlich kénnen die Begrenzungen freigegeben
werden.

Das entsprechende Ventilsteuerungs-Objekt erhalt den Wert 1, wenn eine
Lufterstellung eingestellt ist. Ist keine Lifterstufe an, erhalt das Kommunika-
tionsobjekt den Wert 0.

Objektwert , Automatik Ein/Aus*
zum Einschalten der Automatik

Optionen: 1

0

Dieser Parameter legt fest, wie auf ein Telegramm reagiert werden soll.
e 1: Die Automatik wird bei einem Telegrammwert von 1 aktiviert.

e 0: Die Automatik wird bei einem Telegrammwert von 0 aktiviert.

Schwellwert Aus -> Ein in %
[1...100]

Optionen: 1...10...100
Hiermit wird der Schwellwert festgelegt, ab dem eingeschaltet wird.

Ist der Wert im Stellgrél3en-Objekt gréofRer oder gleich wie der parametrierte
Schwellwert, wird eingeschaltet. Ist der Wert kleiner, wird ausgeschaltet.

Hysterese
Schwellwert in % +/- [0...20%)]

Optionen: 0...5...20

Hiermit wird eine Hysterese eingestellt, ab der eine Umschaltung auf
die nachste Lifterstufe erfolgt. Die Hysterese gilt fur alle drei Schwellwerte.
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Die Einstellung 0 bewirkt das sofortige schalten, also ohne Hysterese.

Der eingegebene Prozentwert wird direkt zum Prozentwert der Schwellwert
Lufterstufe x addiert bzw. subtrahiert. Das Ergebnis ergibt die neue obere
bzw. untere Schaltschwelle.

Beispiel Einstufiger Lufter, Hysterese bei Liiftersteuerung:

Eingangssignal

Schwellwert plus Hysterese >\ /\
Schwellwert Stufe x / \

Schwellwert minus Hysterese :\
Schaltet Stufe x Schaltet Stufe x
ein aus

Durch die Hysterese kann bei schwankenden Einganssignalen um
den Schwellwert herum ein standiges Schalten zwischen den Liifterstufen
vermieden werden.

Begrenzungen freigeben
Option:  nein
ja

e ja: Weitere Parameter werden sichtbar.

Gleichzeitig werden 4 Kommunikationsobjekte zur Begrenzungen
des Lfters freigegeben:

e Begrenzung 1, z.B. fir Standby-Betrieb

e Begrenzung 2, z.B. fiir Nacht-Betrieb

e Begrenzung 3, z.B. fur Komfort-Betrieb

e Begrenzung 4, z.B. firr Frost-/Hitzeschutz

Mit der Stufenbegrenzungsfunktion werden Stufenbereiche (Begrenzungen)
fur den Lufter festgelegt, die nicht Uber- bzw. unterschritten werden kénnen.
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Es stehen vier Begrenzungen zur Verfugung. Diese kénnen z.B. fur die
Steuerung verschiedener Betriebsarten wie Frost/Hitzeschutz, Komfort,
Nacht und Standby verwendet werden. Im Normalfall bertcksichtigt der
Raumtemperaturregler diese Betriebsarten schon in seiner Stellgréf3e fur
den Aktor.

Wichtig

Das parametrierte Anlaufverhalten, das eine technische Eigenschaft

des Lfters darstellt, hat eine hdhere Prioritat als eine Begrenzung, d.h.,
ist z.B. eine Begrenzung in Lufterstufe 2 aktiviert und ein Anlaufverhalten
Uber Lifterstufe 3 parametriert, ergibt sich folgendes Verhalten: Der Lufter
befindet sich im AUS-Zustand und erhalt ein Stellsignal fur Lifterstufe 1.
Er fahrt zunachst in die Lufterstufe 3 (Anlaufstufe) und geht dann in

die Lufterstufe 2, die durch die Begrenzung vorgegeben ist. Die eigentlich
gewunschte Lufterstufe 1 wird durch die Begrenzung nicht erreicht.

Die Reihenfolge der angezeigten Parameter entspricht deren Prioritaten,
d.h., der Parameter mit der héchsten Prioritat hat die Begrenzung 1,
gefolgt von Begrenzung 2, 3 und 4.

Hinweis

Der Storbetrieb, z.B. Ausfall des Raumtemperaturregler (RTR), hat eine
geringere Prioritat als die Lufterbegrenzung, d.h., durch eine Begrenzung
der Lufterstufe kann sich bei einer RTR-Stérung maximal die obere bzw.
minimal die untere Grenze der Lifterbegrenzung einstellen.

Beim Verlassen des Automatik-Betriebs, z.B. durch ein manuelles Ein-
greifen, bleiben die Begrenzungen 1 bis 4 bestehen.

Folgende Punkte gelten fiir alle Begrenzungen:
o Die Lifterstufe und Ventilstellung ist unabhangig parametrierbar.

e Die Begrenzung muss sich nicht nur auf eine Lifterstufe beziehen.
Sie kann auch einen Bereich von Lufterstufen einschlieRen, d.h., wenn
die Begrenzung aktiv ist kbnnen nur bestimmte Lufterstufen eingestellt
werden. Dadurch ist zusatzlich eine eingeschrankte Regelung moglich.

o Die Begrenzung wird aktiviert, wenn ein Telegramm mit dem Wert 1 auf
dem Begrenzungsobjekt empfangen wird. Die Begrenzung wird aufge-
hoben, wenn ein Telegramm mit dem Wert 0 auf dem Begrenzungs-
objekt empfangen wird. Ein manueller Eingriff beendet den Automatik-
Betrieb.

¢ Wenn die Begrenzung aktiviert ist geht der Fan Coil-Aktor unabhangig
von der StellgréRe in die parametrierte Lifterstufe. Sollte bei der
Aktivierung der Begrenzung eine andere Lifterstufe oder eine Lifterstu-
fe auerhalb des ,Begrenzungsbereichs® eingestellt sein,
wird die gewunschte Lufterstufe oder die Grenz-Lifterstufe
des Bereichs eingestellt.

¢ Nach dem Ausschalten einer Begrenzung werden die Lufterstufe und
die Kommunikationsobjekte zur Ventilansteuerung neu berechnet und
ausgefuhrt. D.h., wahrend der Begrenzung arbeitet der Aktor im Hinter-
grund normal weiter, die Ausgange werden aber nicht verandert und
erst nach Ende einer Begrenzung erfolgt die Ausfiihrung.
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Fir jede einzelne der vier Begrenzungen gibt es die gleichen Parameter,
mit denen die Lifterstufe begrenzt wird. Die Prioritat ist entsprechend der
aufgefihrten Reihenfolge. Die hdchste Prioritat besitzt die Begrenzung 1,
z.B. Frost-/Hitzeschutz, die niedrigste Prioritat besitzt die Begrenzung 4,
z.B. Standby-Betrieb.

Lufterstufe bei Begrenzung 1
Lufterstufe bei Begrenzung 2
Lufterstufe bei Begrenzung 3
Lufterstufe bei Begrenzung 4
Optionen: inaktiv
unverandert
Aus
Ein

Mit diesem Parameter wird eingestellt, welche Lufterstufe bei einer

aktivierten Begrenzung eingestellt oder nicht Gber- bzw. unterschritten wird.
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3.2.7

Parameterfenster
Ventil Heizen — 3-Punkt,
o6ffnen und schlieRen

Ist die Option 3-Punkt, 6ffnen und schlieRen beim Parameter
Ventilansteuerung gewahlt, sind folgende Parameter im
Parameterfenster Ventil Heizen sichtbar.

Allgemein ¥Yentil Heizen
Manuel
Reglersingang . -
Liifter Wentilanzteuerung 3-Punkt, Gffnen und schlieben v
- Statusmeldungen X
- Automatik B ehieb Urmkehrpauze einhalten 300 mz L
Wentil Heizen i 8
= Wentilstellung bei Buzzpannungzausfall R
~Furktion in% [0.100] urveerandert
Wentil Kiklen ’ :
Wentilztellung bei Busspannungs-
- Funktion wiederkehrg g g urwerandert -
- EINGANGE -
sAlSRaNGSS Dauer Yentilverstellung von 0 bis 100 % 180 -
in s [10...6.000] ¥
Kennlinie des Yentils komigieren nein v
Wertilstellung automatizch justieren nein v
0K ] [ Abbrechen ] [ Standard

Ventilansteuerung
Optionen: 3-Punkt, 6ffnen und schlieRen
stetig, PWM

Mit diesem Parameter wird die Eigenschaft des angeschlossenen Ventils
eingestellt (PWM = Puls-Weiten-Modulation).

Umkehrpause einhalten
Optionen: nein
100/300/500/700/1.000 ms
Uber diesen Parameter wird eine Umkehrpause eingestellt.

Die Zeit ist den technischen Daten des Ventils zu entnehmen.

Ventilstellung bei Busspannungsausfall
in % [0...100]

Hinweis: unverandert

Das Ventil bleibt bei Busspannungsausfall unverandert an seiner Position
stehen.

Ventilstellung nach Busspannungs-
wiederkehr

Option: unverandert
auswahlen

Uber diesen Parameter ist die Position des Ventils nach Busspannungs-
wiederkehr einstellbar.
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e auswahlen: Ein zusatzlicher Parameter erscheint:

Ventilstellung in % [0...100]
Option: 0...100

Uber diesen Parameter ist die Position des Ventils nach Bus-
spannungswiederkehr in Prozent einstellbar.

Dauer Ventilstellung von 0 bis 100 %
in s [10...6.000]

Option: 10...180...6.000
Mit diesem Parameter wird die Zeit in Sekunden eingestellt, die das ange-

schlossene Ventil benétigt, um von Stellung 0 % (Ventil geschlossen) auf
Stellung 100 % (Ventil komplett gedffnet) zu kommen.

Die Zeit ist den technischen Daten des Ventils zu entnehmen.
Kennlinie des Ventils korrigieren

Option: nein
ja

Wird die Option ja im Parameter eingestellt, erscheint das Parameterfenster

Kennlinie in dem die Kennlinie des Ventils angepasst wird.

Ventilstellung automatisch justieren
Option: nein
ja

e ja: Zusatzlich erscheint der Parameter Anzahl der Ventilansteuerungen
bis zum Justieren [1...65.535].

e nein: Im Parameter eingestellt, es passiert nichts.

Hinweis

Eine manuelle Auslésung zum Justieren ist nicht méglich!

Justieren bei StellgrofRe 0 %
Jede Fahrt mit der StellgréfRe 0 % wird als Justierung ausgefihrt, d.h.:

Unabhangig von der Kennlinie wird das Ventil vollstandig geschlossen.

Die SchlieRstellung wird um 5 % der Gesamtzeit Gberfahren,
max. eine Minute.

Diese Funktion kann nicht unterbrochen werden!

Danach wird die aktuelle Ventilstellung angefahren und
der Justierzahler auf Null gesetzt.

Beim automatischen Justieren gilt folgendes
e Der Justierzahler wird bei jedem stoppen des Ventils um 1 erhéht.

o Wird die parametrierte Grenze des Justierzahlers in Schlie3richtung
Uberschritten, startet die Justierung.

e Sind zum Zeitpunkt der automatischen Justierung héhere Prioritaten
aktiviert, wird die Justierung nachtraglich ausgefuhrt.
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Durch Ereignisse hdherer Prioritat wird die Justierung abgebrochen.

Unabhéngig von der Kennlinie wird das Ventil vollstandig geschlossen.

Die SchlieRstellung wird um 5 % der Gesamtzeit uberfahren,

max. eine Minute. Diese Funktion kann nicht unterbrochen werden!
Danach wird die aktuelle Ventilstellung angefahren und

der Justierzahler auf Null gesetzt

Hinweis

Eine Ventilverstellung liegt dann vor, wenn tatsachlich eine Ansteuerung
des Antriebs vorgenommen wird. Falls Prioritaten und Kennlinie dies
verhindern, wird der Justierzahler nicht verandert.

Referenzfahrt

Unter einer Referenzfahrt versteht man ein komplettes Schliel3en
des Ventils.

Eine Referenzfahrt wird durchgefiihrt nach:

jedem Reset Uber den Bus.
einer Versionsanderung.
jedem Reset eines unparametrierten Gerats.

einem Download mit veranderter Verstellzeit.

Dabei ist zu berlcksichtigen:

Eine Referenzfahrt kann nicht unterbrochen werden.

Die SchlieRstellung wird um 5 % der Gesamtzeit Uberfahren,
max. eine Minute.

Nach der Referenzfahrt wird die aktuelle Ventilstellung angefahren
und der Justierzahler auf Null gesetzt.

Fur weitere Informationen siehe: Prioritdtenreihenfolge

Anzahl der Ventilansteuerungen
bis zum Justieren [1...65.535]

Option: 1...100...65.535
Mit diesem Parameter wird die Anzahl der Fahrten (Ventilan-

steuerungen) eingestellt, nach der die automatische Justierung
durchgeflhrt wird.

Hinweis

Es werden alle Aktionen gréRer Null (Motor steht) gezahlt.
Die Anzahl ist aus den technischen Daten des Ventilherstellers
zu entnehmen.
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3.2.7.1 Parameterfenster
Ventil Heizen — stetig,
PWM
Ist die Option stetig, PWM beim Parameter Ventilansteuerung gewahit,
sind folgende Parameter im Parameterfenster Ventil Heizen sichtbar.

PWM = Puls-Weiten-Modulation

Allgemein Yentil Heizen

Manuel

Reglersingang . -

Liifter ‘Yenlilansteusiung stetig, P/ w

- Statuzmeldungen
Ventiltyp striomlos geschlossen v

- Funktion

et Kiihlen Ventilstellung bei Buzspannungzausfall geschlossen

- Funktion .
Vi’;;‘:ﬁﬁy:ﬂrg bei Buzzpannungs- hvirandert I

— EINGENGE -~

- BUSGANG -~
Zykluszeit des PWHM in s 180 -
[10...E.000] ¥
Dauer Yentilverstellung von 0 bis 100 % 180 A
in s [100.6.000] ¥
Dauer Yentilverstellung von 100 bis 0 % 180 A
ins [10..6.000] Lt
Kennlinie des Wentils korigieren nein A"

118 ] [ Abbrechen ] [ Standard
Ventiltyp
Optionen: stromlos geschlossen

stromlos geoffnet

Mit diesem Parameter wird der Ventiltyp des angeschlossenen Ventils
eingestellt.

Wie verhalt sich ein stromlos geschlossenes Ventil?

Wenn kein Strom im Steuerkreis flie3t, ist das Ventil geschlossen.
Das Ventil wird gedéffnet, sobald im Steuerkreis Strom flief3t.

Wie verhalt sich ein stromlos gedffnetes Ventil?

Wenn kein Strom im Steuerkreis flief3t, ist das Ventil getffnet.
Das Ventil wird geschlossen, sobald im Steuerkreis Strom flief3t.

e stromlos geschlossen: Folgender Parameter wird sichtbar:

Ventilstellung bei Busspannungsausfall
Option: geschlossen

Diese Option gilt als Hinweis. Das Ventil bleibt bei Busspannungs-
ausfall geschlossen.
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o stromlos gedffnet: Folgender Parameter wird sichtbar:

Ventilstellung bei Busspannungsausfall

Option: geoffnet

Diese Option gilt als Hinweis. Das Ventil bleibt bei Busspannungs-
ausfall gedffnet.

Ventilstellung nach Busspannungs-
wiederkehr

Option: unverandert
auswahlen

Uber diesen Parameter ist die Position des Ventils nach Busspannungs-
wiederkehr einstellbar.

e auswahlen: Ein zusatzlicher Parameter erscheint:

Ventilstellung in % [0...100]
Option: 0...100

Uber diesen Parameter ist die Position des Ventils nach Bus-
spannungswiederkehr in Prozent einstellbar.

Zykluszeit des PWMin s
[10...6.000]

Option: 10...180...6.000

Damit wird die Zykluszeit der PWM-Ansteuerung eingestellt.

Wichtig

Die Mindestpulslange ist auf 0,5 Sekunden festgelegt. Damit es bei
sehr kurzen Zykluszeiten (< 1 Min.) zu keinen kurzen Einschaltzeiten
(bei kleinen Prozentwerten), bzw. Ausschaltzeiten (bei hohen
Prozentwerten) kommt.

Dauer Ventilstellung von 0 bis 100 %
in s [10...6.000]

Option: 10...180...6.000
Mit diesem Parameter wird die Zeit in Sekunden eingestellt, die das ange-

schlossene Ventil bendétig, um von Stellung 0 % (Ventil geschlossen) auf
Stellung 100 % (Ventil komplett gedffnet) zu fahren.

Hinweis

Die Zeit ist aus den technischen Daten des Ventils zu entnehmen und
entspricht der Gesamtlaufzeit.
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Dauer Ventilstellung von 100 bis 0 %
in s [10...6.000]

Option: 10...180...6.000
Mit diesem Parameter wird die Zeit in Sekunden eingestellt, die das ange-

schlossene Ventil benétig, um von Stellung 100 % (Ventil gedffnet) auf
Stellung 0 % (Ventil komplett geschlossen) zu fahren.

Hinweis

Die Zeit ist aus den technischen Daten des Ventils zu entnehmen und
entspricht der Gesamtlaufzeit.

Schnell Aufheizung/Abkihlung

Zusatzlich zu der einstellbaren Zeit wird in Abhangigkeit der Stell-
gréRenanderung eine Zusatzzeit ermittelt. Dadurch wird eine
schnellere Aufheizung oder eine schnellere Abklhlung eines
Raumes erreicht.

Zur Ermittlung der Zusatzzeit wird die Differenz zwischen der
aktuellen und der neuen Stellgréfie ermittelt.

Die Zusatzzeit ist abhangig davon, wie grof3 die StellgréRenanderung
von der aktuellen bis zur neuen Stellgréfe sein soll.

Beispiel

Ist die StellgroRenanderung aufsteigend, d.h., die aktuelle Stell-
grole liegt bei 10 %, die neue Stellgréflie bei 20 %, so wird
die schnelle Aufheizung aktiviert.

Ist die Stellgroflendnderung absteigend, d.h., die aktuelle Stell-
grofie ist bei 60 %, die neue StellgroRe bei 40 %, so wird
die schnelle Abkuhlung aktiviert.

Fur weitere Informationen siehe: Schnell Aufheizung/Abkihlung

Kennlinie des Ventils korrigieren
Option: nein
ja
Wird die Option ja im Parameter eingestellt, erscheint das Parameterfenster
Kennlinie in dem die Kennlinie des Ventils angepasst wird.
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3.2.7.2 Parameterfenster
Funktion

Im Parameterfenster Funktion kénnen verschiedene Kommunikationsobjekte
freigegeben werden.

Aligemein - Funktion
Manuel
Fieglereingang Kommunik ationsobiekt freigeben . 2
Liifter "Spemren’ 1 Bit nein

- Statusmeldungen
Wentil Heizen

5 F'-“"h'-':"" Kommunik atinonsohjekt freigeben i e
Wentil Kihlen "Zwangsfihrung'' 1 Bit nen

- Furktion

- EINGANGE --

- AUSGEANG -~

K.ommunilationsobjekt freigeben

""Status Ventilstellung" nein b
Ventilzplilung freigeben nein ~
0K ] [ Abbrechen ] [ Standard

Kommunikationsobjekt freigeben
»Sperrent 1 Bit

Optionen: nein
ja

e ja: Das 1-Bit-Kommunikationsobjekt Sperren wird freigegeben und
kann dadurch gesperrt werden.

Mit der Option ja wird folgender Parameter sichtbar:

Sperren bei Objektwert
Optionen: 1
0

Hier wird eingestellt, mit welchem Objektwert das Ventil gesperrt
werden soll.

Kommunikationsobjekt freigeben
»Zwangsfiuhrung” 1 Bit
Optionen: nein
ja
e ja: Das 1-Bit-Kommunikationsobjekt Zwangsfiihrung wird freigegeben
und kann dadurch zwangsgefuhrt werden.

Mit der Option ja werden folgende Parameter sichtbar:

Zwangsfiihrung bei Objektwert

Optionen: 1
0

Hier wird eingestellt, mit welchem Objektwert das Ventil zwangs-
gefihrt werden soll.
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Ventilstellung bei Zwangsfiihrung in %
[0...100]

Optionen: 0...30...100

Hier wird bei Zwangsfiihrung die Ventilstellung in Prozent eingestellit.

Kommunikationsobjekt freigeben
»Status Ventilstellung®

Optionen: nein
1 Bit
1 Byte
Hinweis

Der Staus Ventilstellung wird sofort nach Empfang der Stellgréle
gesendet.

e 1 Bit: Folgende Parameter sind sichtbar:

Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
bei Anforderung
bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert, aber nicht
gesendet.

e bei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e bei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung
oder Anforderung gesendet.

Objektwert bei Ventilstellung >0
Optionen: 1
0

e 1 Byte: Folgender Parameter ist sichtbar:

Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
bei Anforderung
bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert, aber nicht
gesendet.

e bei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e bei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung
oder Anforderung gesendet.
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Ventilspilung freigeben
Optionen: nein
ja

¢ ja: Das 1-Bit-Kommunikationsobjekt Ventilspllung auslésen wird
freigegeben.

Hinweis

Wird die Spulung durch eine héhere Prioritat unterbrochen, startet sie
nach Beendigung dieser Prioritat neu, aufder sie war durch die héhere
Prioritat d.h. StellgréRe 100 % bzw. der parametrierten Werte fir mindes-
tens der Dauer der Spiilzeit aktiv.

Die Ventilstellung fir das Spulen hat immer die StellgréRe 100 %.

Eine entsprechend angepasste Kennlinie wird bericksichtigt.

Mit der Option ja werden folgende Parameter sichtbar:
Kommunikationsobjekt freigeben
» Status Ventilsptlung” 1 Bit
Optionen: nein
ja
¢ ja: Das 1-Bit-Kommunikationsobjekt Status Ventilspulung wird
freigegeben.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird der Status der Ventilspiilung
angezeigt und zusatzlich folgender Parameter sichtbar:

Objektwert senden

Optionen: nein, nur aktualisieren
bei Anderung
bei Anforderung
bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert, aber nicht
gesendet.

e bei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e bei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung
oder Anforderung gesendet.

Hinweis

Beim Empfang einer neuen StellgréfRe wird der Status sofort
gesendet.
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Dauer der Ventilspulung in min.
[1...255]

Optionen: 1...10...255
Mit diesem Parameter wird die Zeitdauer der Ventilspulung einge-

stellt. In dieser Zeit wird das Ventil komplett gedffnet. Ist die Zeit
abgelaufen wird der Zustand vor der Spllung wieder hergestellt.

Hinweis

Bei der Eingabe der Spiilzeit muss die Offnungszeit des Ventils mit
berlcksichtigt werden.

Automatische Spulung
Optionen: nein
ja

e ja: Folgende Parameter sind sichtbar:

Spilzyklus in Wochen
[1...12]

Optionen: 1...6...12

Der Zeitzahler der automatischen Spiilung fangt direkt nach
dem Download an zu laufen. Bei jedem erneuten Download
wird die Zeit erneut zuriickgesetzt.

Wenn eine Spllung durchgefiihrt ist, wird die Zeit zurtickge-
setzt. Dies kann entweder durch die automatische Spilung
oder Uber das Kommunikationsobjekt Ventilspilung auslésen
stattfinden.

Hinweis

Uber das Kommunikationsobjekt Ventilspiilung auslésen kann
eine Spulung auch Uber den Bus ausgeldst werden.

Nach Busspannungswiederkehr und Download lauft der Spul-
zyklus weiter, dabei wird die Busausfallzeit, das ist die Zeit
die der Bus tatsachlich ausgefallen war, nicht berticksichtigt.

Ist nach Download der Parameter Spiilzyklus in Wochen
[1...12] verandert worden, startet der Spulzyklus neu.

Spulzyklus zuriicksetzen
ab Stellgréf3e in % [1...99]

Optionen: 1...99

Hiermit wird der Spulzyklus ab der eingestellten Stellgrofie
zurlckgesetzt.
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3.2.7.3 Parameterfenster
Kennlinie

Das Parameterfenster Kennlinie ist sichtbar, wenn im Parameterfenster
Ventil Heizen der Parameter Kennlinie des Ventils korrigieren mit ja
ausgewahlt wurde.

Allgemein - Kennlinie
Manuel
Feglereingang ‘“Wertepaar 1 i -
Liifter Stellarofe in % [0...100] X
- Statusmeldungen i . i
“entl Heizen Wentilstellung in % [0...100] 1] Er
- Funktnn ‘wertepaar 2 100 “
- Kennlinie Stellariife in % [0...100] 3
Wentil Kiklen
- Furktion Wentilstellung in % [0...700] 100 E
- EINGANGE weiteres Wertepaar nein v
- BUSEANG -
0K ] [ Abbrechen ] [ Standard

Folgendes ist bei der Kennlinieneingabe zu bertcksichtigen:

Die Wertepaare kénnen in beliebiger Reihenfolge eingegeben werden.
Sie werden im Gerat nach Stellgrof3e aufsteigend sortiert und
Zwischenwerte werden interpoliert.

Haben Wertepaare die gleiche StellgroRe, wird das Wertepaar mit
der grofiten Ventilstellung Gbernommen. Alle anderen Wertepaare wer-
den ignoriert.

Das Wertepaar mit der kleinsten Ventilstellung gilt fir die Berechnung
der kleineren StellgroRen.

Ist fur die StellgrofRe 0 % kein Wertepaar eingetragen, gilt fir alle
StellgréRen von 0 bis zum ersten Wertepaar die Ventilstellung
des ersten Wertepaares.

Ist fur die StellgroRe 100 % kein Wertepaar eingetragen, gilt fur alle
StellgréRen vom letzten Wertepaar bis 100 % die Ventilstellung
des letzten Wertepaares.

Achtung

Eine Parametrierung mit gleicher StellgréRe flhrt zu einem undefinierten
Zustand und ist dringend zu vermeiden.
Ansonsten kann es zur Zerstérung des HLK-Systems fiihren.
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Wertepaar 1
Stellgrofze in % [0...100]

Optionen: 0...100

Ventilstellung in % [0...100]
Optionen: 0...100

Wertepaar 2
Stellgrofe in % [0...100]

Optionen: 0...100
Ventilstellung in % [0...100]
Optionen: 0...100

Das Wertepaar 1 bildet die untere Grenze und das Wertepaar 2 bildet
die obere Grenze der Kennlinie ab.

Durch die Mdglichkeit weitere Wertepaare zu aktivieren sind unter-
schiedliche Kennlinienverlaufe realisierbar.

Fur weitere Informationen siehe: Ventilkennlinie

Insgesamt sind vier Wertepaare einstellbar.

weiteres Wertepaar
Optionen: nein
ja
e ja: Ein weiteres Wertepaar kann eingestellt werden.

Wertepaar 3
StellgroRRe in % [0...100]

Optionen: 0...50...100

Ventilstellung in % [0...100]
Optionen: 0...50...100

weiteres Wertepaar
Optionen: nein
ja
e ja: Ein weiteres Wertepaar kann eingestellt werden.

Wertepaar 4
Stellgréi3e in % [0...100]

Optionen: 0...50...100

Ventilstellung in % [0...100]
Optionen: 0...50...100
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3.2.8 Parameterfenster
Ventil Kiihlen

Das Ventil Kiihlen unterscheidet sich nicht vom Ventil Heizen.

Die Beschreibungen der Parametereinstellmdglichkeiten und einstellbaren
Kommunikationsobjekte fir das Ventil Kihlen sind unter Parameterfenster

Ventil Heizen beschrieben.

78



Busch-Installationsbus® KNX

Inbetriebnahme

3.29

Parameterfenster
Eingang A

In diesem Parameterfenster werden alle Einstellungen zum Eingang A
vorgenommen.

Allgemein
Manuel
Reglersingang
Liifter
- Statuzmeldungen
- dutomatik-Betrish
Wentil Heizen
- Funktion
- Kerinlinie
“Wentil Kiihlen
- Funktion

—~ EINGANGE -

Eingang &
- AUSGANG —

Eingang A
Unterscheidung zwischen kurzer und n v
langer Betatigung nein
FReaktion beim Schiiefen des Kontakts - 3
[steigende Flanke] Ul
Fieaktion beim Offrien des Kortakts r
[fallende Flanke) AL
Eingang abfragen nach Download, 3
Bugrezet und Busspannungswiederkehr el
Entprellzeit B0 ms w
Zyklisches Senden des 5 v
F.ommunik ationsobjekt 'S chalten' il
indestsignaldauer aktivieren " I
fiir steigende Flanke HEi
Mindestsignaldauer aktivieren 3
fur fallende Flanke i
118 ] [ Abbrechen ] [ Standard

Unterscheidung zwischen kurzer und
langer Betatigung

Optionen:

nein

]ja

Mit diesem Parameter wird festgelegt, ob der Eingang zwischen kurzer und
langer Betatigung unterscheidet.

e ja: Nach Offnen/SchlieRen des Kontakts wird zunéchst gewartet,
ob eine lange bzw. kurze Betatigung vorliegt. Erst danach wird

eine mogliche Reaktion ausgeldst.

Die folgende Zeichnung verdeutlicht die Funktion:

Eingangssignal

mégl. Reaktion auf
das Eingangssignal

T, ist die Zeitdauer, ab der eine lange Betatigung erkannt wird.

ohne
Unterscheidung
kurz/lang

mit

Unterscheidung
kurz/lang

T

mogl. Reaktion auf
das Eingangssignal
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3.29.1

Parameter
Unterscheidung zwischen
kurzer und langer Betéti-
gung — Nein

Ist die Option nein beim Parameter Unterscheidung zwischen kurzer und
langer Betatigung gewabhlt, sind folgende Parameter im Parameterfenster
Eingang A sichtbar.

Allgemein Eingang A
Manuel
Reglersingang Unterscheidung zwischen kurzer und 3
Liifter lahger Betatigung =
- Statusmeldungen Rieaktion beim Schiieben des Kontakts - "
Wentil Heizen (steigende Flanke) £l
: Funk.tl.nn Fieaktion beim Offien des Kontakts K
Wentil Kiihlen [fallende Flanke) hoid
-Funkdion Eingang abfragen nach Download, - 3
» Busreset und Busspannungswiederkehr il
- EINGANGE —
Eingang & Entprellzeit 80 ms ~
- ASGANG —
Zyklisches Senden des 5 7
Kommunik ationzobjekt "'Schalten’ nein
Mindestsignaldauer akbiviersn n W
fur steigende Flanke il
Mindestsignaldauer aktivieren - 5
fiir fallende Flanke it
[als ] [ Abbrechen ] [ Standard

Reaktion beim Schlieen des Kontakts
(steigende Flanke)

Optionen: EIN
AUS
UM
Keine Reaktion
zyklisches Senden beenden

Reaktion beim Offnen des Kontakts
(fallende Flanke)

Optionen: EIN
AUS
UM
Keine Reaktion
zyklisches Senden beenden

Fir jede Flanke wird festgelegt, ob der Objektwert EIN-, AUS- oder
UM-geschaltet wird oder ob keine Reaktion erfolgen soll.
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Eingang abfragen nach Download,
Busreset und Busspannungswiederkehr
Optionen: nein

ja

o ja: Der Objektwert wird nach Download, Busreset und Busspannungs-
wiederkehr abgefragt.

e nein: Der Objektwert wird nach Download, Busreset und Bus-
spannungswiederkehr nicht abgefragt.

Mit der Option ja im Parameter wird zusatzlich folgender Parameter
sichtbar:

Inaktive Wartezeit nach Busspannungs-
wiederkehr [0...30.000]

Optionen: 0...30.000

Hier wird die Wartezeit nach einer Busspannungswiederkehr einge-
stellt. Nach Ablauf der Wartezeit wird der Zustand an den Eingangs-
klemmen abgefragt. Der Eingang reagiert so, als ob der Zustand an
den Eingangsklemmen gerade gesetzt/nicht gesetzt wurde.

Hinweis

Die inaktive Wartezeit addiert sich nicht zu der eigentlichen,
einstellbaren Sendeverzégerungszeit. Diese lasst sich separat ein-
stellen.

Entprellzeit
Optionen: 20/30/50/70/100/150 ms

Die Entprellung verhindert ungewolltes, mehrfaches Betatigen
des Eingangs, z.B. durch Prellen des Kontakts.

Was ist die Entprellzeit?

Wird am Eingang eine Flanke erkannt, so reagiert der Eingang sofort
auf diese Flanke (z.B. mit dem Senden eines Telegramms). Gleich-
zeitig beginnt die Dauer der Entprellzeit TD. Innerhalb der Entprellzeit
wird das Signal am Eingang nicht ausgewertet.

Beispiel: Entprellzeit von Eingangssignal zu erkannter Flanke:

Eingangssignal

erkannte Flanke j ‘t J —t

Nach Erkennung einer Flanke am Eingang werden flr
die Entprellzeit Tp weitere Flanken ignoriert.
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Zyklisches Senden des
Kommunikationsobjekts , Schalten®

nein
ja

ja: Folgende Parameter sind sichtbar:

bei Objektwert
Optionen: 1

0
0 oder 1

1: Der Objektwert wird bei 1 zyklisch gesendet.
0: Der Objektwert wird bei 0 zyklisch gesendet.

0 oder 1: Das Kommunikationsobjekt wird zyklisch gesendet.

Was ist das zyklische Senden?

Das zyklische Senden ermdglicht, dass das Kommunikations-
objekt Schalten automatisch in einem festen Zeitabstand sen-
det.

Wird nur bei einem bestimmten Objektwert (EIN oder AUS)
zyklisch gesendet, so bezieht sich diese Bedingung auf den
Wert des Kommunikationsobjekts. Es ist also prinzipiell mdglich,
durch Senden eines Werts an das Kommunikationsobjekt
Schalten das zyklische Senden zu starten. Weil dieses Ver-
halten in der Regel unerwiinscht ist, sind die Flags Schreiben
und Aktualisieren des Kommunikationsobjekts in der Vorein-
stellung geldscht, so dass es nicht tGber den Bus verandert wer-
den kann. Sollte diese Funktionalitat trotzdem gewiinscht sein,
sind diese Flags entsprechend zu setzen.

Bei Anderung des Kommunikationsobjekts Schalten und nach
Busspannungswiederkehr (nach Ablauf der Sendeverzdge-
rungszeit), wird der Objektwert sofort auf den Bus gesendet und
die Sendezykluszeit beginnt neu zu zahlen.

Telegramm wird wiederholt, alle...
ins[1...65.535]

Optionen: 1...60...65.535

Die Sendezykluszeit beschreibt den zeitlichen Abstand zwischen
zwei zyklisch gesendeten Telegrammen.

Mindestsignaldauer aktivieren
fur steigende Flanke

nein
ja

ja: Folgender Parameter ist sichtbar:

in Wert x 0,1 s [0...65.535]
Optionen: 0...65.535
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Mindestsignaldauer aktivieren
fur fallende Flanke

Optionen:

nein
ja

ja: Folgender Parameter ist sichtbar:

in Wert x 0,1 s [0...65.535]
Optionen: 0...65.535

Was ist die Mindestsignaldauer?

Im Gegensatz zur Entprellzeit wird hier ein Telegramm erst nach
Ablauf der Mindestsignaldauer gesendet.

Die Funktion im Einzelnen:

Wird am Eingang eine Flanke erkannt, so beginnt die Mindest-
signaldauer. Zu diesem Zeitpunkt wird kein Telegramm auf

den Bus gesendet. Innerhalb der Mindestsignaldauer wird das
Signal am Eingang beobachtet. Tritt wahrend der Mindestsig-
naldauer eine weitere Flanke am Eingang auf, so wird dies als
neue Betatigung interpretiert und die Mindestsignaldauer startet
neu.

Hat sich das Eingangssignal wahrend der Mindestsignaldauer
nicht verandert, so wird eine Flanke erkannt ein Telegramm

auf den Bus gesendet.

Beispiel: Mindestsignaldauer von Eingangssignal zu
erkannter Flanke:

Eingangssignal

erkannte Flanke j —t

Weil nur zwei Flanken fur die Dauer der Mindestsignaldauer TM
stabil bleiben, werden nur diese als gliltig erkannt.
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3.2.9.2 Parameter
Unterscheidung zwischen
kurzer und langer Betéti-
gung —Ja

Ist die Option ja beim Parameter Unterscheidung zwischen kurzer und
langer Betatigung gewabhlt, sind folgende Parameter im Parameterfenster

Eingang A sichtbar.

Allgemein Eingang A

Manuel

Reglersingang Unterscheidung zwischen kurzer und _ 3

Liifter langer Betatigung
- Statusmeldungen

“entil Heizen Fieaktion bei kuizer Betstigung in L
- Funktion

“entl Killen Reaktion bei langer B etatigung aus ~
- Funktion

Lange Betatigung ab .. 08s ~

—EINGANGE —

Eingang A Eingang ist bei Betatigung geschlossen ~
s AlSHENG = Kommunikationzobj. bei langer Betati- " 3
gung freigeben "Schalten lang” 1 Bit eI

Ertprellzeit 80 mz v

i

=

H Abbrechen ] [ Standard

Reaktion bei kurzer Betatigung
Optionen: EIN

AUS

UM

keine Reaktion

Reaktion bei langer Betatigung

Optionen: EIN
AUS
UM
keine Reaktion

Fir jede Flanke wird festgelegt, ob der Objektwert EIN-, AUS- oder
UM-geschaltet wird oder ob keine Reaktion erfolgen soll.

Lange Betétigung, ab...

Optionen: 0,3/0,4/0,5/0,6/0,8 s
11,211,5s
2/3/4/5/6/7/8/9/10 s

Hier wird die Zeitdauer T, definiert, ab der eine Betatigung als ,lang*

interpretiert wird.
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Eingang ist bei Betatigung

Optionen: geschlossen
gedffnet

e geschlossen: Der Eingang ist bei Betatigung geschlossen.

e gedffnet: Der Eingang ist bei Betatigung getffnet.

Kommunikationsobjekt bei langer Betati-
gung freigeben ,Schalten lang” 1 Bit

Optionen: nein
ja
Entprellzeit
Optionen: 20/30/50/70/100/ 150 ms

Die Entprellung verhindert ungewolltes, mehrfaches Betatigen
des Eingangs, z.B. durch Prellen des Kontakts.

Was ist die Entprellzeit?

Wird am Eingang eine Flanke erkannt, so reagiert der Eingang sofort
auf diese Flanke (z.B. mit dem Senden eines Telegramms). Gleich-
zeitig beginnt die Dauer der Entprellzeit TD. Innerhalb der Entprellzeit
wird das Signal am Eingang nicht ausgewertet.

Beispiel: Entprellzeit von Eingangssignal zu erkannter Flanke:

Eingangssignal

erkannte Flanke J ‘t jﬁ —t

Nach Erkennung einer Flanke am Eingang werden flr die Entprellzeit
Tp weitere Flanken ignoriert.
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3.2.10 Parameterfenster
Eingang B

Der Eingang B unterscheidet sich nicht vom Eingang A.

Die Beschreibungen der Parametereinstellmdglichkeiten und
einstellbaren Kommunikationsobjekte fur den Eingang B sind

unter Eingang A beschrieben.
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3.2.11 Parameterfenster
Ausgang

In diesem Parameterfenster werden alle Einstellungen zum Ausgang
vorgenommen.

Allgemein Ausgang
Manuel
Reglersingang -
Liifter ‘Yerhalten Ausgang Schliefer w
- Statuzmeldungen X -
Yertl Heizen F.ontaktstelung bei Busspannungsausfall unverandert v
- Funktion " W
Obijektwert "*Schalten” bei - "
Wentil Kiihlen Busspannungswiederkehr nicht beschreiben b
- Funktion
Zeitfunktion freigeben nein A"
— EINGENGE -~
Fommunik ationzobjek! freigeben :
— AUSGANG -~ "Status Schalten 1 Bit il ./
Ausgang
118 ] [ Abbrechen ] [ Standard

Verhalten Ausgang

Optionen: Offner
SchlieRer

Mit diesem Parameter kann eingestellt werden, ob der Ausgang als Offner
oder SchlieRer arbeitet.

e SchlieRer: Ein EIN-Befehl (1) schlief3t den Kontakt und ein AUS-Befehl
(0) 6ffnet den Kontakt.

e Offner: Ein EIN-Befehl (1) 6ffnet den Kontakt und ein AUS-Befehl (0)
schlief3t den Kontakt.

Kontaktstellung bei Busspannungsausfall

Optionen: geoffnet
geschlossen
unverandert

Uber diesen Parameter kann der Ausgang bei Busspannungsausfall (BA)
einen definierten Zustand annehmen.

e geodffnet: Der Kontakt wird bei BA gedffnet.
e geschlossen: Der Kontakt wird bei BA geschlossen.

e unverandert: Keine Anderung der Kontaktstellung.

Hinweis

Das Verhalten bei Busspannungsausfall, -wiederkehr und Download ist

zu beachten.
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Objektwert "Schalten” bei
Busspannungswiederkehr

Optionen: nicht beschreiben
mit O beschreiben
mit 1 beschreiben

Mit diesem Parameter kann der Ausgang bei Busspannungswiederkehr
durch den Wert des Kommunikationsobjekts Schalten beeinflusst werden.

Das Kommunikationsobjekt Schalten kann bei Busspannungswiederkehr
wahlweise mit einer 0 oder 1 beschrieben werden.

In Abhangigkeit der eingestellten Gerateparametrierung wird die Kontakt-
position neu bestimmt und eingestellt.

e nicht beschreiben: Der Wert 0 wird in das Kommunikationsobjekt
Schalten geschrieben und bleibt so lange bestehen, bis
das Kommunikationsobjekt tiber den Bus geandert wird.
Erst zu diesem Zeitpunkt wird die Kontaktposition neu berechnet.

Hinweis

Das Verhalten bei Busspannungsausfall, -wiederkehr und Download ist
zu beachten.

Der Fan Coil-Aktor bezieht die Energie fiur das Schalten der Kontakte
aus dem Bus. Nach Anlegen der Busspannung steht erst nach zehn Se-
kunden ausreichend Energie zur Verfligung, um alle Kontakte gleichzeitig
zu schalten.

In Abhangigkeit von der im Parameterfenster Allgemein eingestellten
Sende- und Schaltverzdégerungszeit nach Busspannungswiederkehr,
nehmen die einzelnen Ausgénge erst nach dieser Zeit die gewiinschte
Kontaktposition an.

Wenn eine kleinere Zeit eingestellt wird, schaltet der 6164/43 den ersten
Kontakt erst dann, wenn ausreichend Energie im Aktor gespeichert ist,
um bei einem erneuten Busspannungsausfall alle Ausgange sicher und
sofort in den gewlinschten Schaltzustand zu schalten.

Zeitfunktion freigeben
Optionen: nein
ja
e ja: Ein zusatzliches Parameterfenster erscheint, in dem
die Treppenlichtzeit parametrierbar ist.

Gleichzeitig wird das Kommunikationsobjekt Treppenlicht sperren
freigegeben.
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Kommunikationsobjekt freigeben
»Status Schalten® 1 Bit

Optionen: nein
ja
e ja: Weitere Parameter sind sichtbar:

Objektwert senden
(Objekt , Status Schalten")

Optionen: nein, nur aktualisieren

bei Anderung
bei Anforderung

bei Anderung oder Anforderung

e nein, nur aktualisieren: Der Status wird aktualisiert, aber nicht
gesendet.

e bei Anderung: Der Status wird bei Anderung gesendet.
e bei Anforderung: Der Status wird bei Anforderung gesendet.

e bei Anderung oder Anforderung: Der Status wird bei Anderung
oder Anforderung gesendet.

Objektwert Kontaktstellung

(Objekt "Status Schalten)"

Optionen: 1 = geschlossen, 0 = gedffnet
0 = geschlossen, 1 = gedffnet

Mit diesem Parameter wird der Kommunikationsobjektwert des
Schaltstaus (Status Schalten) festgelegt.

e 1 =geschlossen, 0 = gedffnet: Ein geschlossener Kontakt wird
durch ein Kommunikationsobjektwert 1 dargestellt und
ein geoffneter Kontakt durch den Wert 0.

e 0 =geschlossen, 1 = geotffnet: Ein geschlossener Kontakt wird
durch ein Kommunikationsobjektwert 0 dargestellt und
ein gedffneter Kontakt durch den Wert 1.

Hinweis

Die Kontaktstellung, und somit der Schaltstatus kann sich aus einer Reihe
von Prioritdten und Verknipfungen ergeben.
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3.2.11.1 Parameterfenster
Zeitfunktion

Dieses Parameterfenster ist erst sichtbar, wenn im Parameterfenster
Ausgang im Parameter Zeitfunktion freigeben die Option ja gewahlt wurde.

Allgemein - Zeitfunktion
Manuel
Feglereingang Objektwert ' Zeitfunktion spernen' bei Sndett ~
Liifter Busspannungswiederkehr urrerander
- Statusmeldungen Treppenlichtzeit in s 0 ~
“entl Heizen [1...65.535] x
- Furktion
“entl Kilen Treppenlicht schaltbar EIM mit 1 und ALIS mit 0 A
- Funktion Faommunikationsobjekt freigeben J
. "Treppenlicht Zeitd. Sndem' 2 Bute kil
- EINGANGE
Fommunikationsobjekt freigeben 8
- AUSGANG — "DiauerEIN"1 Bt nen ~
Ausgang
- Zeitfunktion
0K ] [ Abbrechen ] [ Standard

Objektwert "Zeitfunktion sperren” bei
Busspannungswiederkehr

Optionen: unverandert
1, d.h. Zeitfunktion sperren
0, d.h. Zeitfunktion freigeben

e unverandert: Die Zeitfunktion wird unverandert weiter gefihrt.

e 1, d.h. Zeitfunktion sperren: Die Zeitfunktion wird gesperrt.

Hinweis

Eine Freigabe kann nur GUber das Kommunikationsobjekt Zeitfunktion sper-
ren erfolgen.

e 0, d.h. Zeitfunktion freigeben: Die Zeitfunktion ist nach
einem Busspannungsausfall freigegeben und aktiv.

Hinweis

Falls das Treppenlicht wahrend einer laufenden Zeitfunktion gesperrt wird,
bleibt das Licht EIN, bis es manuell AUS geschalten wird.
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Treppenlichtzeitin s
[0...65.535]

Optionen: 0...30...65.535
Die Treppenlichtzeit legt fest, wie lange der Kontakt geschlossen,

also das Licht nach einem EIN-Befehl eingeschaltet ist.
Die Eingabe erfolgt in Sekunden.

Treppenlicht schaltbar
Optionen: EIN mit 1 und AUS mit 0
EIN mit 1 keine Wirkung bei 0
EIN mit O oder 1, keine Abschaltung méglich

Mit diesem Parameter kann eingestellt werden, mit welchem Telegrammwert
das Treppenlicht ein und vorzeitig ausgeschaltet werden kann.

e EIN mit O oder 1, keine Abschaltung méglich: Die Treppenlichtfunktion
wird unabhangig vom Wert des eingehenden Telegramms eingeschaltet.
Ein vorzeitiges Ausschalten ist nicht mdglich.

Kommunikationsobjekt freigeben
» Treppenlicht-Zeitdauer dndern* 2 Byte

Optionen: nein
ja

¢ ja: Ein 2-Byte-Kommunikationsobjekt Treppenlicht Zeitdauer &ndern
wird freigegeben. Mit diesem ist die Treppenlichtzeit Giber den Bus ver-
anderbar. Der Wert gibt die Treppenlicht-Zeitdauer in Sekunden an.
Die begonnene Treppenlichtzeit wird zunachst zu Ende gefihrt.
Eine Anderung der Treppenlichtzeit wird erst beim nachsten Aufruf ver-
wendet.

e nein: Es ist keine Anderung der Treppenlicht-Zeitdauer Uiber den Bus
maoglich.

Hinweis

Bei Busspannungsausfall wird die geanderte Treppenlicht-Zeitdauer
gespeichert. Erst bei einem erneuten Download des Anwendungs-
programms wird die Treppenlicht Zeitdauer tberschrieben.

Wie verhalt sich das Treppenlicht bei Busspannungsausfall?

Das Verhalten bei Busspannungsausfall wird durch den Parameter
Verhalten bei Busspannungsausfall im Parameterfenster Allgemein
bestimmt.
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Wie verhalt sich das Treppenlicht bei Busspannungswiederkehr?

Das Verhalten bei Busspannungswiederkehr wird durch
zwei Bedingungen bestimmt:

A Durch das Kommunikationsobjekt Treppenlicht sperren.
Wird das Treppenlicht nach Busspannungswiederkehr gesperrt,
I&sst sich das Treppenlicht Uber das Kommunikationsobjekt
Schalten nur EIN oder AUS schalten.

B Durch die Parametrierung des Kommunikationsobjekts Schalten.
Ob das Licht bei Busspannungswiederkehr EIN oder AUS
geschaltet wird, ist abhéngig von der Parametrierung
des Kommunikationsobjekts Schalten.

Kommunikationsobjekt freigeben
»Dauer-EIN“ 1 Bit
Optionen: nein
ja

¢ ja: Das Kommunikationsobjekt Dauer-EIN wird freigegeben.

Erhalt das Kommunikationsobjekt Dauer-EIN den Wert 1, wird der Ausgang
unabhangig vom Wert des Kommunikationsobjekts Schalten eingeschaltet
und bleibt eingeschaltet bis das Kommunikationsobjekt Dauer-EIN den Wert
0 erhalt. Nach Beenden des Dauer-EIN-Zustands verhalt sich das Treppen-
licht wie im folgenden Parameter festgelegt.

Beispiel

Dieses Kommunikationsobjekt kann z.B. verwendet werden,
um dem Hausmeister flir Wartungs- oder Putzaktionen ein standiges EIN
zu ermoglichen.

Der nachfolgende Parameter ist sichtbar, wenn im Parameter Kommunika-
tionsobjekt freigeben ,Dauer-EIN*, 1 Bit die Option ja gewahlt wurde.

Nach Beendigung von Dauer-EIN startet
Treppenlicht

Optionen: nein
ja

o ja: Die Beleuchtung bleibt eingeschaltet und die Treppenlichtzeit
startet neu.

¢ nein: Die Beleuchtung schaltet aus, wenn Dauer-EIN beendet ist.

Die Funktionsweise von Dauer-EIN wird iber den Kommunikations-
objektwert Dauer-EIN gesteuert. Empfangt dieses Kommunikations-
objekt ein Telegramm mit dem Wert 1, wird der Ausgang unabhangig
vom Wert des Kommunikationsobjekts Schalten eingeschaltet und
bleibt eingeschaltet bis das Kommunikationsobjekt Dauer-EIN

den Wert O erhalt.
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3.2.12

Inbetriebnahme ohne
Busspannung

Wie wird das Gerat eingeschaltet und in Betrieb genommen?

Das Gerat kann durch anlegen der Hilfsspannung aus dem mobilen Netzteil
(NTI) in Betrieb genommen werden.

Nach dem anlegen der Spannung zeigen die LED ihren aktuellen Zustand
an.

Die manuelle Umschalttaste (Handsymbol) muss bis zum Leuchten der zu-
gehorigen LED betatigt werden. Danach kann das Gerat tiber die Folien-
tastatur bedient werden. So ist es moglich, samtliche Funktionen des Fan
Coil-Aktors Uiber die Tasten auszuprobieren, bevor die komplette Installati-
onsanlage in Betrieb genommen wird, z.B. kann berprift werden, ob der
Lifter in Abhangigkeit der Lifterstufe richtig hoch- und runterschaltet.

Wird die manuelle Umschalttaste @ solange betétigt bis die zugehérige LED
erlischt, schaltet sich das Gerat wieder aus.

Die LED zeigen ihren aktuellen Zustand an.
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3.3 Kommunikationsobjekte

3.3.1 Allgemein

Mummer | Funkkion MNarne Linge | K L 5| O &
o In Betrieb System 1 bit K- - 0 -
[l Statuswerte anfordern Allgermein 1 bit K - 5 - -
s Uibetlast ventil Heizen ikt Kk - - 0 -
7 Uiberlast ventil Kithlen thic K - - 0 -

Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
0 In Betrieb System EIS 1, 1 Bit K,L,U
DPT 1.002

Um die Anwesenheit des Fan Coil-Aktors auf dem Busch-Installationsbus® regelmaRig zu
Uberwachen, kann ein In-Betrieb-Telegramm zyklisch auf den Bus gesendet werden.

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn der Parameter Objekt "In Betrieb" senden
im Parameterfenster Allgemein mit ja ausgewahlt wurde.

Solange das Kommunikationsobjekt aktiviert ist, sendet es ein In-Betrieb-Telegramm.

Telegrammwert: 1 = System in Betrieb

1 Statuswerte anfordern Allgemein EIS 1, 1 Bit K,L,U
DPT 1.017

Wird ein Telegramm mit dem Wert x (x = 0/1/0 oder 1) auf diesem Kommunikationsobjekt
empfangen, so werden alle Statusobjekte auf den Bus gesendet, sofern diese mit der Option
bei Anderung oder Anforderung parametriert wurden.

Fir die Option x = 1 ergibt sich folgende Funktion:

Telegrammuwert: 1 = Alle Statusmeldungen, sofern mit der Option bei Anderung
oder Anforderung parametriert, werden gesendet.
0 = Es passiert nichts.

2..5 Manuelle Bedienung

Siehe Beschreibung Manuelle Bedienung.

6 Uberlast Ventil Heizen EIS 1, 1 Bit K,L,U
DPT 1.005

Das Kommunikationsobjekt sendet eine 1 bei einer Stérung, z.B. durch eine thermische
Uberlast am Ausgang des Ventils Heizen.
Das Kommunikationsobjekt ist immer sichtbar.

Telegrammwert: 1 = Am Ausgang Ventil Heizen befindet sich eine Stérung.
0 = Stérungsquittierung.

7 Uberlast Ventil Kiihlen EIS 1, 1 Bit K,L,U
DPT 1.005

Das Kommunikationsobjekt sendet eine 1 bei einer Stdrung, z.B. durch eine thermische
Uberlast am Ausgang des Ventils Kiihlen.
Das Kommunikationsobjekt ist immer sichtbar.

Telegrammwert: 1 = Am Ausgang Ventil Kiihlen befindet sich eine Stérung.
0 = Stérungsquittierung.

8..9

Nicht belegt.
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3.3.2

Manuell

Murmer | Funkkion MNarne Linge K L 5 0 A
DZ.’IE Man. Bed. freigebenfsperren Manuelle Bedienung 1 bit K - 5 - -
D2|3 LED Einfaus Manuelle Bedienung 1 bit K - 5 - -
4 Taste Eindus Manuelle Bedienung 1 bit kL - 0O -
EEIS Status man. Bedienung Manuelle Bedienung 1 bit kL - 0O -

Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
2 Man. Bed. freige- Manuelle Bedienung EIS 1, 1 Bit K, S
ben/sperren DPT 1.003

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Manuelle Bedienung des Fan Coil-Aktors
freigegeben bzw. gesperrt.

Hinweis

Ist diesem Kommunikationsobjekt eine Gruppenadresse
zugeordnet, ist nach jedem Download, Bus-Reset oder Bus-
spannungswiederkehr die manuelle Bedienung gesperrt.

Ist das Kommunikationsobjekt nicht zugeordnet ist

die manuelle Bedienung freigegeben.

Steht in diesem Kommunikationsobjekt der Wert 0, dann wird der Fan Coil-Aktor Gber
die Taste @ am Gerat, auf Manuelle Bedienung umgestellt.
Wahrend dieser Einstellung werden die Zustande der Ein- und Ausgange an den Eingangs-

klemmen weitergeleitet.
Steht in diesem Kommunikationsobjekt eine 1, dann wird der Fan Coil-Aktor zurlickgestellt

auf Bus-Betrieb.
Telegrammuwert: 0= Taste @ freigegeben
1 =Taste @ sperren

3 LED Ein/Aus Manuelle Bedienung EIS 1, 1 Bit K, S
DPT 1.001

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die LED Ein/Aus auf der Folientastatur angesteuert.

Telegrammwert: 0 =LED Aus
1=LED Ein
4 Taste Ein/Aus Manuelle Bedienung EIS 1, 1 Bit K,L,U

DPT 1.001

Nur beim Betéatigen der Taste wird ein Telegramm mit dem Objektwert gesendet.

Telegrammwert: 0 = Taste Aus
1 = Taste Ein
5 Status man. Bedienung Manuelle Bedienung EIS 1, 1 Bit K,L,U

DPT 1.003

Auf diesem Kommunikationsobjekt sendet der Fan Coil-Aktor die Information, ob er sich
in der Manuellen Bedienung oder in der Bedienung Uber EIB/KNX befindet.
Der Status wird nach einer Anderung gesendet.
Telegrammwert: 0 = Bedienung uber EIB/KNX
1 = Manuelle Bedienung
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3.3.3 Reglereingang

3.3.3.1 Kommunikationsobjekte
HLK-System
1 StellgréRe/2-Rohr

Mummer | Funkkion Marne Linge | K L | 5 0O
EF_’ISEI Stellgréfie, Heizengkihlen Feglereingang 1Bvte kK - 5 - -
31 Stellgrife, Kihlen (extral) Redlereingang 1Bvte K - 5 - -

Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags

30 StellgroRe, Heizen/Kiihlen Reglereingang EIS 6, 1 Byte K, S
DPT 5.001

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Reglereingang
der Parameter HLK-System mit der Option 1 StellgroR3e/2-Rohr ausgewahlt wird.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die StellgréRe Heizen bzw. Kiihlen
als 1-Byte-%-Wert vorgegeben.

Telegrammwert: 0 % = Aus, keine Heiz- bzw. Kiihlung
100 % = Ein, groRte StellgroRe, maximale Heiz- bzw. Kiihlung

31 StellgroRRe, Kihlen (extra!) | Reglereingang EIS 6, 1 Byte K, S
DPT 5.001

Hinweis

Unabhangig vom Kommunikationsobjekt 30 kann zusatzlich
und ohne Uberwachung das Ventil Kiihlen tber
das Kommunikationsobjekt 31 angesteuert werden.

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Reglereingang
der Parameter HLK-System mit der Option 1 Stellgro3e/2-Rohr ausgewahlt wird.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Stellgréie Kiihlen als 1-Byte-%-Wert
vorgegeben.

Telegrammwert: 0 % = Aus, keine Kiihlung
100 % = Ein, groRte StellgrofRe, maximale Kiihlung

32

Nicht belegt.
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3.3.3.2 Kommunikationsobjekte
HLK-System
1 StellgréRe/4-Rohr,
mit Umschaltobjekt

Murmer | Funkkion Marne Linge K L 5 0O &
=0 Stellgrifie, Heizenkihlen Reqlereingang 1Byte K - 5 - -
DI_’I32 Urmschalten, HeizenfKihlen Reglereingang 1 bit K - 5 - -

Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags

30 StellgroRe, Heizen/Kiihlen Reglereingang EIS 6, 1 Byte K, S

DPT 5.001

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Reglereingang
der Parameter HLK-System mit der Option 1 Stellgré3e/4-Rohr, mit Umschaltobjekt ausge-
wahlt wird.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Stellgréfe Heizen bzw. Kiihlen
als 1-Byte-%-Wert vorgegeben.

Telegrammwert: 0% = Aus, keine Heiz- bzw. Kiihlung
100% = Ein, groRte StellgréRe, maximale Heiz- bzw. Kihlung

31
nicht belegt.
32 Umschalten, Reglereingang EIS 6, 1 Bit K,S

Heizen/Kihlen DPT 1.100

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Reglereingang
der Parameter HLK-System mit der Option 1 Stellgrof3e/4-Rohr, mit Umschaltobjekt ausge-
wahlt wird.

Ist im Parameter der Wert 1 eingestellt:

Telegrammwert: 0 = Kuhlen deaktiviert
1 = Heizen aktiviert

Ist im Parameter der Wert O eingestellt:

Telegrammwert: 0 = Heizen aktiviert
1 = Kiihlen deaktiviert

Hinweis

Empfangt das Kommunikationsobjekt 32 Umschalten
Heizen/Kuhlen - Reglereingang einen Wert wird
die Uberwachungszeit gestartet.
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3.3.3.3 Kommunikationsobjekte
HLK-System
2 StellgroéRen/2-Rohr

Mummer | Funkkion Marmne Lange Kl L| s 0O a
K=o Stellgrélfe, Heizen Reglereingang 1Byte K - 5 - -
EEISI Stellgréibe, Kihlen Reglereingang 1Byte K - 5 - -

Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags

30 StellgréRRe, Heizen Reglereingang EIS 6, 1 Byte K, S

DPT 5.001

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Reglereingang
der Parameter HLK-System mit der Option 2 Stellgré3en/2-Rohr ausgewahlt wird.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Stellgréie Heizen als 1-Byte-%-Wert
vorgegeben.

Telegrammwert: 0% = Aus, keine Heizung
100% = Ein, groRte StellgroRe, maximale Heizung

31 StellgroRe, Kuhlen Reglereingang EIS 6, 1 Byte K, S
DPT 5.001

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Reglereingang
der Parameter HLK-System mit der Option 2 Stellgrof3e/2-Rohr ausgewahlt wird.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die StellgréRe Kiihlen als 1-Byte-%-Wert
vorgegeben.

Telegrammwert: 0% = Aus, keine Kihlung
100% = Ein, grofte StellgrofRe, maximale Kihlung

32

Nicht belegt.
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3.3.3.4 Kommunikationsobjekte
HLK-System
2 StellgroRen/2-Rohr,
mit Umschaltobjekt

Murmer | Funkkion Marne Linge K L 5 0O &
=0 Stellgréke, Heizen Reqlereingang 1Bvte K - 5 -
DI_’ISI Stellgréibe, Kihlen Reglereingang 1Byte K - 5 -
DZ.’I32 Urnschalten, Heizen/Kihlen Reglereingang 1 bit K - 5 -

Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags

30 StellgroRe, Heizen Reglereingang EIS 6, 1 Byte K,S

DPT 5.001

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Reglereingang
der Parameter HLK-System mit der Option 2 Stellgréf3e/2-Rohr, mit Umschaltobjekt ausge-
wahlt wird.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die StellgréRe Heizen als 1-Byte-%-Wert
vorgegeben.

Telegrammwert: 0% = Aus, keine Heizung

100% = Ein, groRte StellgréRe, maximale Heizung

31 StellgroRe, Kiihlen Reglereingang EIS 6, 1 Byte

DPT 5.001

K, S

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Reglereingang
der Parameter HLK-System mit der Option 2 Stellgré3e/2-Rohr, mit Umschaltobjekt ausge-
wahlt wird.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die StellgréRe Kiihlen als 1-Byte-%-Wert
vorgegeben.

Telegrammwert: 0% = Aus, keine Kihlung

100% = Ein, grofte StellgréfRe, maximale Kihlung

32 Umschalten, Hei-
zen/Kuhlen

Reglereingang EIS 6, 1 Bit

DPT 1.1000

K, S

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Reglereingang
der Parameter HLK-System mit der Option 2 Stellgréf3e/2-Rohr, mit Umschaltobjekt ausge-
wahlt wird.

Ist im Parameter der Wert 1 eingestellt:

0 = Kihlen deaktiviert
1 = Heizen aktiviert

Telegrammwert:

Ist im Parameter der Wert 0 eingestellt:

0 = Heizen aktiviert
1 = Kihlen deaktiviert

Telegrammwert:

Hinweis

Empfangt das Kommunikationsobjekt 32 Umschalten
Heizen/Kuhlen - Reglereingang einen Wert wird
die Uberwachungszeit gestartet.
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3.3.3.5 Kommunikationsobjekte
HLK-System
2 StellgréRen/4-Rohr

Mummer | Funkkion Marmne Lange Kl L| s 0O a
DI.’ISEI Stellgréle, Heizen Reglereingang 1Byte K - 5 - -
DﬁlSl Stellgréibe, Kihlen Reglereingang 1Byte K - 5 - -

Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags

30 StellgréRRe, Heizen Reglereingang EIS 6, 1 Byte K, S

DPT 5.001

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Reglereingang
der Parameter HLK-System mit der Option 2 Stellgro3e/2-Rohr ausgewahlt wird.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die StellgréRe Heizen als 1-Byte-%-Wert
vorgegeben.

Telegrammwert: 0 % = Aus, keine Heizung
100 % = Ein, groRte StellgroRe, maximale Heizung

31 StellgroRe, Kuhlen Reglereingang EIS 6, 1 Byte K, S
DPT 5.001

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Reglereingang
der Parameter HLK-System mit der Option 2 Stellgrof3e/2-Rohr ausgewahlt wird.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Stellgréie Kiihlen als 1-Byte-%-Wert
vorgegeben.

Telegrammwert: 0 % = Aus, keine Kiihlung
100 % = Ein, groRte StellgroRe, maximale Kiihlung

32

Nicht belegt.
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3.3.3.6  Kommunikationsobjekt
Stérung StellgroRe

Mummer | Funkkion Marne Lange @k u A
033 Stdrung Skellgrafe Reqglereingang 1 bit oL o -
Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
33 Stérung StellgroRe Reglereingang EIS 1, 1 Bit K,L,U

DPT 1.005

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Reglereingang
der Parameter Uberwachung StellgréRen z.B. Raumtemperaturregler (RTR) mit der Option
ja ausgewahlt wird.

Dieses Kommunikationsobjekt zeigt eine Stérung der Stellgrée, z.B. eines Raumtempera-
turreglers RTR, an.

Die Fan Coil-Steuerung meldet mit dem Kommunikationsobjekt Stdrung StellgroRe eine
Stérung und geht in eine Sicherheitsstellung. Diese Sicherheitsstellung betrifft die Lifterstufe
und die Ventile.

Telegrammwert:

0 = keine Stdérung
1 = Stérung

Hinweis

Bleibt der Kommunikationsobjektwert Stellgrof3e Heizen,
StellgréRe Kiihlen oder StellgroRe Heizen/Kiihlen fiir eine

parametrierbare Zeit aus, wird eine Stérung des RTRs

angenommen.

Empfangt das Kommunikationsobjekt 32 Umschalten
Heizen/Klhlen - Reglereingang einen Wert wird
die Uberwachungszeit gestartet.
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3.34

Lufter mehrstufig

Murmmer | Funktion Marne Linge | K L 5 O &
DZ_’I 10 Stufe schalten Lifter 1Bvte kK - 35 -
D;’Ill Stufe 1 schalten Lifter 1 bit K - 35 -
M1z Stufe 2 schalten LiFter 1 bit K - 35 -
DZ.’I 13 Stufe 3 schalken LiiFter 1 hik K - 5 -
I:IZ.’IH Weiterschalten Stufe Lifter 1 bit K - 5 -
15 Status Lifter EINALS Liifter tht € - - O
DI_’IIEu Status Stufe LiFter 1Byte K L - O
017 Status Skufe 1 Lifter 1 bit kL - O
s Status Skufe 2 LiiFker 1 hit kK L - 0O
D;’II'EI Status Stufe 3 LiiFter 1 hik kK L - 0O
=1 Begrenzung 1 Liifter ikt kK - 5 -
[zz  Begrenzung 2 Liifter 1hit kK - 5 -
2z Begrenzung 3 Liifter 1hit kK - 5 -
=4 Begrenzung 4 Liifter 1 bit K - 5 -
[dzs  ZwangsFihrung Liifter thit kK - 5 -
D:flze. Aukormatik, EINALS Lifter 1 bit K- 5 -
DZ_’IZS Status Aukomatik Lifter 1 bit kL - O
DZ_’IZ‘B Statusbyte Betrieb Lifker 1Bvte K L - 0

Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
10 Stufe Schalten Lufter EIS 6, 1 Byte K, S
DPT 5.010

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Liifter die Parameter

Direkt-Betrieb freigeben und Kommunikationsobjekt freigeben ,Stufe schalten” 1 Byte mit
der Option ja ausgewahlt werden.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der Liifter durch ein 1-Byte-Kommunikationsobjekt
eine Lifterstufe einschalten. Falls zu dem Zeitpunkt eine andere Lufterstufe eingeschaltet ist,
wird diese ausgeschaltet. Unter Beriicksichtigung der Ubergangszeiten, Verweilzeiten und

der Anlaufphase wird die neue Lifterstufe eingeschaltet.

Begrenzungen durch Zwangsfiihrung oder einer der vier Begrenzungen 1...4 bleiben
bestehen. Der Automatik-Betrieb wird ausgeschaltet. Eine erneute Aktivierung
des Automatik-Betriebs erfolgt Giber das Kommunikationsobjekt Automatik EIN/AUS.

Es ergeben sich folgende Telegrammwerte:

1-Byte Wert Hexadezimal Binarwert Bit Lufterstufe
76543210

0 00 00000000 0 (Aus)

1 01 00000001 Lifterstufe 1

2 02 00000010 Lifterstufe 2

3 03 00000011 Lifterstufe 3

>3 >03 >00000011 Werte groRer 3

werden ignoriert
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Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
11 Stufe 1 Lafter EIS 1, 1-Bit K,S
DPT 1.001

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Lufter der Parameter
Direkt-Betrieb freigeben mit der Option ja und der Parameter Kommunikationsobjekt
freigeben ,Stufe x schalten” 1-Bit mit der Option ja ausgewahlt werden.

Uber dieses 1-Bit-Kommunikationsobjekt kann der Fan Coil-Aktor eine StellgréRe fiir
die Lifterstufe 1 erhalten.

Begrenzungen durch Zwangsfiihrung oder einer der vier Begrenzungen 1...4 bleiben
bestehen. Der Automatik-Betrieb wird ausgeschaltet. Eine erneute Aktivierung erfolgt Gber
das Kommunikationsobjekt Automatik EIN/AUS.

Sollten mehrere Ein-Befehle 1 auf den verschiedenen Stufen-Objekten eingehen ist

der zuletzt empfangene Wert fir die LUfteransteuerung ausschlaggebend. Das gleiche gilt
flir den AUS-Befehl 0.

Wenn der Aktor fiir eine ausgeschaltete Lifterstufe einen erneuten AUS Befehl empfangt,
wird dieser ausgefuhrt. D.h. eine zurzeit eingeschaltete Lufterstufe wird ausgeschaltet,
obwohl das entsprechende Lifterstufenobjekt nicht direkt auf die Lifterstufe wirkt.

Es wird immer der letzte Befehl, in diesem Fall der AUS-Befehl einer anderen Lifterstufe,
ausgeflhrt.

Telegrammwert: 0 = Lufter Aus
1 = Lufter Ein in Stufe 1

12 |Stufe2 ‘ ‘ ‘

siehe Kommunikationsobjekt 11

13 |Stufe3 ‘ ‘ ‘

siehe Kommunikationsobjekt 11
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Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
14 | Weiterschalten Stufe Lafter EIS 1, 1 Bit K,S
DPT 1.007

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Liifter die Parameter
Direkt-Betrieb freigeben und Kommunikationsobjekt freigeben ,Weiterschalten Stufe* 1-Bit
mit der Option ja ausgewahlt werden.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der Liifter durch ein 1-Bit-Telegramm eine Liifter-
stufe weiter oder eine Liifterstufe zuriick geschaltet werden. Das Schalten (hoch/runter) wird
durch den Telegrammwert bestimmt.

Beim mehrmaligen manuellen Hoch- bzw. Runterschalten wird die Zielstufe um eine Lufter-
stufe erhoht bzw. erniedrigt. Dies ist so lange moglich, bis die maximal bzw. minimal
mdogliche Lifterstufe erreicht ist. Hierbei werden die parametrierten Begrenzungen
beriicksichtigt. Weitere Hoch- bzw. Runter-Befehle werden ignoriert und nicht ausgefiihrt.
Jeder neue Schaltbefehl I6st eine neue Berechnung der Zielstufe aus.

Telegrammwert: 0 = Lufterstufe runter schalten
1 = Lufterstufe hoch schalten

15 Status Lifter Ein/Aus Lufter EIS 1, 1 Bit K,U
DPT 1.001

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Statusmeldungen
der Parameter Kommunikationsobjekt freigeben ,Status Lufter Ein/Aus! 1-Bit mit der Option
ja ausgewahlt wird.

Das Kommunikationsobjekt erhalt den Kommunikationsobjektwert 1 (EIN), wenn mindestens
eine Lufterstufe ungleich Null (AUS) ist. Der Wert des Kommunikationsobjekts wird bei
ungleich Null gesendet. Dieses Kommunikationsobjekt gibt somit den Status des Lifters an,
ob er ein- oder ausgeschalten ist, dabei wird die Ziel-Stufe angezeigt.

Telegrammwert: 0=Aus
1=Ein

Hinweis

Einige Lufter bendtigen bevor sie eine Lifterstufe einstellen
zunachst einen EIN-Befehl. Mit dem Kommunikationsobjekt
Status Lufter Ein/Aus kann der Lifter z.B. mit einem Schalt-
aktor zentral tGber einen Hauptschalter eingeschaltet werden.
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Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
16 | Status Stufe Lufter noEIS, 1Byte | K, L, U
DPT 5.010

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Statusmeldungen
der Parameter Kommunikationsobjekt freigeben ,Status Stufe* 1 Byte mit der Option ja aus-
gewahlt wird.

Es ist parametrierbar ob nur der Kommunikationsobjektwert aktualisiert oder dieser
bei Anderung oder auf Anforderung auf den Bus gesendet wird. Es ist parametrierbar,
ob die Ist-Stufe oder die Ziel-Stufe mit dem Status-Objekt angezeigt wird.

Mit diesem Kommunikationsobjekt ist es mdglich die Lfterstufe z.B. auf
einem Anzeige-Display direkt als Zahlenwert anzuzeigen.

Fir das 1-Byte-Objekt gelten folgende Telegrammwerte:

Zahlen-Wert Hexadezimal Binarwert Bit Lifterstufe
76543210

0 00 00000000 0 (Aus)

1 01 00000001 Lifterstufe 1

2 02 00000010 Lifterstufe 2

3 03 00000011 Lifterstufe 3

17 Status Stufe 1 Liifter EIS 1, 1 Bit K,L,U
DPT 1.001

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Statusmeldungen
der Parameter Kommunikationsobjekt freigeben ,Status Stufe x“ 1 Bit mit der Option ja aus-
gewahlt wird.

Es ist parametrierbar, ob der Kommunikationsobjektwert nur aktualisiert und nicht gesendet,
auf Anforderung gesendet oder nur bei Anderung gesendet wird.

Des Weiteren ist parametrierbar, ob die Ist-Stufe oder die Ziel-Stufe angezeigt wird.
Mit diesen Kommunikationsobjekten besteht die Méglichkeit die Lufterstufe in einer
Visualisierung oder auf einem Display anzuzeigen.

Telegrammuwert: 0 = Lufterstufe Aus
1 = Lifterstufe Ein

18 | Status Stufe 2 ‘ | ‘

siehe Kommunikationsobjekt 17

19 | Status Stufe 3 ‘ | ‘

siehe Kommunikationsobjekt 17

2 | | | |

Nicht belegt.
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Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
21 Begrenzung 1 Lifter EIS 1, 1 Bit K, S
DPT 1.003

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Automatik-Betrieb
der Parameter Begrenzungen freigeben mit der Option ja ausgewahlt wird.

Die Begrenzung 1 ist aktiv, wenn ein Telegramm mit dem Wert 1 auf dem Kommunikations-
objekt Begrenzung 1 empfangen wird. Die Begrenzung 1 wird aufgehoben, wenn ein Tele-
gramm mit dem Wert 0 auf dem Kommunikationsobjekt Begrenzung 1 empfangen wird.

Wenn die Begrenzung 1 aktiviert ist, kann der Lufter nur die im Parameterfenster Liifter B
Begrenzung eingestellte Lufterstufe bzw. Lufterstufenbereich annehmen. Die Ventilstellung

ist unabhangig von der Liifterbegrenzung parametrierbar.

Telegrammwert: 0 = Begrenzung x inaktiv

1 = Begrenzung x aktiv

22 ‘ Begrenzung 2 ‘ ‘

siehe Kommunikationsobjekt 21

23 ‘ Begrenzung 3 ‘ ‘

siehe Kommunikationsobjekt 21

24 ‘ Begrenzung 4

siehe Kommunikationsobjekt 21
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Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
25 Zwangsfihrung Lifter EIS 1, 1 Bit K, S
DPT 1.003

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Direkt-Betrieb
der Parameter Kommunikationsobjekt freigeben ,Zwangsfiihrung“ 1 Bit mit der Option ja
ausgewahlt wird.

Wenn die Zwangsfiihrung aktiviert ist geht der Fan Coil-Aktor unabhangig von
der StellgréRe und seiner parametrierten Begrenzung 1...4 in die Zwangsflhrung.

Die Lufterstufe und Ventilstellung(en) wahrend der Zwangsfiihrung sind unabhangig
von einander parametrierbar.

Telegrammwert: 0 = keine Zwangsfiihrung
1 = Zwangsfiihrung

26 Automatik EIN/AUS Lufter EIS 1, 1 Bit K,S
DPT 1.003

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Lifter
der Automatik-Betrieb freigegeben wurde.

Falls der Automatik-Betrieb freigegeben ist, wird dieser nach einem Download, Busreset
oder durch ein Telegramm mit dem Wert 1 auf dieses Kommunikationsobjekt aktiviert.

Der Automatik-Betrieb wird ausgeschaltet, wenn ein Signal auf ein ,manuelles Kommunika-
tionsobjekt” empfangen wird. Wahrend der Zwangsfiihrung bleibt der Automatik- Betrieb
aktiv, wird jedoch nur in den erlaubten Grenzen durchgefiihrt.

Ist im Parameter der Wert 1 eingestellt:

Telegrammwert: 0 = Automatik-Betrieb Aus
1 = Automatik-Betrieb Ein

Ist im Parameter der Wert O eingestellt:

Telegrammwert: 0 = Automatik-Betrieb Ein
1 = Automatik-Betrieb Aus

27

Nicht belegt.
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Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
28 Status Automatik Lufter EIS 1, 1 Bit K,L,S
DPT 1.003

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Statusmeldungen
der Parameter Kommunikationsobjekt freigeben ,Status Automatik“ 1 Bit mit der Option ja
ausgewahlt wird.

Es ist parametrierbar, ob der Kommunikationsobjektwert nur aktualisiert und nicht gesendet,
auf Anforderung gesendet oder nur bei Anderung gesendet wird.

Das Kommunikationsobjekt zeigt den Status des Automatik-Betriebs an.

Telegrammwert: 0 = inaktiv
1 = aktiviert

29 Statusbyte Betrieb Lufter noEIS, 1 Byte | K, L, U
noDPT

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Statusmeldungen
der Parameter Kommunikationsobjekt freigeben ,Statusbyte Betrieb* 1 Byte mit der Option ja
ausgewahlt wird.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der Betriebsstatus des Liifters angezeigt oder

auf den Bus gesendet werden. Es ist parametrierbar, ob der Kommunikationsobjektwert nur
aktualisiert und nicht gesendet, auf Anforderung gesendet oder nur bei Anderung gesendet
wird.

Bitfolge: 76543210

Bit 7:  Zwangsfiihrung
Telegramwert:  0: inaktiv
: aktiv

-

Bit6: Begrenzung 4
Telegramwert:  0: inaktiv
1: aktiv
Bit5: Begrenzung 3
Telegramwert:  0: inaktiv
1: aktiv
Bit4: Begrenzung 2
Telegramwert:  0: inaktiv
1: aktiv
Bit 3: Begrenzung 1
Telegramwert:  0: inaktiv
1: aktiv
Bit 2:  Stérung Regler
Telegramwert:  0: inaktiv
1: aktiv
Bit 1:  Automatik
Telegramwert:  0: inaktiv
1: aktiv
Bit 0: Heizen/Kihlen
Telegramwert:  0: Kiihlen
1: Heizen

Hinweis

Bit 0: erfolgt die Umschaltung zwischen Heizen und Kihlen
automatisch durch die StellgréRe, wird der Status
Heizen/Kihlen im Bit 0 erst umgestellt, wenn auf

die StellgréRe ein Wert > 0 empfangen wird.

Fir weitere Informationen siehe: Statusbyte-Schlisseltabelle
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3.3.5 Lufter einstufig

Murmmer  Funkkion Marme Ldnge K L 5 U A&
11 Schalten Liifter 1t K - 5 - -
15 Status Liifter ETNfALIS Liifter bt K - - 0O -
=1 Begrenzung 1 Liifter 1t kK - 5 - -
zz  Begrenzung 2 Liifter bt K - 5 - -
23  Begrenzung 3 Liifter bt kK - 5 - -
{24  Begrenzung 4 Liifter bt K - 5 - -
25 Zwangsfilhrung Liifter it K - 5 - -
MYze Autamatik EINJALS Liifter bt K - 5 - -
[z Skatus Automatik Liifter 1 bik kKL - 0O -
EEIZ‘B Statusbyte Betrieb Lifter 1Byte K L - 0O -

Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
10

Nicht belegt.

11 Schalten Lufter EIS 1, 1 Bit K, S
DPT 1.001

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Lufter der Parameter
Liftertyp mit der Option einstufig ausgewahlt wird.

Uber dieses 1-Bit-Kommunikationsobjekt wird der Liifter ein- bzw. ausgeschaltet.

Begrenzungen durch Zwangsfiihrung oder einer der vier Begrenzungen 1...4 bleiben
bestehen. Der Automatik-Betrieb wird ausgeschaltet. Eine erneute Aktivierung erfolgt tiber
das Kommunikationsobjekt Automatik EIN/AUS.

Sollten mehrere Ein-Befehle 1 eingehen ist der zuletzt empfangene Wert fir die Lifter-
ansteuerung ausschlaggebend. Das gleiche gilt fiir den AUS-Befehl 0.

Wenn der Aktor fiir eine ausgeschaltete Lifterstufe einen erneuten AUS-Befehl empfangt,
wird dieser ausgefihrt, d.h., eine zurzeit eingeschaltete Lufterstufe wird ausgeschaltet,
obwohl das entsprechende Lifterstufenobjekt nicht direkt auf die Lifterstufe wirkt.

Es wird immer der letzte Befehl, in diesem Fall der AUS-Befehl einer anderen Lifterstufe,

ausgeflhrt.
Telegrammwert: 0 = Lufter Aus
1 = Lifter Ein
12...
14
Nicht belegt.
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Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
15 | Status Lufter Ein/Aus Lufter EIS 1, 1 Bit K,U
DPT 1.001

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Statusmeldungen
der Parameter Kommunikationsobjekt freigeben ,Status Lifter Ein/Aus* 1 Bit mit der Option
ja ausgewahlt wird.

Das Kommunikationsobjekt erhalt den Kommunikationsobjektwert 1 (EIN), wenn die Lufter-
stufe ungleich 0 (AUS) ist. Der Wert des Kommunikationsobjekts wird bei Anderung
der Lufterstufe aktualisiert und gesendet.

Dieses Kommunikationsobjekt gibt somit den Status des Lfters an, ob er ein- oder ausge-
schalten ist. Es kann aber auch zum Ansteuern eines Hauptschalters fiir den Lifter ver-
wendet werden.

Telegrammwert: 0=Aus
1=Ein

Hinweis

Einige Lufter bendtigen bevor sie eine Lifterstufe einstellen
zunachst einen EIN-Befehl. Mit dem Kommunikationsobjekt
Status Lufter Ein/Aus kann der Lufter z.B. mit einem Schalt-
aktor zentral UGber einen Hauptschalter eingeschaltet werden.

16...
20
Nicht belegt.
21 Begrenzung 1 Lafter EIS 1, 1 Bit K, S
DPT 1.003

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Automatik-Betrieb
der Parameter Begrenzungen freigeben mit der Option ja ausgewahit wird.

Die Begrenzung 1 ist aktiv, wenn ein Telegramm mit dem Wert 1 auf dem Kommunikations-
objekt Begrenzung 1 empfangen wird. Die Begrenzung 1 wird aufgehoben, wenn ein Tele-
gramm mit dem Wert 0 auf dem Kommunikationsobjekt Begrenzung 1 empfangen wird.

Wenn die Begrenzung 1 aktiviert ist, kann der Lifter nur die im Parameterfenster
Lufter Begrenzung eingestellte Lifterstufe bzw. Stufenbereich annehmen.
Die Ventilstellung ist unabhangig von der Liifterbegrenzung parametrierbar.

Telegrammuwert: 0 = Begrenzung x inaktiv
1 = Begrenzung x aktiv

22 ‘ Begrenzung 2 | ‘ |

siehe Kommunikationsobjekt 21

23 ‘ Begrenzung 3 | ‘ |

sieche Kommunikationsobjekt 21

24 ‘ Begrenzung 4 | ‘ |

siehe Kommunikationsobjekt 21
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Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
25 Zwangsfihrung Lifter EIS 1, 1 Bit K, S
DPT 1.003

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Liifter
der Parameter Kommunikationsobjekt freigeben ,Zwangsfiihrung“ 1 Bit mit der Option ja
ausgewahlt wird.

Wenn die Zwangsfiihrung aktiviert ist geht der Fan Coil-Aktor unabhangig von
der StellgréRe und seiner parametrierten Begrenzung 1...4 in die Zwangsflhrung.

Die Lufterstufe und Ventilstellung(en) wahrend der Zwangsfiihrung sind unabhangig
von einander parametrierbar.

Telegrammwert: 0 = keine Zwangsfiihrung
1 = Zwangsfiihrung

26 Automatik EIN/AUS Lufter EIS 1, 1 Bit K,S
DPT 1.003

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Lifter
der Automatik-Betrieb freigegeben wurde.

Falls der Automatik-Betrieb freigegeben ist, wird dieser nach einem Download, Busreset
oder durch ein Telegramm mit dem Wert 1 auf dieses Kommunikationsobjekt aktiviert.

Der Automatik-Betrieb wird ausgeschaltet, wenn ein Signal auf ein ,manuelles Kommunika-
tionsobjekt” empfangen wird. Wahrend einer der vier Begrenzungen oder Zwangsfiihrung
bleibt der Automatik- Betrieb aktiv, wird jedoch nur in den erlaubten Grenzen durchgefuhrt.

Ist im Parameter der Wert 1 eingestellt:

Telegrammwert: 0 = Automatik-Betrieb Aus
1 = Automatik-Betrieb Ein

Ist im Parameter der Wert O eingestellt:

Telegrammwert: 0 = Automatik-Betrieb Ein
1 = Automatik-Betrieb Aus

27

Nicht belegt.
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Nr. Funktion Objektname Datentyp Flags
28 Status Automatik Lufter EIS 1, 1 Bit K,L,S
DPT 1.003

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Statusmeldungen
der Parameter Kommunikationsobjekt freigeben ,Status Automatik“ 1 Bit mit der Option ja
ausgewahlt wird.

Es ist parametrierbar, ob der Kommunikationsobjektwert nur aktualisiert und nicht gesendet,
auf Anforderung gesendet oder nur bei Anderung gesendet wird.

Das Kommunikationsobjekt zeigt den Status des Automatik-Betriebs an.

Telegrammwert: 0 = inaktiv
1 = aktiviert

29 Statusbyte Betrieb Lufter noEIS, 1 Byte | K, L, U
noDPT

Das Kommunikationsobjekt ist freigegeben, wenn im Parameterfenster Statusmeldungen
der Parameter Kommunikationsobjekt freigeben ,Statusbyte Betrieb“ 1 Byte mit der Option
ja ausgewahlt wird.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann der Betriebsstatus des Liifters angezeigt oder

auf den Bus gesendet werden. Es ist parametrierbar, ob der Kommunikationsobjektwert

nur aktualisiert und nicht gesendet, auf Anforderung gesendet oder nur bei Anderung gesen-
det wird.

Bitfolge: 76543210

Bit 7:  Zwangsfiihrung
Telegramwert:  0: inaktiv
: aktiv

-

Bit6: Begrenzung 4
Telegramwert:  0: inaktiv
1: aktiv
Bit5: Begrenzung 3
Telegramwert:  0: inaktiv
1: aktiv
Bit4: Begrenzung 2
Telegramwert:  0: inaktiv
1: aktiv
Bit 3: Begrenzung 1
Telegramwert:  0: inaktiv
1: aktiv
Bit 2:  Stérung Regler
Telegramwert:  0: inaktiv
1: aktiv
Bit 1:  Automatik
Telegramwert:  0: inaktiv
1: aktiv
Bit 0: Heizen/Kihlen
Telegramwert:  0: Kiihlen
1: Heizen

Hinweis

Bit 0: erfolgt die Umschaltung zwischen Heizen und Kihlen
automatisch durch die StellgréRe, wird der Status
Heizen/Kihlen im Bit 0 erst umgestellt, wenn auf

die StellgréRe ein Wert > 0 empfangen wird.

Fur weitere Informationen siehe: Statusbyte-Schlisseltabelle
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3.3.6  Ventil Heizen

Murmer  Funkbion Marne Lange L] 5 W) &
s SpEfTren Ventil Heizen 1 hik K - 5 - -
D?ISIS Zwangsfihrung ‘Wentil Heizen 1 bit K - 5 - -
|:l2|3? Ventilspilung auslésen Ventil Heizen 1 bik K - 5 - -
DZ.’ISS Status Yentilspllung Ventil Heizen 1 bit kL o- 0O -
D2|39 Status Yentilstellung Ventil Heizen 1 bik K Lo- 0O -

Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags

35 Sperren Ventil Heizen EIS 1, 1 Bit K, S
DPT 1.003

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird das Ventil gesperrt.

Wird die Sperre ausgeldst, hat sie die hochste Prioritat und die aktuelle StellgréRe wird
gehalten, d.h., das Ventil bleibt stehen. Eine gegebenenfalls noch nicht erreichte Zielstellung
wird zu Ende gefahren. Wird die Sperre aufgehoben, wird die Zielstellung angefahren,

die ohne Sperre eingestellt wurde.

Telegrammwert: 0 = Ventil nicht gesperrt
1 = Ventil gesperrt

36 Zwangsfuhrung Ventil Heizen EIS 1, 1 Bit K, S
DPT 1.003

Dieses Kommunikationsobjekt setzt den Ausgang in einen definierten Zustand und sperrt
ihn. Bei Empfang des Wertes 1 wird die Zwangsfiihrung aktiviert und der Ausgang steuert
die parametrierte Ventilstellung an. Bei Empfang des Wertes 0 wird die Zwangsflihrung
beendet. Die Kontaktstellung bleibt so lange bestehen, bis der 6164/43 ein neues Stellsignal
empfangt.

Telegrammwert: 0 = Zwangsfuhrung beenden
1 = Zwangsfiihrung starten

37 Ventilspulung auslésen Ventil Heizen EIS 1, 1 Bit K,S
DPT 1.017

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird die Ventilspiilung ausgel&st.

Telegrammwert: 0 = Ventilsplilung beenden, Ventil wird geschlossen
1 = Ventilspllung starten, Ventil wird gedffnet

Hinweis zum Wert 0

Eine gerade laufende Spllung wird abgebrochen.

Eine aufgrund héherer Prioritédten nicht ausgeflhrte Spulung
wird nicht mehr ausgefihrt.

Der Spllzyklus bei automatischer Spilung wird neu
gestartet.

113




Busch-Installationsbus® KNX

Inbetriebnahme

38 Status Ventilspulung Ventil Heizen EIS 1, 1 Bit K,L,U
DPT 1.003

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird der Status der Ventilspiilung angezeigt.

Telegrammuwert: 0 = Ventilspilung nicht aktiv
1 = Ventilspllung aktiv

Hinweis

Sobald eine Spiilung aktiviert wird, wird diese im Status an-
gezeigt. Selbst wenn die Spilung, z.B. durch eine Prioritat,
unterbrochen wird bleibt der Staus aktiv.

39 Status Ventilstellung Ventil Heizen EIS 1, 1 Bit K,L, U
DPT 1.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist sichtbar, wenn im Parameterfenster Ventil Heizen im
Parameterfenster Funktion der Parameter Kommunikationsobjekt freigeben ,Status Ventil-
stellung” die Option 1 Bit ausgewahit wurde.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird der Status der Ventilstellung angezeigt.
Dabei wird immer die Zielstellung Gbertragen wo das Ventil hinfahren soll.
Die Anzeige LED Heizen (<) zeigt den gleichen Wert wie der Status an.

Telegrammwert: 0 = Ventilstellung gleich Null/LED Heizen aus
1 = Ventilstellung ungleich Null/LED Heizen an

39 Status Ventilstellung Ventil Heizen EIS 5, 1 Byte K,L,U
DPT 5.001

Dieses Kommunikationsobjekt ist sichtbar, wenn im Parameterfenster Ventil Heizen im
Parameterfenster Funktion der Parameter Kommunikationsobjekt freigeben ,Status Ventil-
stellung” die Option 1 Byte ausgewahlt wurde.

Uber dieses Kommunikationsobjekt wird der Status der Ventilstellung angezeigt.
Dabei wird immer die Zielstellung Ubertragen wo das Ventil hinfahren soll.
Die Anzeige LED Heizen (*) zeigt den gleichen Wert wie der Status an.

Telegrammwert: 0...255 = Ventilstellung wird direkt als Zahlenwert angezeigt

Bei 0 = LED Heizen aus
bei > 0 = LED Heizen an
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3.3.7 Ventil Kiihlen

Das Ventil Kiihlen unterscheidet sich nicht vom Ventil Heizen.

Die Beschreibungen der Parametereinstellmdglichkeiten und einstellbaren
Kommunikationsobjekte fir das Ventil Kiihlen sind unter Parameterfenster
Ventil Heizen bzw. Kommunikationsobjekte Ventil Heizen beschrieben.
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3.3.8 Eingang A

Mummer | Funkkion Marme Lange Kl LS U| A
DI.’ISEI Sperren Eingang A 1 bit K - 5 - -
Ys1 schalten Eingang & 1kt kK - 5 0O -

Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags

50 Sperren Eingang (A) EIS 1, 1 Bit K, S
DPT 1.003

Uber das Kommunikationsobjekt Sperren kann die Eingangsbeschaltung gesperrt oder frei-
gegeben werden. Bei Freigabe eines gesperrten Eingangs wird kein Telegramm auf den Bus
gesendet. Bei aktiviertem Kommunikationsobjekt Sperren werden die Eingédnge und

die Manuelle Bedienung gesperrt.

Hinweis

Beim Sperren des Einganges erfolgt grundsatzlich keine
Reaktion, aber:

— Das Warten auf einen langen Tastendruck bzw. Mindest-
signaldauer wird abgebrochen.

— Ein Signalwechsel an den Klemmen oder bei
der manuellen Bedienung wird ignoriert.

— Kommunikationsobjekte werden weiter aktualisiert und
gegebenenfalls auch gesendet.

Beim Freigeben eines Eingangs flihrt eine Anderung
der Signalzustande (gegeniber vor der Sperrung) zur sofor-
tigen Bearbeitung, z.B.:

— Die Mindestbetatigungen bzw. Erkennungen eines
langen/kurzen Tastendrucks starten.
— Kommunikationsobjekte werden gegebenenfalls gesendet.

Telegrammwert: 0 = Eingang freigeben
1 = Eingang sperren

51 | Schalten Eingang (A) EIS 1, 1 Bit K,S,U
DPT 1.001

Entsprechend der Parametereinstellung kann dieses Kommunikationsobjekt tiber

eine Betatigung des Eingangs EIN-, AUS- oder UM-geschaltet werden.

Beim UM-schalten wird der vorherige Wert, z.B. 1, direkt auf den Wert 0 umgeschaltet.

Das Kommunikationsobjekt kann zyklisch senden, z.B. zur Lebenszeicheniiberwachung

des Sensors. Dabei ist zu beachten, dass das Kommunikationsobjekt von aul3en
beschrieben werden kann. Somit ist das zyklische Senden unterbrochen bzw. gar nicht mehr

maoglich.
Telegrammwert: 0=Aus
1 =Ein
52 | Schalten lang Eingang (A) EIS 1, 1 Bit K,U

DPT 1.001
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Dieses Kommunikationsobjekt ist nur sichtbar, wenn die Parameter Unterscheidung
zwischen kurzer und langer Betatigung und Kommunikationsobjekt bei langer Betatigung
freigeben ,Schalten lang” 1 Bit mit ja ausgewahlt werden.

Dieses zusatzliche Kommunikationsobjekt ist der langen Betatigung zugeordnet.
Das Kommunikationsobjekt Eingang A — Schalten reagiert dann nicht mehr auf
eine lange Betéatigung.

Telegrammwert: 0 = Nein
1=Ja

3.3.9 Eingang B

Der Eingang B unterscheidet sich nicht vom Eingang A.

Die Beschreibungen der Parametereinstellmoglichkeiten und einstellbaren
Kommunikationsobjekte fiir den Eingang B sind unter Parameterfenster
Eingang A bzw. Kommunikationsobjekte Eingang A beschrieben.
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3.3.10 Ausgang

Mummer | Funkkion Marme Lange Kl L| s 0O a
45 Schalten Ausgang 1 bit kK - 5 - -
46 DauerEIN fuisgang 1hit K - 5 - -
DI.’H? Zeitfunkkion sperren Auusgang 1 bit K - 5 - -
Dﬁlﬂi& Treppenlicht Zeitdauer dndern Ausgang ZByte K L 5 - -
49 Status Schalken Ausgang 1 bit kL - 0O -

Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
45 Schalten Ausgang EIS 1, 1 Bit K, S
DPT 1.001

Dieses Kommunikationsobjekt dient zum EIN-/AUS-Schalten des Ausgangs.

Uber das Schaltobjekt empféngt das Gerat einen Schaltbefehl.

SchlieRer:

Telegrammwert 1 = EIN-Schalten
0 = AUS-Schalten
Offner:
Telegrammwert 1 = AUS-Schalten
0 = EIN-Schalten
46 Dauer-EIN Ausgang EIS 1, 1 Bit K, S

DPT 1.003

Mit diesem Kommunikationsobjekt kann der Ausgang zwangsweise eingeschaltet werden.

Erhalt dieses Kommunikationsobjekt den Wert 1, wird der Ausgang unabhangig vom Wert
des Objekts Schalten eingeschaltet und bleibt eingeschaltet bis das Kommunikationsobjekt
Dauer-EIN den Wert 0 hat. Nach Beenden des Dauer-EIN Zustands wird der Zustand

des Kommunikationsobjekts Schalten verwendet.

Dauer-EIN schaltet nur EIN und ,iberdeckt die anderen Funktionen. Dies bedeutet,

dass die anderen Funktionen, z.B. Treppenlichtzeit, im Hintergrund weiter laufen, aber keine
Schalthandlung auslésen. Nach dem Ende von Dauer-EIN stellt sich der Schaltzustand ein,

der sich ohne Dauer-EIN ergeben hatte. Fir die Treppenlichtfunktion ist das Verhalten nach
Dauer-EIN im Parameterfenster Ausgang Zeitfunktion parametrierbar.

Dieses Kommunikationsobjekt kann z.B. verwendet werden, um dem Servicepersonal fir
Wartungs- oder Putzaktionen ein stéandiges EIN zu erméglichen. Uber das Schaltobjekt
empfangt das Gerat einen Schaltbefehl.

Nach Download oder Busspannungswiederkehr wird Dauer-EIN inaktiv.

Telegrammwert 1 = aktiviert Dauer-EIN Betrieb
0 = beendet Dauer-EIN Betrieb
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Nr. | Funktion Objektname Datentyp Flags
47 Zeitfunktion sperren Ausgang EIS 1, 1 Bit K, S
DPT 1.003

Dieses Kommunikationsobjekt ist sichtbar, wenn im Parameterfenster Ausgang Allgemein
die Option ja im Parameter Treppenlichtzeit freigeben gewahlt ist. Uber dieses Kommunika-
tionsobjekt kann die Treppenlichtzeit gesperrt oder freigegeben werden.

Nach Busspannungswiederkehr kann im Parameterfenster Ausgang Treppenlichtzeit der
Kommunikationsobjektwert mit dem Parameter Wert des Objektes "Zeitfunktion sperren”
bei Busspannungswiederkehr festgelegt werden.

Bei gesperrter Zeitfunktion 1 ist der Ausgang nur ein- bzw. ausschaltbar, die Treppenlichtzeit
wird nicht ausgelost.

Telegrammwert 1 = Treppenlicht gesperrt
0 = Treppenlicht frei

Die Kontaktstellung zum Zeitpunkt des Sperrens und Entsperrens bleibt bestehen und
wird erst beim nachsten Schaltbefehl auf das Kommunikationsobjekt Schalten verandert.

48 Treppenlicht Zeitdauer Ausgang EIS 10,2 Byte | K,L,S
andern DPT 7.005

Dieses Kommunikationsobjekt ist sichtbar, wenn im Parameterfenster Zeitfunktion
der Parameter Kommunikationsobjekt freigeben , Treppenlicht Zeitdauer andern“ 2 Byte
mit ja gewahlt wird.

Uber dieses Kommunikationsobjekt kann die Treppenlichtzeit (iber den Bus geéndert
werden. Die Zeit wird in Sekunden angegeben.

Die begonnene Treppenlichtzeit wird zunachst zu Ende gefiihrt. Eine Anderung
der Treppenlichtzeit wird erst beim nachsten Aufruf verwendet.

Bei Busspannungsausfall bleibt die gednderte Treppenlicht-Zeitdauer erhalten. Erst bei
einem kompletten Download des Anwendungsprogramms, einem Versionswechsel,

beim Entladen des Gerats oder einem ETS-Reset wird die Treppenlicht-Zeitdauer mit dem
in den Parametern gesetzten Wert iberschrieben.

49 | Status Schalten Ausgang EIS 1, 1 Bit K,L,U
DPT 1.001

Im Parameterfenster Ausgang ist parametrierbar, ob der Kommunikationsobjektwert nein,
nur aktualisiert, bei Anderung oder auf Anforderung auf den Bus gesendet wird.
Der Kommunikationsobjektwert zeigt direkt die aktuelle Kontaktstellung des Schaltrelais an.

Der Statuswert ist invertierbar.

Telegrammwert 1 = Relais EIN oder AUS je nach Parametrierung
0 = Relais AUS oder EIN je nach Parametrierung
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4 Planung und
Anwendung

4.1 Heizungs-, Luftungs-,
Klimasteuerung
mit Fan Coil-Units

4.1.1 Begriffe

In diesem Abschnitt finden Sie eine Beschreibung der verschiedenen Lufter-,
Geblase- und Fan Coil-Ansteuerungen. Ebenfalls sind hier einige Tipps und
Anwendungsbeispiele fur den praktischen Einsatz des Gerats beschrieben.

Der Fan Coil-Aktor 6164/43 steuert einphasige Lifter-, Geblase- oder Fan
Coil-Units an. Dreistufige einphasige Lifter mit Stufen- oder Wechselan-
steuerung sind mdglich.

Spezielle Liftereigenschaften, z.B. Umschaltpausen, Verweilzeiten und
eine Anlaufphase sind parametrierbar. Es stehen bis zu zwei Eingangs-
groRen fir Heiz- und Kihlsignale, z.B. von einem Raumtemperaturregler,
zur Verfiigung. Als AusgangsgroRRe erzeugt der Fan Coil-Aktor zwei Ventil-
Kommunikationsobjekte, mit denen die Ventile in einem Heiz- oder Kihl-
kreislauf ansteuerbar sind.

Durch die im 6164/43 getrennte Liifter- und Ventil-Parametrierung ergibt sich
eine maximale Flexibilitat und sehr viele Kombinationsmaéglichkeiten fiir

die verschiedenen Anwendungen im Heizungs-, Klima- und Liftungs-
Bereich (HLK-Bereich).

Fan Coil-Unit ist die englische Bezeichnung fiir einen Ventilatorkonvektor
oder Geblasekonvektor, die auch im deutschen Sprachgebrauch recht
verbreitet ist.

Die Fan Coil-Unit wird an eine zentrale Heiz- und Kiihlwasserversorgung
angeschlossen und erzeugt raumbezogen die gewinschte Temperatur.
Mit einer Fan Coil-Unit kann ein Raum geheizt, gekihlt und geliiftet werden.
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41.2

Lifter-Betrieb

Mit dem Lufter-Betrieb kann ein einphasiger Lifter, Geblase oder Konvektor
angesteuert werden. In Kombination mit einer Ventilansteuerung sind 2-, 3-
oder 4-Rohr-Systeme realisierbar.

Die Lufter werden Uber eine dreistufige Drehzahlsteuerung gesteuert.
Hierfur werden am Liftermotor drei Windungen abgegriffen. In Abhangigkeit
des Windungsabagriffs ergibt sich die Drehzahl. Es muss sichergestellt sein,
dass nicht zwei Kontakte gleichzeitig eingeschaltet sind. Zur Ansteuerung
wird meistens ein dreistufiger Wechselschalter mit Nullstellung eingesetzt.
Dieser Schalter wird mit einer Gruppe von Ausgangen im Fan Coil-Aktor
nachgebildet.

0
_/1_
2
P
3

Dreistufiger Wechselschalter

Die Ansteuerung des 6164/43 erfolgt nach folgendem Prinzipschaltbild:

Kommunikationsobjekt
Stufe Schalten I
Kommunikationsobjekt _J
Stufe 1 Stufe 1
Kommunikationsobjekt  fe Fan Coil Stufe 2
Stufe 2 Aktor Stufe 3
Kommunikationsobjekt L linizy
Sirms = 6164/43 Geblase
EIN/AUS

. A
L] .. .

Kommunikationsobjekt I . Status Lufter .
L]

Weiterschalten Stufe sssssssssnsnnnnnnnnnal

Prinzipschaltbild Liifteransteuerung tiber Busch-Installationsbus®

Mit drei voneinander unabhangigen Kommunikationsobjekten Schalten
Lifterstufe x (x = 1, 2 oder 3) werden die Liifterstufen Gber die Ausgange
des Fan Coil-Aktors angesteuert.

Alternativ kann die Lifteransteuerung Uber ein 1-Byte-Kommunikations-
objekt -,Lifterstufe Schalten oder tGber das Kommunikationsobjekt Weiter-
schalten Lifterstufe erfolgen.

Einige wenige Lifteransteuerungen bendtigen zusatzlich zu der Stufen-
schaltung eine zentrale Einschaltung, einen Hauptschalter. Dies kann mit
einem weiteren Ausgang des Fan Coil-Aktors realisiert werden.

Der Ausgang muss mit dem Kommunikationsobjekt Status Lifter EIN/AUS
verknUpft sein. Hierdurch wird der Hauptschalter eingeschaltet,

wenn mindestens eine Lifterstufte eingestellt ist. Wenn der Lifter AUS ist
(Status Lufter EIN/AUS = 0), wird der Hauptschalter ebenfalls ausgeschaltet.
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41.2.1

4122

Lafter in
Wechselschaltung

Lafter in
Stufenschaltung

Die Ansteuerung eines Liifters erfolgt in den meisten Fallen als

Wechselschalter.

Es ergibt sich fir einen dreistufigen Lifter folgende Ansteuertabelle,
die der 6164/43 mit einer Gruppe von Schaltausgadngen nachbildet:

Ausgang Ausgang B Ausgang B
B 2
AUS 0 0 0
Lufterstufe 1 1 0 0
Lufterstufe 2 0 1 0
Lufterstufe 3 0 0 1

In manchen Fallen erfolgt die Ansteuerung eines Llfters als Stufenschalter.

Es ergibt sich fiir einen dreistufigen Lufter folgende Ansteuertabelle,

die der 6164/43 mit seinen Ausgangen nachbildet:

Ausgang B Ausgang Ausgang
1 2 3
AUS 0 0 0
Lufterstufe 1 1 0 0
Lufterstufe 2 1 1 0
Lufterstufe 3 1 1 1

Der Stufenschalter kann keine sprungartigen Einschaltungen durchfuhren.
Soll aus dem Aus-Zustand z.B. die Lufterstufe 3 eingeschaltet werden,

werden zunachst die Lifterstufen 1 und 2 mit einer einstellbaren Verweilzeit

angesteuert.
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4.1.3 Aufbau einer HLK-Anlage
mit Fan Coil-Units

Eine HLK-Anlage mit Fan Coil-Units (HLK = Heizung, Liftung, Klima)
besteht aus einer zentralen Heiz- und Kihlwassererzeugung.

Die Fan Coil-Units sind in den Raumen montiert und direkt an den Heiz- und
Kihlwasserkreislauf angeschlossen, siehe Abbildung Geratetechnik.

4.1.4 Aufbau einer
Fan Coil-Unit

T £an Coil Units

] Heizwasserkreislauf

—

_:E Kihlwasserkreislauf

180

Heizkessel und

ﬂ/ Kaltwassererzeuger

Die Fan Coil-Unit besteht aus einem Lufter- bzw. Geblasekonvektor und ei-
nem oder zwei Warmetauschern, die Heiz- und/oder Kuhlleistung an
den Raum abgeben.

Wenn nur ein Warmetauscher und ein Heiz- oder Kiihlkreislauf vorhanden
sind, liegt ein 2-Rohr-System vor.

Kommen zwei Warmetauscher mit zwei getrennten Heiz- und Kihlkreis-
lAufen zum Einsatz, liegt ein 4-Rohr-System vor. Der Fan Coil-Aktor steuert
direkt den Lifter und stellt ein bzw. zwei Kommunikationsobjekte fiir

die Ansteuerung der Ventile bereit.

Die Warmetauscher und der Ventilator sind die wichtigsten Bestandteile
einer Fan Coil-Unit. In den Warmetauschern flie3t das Heiz- bzw. Kiihlwas-
ser je nach gewilnschter Raumtemperatur. Der Durchfluss

des Wassers durch die Warmetauscher wird Uber die Ventile gesteuert.

Ventile Ventilator Motor Schaltkasten

\ / mi} Steuerung
.
-;%M

S N A
Kondensatwanne Filter Warmetauscher
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Der Ventilator blast Luft an den Warmetauschern vorbei und durch einen
Filter in den Raum. Die Luft wird an den Warmetauschern erhitzt bzw.
abgekuhlt und erzeugt somit die gewtinschte Raumtemperatur.

Der Ventilator wird von einem Motor angetrieben. Der Motor und die Ventile
werden vom Fan Coil-Aktor angesteuert.

In einer Kondensatwanne sammelt sich das bei der Kiihlung entstehende
Kondenswasser.

4.1.5 Rohrsysteme

Eine Fan Coil-Unit kann in einer 4-Rohr-, 3-Rohr- oder 2-Rohr-Ausfiihrung
aufgebaut sein.

'OWWW\'“WW' é 4-Rohr-Ausfiihrung

WA é 3-Rohr-Ausfiihrung

me é 2-Rohr-Ausfiihrung
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4.15.1 2-Rohr-System, Aufbau

Ventil

Lufter

tl

II_|

Warmetauscher

Zu- und Ableitung

Das 2-Rohr-System besteht aus einem einzigen Wasserkreislauf, Uber den

2 - Rohr - System

Liftersteuerung

je nach Jahreszeit abwechselnd entweder geheizt oder gekuhlt wird. In einer

2-Rohr-Fan Coil Unit gibt es nur einen Warmetauscher mit einem Ventil.

Hinweis

In manchen HLK-Anlagen wird tber eine 2-Rohr-Fan Coil-Unit ausschliel3-
lich gekiihlt. Die Heizfunktion wird von einem gebrauchlichen Heizkorper
oder von einer Elektroheizung ibernommen.
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4.1.5.2 2-Rohr-System
Heizen und Kihlen

In diesem System steht nur ein Warmetauscher fiir Heizen bzw. Kihlen zur

Verfliigung. Zentral wird, je nach Witterung, warmes oder kaltes Wasser in

das Rohrsystem (2-Rohr) eingespeist. Dem Fan Coil-Aktor oder dem Raum-

temperaturregler (RTR) wird mitgeteilt, ob sich gerade warmes oder kaltes
Wasser im Kreislauf befindet. In Abhangigkeit dieser Einstellung wirken
beide StellgréRen nur auf ein Ventil. Der RTR entscheidet, welche Stellgro-
Re (Heizen/Kihlen) aktiv gesendet wird. Der 6164/43 steuert

die Lufterstufe und nur ein Ventil an.

6164/43 Stufe 1
Heizen 1 Byte Stufe Liifter
Kiihl-/Heiz-
......... mittel-
K.-Objekt
ventil | steuerung
A Hei-
zen/Kihle
n

TZentralumschaltung Heizen/Kiihlen

2-Rohr-System Heizen und Kihlen (3-stufiger Lifter)
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4.15.3 2-Rohr-System

Heizen oder Kiihlen
In diesem System steht ein Warmetauscher fir Heizen oder Kiihlen zur

Verfiigung. Von einem RTR wird eine StellgroRe fiir Heizen oder Kiihlen
zur Verfiigung gestellt. Zentral wird nur warmes oder nur kaltes Wasser in
das Rohrsystem (2-Rohr) eingespeist. In Abhangigkeit dieser Einstellung
wirkt eine Stellgrofie auf ein Ventil. Der RTR sendet die StellgréRe (Kihlen)
und der 6164/43 steuert die Lifterstufe und das Ventil an.

Stufe 1

Stufe 2 Liifter
Stufe 3

RTR i 6164/43

. Kihlen 1 B!ie .

P

(ENiAus | Kuhlmittel-
steuerung

Objekt
Ventil Heizen oder Ventil Kithlen

Hinweis

Beide 2-Rohr-Systeme kénnen mit einem 3-stufigen Lifter oder Geblase
aufgebaut sein.
In Abhangigkeit einer StellgroRe (1 Byte oder 1 Bit), die von einem Raum-

temperaturregler gesendet wird, ermittelt der Fan Coil-Aktor Uber
die parametrierbaren Schwellwerte dementsprechend die Lifterstufen.
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4.1.5.4 3-Rohr-System, Aufbau

Fir eine stetige Stellgrofe (1 Byte; 0...100 %) kénnen die Schwellwerte fir
die Lufterstufen wie folgt festgelegt werden:

Beispiel
dreistufiger Liifter: Schaltschwellen im 6164/43:
Lifterstufe 1: 1... 29 % Aus -> Lufterstufe 1 = 1%
Lifterstufe 2: 30... 59% Lifterstufe 1 -> 2 =30%
Lifterstufe 3: 60...100% Lifterstufe 2 -> 3 =60%
3
%’ 2
o
2
31
0
0 1-29% 30-59%  60-100%
Stellgréie

Das 3-Rohr System hat einen dhnlichen Aufbau wie das 4-Rohr-System.
Es gibt einen getrennten Zulauf fir Heiz- und Kiihlwasser sowie zwei ge-
trennte Warmetauscher mit jeweils einem Ventil. Im Unterschied zum
4-Rohr-System hat das 3-Rohr-System einen gemeinsamen Riicklauf fiir
Heiz- und Kihlwasser.

Der Fan Coil-Aktor steuert direkt den Lifter und stellt zwei Kommunikations-
objekte fur die Ansteuerung der Ventile bereit.

Ventil, Kiihlen Lufter

AW § || 3Ronrsysten
| .mmmmm\ \ Liftersteuerung

| A \
o N
Ventil, Heizen Warmetauscher
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4.1.5.5 4-Rohr-System, Aufbau
In einem 4-Rohr-System stehen zwei getrennte Warmetauscher (fir Heizen
und Kuhlen) zur Verfigung. Zentral wird warmes und kaltes Wasser in zwei
getrennten Rohrsystemen (je 2-Rohre) zur Verfigung gestellt.

Der Raumtemperaturregler (RTR) vor Ort entscheidet, ob gekuhlt oder
geheizt wird. Der RTR sendet entweder ein getrenntes Heiz- und Kihlsignal
oder ein gemeinsames Heiz-/Kuhlsignal. Falls nur ein Signal flr Heizen und
Klhlen gesendet wird, entscheidet ein zusatzliches Signal ob sich das Sys-
tem im Heiz- oder Kiihimodus befindet und welches Ventil anzusteuern ist.

Die Fan Coil-Aktor steuert direkt den Lufter und stellt zwei Kommunikations-
objekte fur die Ansteuerung der Ventile bereit.

Ventil, Kithlen Lufter

\ — -
WW"WI"\ é 4-Rohr-System
W \

byt \ AN

Ventil, Heizen Warmetauscher

4-Rohr-System, Aufbau

Schaltaktor
6164/43 1.1 U
Heizen 1 Byte = LUﬂer
Kiihlen 1 Byte Heizmittel-
Automatische steueru ng
W= HEimE Kihlmittel-
Objekte | Steuerung

Ventil Heizen und Ventil Kiihlen

4-Rohr-System Heizen und Kihlen (3-stufiger Lifter)
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4.2 Systemaufbau mit dem
Fan Coil-Aktor

In der Funktionsweise dient der Fan Coil-Aktor zur Regelung des Heiz- und
Kihlventils sowie zum Schalten der Ventilatorausgange. Die Temperaturer-
fassung wird von einem Raumtemperaturregler ausgefihrt.

z
n 3

3] 14 :
33 Uy =24.. .230VAG ‘:'!'4}:
1,=16A (10AX)

Auch die Sollwertverschiebung sowie die Betriebsart-Umschaltung erfolgt
am Raumtemperaturregler. Zur Berticksichtigung der Kondenswasseriber-
wachung und des Fensterkontakts kdnnen die Sensoren direkt

am Fan Coil-Aktor angeschlossen werden.

Zur korrekten Ausflhrung der Funktion muss der Raumtemperaturregler
die Ist-Temperatur sowie die jeweilige Betriebsart Giber den Bus an
den Fan Coil-Aktor senden.
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421

Automatik-Betrieb

Bei der automatischen Liftersteuerung wird ein Lifterantrieb direkt an
den Fan Coil-Aktor angeschlossen und Uber drei potentialfreie Kontakte
geschalten. Es kann ein einstufiger, ein zweistufiger oder ein dreistufiger
Lafter angeschlossen werden.

Die Lifterstufe wird in Abhangigkeit von der Stellgrof3e automatisch ein-
gestellt. Beispielsweise kdnnen fur die folgenden StellgroRenbereiche die
entsprechenden Lifterstufen parametriert werden:

StellgréRe Lifterstufe
0... 9% 0 (Lufter aus)

10... 39 % 1

40... 69 % 2

70...100 % 3

Der Fan Coil-Aktor 6164/43 ist ein reiner Aktor der keinen Regler fur

eine Raumtemperaturregelung besitzt. Die Raumtemperaturregelung erfolgt
durch einen Raumtemperaturregler, der Ublicherweise ebenfalls die Raum-
temperatur erfasst. Primar steuert der 6164/43 einen Lufter und Ventile an.
Neben einer manuellen Ansteuerung des Lifters Uber die Kommunika-
tionsobjekte Stufe x, Stufe schalten oder Weiterschalten Stufe kann

der Fan Coil-Aktor auch im Automatik-Betrieb zusammen mit einen Raum-
temperaturregler (RTR) arbeiten. Hierfiir stehen die Komunikationsobjekte
StellgréRe Heizen, Stellgro3e Kithlen bzw. fur den Betrieb mit nur einer
EingangsgréRe das Kommunikationsobjekt Stellgréf3e, Heizen/Kiihlen zur
Verfugung.

Der Automatik Betrieb wird im Parameterfenster Lifter mit dem Parameter
Automatik-Betrieb freigeben freigegeben. In Abhangigkeit von dem HLK-
System, dies ist einzustellen im Parameterfenster Reglereingang, werden
die StellgréRen-Objekte freigegeben.

Ein in der ETS parametrierter Automatik-Betrieb wird nach dem ersten
Download aktiviert. Bei einem anschlieenden Download bleibt der Zustand
des Automatik-Betriebs (aktiv, inaktiv) erhalten, wie er vor dem Download
bestand. Eine Ausnahme besteht, wenn Systemeigenschaften, z.B.
HLK-System, Lufteransteuerung (Wechsel-, Stufenansteuerung) oder die
Lufterstufenzahl (1/2/3), gedndert wurden. In diesen Fallen wird der Automa-
tik-Betrieb aktiviert, falls in der ETS der Automatik-Betrieb freigegeben ist.

Der Automatik-Betrieb wir ausgeschaltet, wenn ein manueller Stellbefehl
Uber die Kommunikationsobjekte Stufe x, Stufe schalten oder Weiterschalten
Stufe eingeht oder Uber das Kommunikationsobjekt Automatik EIN/AUS ein
Telegramm mit dem Wert 0 empfangen wird.

Der Automatik-Betrieb kann erneut tUiber das Kommunikationsobjekt
Automatik EIN/AUS oder das 1-Byte-Kommunikationsobjekt
Umschalten Begrenzung aktiviert werden.

Eine Aktivierung einer der vier Begrenzungen oder der Zwangsfuhrung
beendet den Automatik-Betrieb nicht. Hierdurch wird bei einer Bereichs-
Begrenzung (mehrere Lifterstufen sind zuldssig) eine eingeschrankte
automatische Steuerung mit mehreren Lufterstufen ermdéglicht.
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Das folgende Funktionsschaltbild zeigt die Abhangigkeit zwischen Automa-
tik- und manuellen Betrieb des Fan Coil-Aktors.

kein Automatik-Betrie

Automatik-Betrieb

in ETS freigegeben

Busspannungs-
wiederkehr

- ETS-Bus-Reset (Gerat Zuriicksetzen)

- Download falls Wechsel der Betriebsfunktion”

in ETS freigegeben

:

Manueller Betrieb:
- Lufteranlauf aktiv
- Verweilzeiten in Stufe inaktiv
- Umschaltpause aktiv
- Begrenzungen glltig

1-Byte-Objekt
Betriebsartumschaltung = 0

Objekt Automatik EIN/AUS = 1

<

Objekt Automatik EINJAUS =0

Manuelle Ansteuerung Uber Objekt

Download falls
kein Wechsel der
Betriebsfunktion”

Stufe x, Stufe schalten oder

Weiterschalten Stufe

Busspannungs-
wiederkehr

s

Download falls
kein Wechsel der
Betriebsfunktion”

" Eine Betriebsfunktion kann zum einen durch den Wechsel von Heizen auf Kihlen, durch das Umschalten der
Anzahl der Lifterstufen, durch die Umschaltung von Stufen- auf Wechselschalter oder durch das Umschalten
auf ein anderes HLK-System erfolgen.

133



Busch-Installationsbus® KNX  Planung und Anwendung

4.2.2 Direkt-Betrieb

Bei der direkten Luftersteuerung uber Busch-Installationsbus® wird ein Liif-
terantrieb

direkt an den Fan Coil-Aktor angeschlossen und Uber drei potentialfreie
Kontakte geschaltet. Es kann ein einstufiger, ein zweistufiger oder

ein dreistufiger Lifter angeschlossen werden.

Der Fan Coil-Aktor stellt die Lufterstufe in Abhangigkeit von einem Uber
den Busch-Installationsbus® empfangenen Wert ein. Der Wert wird als 1-
Byte-Wert

empfangen. Die Umrechung des empfangenen 1-Byte-Werts in

die Lufterstufe erfolgt wie bei der automatischen Lifteransteuerung

Uber die parametrierten Schwellwerte.

1-Byte-Wert Lifterstufe
0... 9% 0 (Lufter aus)

10... 39 % 1

40... 69 % 2

70...100 % 3

4.2.3 Umschaltung zwischen
Automatik- und Direkt-
Betrieb

Im Fan Coil-Aktor kann zwischen Automatik-Betrieb und Direkt-Betrieb um-
geschaltet werden. Die Umschaltung in die manuelle Luftersteuerung erfolgt
Uber einen 1-Bit-Wert. Die Lufterstufe wird entsprechend dem empfangenen
1-Byte-Wert geschaltet.

Die Liftersteuerung wird in den Automatik-Betrieb zurtickgeschaltet, wenn
auf dem entsprechenden Kommunikationsobjekt eine 1 empfangen wird.

Der aktuelle Status der Automatiksteuerung wird Gber einen 1-Bit-Wert
zurlick gemeldet.
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4.2.4

Logik der
Stufenumschaltung

Die folgende Abbildung zeigt, die Logik einer Stufenumschaltung fir einen
Fan Coil-Aktor in Abhangigkeit der StellgréRe und den parametrierten
Schwellwerten und Hysteresen.

Das Diagramm bezieht sich auf einen dreistufigen Liifter ohne parametrierte
Lifterbegrenzungen. Die Lifterbegrenzungen kommen erst nach der Ermitt-
lung der Lifterstufe zum Tragen und andern das Flussdiagramm nicht.

Stellgriie

Stellgrie Stellgraie Liifter
= =
Stufe 1 + Hy. Stufe 1 - Hy. S
Stellgriize & ia
E: S‘tellgiroﬁe Liifter
Stufe 2 + Hy. Stufe 2- Hy. stute 1
Stellgralie 3
E Stellgroﬁe Litter
Stufe 3 + Hy. Stufe 3- Hy. Stute 2

Liifter Lifter
Stufe 3 Stufe 3
Hy. = Hysterese

Wenn Stufe x — Hysterese = 0 9% wird Stufe x — Hysterese = 1 % gesetzt
Wenn Stufe x + Hysterese =100 % wird Stufe = + Hysterese = 99 % gesetzt
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4.2.5 Funktionsschaltbild Luf-
ter-Betrieb

Die folgende Abbildung zeigt, in welcher Reihenfolge die Funktionen bei
der Lifteransteuerung bearbeitet werden. Kommunikationsobjekte, die in
das gleiche Kastchen fiihren sind gleichrangig und werden in der Reihe
ihres Telegrammeingangs abgearbeitet.

Objekte Eingang ) ™\ Objekt Ausgang
Lufterstufe
Stufe Schalten —>| 1/2/3 Stufen
— 3| Manuell
Stufe x
. Automatik / Regler- . .

Weiterschalten Stufe / iiberwachung — Storung StellgroRe
StellgrofRe Heizen und oder Kiihlen “ / \Anlaufverhalten / >
Automatik EIN/AUS

ja
Zwangsflihrung >

nein

nein

Automatik-Betrieb > >

Begrenzungen uber
1 Bit/1 Byte aktivierbar

Begrenzung 1

Begrenzung 2

Begrenzung 3

Stufen Begrenzung

Begrenzung 4

Begrenzung | ausschalten

=Status Lifter
A

Busspannungsausfall ~———» Kontaktstellung auswerten L, Soll Stufe
- wiederkehr
I

* >

[ Relais schalten ]

Ist Stufe
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4.3

4.3.1

4.3.2

Stellantriebe, Ventile und
Regler

Elektromotorische
Stellantriebe

Elektrothermische
Stellantriebe

Elektromotorische Stellantriebe fahren Ventile Gber einen kleinen Elektro-
motor auf und zu. Elektromotorische Stellantriebe werden als proportionale
oder als 2- bzw. 3-Punkt-Stellantriebe angeboten.

Proportionale Stellantriebe werden Uber ein analoges Signal, z.B. 0-10 V
angesteuert. Sie kdnnen nicht mit dem Fan Coil-Aktor angesteuert werden.
2- bzw. 3-Punkt-Stellantriebe werden lber das Schalten der Versorgungs-
spannung angesteuert.

2-Punkt-Stellantriebe werden Uber die Befehle AUF und ZU angesteuert.
Das Ventil kann nur komplett gedffnet oder komplett geschlossen werden.
2-Punkt-Ventile werden Uber eine 2-Punkt-Regelung oder eine Pulsweiten-
modulation (PWM) angesteuert. 2-Punkt-Stellantriebe die eine 2-Punkit-
Regelung vorsehen kdnnen nicht mit dem Fan Coil-Aktor angesteuert
werden.

Der Fan Coil-Aktor unterstiitzt die Ansteuerung von elektromotorischen
3-Punkt-Stellantrieben. Diese werden Uber drei Anschlussleitungen an den
Fan Coil-Aktor angeschlossen: Neutralleiter, geschaltete Phase fur AUF,
geschaltete Phase fiur ZU. Mit 3-Punkt-Stellantrieben kann das Ventil zu
einem beliebigen Prozentsatz gedffnet werden und diese Position Uber
einen langeren Zeitraum beibehalten. Wird das Ventil nicht bewegt,

dann liegt keine Spannung am Motor an.

Das Ventil wird soweit aufgefahren, dass genau die Menge Heil3- bzw. Kalt-
wasser durchstrémen kann, um den Warmetauscher auf die gewlinschte
Temperatur zu bringen. Somit wird das Ventil Giber die Ventil6ffnung
(0...100 %) geregelt. Als Regelung kommt in den meisten Fallen

eine Stetigregelung zur Anwendung.

Alternativ kann ein elektromotorischer Stellantrieb Gber eine Pulsweiten-
modulation angesteuert werden. Dabei wird das Ventil jeweils fiir einige
Minuten komplett gedffnet und danach wieder geschlossen.

Elektrothermische Stellantriebe werden Uber die Warmedehnung eines
Materials infolge von elektrischem Stromfluss verstellt. Elektrothermische
Stellantriebe werden Uber eine Pulsweitenmodulation angesteuert.

Der Fan Coil-Aktor unterstutzt die Ansteuerung von elektrothermischen
Stellantrieben Uber die Pulsweitenmodulation.

Elektrothermische Stellantriebe werden in den Ausflihrungsvarianten strom-
los geschlossen und stromlos offen angeboten. Je nach Ausfihrungsvarian-
te wird das Ventil gedffnet, wenn Spannung anliegt und geschlossen, wenn

keine Spannung anliegt oder umgekehrt.

Elektrothermische Stellantriebe werden Uber zwei Anschlussleitungen an
den Fan Coil-Aktor angeschlossen.
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4.3.3

Ventilkennlinie

Der Fan Coil-Aktor steuert Ventile mit linearer Ventilkennlinie. Die Ventil-
stellung wird linear zur Stellgrée angepasst.

Bei einer Stellgréfe von 0 % ist das Ventil geschlossen, d.h., ebenfalls 0 %.
Bei einer Stellgréfe von 100 % ist das Ventil vollstandig gedffnet, d.h.,
ebenfalls 100 %.

Das gleiche Verhaltnis gilt auch fur alle Zwischenwerte.

4 Ventilstellung
100 %
] Ventil-
* stellgréoBe
T T >
0% o9 100 %

Lineare Ventilkennlinie

Diese Ventilkennlinie kann fir unterschiedliche Ventiltypen angepasst
werden. Viele Ventile haben z.B. bei geringer Offnung fast keinen Durchfluss
und erreichen bei 60-80 % schon ihren maximalen Durchfluss. Hinzu kommt,
dass bei vielen Ventilen durch geringen Durchfluss ein stérendes Pfeif-
gerausch erzeugt wird.
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Diese Effekte kdnnen durch eine Begrenzung des aktiven Ventil6ffnungs-
bereichs berlcksichtigt werden. Durch diese Begrenzung kann ebenfalls
die Positionierhaufigkeit des Stellantriebs reduziert werden.

4 Ventilstellung

100 %

80%

aktiver
Ventil-
6ffnungs-_|
bereich

Ventil-
stellgroBe

»

9 \
0% 0%

\
100 %

>

Begrenzung des aktiven Ventiléffnungsbereichs
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Eine weitere Anpassung der Ventilkennlinie erfolgt Gber die Begrenzung
der VentilstellgroRe. Durch diese Begrenzung reagiert der Ventilausgang
im unteren und oberen Bereich nicht auf die Stellgréfie. Somit kann z.B.
eine Ventilbewegung bei geringfugigem Heiz- bzw. Kihlbedarf vermieden

werden.
4 Ventilstellung
100 %
aktiver —
Ventil-
offnungs- |
bereich -
l Ventil-
i stellgréBe
O % T »
0% 100 %
minimum Regler- maximum Regler-
ausgang fur noch ausgang fur vollstéandig

geschlossenes Ventil  getffnetes Ventil

Begrenzung der VentilstellgroRe

Eine weitere Anpassung der Kennlinie kann im Parameterfenster Kennlinie
erfolgen, separat einstellbar fiir das Heiz- bzw. Kiihl-Ventil. Uber diese dort

einstellbaren Parameter, kann die VentilstellgroRe an die Stellgrée ange-
passt werden. Durch diese Funktion lasst sich ebenfalls die Positionier-

haufigkeit des Stellantriebs verringern.

Eine Verringerung der Positionierhaufigkeit reduziert den Strombedarf fur
die Positionierung und erhéht die Lebensdauer des Ventils. Eine geringe
Positionierhaufigkeit verschlechtert allerdings auch die Genauigkeit

der Temperaturregelung.
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4.3.4 Regelungsarten

4.3.4.1 Stetigregelung

Fir die Ansteuerung von Ventilen sind in der Heizungs-, Klima-, Luftungs-
technik die folgenden Regelungsarten gebrauchlich.

e Stetigregelun
e Pulsweitenmodulation (PWM)

e Pulsweitenmodulation — Berechnung

Bei der Stetigregelung wird aus der Ist- und der Solltemperatur eine Stell-
groRe berechnet, mit der die Temperatur optimal eingeregelt wird. Das Ventil
wird in eine Position gefahren, die der berechneten StellgréRe entspricht.
Dabei kann das Ventil komplett gedffnet, komplett geschlossen sowie in
jeder beliebigen Zwischenposition positioniert werden.

Stellgrée

100% -

0% —
Zeit

Mit der Stetigregelung kann die genaueste Einregelung der Temperatur
erreicht werden, ohne starke Uberschwingungen. Gleichzeitig kann die
Positionierhaufigkeit des Stellantriebs gering gehalten werden.

Die Stetigregelung kann mit dem Fan Coil-Aktor fur elektromotorische
3-Punkt- oder Busch-Installationsbus® Stellantriebe eingesetzt werden.
Dies erfolgt Uber eine 1-Byte-Ansteuerung.

Was ist eine 1-Byte-Ansteuerung?

Bei der 1-Byte-Ansteuerung wird vom Raumtemperaturregler ein Wert
von 0...255 (entsprechend 0...100 %) vorgegeben. Bei 0 % wird z.B.
das Ventil geschlossen, bei 100 % maximal gedffnet.
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4.3.4.2 Pulsweitenmodulation
(PWM)
Bei der Pulsweitenmodulation wird das Ventil wie bei einer 2-Punk-
Regelung ausschlieRlich in den Positionen komplett getffnet und komplett
geschlossen betrieben. Im Gegensatz zu einer 2-Punkt-Reglung wird die
Position nicht Gber Grenzwerte gesteuert, sondern ausgehend von der
berechneten Stellgrofie, ahnlich der Stetigregelung.

Die Stellgrofe wird fiir einen zeitlichen Zyklus fixiert und in die Dauer der
Ventil6ffnung umgerechnet. Die Stellgrof3e 20 % wird bei einer Zykluszeit
von 15 Minuten beispielsweise auf drei Minuten Ventil6ffnungszeit umge-
rechnet. Die StellgréfRe 50 % ergibt eine Ventil6ffnungszeit von 7,5 Minuten.

Stellgrée

100%

0%

Mit der Pulsweitenmodulation kann eine relativ genaue Einregelung der
Temperatur erreicht werden, ohne starke Uberschwingungen. Es kénnen
einfache, kostenglnstige Stellantriebe eingesetzt werden. Die Positionier-
haufigkeit des Stellantriebs ist relativ hoch.

Die Pulsweitenmodulation kann mit dem Fan Coil-Aktor fur elektro-
motorische oder elektrothermische Stellantriebe eingesetzt werden.
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Ein Beispiel dazu, wenn der 6164/43 als Eingangsignal einen 1-Byte-
Stellwert (Stetig-Regelung) empfangt wird dieser Wert mit der parametrierten
Zykluszeit Uber eine PWM-Berechnung in ein Signal fur eine 2-Punkt-
Regelung (Ein-Aus-Wert) umgerechnet.

Bei der PWM-Regelung wird mit einem Regelalgorithmus der empfangene
Regelwert (0...100 %) in eine Puls-Weiten-Modulation umgewandelt.
Diese Umwandlung basiert auf einer konstanten Zykluszeit. Empfangt der
6164/43 z.B. eine StellgroRe von 20 %, wird bei einer Zykluszeit von

15 Minuten fir drei Minuten das Ventil gedffnet (20 % von 15 Minuten)
und fur 12 Minuten (80 % von 15 Minuten) das Ventil geschlossen.

Berechnete
StellgrdBe
100 % 60%
80% ‘\ 0%
60% T ~ 4
0% | 10% N, _..""'"
20%
0% s
0 15 30 45
tin Minuten
Auagegebene“
Stellgrofe ;
0 >
0 15 30 45
tin Minuten
Eingang 10% ein (1,5 min) 20% ein (3 min) 0% ein {8 min) 40% ein (& min)

90% aus (13,5 min) 80% aus (12 min) 40% aus (6 min) 60% aus (9 min)
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4.3.4.3 Pulsweitenmodulation —
Berechnung

Bei der Puls-Weiten-Modulation erfolgt die Ansteuerung Uber ein variables
Puls-Pause-Verhaltnis.

100%{

40% 4 —_1_

0%

—

Wahrend der Zeit toy wird das Ventil gedffnet und wahrend der Zeit torr mit
geschlossen. Wegen ton = 0,4 X teyc stellt sich das Ventil bei etwa 40 % ein.
teyc ist die sog. PWM-Zykluszeit fir die stetige Ansteuerung.
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4.4

441

Verhalten bei, ...

Busspannungswiederkehr
(BW)

Allgemein

Bei Busspannungswiederkehr (BW) sind die Objektwerte parametrier-
bar, falls nicht werden diese auf den Wert 0 gesetzt.
Ausnahme siehe Tabelle, z.B. Automatik-Betrieb.

Timer sind aul3er Betrieb und sind neu zu starten.

Status-Objekte werden gesendet, sofern die Option bei Anderung
eingestellt wurde.

Die Kontaktstellung ist nach BW nicht 100%ig bekannt. Es wird ange-
nommen, dass sich die Kontaktstellung wahrend des Busausfalls nicht
geandert hat (kein manuelle Bedienmdglichkeit). Erst nach dem
Empfang eines neuen Schalt-Ereignisses ist die Kontaktstellung fir
den Fan Coil-Aktor bekannt.

Die Sendeverzégerung ist nur bei BW aktiv!

Schaltkontaktausgang

Der Objektwert Treppenlichtzeit bleibt unveréndert, wie vor Bus-
spannungsausfall (BA).

Der Objektwert Zeitfunktion sperren ist abhangig von der ausgewanhlten
Option.

Der Objektwert Dauer-Ein bleibt unverandert, wie vor BA.
Der Schaltkontaktausgang schaltet wie folgt:
¢ Nach dem eingestellten Objektwert Schalten bei BW.

o Ist der Parameter Objektwert ,Schalten” bei BW nicht para-
metriert, ist das Verhalten bei BA entscheidend.

e Wenn keines der beiden oben beschriebenen Optionen ausge-
wahlt ist, wird die letzte Stellung wie vor BA beibehalten.

Hinweis

War bei BA eine Treppenlichtzeit aktiv, wird sie erneut gestartet.

Eingange

Die inaktive Wartezeit ist nur bei Busspannungswiederkehr aktiv.
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Ventile
e Der Spulzyklus startet neu, falls er vor Ausfall aktiv war.

e Die Prioritdten Sperren, Zwangsfuhrung, Spulung und Justierung
werden wieder hergestellt und vorrangig ausgefihrt.

Die Prioritéaten sind wie folgt festgelegt:
Referenzfahrt

Handbedienung
Kommunikationsobjekt Sperren
Kommunikationsobjekt Zwangsfihrung
Spllen

Justieren

N o o b~ wDd =

Stellgréfen

Hinweis

Dabei entspricht die 1 der héchsten Prioritat.

e Der bei Busspannungswiederkehr (BW) parametrierte Wert wird nur
ausgefuhrt, wenn keine héhere Prioritat (auler Handbedie-
nung/Referenzfahrt) vor dem Ausfall aktiv war. Wird wahrend der BW
und einer aktiven Prioritat eine neue Stellgrof3e empfangen, so ersetzt
sie die StellgroRRe die in der Parametrierung festgelegt war.
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4.4.2

Reset Uiber Bus

Was ist ein ETS-Reset?

Allgemein wird ein ETS-Reset als Zurticksetzen eines Gerates Uber die ETS

bezeichnet. Der ETS-Reset wird in der ETS3 unter dem Menupunkt
Inbetriebnahme mit der Funktion Gerét zuriicksetzen ausgeldst.
Dabei wird das Anwendungsprogramm angehalten und neu gestartet.

Schaltkontaktausgang
o Der Objektwert Treppenlichtzeit erhalt seinen parametrierten Wert.

o Der Objektwert Zeitfunktion sperren ist 0, d.h., Zeitfunktion ist nicht
gesperrt.

e Der Objektwert Dauer-Ein ist 0, d.h., Dauer-Ein ist nicht aktiviert.

o Der Schaltkontaktausgang geht in den sicheren gedffneten Zustand.

Hinweis

Bei allen Resets nach Auslieferung inklusive dem ersten Download
entspricht das Verhalten dem, bei Reset iber den Bus.

Eine Sende- und Schaltverzégerung wird nicht ausgefiihrt.

Alle Zustande werden zurlickgesetzt.
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4.4.3

Download (DL)

Allgemein

Nach einer Anderung der Liifteransteuerung (Stufen- oder Wechsel-
ansteuerung) oder der Lifterart ist ein kompletter Reset des Aktors
erforderlich, um eine Fehlfunktion zu vermeiden. Dieser Komplett-Reset
hat die gleiche Wirkung wie ein Zurlicksetzen des Gerats in der ETS.

In diesem Fall werden die Objekte normalerweise mit dem Wert 0
beschrieben. Die Timer bleiben stehen und werden auf 0 gesetzt.
Statusobjekte werden auf 0 gesetzt (Ausnahme Automatik, falls aktiv)
und Kontakte geoffnet.

Der normale Download, wenn keine Umparametrierung der Lifterart und
Lifteransteuerung stattgefunden hat, bewirkt einen Eingriff. Im Idealfall 16st
dieser keine ungewollten Reaktionen aus und beeinflusst somit den
normalen Betrieb nicht. Objektwerte bleiben unverandert. Timer bleiben ste-
hen und missen nur neu gestartet werden. Statuswerte werden aktualisiert
und gesendet. Die Kontaktstellung bleibt unverandert und andert sich erst
mit dem nachsten Schaltbefehl.

Hinweis

Nach einem Download mit Anderung der Applikation entspricht
das Verhalten dem Zurlicksetzten des Gerats in der ETS.

Wird nach dem Entladen der Applikation die gleiche Version erneut
geladen, entspricht das Verhalten dem bei Download

Schaltkontaktausgang
Der Objektwert Treppenlichtzeit bleibt unverandert.

Der Objektwert Zeitfunktion sperren bleibt unverandert.

Ausnahme: Der Objektwert wird auf 0 gesetzt, wenn keine
Zuordnung auf dem Kommunikationsobjekt besteht.

Hinweis

Gegebenenfalls wird die Sperre der Zeitfunktion aufgehoben,
wenn das Objekt Zeitfunktion sperren nicht verfigbar ist.

Der Schaltkontaktausgang benutzt ansonsten die neuen
Parameter.

Der Objektwert Dauer-Ein bleibt unverandert.

Der Schaltkontaktausgang bleibt unverandert.
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4.4.4 Verhalten bei Busspan-
nungsausfall (BA)

Nachdem sich die Kontaktstellungen bei Busspannungsausfall eingestellt
haben, ist der Fan Coil-Aktor so lange funktionsunfahig,
bis die Busspannung wiederkehrt.

Bei Busspannungsausfall steht fir jeden Ausgang nur fiir eine unverzégerte
Schalthandlung Energie zur Verfligung. Umkehrpausen, Verweilzeiten und
das Anlaufverhalten kdnnen nicht beriicksichtigt werden. Aus diesem Grund
besteht fiir den Lufter bei Busspannungsausfall nur die Parametriermdglich-
keit die Lufterstufe beizubehalten (unverandert) oder auszuschalten.

Das spezielle Verhalten ist in den nachfolgenden Tabellen beschrieben.

4.45 Verhalten bei Busspan-
nungsausfall, -wiederkehr
und Download
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4.5

451

Prioritaten bei, ...

Ventil Heizen/Kihlen

Die Prioritaten sind wie folgt festgelegt:
Referenzfahrt

Handbedienung
Kommunikationsobjekt Sperren
Kommunikationsobjekt Zwangsfiihrung
Spllen

Justieren

N o g bk~ wbd =

StellgrofRen

Hinweis

Dabei entspricht die 1 der hochsten Prioritat.
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4.6

46.1

Schnelle Aufhei-
zung/Abkihlung

Aufheizung

Ist bei einer Autheizung die neue Ventilstellung grof3er als die aktuelle,
schlie3t der Kontakt sofort.

Die SchlieRzeit errechnet sich aus:

o T, = Dauer Ventilverstellung von 0 bis 100 %

o V, = aktuelle Ventilstellung [0...255]

e V.., =neue Ventilstellung [0...255]

o T.e = Einschaltzeit des PWM an der neuen Ventilstellung
o T, =PWM-Zykluszeit

e T.y= wird auf dem Weg zu V,, an jeder durchlaufenden Position
hinzu addiert

Berechnung der Schliel3zeit

Trew = 12
255 *Vneu
1= Tauf * Vact
255 255

Berechnung der Schliel3zeit beim Umschalten

T = Toew + (T « 1[b€iVact]) + (T + 1[beiVact +1])+ .+ (T +1[beiVieu])

Dies bedeutet:

e Fir eine Fahrt von 0...99 % bleibt der Kontakt fiir
etwa Taue + T,y geschlossen.

e Fr eine Anderung im unteren %-Bereich ergeben sich deutlich
kirzere SchlieRzeiten als fir Anderungen im oberen %-Bereich.

o Danach wird der Kontakt entsprechend dem neuen PWM-Zyklus
geoffnet und der PWM-Zyklus gestartet.
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4.6.2

Abkihlung

Ist bei einer Abkihlung die neue Ventilstellung kleiner als die aktuelle,
offnet der Kontakt sofort.

Die Offnungszeit errechnet sich aus:

e T, = Dauer Ventilverstellung von 100 bis 0 %

o V, = aktuelle Ventilstellung [0...255]

e V.., =neue Ventilstellung [0...255]

o  T.eu = Ausschaltzeit des PWM an der neuen Ventilstellung
o T, =PWM-Zykluszeit

e T.y= wird auf dem Weg zu V,, an jeder durchlaufenden Position
hinzu addiert

Berechnung der Offnungszeit
Ty

255* (255 —Vieu )

Tab , 255—Vact

255 255

Tneu =

T+1=

Berechnung der Offnungszeit beim Umschalten

T =Theu+ (T + l[bEiVact])+ (T + l[bEiVact + 1]) + ..+ (T + l[bEiVneu])

Dies bedeutet:

e Fir eine Fahrt von 99...0 % bleibt der Kontakt fiir
etwa T + T,k gedffnet.

o Fireine _Anderung im unteren %-Bereich ergeben sich deutlich
kirzere Offnungszeiten als fur Anderungen im oberen %-Bereich.

e Danach wird der Kontakt entsprechend dem neuen PWM-Zyklus
geoffnet und der PWM-Zyklus gestartet.
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A Anhang

Al Lieferumfang

Der Fan Coil-Aktor wird mit folgenden Teilen geliefert.
Der Lieferumfang ist gemaf folgender Liste zu Gberprifen.

e 1 Stck. 6164/43, Fan Coil-Aktor, REG
e 1 Stck. Montage- und Betriebsanleitung

e 1 Stck. Busanschlussklemme (rot/schwarz)
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Statusbyte
Zwang/Betrieb

A.2
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A.3 Bestellangaben

Kurzbezeichnung Bezeichnung Erzeugnis-Nr. bbn 40 16779 Preis- |Gew.1St. |Verp.-einh.
EAN gruppe | [kg] [St.]
6164/43 Fan Coil-Aktor, REG 6151-0-0210 4011395116159 0,1 1
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A.4 Notizen
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