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2 Beschreibung

1. Beschreibung

Der Innenraumsensor KNX TH-B-UP misst Temperatur und Luftfeuchtigkeit und be-
rechnet den Taupunkt. Uber den Bus kann der Sensor externe Messwerte empfangen
und mit den eigenen Daten zu einer Gesamttemperatur und Gesamtluftfeuchtigkeit
(Mischwerte) weiterverarbeiten. Der KNX TH-B-UP besitzt zwei Taster zur Verdnde-
rung der Raumtemperatur (Solltemperatur).

Der KNX TH-B-UP stellt sieben Schaltausgdnge mit einstellbaren Grenzwerten sowie
zusétzliche UND- und ODER-Logik-Verknilpfungen zur Verfligung. Der Sensor hat ei-
nen Pl-Regler fliir Heizung und Kihlung (nach Temperatur) und Liftung (nach Luft-
feuchtigkeit) und kann eine Warnung an den Bus ausgeben, sobald das Behaglichkeits-
feld (nach DIN 1946) verlassen wird.

Das integrierte Display zeigt die eigenen Werte und (iber den Bus empfangene Daten
(z. B. Datum, Uhrzeit). Das Gehduse wird mit einem Rahmen der im Gebaude verwen-
deten Schalterreihe ergénzt und passt sich so nahtlos in die Innenausstattung ein.

Funktionen:

e Messung von Temperatur und Luftfeuchtigkeit (relativ, absolut),
Berechnung des Taupunkts

¢ Mischwerte aus eigenen Messwerten und externen Werten (Anteil prozentual
einstellbar)

e Display-Anzeige 1-3 Zeilen (eigene Werte oder liber der Bus empfangene
Werte)

e 2 Taster zur Verdnderung der Raumtemperatur am Gerat.

Die Schrittweite kann von 0,1°C bis 5°C gewahlt werden.

¢ PIl-Regler fiir Heizung (ein- oder zweistufig) und Kiihlung (ein- oder
zweistufig) nach Temperatur

¢ PI-Regler fiir Liiftung nach Feuchtigkeit: Entfeuchten/Befeuchten (einstufig)
oder Entfeuchten (ein- oder zweistufig)

e 7 Schaltausgidnge mit einstellbaren Grenzwerten (Grenzwerte werden
wahlweise per Parameter oder Giber Kommunikationsobjekte gesetzt)

e 4 UND- und 4 ODER-Logik-Gatter mit je 4 Eingdangen. Als Eingdnge fir die
Logik-Gatter kdnnen sdmtliche Schalt-Ereignisse sowie 8 Logikeingénge (in
Form von Kommunikationsobjekten) genutzt werden. Der Ausgang jedes
Gatters kann wahlweise als 1 Bit oder 2 x 8 Bit konfiguriert werden

Die Konfiguration erfolgt mit der KNX-Software ETS. Die Programmdatei (Format
VD), Datenblatt und Handbuch stehen auf der Homepage von Elsner Elektronik unter
www.elsner-elektronik.de im Menlibereich ,Service” zum Download bereit.

1.1. Lieferumfang

e Gehause mit Display und Sensorplatine

e Tragerplatte

Sie bendtigen zusétzlich (nicht im Lieferumfang enthalten):
e Gerdtedose @ 60 mm, 42 mm tief
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e Rahmen (fiir Einsatz 55 x 56 mm), passend zum im Gebaude verwendeten

Schalterprogramm

1.2. Technische Daten

Gehéuse
Farben

Montage

Schutzart
MaRe

Gesamtgewicht
Umgebungstemperatur
Umgebungsluftfeuchtigkeit
Betriebsspannung
Busstrom

Datenausgabe

BCU-Typ

PEI-Typ
Gruppenadressen
Zuordnungen
Kommunikationsobjekte
Messbereich Temperatur
Auflésung (Temperatur)
Genauigkeit (Temperatur)
Messbereich Feuchtigkeit
Auflésung (Feuchtigkeit)
Genauigkeit (Feuchtigkeit)

Drift (Feuchtigkeit)

Kunststoff (teilweise lackiert)

* Weil3 glanzend (dhnlich RAL 9016 Verkehrsweil3)
e Aluminium matt

® Anthrazit matt

¢ Edelstahl

e Sonderfarben auf Anfrage

Unterputz
(Wandeinbau in Geratedose @ 60 mm, 42 mm tief)

IP 20

Gehaéuse ca. 55 x 55 (B x H, mm),
Aufbautiefe ca. 15 mm,
Tragerplatte ca. 71 x 71 (B x H, mm)

ca.50g

Betrieb -10...+50°C, Lagerung -20...+60°C
max. 95% rF, Betauung vermeiden
KNX-Busspannung

max. 6 mA,
max. 10 mA bei aktiver Programmier-LED

KNX +/- Bussteckklemme
eigener Mikrocontroller
0

max. 184

max. 184

117

-40...+100°C

0,1°C

+0,9°C bei 25°C
0...100%

0,1%

0..20% = £5%rF
20...80% = +3%rF
80...100 % = 5% rF

+ 0,5% rF pro Jahr bei normaler Luft

Zur Beurteilung des Produkts hinsichtlich elektromagnetischer Vertraglichkeit wurden
folgende Normen herangezogen:

Storaussendung:

e EN 60730-1:2000 Abschnitt EMV (23, 26, H23, H26) (Grenzwertklasse: B)
e EN 50090-2-2:1996-11 + A1:2002-01 (Grenzwertklasse: B)

Innenraumsensor KNX TH-B-UP ¢ Stand: 07.04.2011 ¢ Technische Anderungen und Irrtiimer vorbehalten.
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e EN 61000-6-3:2001 (Grenzwertklasse: B)

Storfestigkeit:

e EN 60730-1:2000 Abschnitt EMV (23, 26, H23, H26)

e EN 50090-2-2:1996-11 + A1:2002-01

e EN 61000-6-1:2004

Das Produkt wurde von einem akkreditierten EMV-Labor entsprechend den oben ge-
nannten Normen Uberpruft.

2. Installation und Inbetriebnahme

2.1. Hinweise zur Installation

Installation, Priifung, Inbetriebnahme und Fehlerbehebung des
Gerits diirfen nur von einer Elektrofachkraft (Ilt. VDE 0100)
durchgefiihrt werden.

Schalten Sie alle zu montierenden Leitungen spannungslos und treffen Sie Sicher-
heitsvorkehrungen gegen unbeabsichtigtes Einschalten.

Das Gerat ist a}:lsschlierSIich fur den sachgemalRen Gebrauch bestimmt. Bei jeder un-
sachgeméafRen Anderung oder Nichtbeachten der Bedienungsanleitung erlischt jegli-
cher Gewéhrleistungs- oder Garantieanspruch.

Nach dem Auspacken ist das Gerat unverzliglich auf eventuelle mechanische Bescha-
digungen zu untersuchen. Wenn ein Transportschaden vorliegt, ist unverziiglich der
Lieferant davon in Kenntnis zu setzen.

Das Geridt darf bei Beschéddigung nicht in Betrieb genommen
werden.

Wenn anzunehmen ist, dass ein gefahrloser Betrieb nicht mehr gewahrleistet ist, so ist
das Geréat bzw. die Anlage aul3er Betrieb zu nehmen und gegen unbeabsichtigten Be-
trieb zu sichern.

Das Gerét darf nur als ortsfeste Installation betrieben werden, das heil3t nur in montier-
tem Zustand und nach Abschluss aller Installations- und Inbetriebnahmearbeiten und
nur im daflir vorgesehenen Umfeld.

Fiir Anderungen der Normen und Standards nach Erscheinen der Bedienungsanlei-
tung ist Elsner Elektronik nicht haftbar.

2.2. Montageort

Der Sensor wird unter Putz in einer Geratedose (@ 60 mm, 42 mm tief) installiert. Ach-
ten Sie bei der Wahl des Montageorts bitte darauf, dass die Messergebnisse moglichst
wenig von duBBeren Einfliissen verfalscht werden. Mégliche Storquellen sind:
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e Direkte Sonnenbestrahlung
e Zugluft von Fenstern oder Tiiren

Installation und Inbetriebnahme

e Bei Unterputz-Montage: Zugluft aus Rohren, die von anderen Rdumen in die

Dose flihren, in der der Sensor montiert ist

e Erwarmung oder Abkihlung des Baukorpers, an dem der Sensor montiert ist,
z. B. durch Sonneneinstrahlung, Heizungs- oder Kaltwasserrohre
* Anschlussleitungen, die aus einem kalteren oder warmeren Bereich zum

Sensor fihren

Temperaturabweichungen durch solche Storquellen miissen in der ETS korrigiert wer-
den, um die angegebene Genauigkeit des Sensors zu erreichen (Temperatur-Offset).

Der Sensor darf nur in trockenen Innenrdaumen installiert und
betrieben werden. Betauung vermeiden.

2.3. Aufbau des Sensors

2.3.1. Gehiduse

Abb. 1
1 Rasten
- 2 2 Offnungen fiir Luft-Zirkulation

3 Taster zum Absenken der Raum-
temperatur (Solltemperatur)

4 Programmier-LED (versenkt)

1 5 Programmier-Taster (versenkt)

zum Einlernen des Geriéts

6 Taster zum Erhéhen der Raum-
temperatur (Solltemperatur)

7 Offnungen fiir Luftzirkulation

~N o0 AW

(UNTEN)
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2.3.2. Riickansicht Sensorplatine mit Anschluss

Abb. 2
1 Steckplatz fiir KNX-Klemme
BUS +/-
1 2 Rasten

2.4. Montage des Sensors

Montieren Sie zunachst die Dose mit Zuleitung. Dichten Sie Zuleitungsrohre ab, um
Zugluft zu vermeiden.

Verschrauben Sie dann die Tragerplatte auf der Dose und legen Sie den Rahmen des
Schalterprogramms auf. SchlieBen Sie die Busleitung +/- (Stecker schwarz-rot) an die
dafiir vorgesehenen Klemmen der Platine des Sensors an. Stecken Sie den Sensor mit
den Rasten fest auf den Metallrahmen, so dass Sensor und Rahmen fixiert sind.

2.5. Hinweise zur Montage und Inbetriebnahme

Setzen Sie den Sensor niemals Wasser (Regen) oder Staub aus. Die Elektronik kann
hierdurch beschadigt werden. Eine relative Luftfeuchtigkeit von 95% darf nicht Gber-
schritten werden. Betauung vermeiden.

Nach dem Anlegen der Busspannung befindet sich das Gerat 5 Sekunden lang in der
Initialisierungsphase. In dieser Zeit kann keine Information liber den Bus empfangen
werden.
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