instabus KNX/EIB System

Sensoren

Produktname:  \Wetterstation

Bauform: Reiheneinbau (REG)

Artikel-Nr.: 1010 00

ETS-Suchpfad: Gira Giersiepen / Eingabe / Analogeingang / Wetterstation
Gira Giersiepen Phys.Sensoren / Wetterstation / Wetterstation

Funktionsbeschreibung:

Die Wetterstation dient zur Erfassung und Weiterleitung von Wetterdaten und -ereignissen. An die
Wetterstation kdnnen ein digitaler Kombisensor Best. Nr. 1025 00 (Messen von Windstarke, Helligkeit und
Dammerung sowie Regen; mit DCF77-Empfanger) und bis zu vier analoge Messwertaufnehmer
angeschlossen werden.

An die analogen Eingange kdnnen folgende Messwertaufnehmer angeschlossen werden, fur die in der
Geratesoftware voreingestellte Parameter zur Verfugung stehen:

Helligkeit Best. Nr. 0576 00
Dammerung Best. Nr. 0572 00
Temperatur Best. Nr. 0577 00
Wind Best. Nr. 0580 00
Regen Best. Nr. 0579 00

Alternativ kbnnen auch beliebige andere Messwertaufnehmer verwendet werden, die Spannungs- oder
Stromsignale (0 ... 1V DC,0... 10V DC,0... 20 mA DC, 4 ... 20 mA DC) ausgeben. Bei Sensoren, die
Signale von 4 ... 20 mA ausgeben, besteht in den Parametern der Geratesoftware die Moglichkeit, eine
Uberwachung auf Drahtbruch auszuwéhlen.

Die gemessenen Werte werden von der Wetterstation in Werttelegramme (DPT 9.0xx, 2 Byte oder
DPT 5.001, 1 Byte) umgesetzt. Dadurch kénnen andere Busteilnehmer (z. B. Visualisierungssoftware,
Infodisplay, ...) diese Messwerte anzeigen, Meldungen generieren oder witterungsabhangige Prozesse
steuern.

Fur jeden Messwert stehen zwei einstellbare Grenzwerte zur Verfligung. Sobald ein Messwert diese
Grenzwerte Uber- oder unterschreitet, kann die Wetterstation entsprechende Meldungen ausgeben.
Gleichzeitig kdnnen diese Grenzwerte intern logisch miteinander verknupft werden. Durch eine Kaskadierung
mehrerer Wetterstationen kénnen auch komplexe Funktionen realisiert werden. Die Grenzwerte kdnnen
wahlweise mit der Parametrierungssoftware oder durch Telegramme von anderen Busteilnehmern eingestellt
werden. Zur Vorgabe durch externe Busteilnehmer kénnen 1-Byte-Telegramme, 2-Byte Telegramme
verwendet werden. Zusatzlich ermdéglicht eine Teach-In-Funktion die Speicherung des aktuellen Messwertes
als neuen Grenzwert. Die Teach-In-Funktion ist fir Regen- und Windsensoren nicht verfugbar.

Die Wetterstation benétigt zum Betrieb eine Versorgung mit 24 V AC. Diese kann zum Beispiel mit der
Spannungsversorgung Best.-Nr. 1024 00. erfolgen. Diese Spannungsversorgung kann gleichzeitig auch die
Heizung von Windsensoren ibernehmen.

Die Klemmen Us und GND dienen zur Versorgung externer analoger Sensoren mit 24 V DC (max. 100 mA
gesamt). Bei Kurzschluss oder Uberlast zwischen Us und GND wird die Spannung abgeschaltet.
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instabus KNX/EIB System

Sensoren
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Abmessungen:
Breite: 72 mm, 4 TE
Hohe: 90 mm
Tiefe: 58 mm

Bedienelemente:

A: Programmier-Taste

B: Programmier-LED

C: Status-LED, dreifarbig (rot, orange, griin)

D: Messwertaufnehmer

E: Modulanschluss, 6 polig

F: Anschluss des Kombisensors, 4 polig

Funktion Status LED:

LED Aus keine Spannungsversorgung

LED Orange/Ein Modulscan durch Wetterstation

LED Rot/langsam blinkend Fehler: Kurzschluss Us

LED Rot/schnell blinkend Fehler: Kein Projekt, Fehler in Parametrierung
LED Grin/langsam blinkend  Projektierung in Ordnung

LED Grin/schnell blinkend Parameter-Download in Module

LED Griun/Ein Initialisierung abgeschlossen, alles in Ordnung
langsam blinkend: ca. 1 Hz

schnell blinkend: ca.2Hz
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instabus KNX/EIB System

Sensoren

Technische Daten:

Versorgung instabus KNX/EIB
Spannung:
Leistungsaufnahme:
Anschluss:

Versorgung extern
Spannung:
Stromaufnahme:
Anschluss:

21...32VvVDC
Typ. 150 mW
Busanschlussklemme

24\ AC +-10 %

Max. 250 mA

Schraubklemmen 0,5mm? bIS 4mm? elndrahtlg

Schraubklemmen 0, 34mm bis 4mm? felndrahtlg (ohne Aderendhlilse)
Schraubklemmen 0,14mm? bis 2,5mm? feindrahtig (mit Aderendhiilse)

Verhalten bei Spannungsausfall
Nur Busspannung:
Nur Betriebsspannung:

Bus- und Netz-/
Betriebsspannung:

Verhalten beim Wiedereinschalten

Nur Busspannung:

Nur Betriebsspannung:
Bus- und Netz-/

Keine Kommunikation mit KNX/EIB

Keine Kommunikation mit KNX/EIB, keine Speisung der
MeRwertaufnehmer

Keine Kommunikation mit KNX/EIB, keine Speisung der
MeRwertaufnehmer

Keine Kommunikation mit KNX/EIB, keine Speisung der
MeRwertaufnehmer

Keine Kommunikation mit KNX/EIB

Kommunikation mit KNX/EIB laut Initialisierungsparameter

Betriebsspannung:
Schutzart: IP 20
Prifzeichen: KNX/EIB
Umgebungstemperatur: -5 °C bis +45 °C

Lager-/ Transporttemperatur:

Max. Gehausetemperatur
Relative Feuchte:
Einbaulage:
Mindestabstande:
Befestigungsart:

- 25 °C bis +70 °C,

Lagerung bei Temperaturen Uber 45°C reduziert die Lebensdauer
Tc=75°C

Max. 93% r. F., keine Betauung

beliebig

keine

Schnappbefestigung auf Hutschiene 35 x 7,5 mm

keine Datenschiene erforderlich

Modulanschluss

Anzahl: 1
Anschluss: 4 pol. Systemstecker flir Kombisensor
Analogeingange
Anzahl: 4
Signalspannung / -strom: 0...1v DC, 0...10V DC, 0...20mA DC oder 4...20mA DC, je nach
Parametrierung
Eingangswiderstand Spannungsmessung: ca. 18 kQ
Strommessung: ca. 100 Q

Anschluss:

Schraubklemmen 0,5mm? b|s 4mm? emdrahtlg
Schraubklemmen 0, 34mm bis 4mm? felndrahtlg (ohne Aderendhiilse)
Schraubklemmen 0,14mm? bis 2,5mm? feindrahtig (mit Aderendhilse)

Ausgange zur Versorgung von
Messwertaufnehmern
Anzahl:
Nennspannung:
Nennstrom:
Anschluss:

Stand 07/06
Technische Anderungen vorbehalten

2

24V DC + 10 %

100 mA DC (gesamt)

Schraubklemmen 0,5mm? bIS 4mm? elndrahtlg

Schraubklemmen 0, 34mm bis 4mm? felndrahtlg (ohne Aderendhlilse)
Schraubklemmen 0,14mm? bis 2,5mm? feindrahtig (mit Aderendhiilse)
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instabus KNX/EIB System

Sensoren

Anschlussbild / Klemmenbelegung:
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Anschluss:
+Us: Versorgung externer Sensoren A:  Programmiertaste
GND: Bezugspotential fur +Us und Eingange B: Programmier-LED
K1..K4: Messwerteingange C: Status-LED, dreifarbig (rot. orange, griin)

D: Messwertaufnehmer

E: reserviert fir zukinftige Verwendung

F: Anschluss Kombisensor (4 polig)

EIB: KNX/EIB-Anschlussklemme
24V AC: externe Versorgungsspannung
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instabus KNX/EIB System

Sensoren

Aufbau und Ausrichtung des Kombisensors

Position der internen Sensoren :

A: Windrad

B1... B3 Helligkeitssensoren West, Ost, Sud
C: Dammerungssensor

D: Niederschlagssensor

Wenn der Kombisensor an eine Wetterstation mit der aktuellen Anwendungssoftware (Wetterstation Komfort
B00602) und der aktuellen Firmware angeschlosen wird, erfolgt die Anmeldung des Kombisensors
automatisch. In Verbindung mit der alteren Anwendungssoftware (Wetterstation Komfort BO0601) wird der
Kombisensor durch eine kurze Betatigung des Magnetkontaktes angemeldet.

Ausrichtung des Kombisensors:

)
ah
N

Um den Einbruch der Dammerung gut erfassen zu kdnnen, und um die Sonneneinstrahlung im Tagesverlauf
korrekt ermitteln zu kénnen, sollte der Kombisensor bei der Montage am Mast korrekt nach Norden

ausgerichtet werden. Wenn die automatische Beschattungsfunktion genutzt wird, ist die korrekte Ausrichtung
nach Norden notwendig.
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instabus KNX/EIB System

Sensoren

Ausrichtung des DCF-Empfangers

Fur den optimalen Empfang des DCF77-Zeitsignals muss die eingebaute Empfangsantenne ausgerichtet
werden. Die Antenne ist auf der Unterseite des Kombisensors mit Hilfe eines Schraubendrehers zuganglich.
Die Antenne ist um ca. 90° drehbar.

Ausrichtung ohne elektrischen Anschluss:

Richten Sie die Antenne so aus, dass der Schlitz der Einstell-
schraube quer zur Richtung Frankfurt/Main (D) ausgerichtet ist

Frankfurt / Main

Ausrichtung mit elektrischem Anschluss:

Halten Sie den beiliegenden Magneten an den integrierten Reed-
Kontakt, sodass 5 kurze Téne zu héren sind. Halten Sie den
Magneten in Position.

Der Kombisensor zeigt den Empfang des Zeitsignals mit kurzen
Tdénen an (Sekundentakt; Pause zu jeder vollen Minute).

Hinweis: Die Qualitat des Zeitsignals hangt nicht von der Lange der
Téne ab.

Richten Sie die Empfangsantenne aus.

Wenn das Zeitsignal komplett empfangen wird, ist die Antenne
korrekt ausgerichtet.

Wenn das Signal nicht oder nur teilweise empfangen wird, neuen
Montageort wahlen.

Entfernen Sie den Magneten. Der Kombisensor quittiert dies
abschlieRend mit einem 5 s langen Ton

5s
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instabus KNX/EIB System

Sensoren

Bemerkungen zur Hardware

Bei der Installation der Wetterstation sind folgende Dinge zu beachten:

Angeschlossene Sensoren kdnnen Uber die Klemmen +US und GND versorgt werden (siehe
Anschlussbild). Diese sind doppelt vorhanden und jeweils intern miteinander verbunden. Die
Gesamtstromaufnahme aller hiertiber versorgten Sensoren darf 100 mA nicht Uberschreiten.

Bei Uberlast oder Kurzschluss zwischen +US und GND wird die Spannung abgeschaltet. Nach Beseitigen
des Fehlers schaltet die Spannung automatisch wieder ein.

Angeschlossene Sensoren kénnen auch fremd versorgt werden (SELV) z. B. wenn deren Stromaufnahme
100 mA Ubersteigt. Der Sensoranschluss erfolgt zwischen den Klemmen K1...K4 und GND.

Der Buchsenklemmblock fiir den Anschluss des Kombisensors muss vor Einschalten der Netzspannung
und wahrend des Betriebs aufgesteckt sein, damit der Digitaleingang nicht versehentlich mit
spannungfiihrenden Leitungen in Berihrung kommt. Das Gerat sowie angeschlossene Sensoren oder
Analogeingangsmodule kénnen zerstdrt werden!

US und GND diirfen nicht mit den entsprechenden Anschlissen eines anderen Gerats verbunden werden.
Die Versorgung angeschlossener Sensoren durch ein angeschlossenes Analogeingangsmodul ist nicht
zuldssig (Zerstérungsgefahrl!).

Bei der Montage und der Installation des Kombisensors sind folgende Dinge zu beachten:

Zur Montage an einem Mastrohr (& 35 ... 50 mm) liegt dem Sensor ein Nirosta Haltebulgel bei. In
Abhangigkeit von der Windstarke kénnen an diesem Mast sehr groRe Krafte auftreten.

Wenn ein dulerer Blitzschutz vorhanden ist, darf der Mast die Fangeinrichtungen des Blitzschutzes nicht
Uberragen.

Der Kombisensor soll auf keiner Seite von Hindernissen oder Abschattungen beeinflusst werden. Darum
sollte ein ausreichender Abstand von Mauern oder Dachaufbauten wie zum Beispiel Abluftgeblasen
eingehalten werden.

Damit die Helligkeitssensoren und der Dammerungssensor den Stand des Sonnenverlaufs eindeutig
erfassen konnen, ist der Kombisensor so auszurichten, dass das Niederschlagsfenster nach Norden zeigt.

Das Entfernen oder Hinzufligen von Modulen ohne Anpassung der Projektierung und anschlieRendes
Herunterladen in die Wetterstation ist nicht zuldssig, da es zu Fehlfunktionen des Systems fihrt.

Nach dem ersten Einschalten fihrt die Wetterstation einen Modulscan durch (Status-LED: ,Orange / Ein®).
Da ein neues Gerat standardmaRig kein Projekt enthalt, schaltet anschlieRend die Status-LED auf ,Rot /
Blinkt schnell®.

Der Tausch eines Kombisensors gegen eines vom selben Typ z. B. bei einem Defekt kann im laufenden
Betrieb des Systems erfolgen. Nach dem Austausch des Kombisensors fiihrt die Wetterstation nach ca.
25 s einen Reset durch. Dadurch werden alle Ein- und Ausgange der Wetterstation und der
angeschlossenen Module neu initialisiert und in den Ursprungszustand versetzt.
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instabus KNX/EIB System

Sensoren

Software-Beschreibung:
ETS-Suchpfad:

Gira Giersiepen / Eingabe / Analogeingang / Wetterstation
Gira Giersiepen / Phys.Sensoren / Wetterstation / Wetterstation

ETS-Symbol:

1

Applikationen:
Kurzbeschreibung: Name:

Wetterstation optional mit digitalem Wetterstation BO0602
Kombisensor und Analogeingangsmodul

Seite 8/85 1010-00
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instabus KNX/EIB System

Sensoren

Applikationsbeschreibung: Wetterstation BO0602

Funktionsumfang

Die Wetterstation kann mit einem digitalen Kombisensor zur Erfassung von Helligkeit (3fach),
Dammerung, Windgeschwindigkeit und Niederschlag sowie zum DCF77-Empfang verbunden werden.

Die Verbindung zum Kombisensor und die Windmesswerte des Kombisensors kdnnen Uberwacht
werden.

In Verbindung mit dem Kombisensor kann eine automatische Beschattung von bis zu vier Fassaden mit
einer sonnenstandsabhangigen Nachflihrung der Lamellen und einer Behanghdhensteuerung realisiert
werden.

Die Synchronisation der internen Uhrzeit kann wahlweise durch den DCF77-Empfanger des
Kombisensors oder durch einen anderen Busteilnehmer erfolgen.

Bis zu vier analoge Sensoren mit Ausgangssignalen 0 ... 1V DC,0...10V DC, 0 ... 20 mA DC,
4 ... 20 mA DC konnen direkt an die Wetterstation angeschlossen werden.

Die Verbindung zu Sensoren mit 4 ... 20 mA Ausgangen kdnnen auf Drahtbruch Gberwacht weren.

Fur ausgewahlte Witterungssensoren (Wind, Helligkeit, DAmmerung, Niederschlag, Temperatur,
Luftfeuchtigkeit, Luftdruck) stehen vorkonfigurierte Softwareeinstellungen zur Verfugung.

Die Messwerte der Witterungssensoren (mit Ausnahme des Niederschlagssensors) konnen als 16-Bit-
Werte ausgegeben werden. Die Ausgabe kann bei Wertanderung und zyklisch erfolgen.

Die Messwerte der analogen Sensoren kénnen als 16-Bit-Werte oder als 8-Bit-Werte ausgegeben
werden. Die Ausgabe kann bei Wertanderung und zyklisch erfolgen.

Die Ausgaben des Niederschlagssensors erfolgen als 1-Bit-Werte.

Fir die analogen Sensoren und fur die Witterungssensoren (mit Ausnahme des Niederschlagssensors)
stehen jeweils zwei Grenzwerte mit definierbaren Hysteresen zur Verfugung.

Die Grenzwerte kénnen als 8-Bit-Werte oder als 16-Bit Werte von au3en vorgegeben werden.

Bei den analogen Eingangen und den Witterungssensoren (mit Ausnahme von Wind und Niederschlag)
kann auch Uber einen 1-Bit-Eingang der aktuelle Messwert als neuer Grenzwert gespeichert werden
(Teach-In-Funktion)

Bis zu 16 Sperrmodule ermdglichen eine Filterung von 1-Bit-, 8-Bit- oder 16-Bit-Werten.
Bis zu 20 logische Verknlpfungen mit jeweils bis zu 8 Eingdngen kénnen verwendet werden.
Als Verknupfungsfunktion kdnnen UND, UND mit Ruckfiihrung, ODER, Exklusiv-ODER gewahlt werden.

Die Eingange und die Ausgange der Verknipfungen kénnen invertiert werden.
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instabus KNX/EIB System

Sensoren

Objektbeschreibung Kombisensor

Objekt

] 0...200 Verbindungsfehler

1 o...

Od o...

Od o...

200

...200

...200

...200

200

200

...200

...200

...200

[Kombisensor]

Fehler 1 Windsensor
(evtl. vereist)
[Kombisensor]

Fehler 2 Windsignal
[Kombisensor]

Messwert Sonne

[Sonne ...]
Grenzwert ...
[Sonne ...]

Externer Grenzwert ...
[Sonne ...]

Objektbeschreibung

1 Bit Objekt zur Meldung, wenn die elektrische Verbindung zwischen
Wetterstation und Kombisensor unterbrochen ist.

Objektwert = ,0“: kein Fehler

Objektwert = ,1%: Fehler

1 Bit Objekt zur Meldung, wenn der Windsensor langere Zeit keine
Windbewegung erkannt hat. Siehe auch Parameter ,max. Zeit fir
,kein Wind’ in Stunden”

Objektwert = ,0“ kein Fehler

Objektwert = ,1“: Fehler

1 Bit Objekt zur Meldung, wenn der Windsensor langere Zeit keine
Windanderung erkannt hat. Siehe auch Parameter ,max. Zeit fur
,Wind unverandert’ in Minuten*

Objektwert = ,0“ kein Fehler

Objektwert = ,1“: Fehler

2 Byte Objekte zur Ausgabe der aktuellen Beleuchtungsstarke.
Hierbei existieren fur die drei Himmelsrichtungen Ost, Std, West
jeweils separate Kommunikationsobjekte. Als Sendekriterien stehen
eine einstellbare Messwertdnderung und/oder eine Zykluszeit zur
Verfugung.

1 Bit Objekte zur Meldung, wenn die eingestellten Grenzwerte (1
oder 2) Uberschritten oder unterschritten werden. Die Einstellungen
der Grenzwerte, Hysteresen und Sendekriterien erfolgt in einem
separaten Dialog.

1 Byte oder 2 Byte Objekte zur Anpassung der Grenzwerte durch
andere Busgerate (z. B. Tastsensor als Wertgeber, Visualisierung)
Diese Werte Uberschreiben die parametrierten Werte.

Grenzwert ... speichern 1 Bit Objekt, das beim Empfang eines Telegrammes mit dem Wert ,1*

(Teach-In) [Sonne ...]

die Speicherung des aktuellen Messwertes als neuen Grenzwert
bewirkt. Telegramme mit dem Wert ,0“ werden ignoriert. Der neue
Grenzwert Uberschreibt den parametrierten Wert.

Messwert Dammerung 2 Byte Objekt zur Ausgabe der aktuellen Beleuchtungsstarke. Die

(Lux) [Dammerung]

Grenzwert ...
[Dammerung]

externer Grenzwert ...
[Dammerung]

Seite 10/85 1010-00

Dammerung wird durch einen Flhler ermittelt, der nach Norden
ausgerichtet ist. Als Sendekriterien stehen eine einstellbare
Messwertédnderung und/oder eine Zykluszeit zur Verfigung.

1 Bit Objekte zur Meldung, wenn die eingestellten Grenzwerte (1
oder 2) Uberschritten oder unterschritten werden. Die Einstellungen
der Grenzwerte, Hysteresen und Sendekriterien erfolgt in einem
separaten Dialog.

1 Byte oder 2 Byte Objekte zur Anpassung der Grenzwerte durch
andere Busgerate (z. B. Tastsensor als Wertgeber, Visualisierung)
Diese Werte Uberschreiben die parametrierten Werte.
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Sensoren

Objektbeschreibung

Grenzwert ... speichern 1 Bit Objekt, das beim Empfang eines Telegrammes mit dem Wert ,1*

(Teach-In)
[Dammerung]

Messwert Wind (m/s)
[Wind]

Grenzwert ... [Wind]

externer Grenzwert ...
[Wind]

Niederschlag
[Niederschlag]

Azimut
[Kombisensor —
DCF77]

Elevation
[Kombisensor —
DCF77]

die Speicherung des aktuellen Messwertes als neuen Grenzwert
bewirkt. Telegramme mit dem Wert ,0“ werden ignoriert. Der neue
Grenzwert Uberschreibt den parametrierten Wert.

2 Byte Objekt zur Ausgabe der aktuellen Windgeschwindigkeit. Als
Sendekriterien stehen eine einstellbare Messwertanderung und/oder
eine Zykluszeit zur Verfligung.

1 Bit Objekte zur Meldung, wenn die eingestellten Grenzwerte (1
oder 2) Uberschritten oder unterschritten werden. Die Einstellungen
der Grenzwerte, Hysteresen und Sendekriterien erfolgt in einem
separaten Dialog.

1 Byte oder 2 Byte Objekte zur Anpassung der Grenzwerte durch
andere Busgerate (z. B. Tastsensor als Wertgeber, Visualisierung)
Diese Werte Uberschreiben die parametrierten Werte.

1 Bit Objekt zur Meldung, wenn Regen fallt. Der Objektwert hangt
vom Parameter ,Ausgabe“ ab. Voreinstellung:

Objektwert = ,0“ kein Niederschlag

Objektwert = ,1“ Niederschlag

1 Byte Objekt zur Angabe der aktuellen Position der Sonne.
Objektwert = ,0°“: Norden

Objektwert = ,90°“: Osten

Objektwert = ,180°“: Siiden

Objektwert = ,270°“: Westen

Zur Berechnung werden die aktuellen Datums- und Zeitinformationen
und die geographische Position des Gebaudes verwendet. Zur
Synchronisation der Uhrzeit kann entweder der DCF77-Empféanger
des Kombisensors oder eine externe Uhr verwendet werden.

1 Byte Objekt zur Angabe der aktuellen Sonnenhéhe als Winkel Gber
dem Horizont.

1010-00 Seite 11/85
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Sensoren

Objekt Objektbeschreibung

] 0...200 Beschattung 1 Bit Objekte oder 1 Byte Objekte zur Meldung, dass die jeweilige
Fassade ... Fassade so weit von der Sonne beschienen wird, dass die
[Beschattungssteue- automatische Beschattung erfolgen sollte.
rung Fassaden 1-4] Wenn 1 Bit Objekte genutzt werden, kénnen sie mit den Langzeit-

Objekten der jeweiligen Aktoren verbunden werden.

Objektwert = ,0“: Behang herauffahren

Objektwert = ,1%: Behang herabfahren

Vor der anschlieRenden Positionierung der Lamellen erfolgt eine
einstellbare Pause, damit die Behange herabfahren kénnen.
Wenn 1 Byte Objekte genutzt werden, kdnnen sie mit den
Positionsobjekten der jeweiligen Aktoren verbunden werden.
Objektwert = ,0%": Behang herauffahren

Objektwert = ,100%"“: Behang herabfahren

Eine Pause zwischen dem Telegramm zum Herabfahren des
Behangs und der anschlieBenden Positionierung der Lamellen ist
nicht erforderlich, weil die Aktoren in diesem Fall den Wert der
Lamellenposition intern speichern kénnen.

O 0...200 Beschattung 1 Bit Objekte mit denen eine Steuerung der Behanghdhe mit bis zu
Fassade ... drei Schwellen je Fassade realisiert werden kann.

Behanghothe Diese Objekte kénnen zur Verbindung mit Aktoren eingesetzt

Schwelle ... werden, bei denen parametrierbare Positionen tiber Schaltobjekte

[Einzelsteuerung aufgerufen werden kénnen. Wenn die Elevation einen Schwellwert

Fassade ...] Uberschritten hat, wird das Objekt auf den Wert ,1“ gesetzt. Beim
Unterschreiten des Schwellwertes wird das Objekt wieder auf ,0"
gesetzt.

I:L-I 0...200 Beschattung 1 Byte Objekt mit denen eine Steuerung der Behanghdhe mit bis zu
Fassade ... drei Schwellen je Fassade realisiert werden kann.

Behanghthe Schwelle /Dieses Objekt kann zur Verbindung mit Aktoren eingesetzt werden,
Position bei denen Positionen als prozentuale Werte aufgerufen werden
[Einzelsteuerung kénnen. Wenn die Elevation die Schwellwerte tberschreitet oder
Fassade ...] unterschreitet, wird das Objekt auf parametrierbare Werte gesetzt.

O] 0...200 Lamellenposition ... 1 Byte Objekte zur sonnnenstandsabhangigen Steuerung der
Fassade ... Lamellen. Abhangig von den eingesetzten Jalousieaktoren kann die
[Einzelsteuerung Positionierung mit relativen Werten oder Winkelangaben erfolgen.
Fassade ...] Entsprechend den mechanischen Lamellenverfahrwegen kénnen die

Werte flr die minimale und die maximale Position der Lamellen
eingestellt werden.

O 0...200 Beschattung 1 Bit Objekte, mit denen die automatische Beschattung jeder
Fassade ... sperren einzelnen Fassade gesperrt oder freigegeben werden kann. Wahrend
[Einzelsteuerung der Sperre senden die Objekte fir Beschattung, Lamellenposition
Fassade ...] und Behanghohe dieser Fassade keine Telegramme. Die Reaktionen

fur Beginn und Ende der Sperre sind einstellbar.

Od 0...200 Offnungswinkel 1 Byte Objekte zur Anpassung der Offnungswinkel fur bis zu vier
Fassade ... Fassaden durch andere Busgerate (z. B. Tastsensor als Wertgeber,
[Einzelsteuerung Visualisierung) Diese Werte iberschreiben die parametrierten Werte.
Fassaden 1-4]
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instabus KNX/EIB System

Sensoren

Objektbeschreibung

Ext. Grundhelligkeit 1 Byte Objekte zur Anpassung der Grundhelligkeit zur automatischen

[Beschattung FassadenBeschattung durch andere Busgerate (z. B. Tastsensor als

1-4] Wertgeber, Visualisierung) Diese Werte Uberschreiben die
parametrierten Werte.

Datum/Uhrzeit 1 Bit Objekt zur Anforderung der aktuellen Uhrzeit und des Datums.
anfordern

[Kombisensor —

DCF77]

Datum [Kombisensor — 3 Byte Objekt zum Aussenden des aktuellen Datums.
DCF77]

Zeit [Kombisensor — 3 Byte Objekt zum Aussenden der aktuellen Uhrzeit.

DCF77]

Kein DCF77 Empfang 1 Bit Objekt zur Ausgabe einer Warnmeldung, falls kein DCF77-
[Kombisensor] Empfang mdglich ist.

Datum/Uhrzeit 1 Bit Objekt liber das der Kombisensor die aktuelle Uhrzeit und das
anfordern Datum von der externen Uhr anfordern kann um sich zu
[Kombisensor — synchronisieren. Die Anforderung kann jede Stunde oder jeden Tag
Externe Uhr] erfolgen.

Datum [Kombisensor — 3 Byte Objekt zum Empfang des aktuellen Datums von der externen
Externe Uhr] Uhr.

Zeit [Kombisensor — 3 Byte Objekt zum Empfang der aktuellen Uhrzeit von der externen

Externe Uhr] Uhr.

Fehler Externe Uhr 1 Bit Objekt, das die Wetterstation aussenden kann, wenn bei einer

[Kombisensor] aktivierten Uberwachung einer externen Uhr innerhalb von 5 Minuten
nach Anforderung kein Datum- oder Uhrzeittelegramm empfangen
wird.

Automatische 1 Bit Objekt mit dem die interne Uhr der Wetterstation auf

Zeitumstellung Sommerzeit geschaltet werden kann, wenn die Synchronisation tber

[Kombisensor] eine externe Uhr erfolgt.

Objektwert = ,0“: keine Sommerzeit
Objektwert = ,1“: Sommerzeit

1010-00 Seite 13/85



instabus KNX/EIB System

Sensoren

Objektbeschreibung Analogeingange

Objekt

[ 0...200 Alarmobjekt — 1Bit

] o...

™ o...

Od o...

Od o...

Od o...

1 o...

200

200

200

200

...200

...200

...200

200

200

[Analogeingénge]

Messwert
[Analogeingang ... —

Grenzwert ...
[Analogeingang ... —

Externer Grenzwert ...
[Analogeingang ... —

]

Grenzwert ... speichern 1 Bit Objekt, das beim Empfang eines Telegrammes mit dem Wert ,1

(Teach-In)
[Analogeingang ... —

]

Drahtbruch
[Analogeingang ... —
4 ... 20mA]

Messwert Wind (m/s)
[Analogeingang ... —
Wind]

Grenzwert ...
[Analogeingang ... —
Wind]

Externer Grenzwert ...
[Analogeingang ... —
Wind]

Messwert Helligkeit
(Lux) [Analogeingang
... — Helligkeit]

Seite 14/85 1010-00

Objektbeschreibung

1 Bit Objekt zur Meldung, wenn ein Problem wie zum Beispiel eine
Uberspannung an einem Eingang der Wetterstation oder eine
Uberlast der Versorgungsspannung fiir externe Sensoren aufgetreten
ist. Eine direkte Zuordnung auf die Fehlerursache ist nicht mdglich.
Objektwert = ,0“: kein Alarm

Objektwert = ,1%: Alarm

1 byte Objekt oder 2 byte Objekt zur Ausgabe des aktuellen
Messwertes. Als Sendekriterien stehen eine einstellbare
Messwertanderung und/oder eine Zykluszeit zur Verfligung.

1 Bit Objekte zur Meldung, wenn die eingestellten Grenzwerte (1
oder 2) Uberschritten oder unterschritten werden. Die Einstellungen
der Grenzwerte, Hysteresen und Sendekriterien erfolgt in einem
separaten Dialog.

1 Byte oder 2 Byte Objekte zur Anpassung der Grenzwerte durch
andere Busgeréte (z. B. Tastsensor als Wertgeber, Visualisierung)
Diese Werte Uberschreiben die parametrierten Werte.

die Speicherung des aktuellen Messwertes als neuen Grenzwert
bewirkt. Telegramme mit dem Wert ,0“ werden ignoriert. Der neue
Grenzwert Uberschreibt den parametrierten Wert.

1 Bit Objekt zur Meldung, wenn bei einem angeschlossenen Sensor
mit Messbereich 4 ... 20 mA ein Drahtbruch aufgetreten ist. Der
Objektwert hangt vom Parameter ,Ausgabe”“ ab. Voreinstellung:
Objektwert = ,0“ kein Drahtbruch

Objektwert = ,1%: Drahtbruch

2 Byte Objekt zur Ausgabe der aktuellen Windgeschwindigkeit bei
Verwendung eines Windgeschwindigkeitssensors. Als Sendekriterien
stehen eine einstellbare Messwertdnderung und/oder eine Zykluszeit
zur Verfugung

1 Bit Objekte zur Meldung, wenn die eingestellten Grenzwerte (1
oder 2) Uberschritten oder unterschritten werden. Die Einstellungen
der Grenzwerte, Hysteresen und Sendekriterien erfolgt in einem
separaten Dialog.

1 Byte oder 2 Byte Objekte zur Anpassung der Grenzwerte durch
andere Busgerate (z. B. Tastsensor als Wertgeber, Visualisierung)
Diese Werte Uberschreiben die parametrierten Werte.

2 Byte Objekt zur Ausgabe der aktuellen Beleuchtungsstarke bei
Verwendung eines Helligkeitssensors. Als Sendekriterien stehen eine
einstellbare Messwertanderung und/oder eine Zykluszeit zur
Verfligung

Stand 07/06
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Grenzwert ...
[Analogeingang ... —
Helligkeit]

Externer Grenzwert ...
[Analogeingang ... —
Helligkeit]

instabus KNX/EIB System

Sensoren

Objektbeschreibung

1 Bit Objekte zur Meldung, wenn die eingestellten Grenzwerte (1
oder 2) Uberschritten oder unterschritten werden. Die Einstellungen
der Grenzwerte, Hysteresen und Sendekriterien erfolgt in einem
separaten Dialog.

1 Byte oder 2 Byte Objekte zur Anpassung der Grenzwerte durch
andere Busgerate (z. B. Tastsensor als Wertgeber, Visualisierung)
Diese Werte Uberschreiben die parametrierten Werte.

Grenzwert ... speichern 1 Bit Objekt, das beim Empfang eines Telegrammes mit dem Wert ,1*

(Teach-In)
[Analogeingang ... —
Helligkeit]

Messwert Dammerung
(Lux) [Analogeingang
... — Dammerung]

Grenzwert 1
[Analogeingang ... —
Dammerung]

Externer Grenzwert ...
[Analogeingang ... —
Dammerung]

die Speicherung des aktuellen Messwertes als neuen Grenzwert
bewirkt. Telegramme mit dem Wert ,0“ werden ignoriert. Der neue
Grenzwert Uiberschreibt den parametrierten Wert.

2 Byte Objekt zur Ausgabe der aktuellen Beleuchtungsstarke bei
Verwendung eines Dammerungssensors. Als Sendekriterien stehen
eine einstellbare Messwertanderung und/oder eine Zykluszeit zur
Verfligung

1 Bit Objekte zur Meldung, wenn die eingestellten Grenzwerte (1
oder 2) Uberschritten oder unterschritten werden. Die Einstellungen
der Grenzwerte, Hysteresen und Sendekriterien erfolgt in einem
separaten Dialog.

1 Byte oder 2 Byte Objekte zur Anpassung der Grenzwerte durch
andere Busgerate (z. B. Tastsensor als Wertgeber, Visualisierung)
Diese Werte Uberschreiben die parametrierten Werte.

Grenzwert ... speichern 1 Bit Objekt, das beim Empfang eines Telegrammes mit dem Wert ,1*

(Teach-In)
[Analogeingang ... —
Dammerung]

Messwert Luftdruck
(Pa) [Analogeingang ...
— Luftdruck]

Grenzwert ...
[Analogeingang ... —
Luftdruck]

Externer Grenzwert ...
[Analogeingang ... —
Luftdruck]

die Speicherung des aktuellen Messwertes als neuen Grenzwert
bewirkt. Telegramme mit dem Wert ,,0“ werden ignoriert. Der neue
Grenzwert Uiberschreibt den parametrierten Wert.

2 Byte Objekt zur Ausgabe des aktuellen Luftdrucks bei Verwendung
eines Luftdrucksensors mit einem Messbereich von 70000 bis
120000 Pa. Als Sendekriterien stehen eine einstellbare
Messwertanderung und/oder eine Zykluszeit zur Verfigung

1 Bit Objekte zur Meldung, wenn die eingestellten Grenzwerte (1
oder 2) Uberschritten oder unterschritten werden. Die Einstellungen
der Grenzwerte, Hysteresen und Sendekriterien erfolgt in einem
separaten Dialog.

1 Byte oder 2 Byte Objekte zur Anpassung der Grenzwerte durch
andere Busgerate (z. B. Tastsensor als Wertgeber, Visualisierung)
Diese Werte Uberschreiben die parametrierten Werte.

Grenzwert ... speichern 1 Bit Objekt, das beim Empfang eines Telegrammes mit dem Wert ,1*

(Teach-In)
[Analogeingang ... —
Luftdruck]

die Speicherung des aktuellen Messwertes als neuen Grenzwert
bewirkt. Telegramme mit dem Wert ,0“ werden ignoriert. Der neue
Grenzwert Uiberschreibt den parametrierten Wert.

1010-00 Seite 15/85
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instabus KNX/EIB System

Sensoren

Objekt Objektbeschreibung

I:I"| 0...200 Messwert Temperatur 2 Byte Objekt zur Ausgabe der aktuellen Temperatur bei
(°C) [Analogeingang ... Verwendung eines Temperatursensors. Als Sendekriterien stehen
— Temperatur] eine einstellbare Messwertanderung und/oder eine Zykluszeit zur

Verfugung

[ 0...200 Grenzwert ... 1 Bit Objekte zur Meldung, wenn die eingestellten Grenzwerte (1
[Analogeingang ... —  oder 2) Uberschritten oder unterschritten werden. Die Einstellungen
Temperatur] der Grenzwerte, Hysteresen und Sendekriterien erfolgt in einem

separaten Dialog.

I:L-I 0...200 Externer Grenzwert ... 1 Byte oder 2 Byte Objekte zur Anpassung der Grenzwerte durch
[Analogeingang ... — andere Busgerate (z. B. Tastsensor als Wertgeber, Visualisierung)
Temperatur] Diese Werte Uberschreiben die parametrierten Werte.

I:L-I 0...200 Grenzwert ... speichern 1 Bit Objekt, das beim Empfang eines Telegrammes mit dem Wert ,1*
(Teach-In) die Speicherung des aktuellen Messwertes als neuen Grenzwert
[Analogeingang ... —  bewirkt. Telegramme mit dem Wert ,0“ werden ignoriert. Der neue
Temperatur] Grenzwert Uberschreibt den parametrierten Wert.

17 0...200 Messwert Feuchte 2 Byte Objekt zur Ausgabe der aktuellen relative Luftfeuchtigkeit bei
(%r.F.) [Analogeingang Verwendung eines Feuchtesensors. Als Sendekriterien stehen eine
... — Feuchte] einstellbare Messwertanderung und/oder eine Zykluszeit zur

Verfugung

[ 0...200 Grenzwert 1 1 Bit Objekte zur Meldung, wenn die eingestellten Grenzwerte (1
[Analogeingang ... —  oder 2) Uberschritten oder unterschritten werden. Die Einstellungen
Feuchte] der Grenzwerte, Hysteresen und Sendekriterien erfolgt in einem

separaten Dialog.

I:L-I 0...200 Externer Grenzwert ... 1 Byte oder 2 Byte Objekte zur Anpassung der Grenzwerte durch
[Analogeingang ... — andere Busgerate (z. B. Tastsensor als Wertgeber, Visualisierung)
Feuchte] Diese Werte Uberschreiben die parametrierten Werte

O 0...200 Grenzwert ... speichern 1 Bit Objekt, das beim Empfang eines Telegrammes mit dem Wert , 1
(Teach-In) die Speicherung des aktuellen Messwertes als neuen Grenzwert
[Analogeingang ... —  bewirkt. Telegramme mit dem Wert ,0“ werden ignoriert. Der neue
Feuchte] Grenzwert Uberschreibt den parametrierten Wert.

[ 0...200 Niederschlag 1 Bit Objekt zur Meldung, bei Verwendung eines Regensensors. Der
[Analogeingang ... —  Objektwert hdngt vom Parameter ,Ausgabe“ ab. Voreinstellung:
Niederschlag] Objektwert = ,0“ kein Niederschlag

Objektwert = ,1%: Niederschlag
Seite 16/85 1010-00 Stand 07/06
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instabus KNX/EIB System

Sensoren

Objektbeschreibung Sperrmodule ?

Objekt

Od o..

3 o...
Od o...

™ o...
Od o...

3 o...
Od4 o...

.200

200

200

200

200

200

200

Objektbeschreibung

Sperrmodul [Eingang — 1 Bit Objekt, dessen Wert abhangig vom Wert des zugehdrigen
Schalten — 1 Bit] Sperrobjektes an das Ausgangsobjekt des Sperrmoduls
weitergegeben wird.

Sperrmodul [Ausgang 1 Bit Objekt, an das der Wert des Eingangsobjektes weitergegeben
— Schalten — 1 Bit] wird.

Sperrmodul [Eingang — 1 Byte Objekt, dessen Wert abhangig vom Wert des zugehorigen
Rel. Wert — 1 Byte] Sperrobjektes an das Ausgangsobjekt des Sperrmoduls
weitergegeben wird.

Sperrmodul [Ausgang 1 Byte Objekt, an das der Wert des Eingangsobjektes weitergegeben
— Rel. Wert — 1 Byte]  wird.

Sperrmodul [Eingang — 2 Byte Objekt, dessen Wert abhangig vom Wert des zugehérigen
Wert — 2 Byte] Sperrobjektes an das Ausgangsobjekt des Sperrmoduls
weitergegeben wird.

Sperrmodul [Ausgang 2 Byte Objekt, an das der Wert des Eingangsobjektes weitergegeben
— Wert — 2 Byte] wird.

Sperrmodul 1 Bit Objekt, das bestimmt, ob der Wert des zugehdrigen
[SperrObjekt] Eingangsobjektes an das Ausgangsobjekt weitergegeben wird. Das
Verhalten des Sperrobjektes ist einstellbar. Voreinstellung:
Objektwert = 0 Sperre
Objektwert = ,1%: keine Sperre

Objektbeschreibung Verknupfungskontroller

Objekt

Od o..

] o..

.200

.200

Objektbeschreibung

Logikgatter - ... 1 Bit Objekte, die logisch miteinander verknipft werden. Jedes
[Logikgatter-Eingang] Eingangsobjekt eines Logikgatters kann normal oder invertiert
genutzt werden.

Logikgatter - ... 1 Bit Objekt, das das Ergebnis der logischen Verknlpfung ausgibt.

[Logikgatter-Ausgang] Die Art der Verknipfung (UND, ODER, EXKLUSIV-ODER, UND mit
Ruckfuhrung), das Verhalten (normal oder invertiert) und das
Sendekriterium (Senden bei jedem Eingangsereignis oder Senden
bei Anderung des Ausgangs) sind einstellbar.

"' Die Bezeichnung des Sperrmoduls und damit auch die Bezeichnung der Kommunikationsobjekte kann in
der Geratesoftware eingestellt werden. Das ermdglicht eine leichtere Projektierung und bessere
Dokumentation.

Stand 07/06
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instabus KNX/EIB System

Sensoren

Anzahl der Adressen (max.): 200 dynamische Tabellenverwaltung: JaOO Nein X
Anzahl der Zuordnungen (max.): 200 maximale Tabellenlange: 200
Kommunikationsobjekte: max. 200 (dynamisch erzeugt)

Kombisensor

Objekt Name Y DPT-ID Typ Flag
I:I"| 0...200 Verbindungsfehler [Kombisensor] 1.001 1 bit K, U
I:I"l 0...200 Fehler 1 Windsensor (evtl. vereist)[Kombisensor] 1.001 1 bit K, U
I:I"| 0...200 Fehler 2 Windsignal [Kombisensor] 1.001 1 bit K, U
I:I"l 0...200 Messwert Sonne [Sonne Ost] 9.004 2byte K,U
I:I"| 0...200 Grenzwert 1 [Sonne Ost] 1.001 1 bit K, U
I:I"l 0...200 Grenzwert 2 [Sonne Ost] 1.001 1 bit K, U
I:|2| 0...200 Externer Grenzwert ... [Sonne Ost] 9.004 2byte K,S,0,L
I:I2| 0...200 Externer Grenzwert ... [%] [Sonne Ost] 5.001 1byte K,S,U,L
I:L_| 0...200 Grenzwert ... speichern (Teach-In) [Sonne Ost] 1.001 1 bit K, S
I:I"l 0...200 Messwert Sonne [Sonne Sud] 9.004 2byte K,U
I:I"| 0...200 Grenzwert 1 [Sonne Sid] 1.001 1 bit K, U
I:I"l 0...200 Grenzwert 2 [Sonne Sid] 1.001 1 bit K, U
2] 0...200 Externer Grenzwert ... [Sonne Siid] 9.004 2byte K,S,0,L
I:|2| 0...200 Externer Grenzwert ... [%] [Sonne Sid] 5.001 1byte K,S,U,L
I:L_| 0...200 Grenzwert ... speichern (Teach-In) [Sonne Sud] 1.001 1 bit K, S
I:I"l 0...200 Messwert Sonne [Sonne West] 9.004 2byte K,U
I:I"| 0...200 Grenzwert 1 [Sonne West] 1.001 1 bit K, U
| 0...200 Grenzwert 2 [Sonne West] 1.001 1 bit K, U
I:|2| 0...200 Externer Grenzwert ... [Sonne West] 9.004 2byte K,S,U, L
I:I2| 0...200 Externer Grenzwert ... [%] [Sonne West] 5.001 1byte K,S,U,L
I:L_| 0...200 Grenzwert ... speichern (Teach-In) [Sonne West] 1.001 1 bit K, S
I:I"l 0...200 Messwert Dammerung (Lux) [Dammerung] 9.004 2byte K,U
I:I"| 0...200 Grenzwert 1 [Dammerung] 1.001 1 bit K, U
| 0...200 Grenzwert 2 [Dammerung] 1.001 1 bit K, U
I:|2| 0...200 Externer Grenzwert ... [Dadmmerung] 9.004 2byte K,S,0,L
I:I2| 0...200 Externer Grenzwert ... [%] [Dammerung] 5.001 1byte K,S,0, L
I:L_| 0...200 Grenzwert ... speichern (Teach-In) [Dadmmerung] 1.001 1 bit K, S
] 0...200 Messwert Wind (m/s) [Wind] 9.005 2byte K,U
[ 0...200 Grenzwert 1 [Wind] 1.001 1 bit K, U
] 0...200 Grenzwert 2 [Wind] 1.001 1 bit K, U
I:|2| 0...200 Externer Grenzwert ... [Wind] 9.005 2byte K,S,0,L
1] 0...200 Externer Grenzwert ... [Wind] 5001 1byte K,S,U,L
[ 0...200 Niederschlag [Niederschlag] 1.001 1 bit K, U

-

Die Kommunikationsobjekte werden durch das ETS-Plug-In je nach Bedarf dynamisch erzeugt. Dabei
unterstitzt die ETS2 nicht die Anpassung der Kommunikationsobjektnamen. Stattdessen zeigt sie die
Namen in der Form ,,Objekt 0 — 1bit“ an. In der ETS 3 werden die Kommunikationsobjekte mit den
gleichen Namen wie im ETS-Plug-In angezeigt.
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Kombisensor

Objekt

©

o000 o0o000o0o0o0oo

HEEREEHREPRPEEY ¥ B B B B B B HEE

2)

0..
0..
0..

.200
.200
.200

..200

...200

..200

...200

..200

...200

..200

..200
..200
..200
..200
..200
..200
..200
..200
..200
..200
..200
..200
..200
..200

Name
Azimut [Kombisensor — DCF77]
Elevation [Kombisensor — DCF77]

Beschattung Fassade ...

[Beschattungssteuerung Fassaden 1-4]
Beschattung Fassade ...

[Beschattungssteuerung Fassaden 1-4]
Beschattung Fassade ... Behanghéhe Schwelle 1
[Einzelsteuerung Fassade ...]

Beschattung Fassade ... Behanghdhe Schwelle 2
[Einzelsteuerung Fassade ...]

Beschattung Fassade ... Behanghéhe Schwelle 3
[Einzelsteuerung Fassade ...]

Beschattung Fassade ... Behanghdhe Schwelle/Position

[Einzelsteuerung Fassade ...]

Lamellenposition (%) Fassade ...
[Einzelsteuerung Fassade ...]
Beschattung Fassade ... sperren
[Einzelsteuerung Fassade ...]

Offnungswinkel Fassade 1 [Einzelsteuerung Fassaden 1-4]
Offnungswinkel Fassade 2 [Einzelsteuerung Fassaden 1-4]
Offnungswinkel Fassade 3 [Einzelsteuerung Fassaden 1-4]
Offnungswinkel Fassade 4 [Einzelsteuerung Fassaden 1-4]

Ext. Grundhelligkeit [Beschattung Fassaden 1-4]
Datum [Kombisensor — DCF77]

Zeit [Kombisensor — DCF77]

Datum / Uhrzeit anfordern [Kombisensor — DCF77]
Datum [Kombisensor — Externe Uhr]

Zeit [Kombisensor — Externe Uhr]

Datum / Uhrzeit anfordern [Kombisensor — Externe Uhr]

Kein DCF77 Empfang [Kombisensor]
Fehler externe Uhr [Kombisensor]
Automatische Zeitumstellung [Kombisensor]

instabus KNX/EIB System

Sensoren
DPT-ID Typ
5.003 1byte
5.003 1byte
1.001 1 bit
5.001 1 byte
1.001 1 bit
1.001 1 bit
1.001 1 bit
5.001 1 byte
5.001 1byte
1.001 1 bit
5.003 1byte
5.003 1 byte
5.003 1byte
5.003 1 byte
5.001 1byte
11.001 3 byte
10.001 3 byte
1.001 1 bit
11.001 3 byte
10.001 3 byte
1.001 1 bit
1.001 1 bit
1.001 1 bit
1.001 1 bit

Flag
K, U, L
K, U, L
K, U

K, U
K, U
K, U
K, U
K, U
K, U
K, S

K, S
K, S
K, S
K, S
K, S
K,U0?
K,U?
K, S
K, S
K, S
K, U
K, U
K, U
K, S

Die Flags der Kommunikationsobjekte Datum und Zeit des DCF77-Empfangers missen so gesetzt sein,

dass sie nicht ausgelesen werden kénnen. Hierdurch wird verhindert, dass ungtltige Werte ausgesendet
werden.
Stattdessen steht das Kommunikationsobjekt ,Datum/Uhrzeit anforden® zur Verfiigung. Die Reaktion auf
eine derartige Anforderung kann bis zu einer Minute dauern.

Stand 07/06
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Sensoren

Analogeingange

Objekt Name DPT-ID Typ Flag

I:I"I 0...200 Alarmobjekt — 1Bit [Analogeingange] 1.001 1 bit K, U

I:I"| 0...200 Messwert [Analogeingang ... — 0 ... 10V] 9.020 2byte K,U

[ 0...200 Messwert [Analogeingang ... —0 ... 10V] 5.001 1byte K,U

I:I"| 0...200 Grenzwert 1 [Analogeingang ... —0 ... 10V] 1.001 1 bit K, U

I:I"I 0...200 Grenzwert 2 [Analogeingang ... —0 ... 10V] 1.001 1 bit K, U

(12 0...200 Externer Grenzwert ... [Analogeingang ... — 0 ... 10V] 9.020 2byte K,S,0U,L

1] 0...200 Externer Grenzwert ... [%] Analogeingang ... — 0 ... 10V] 5.001 1byte K, S, 0, L

O 0...200 Grenzwert ... speichern (Teach-In) 1.001 1 bit K,S
[Analogeingang ... — 0 ... 10V]

1P| 0...200 Messwert [Analogeingang ... —0 ... 1V] 9.020 2byte K, U

I:I"| 0...200 Messwert [Analogeingang ... -0 ... 1V] 5.001 1byte K,U

I:I"I 0...200 Grenzwert 1 [Analogeingang ... —0 ... 1V] 1.001 1 bit K, U

I:I"| 0...200 Grenzwert 2 [Analogeingang ... —0 ... 1V] 1.001 1 bit K, U

I:IZI 0...200 Externer Grenzwert ... [Analogeingang ... —0 ... 1V] 9.020 2byte K,S,0,L

1] 0...200 Externer Grenzwert ... [%] [Analogeingang ... — 0 ... 1V] 5.001 1byte K,S,0,L

I:L_I 0...200 Grenzwert ... speichern (Teach-In) 1.001 1 bit K,S
[Analogeingang ... -0 ... 1V]

I:I"| 0...200 Messwert [Analogeingang ... — 0 ... 20mA] 9.021 2byte K,U

[P 0...200 Messwert [Analogeingang ... — 0 ... 20mA] 5.001 1byte K,U

I:I"| 0...200 Grenzwert 1 [Analogeingang ... — 0 ... 20mA] 1.001 1 bit K, U

I:I"I 0...200 Grenzwert 2 [Analogeingang ... — 0 ... 20mA] 1.001 1 bit K, U

1] 0...200 Externer Grenzwert ... [Analogeingang ... — 0 ... 20mA] 9.021 2byte K,S,U,L

I:IZI 0...200 Externer Grenzwert ... [%] [Analogeingang ... — 0 ... 20mA] 5.001 1byte K, S, 0, L

O 0...200 Grenzwert ... speichern (Teach-In) 1.001 1 bit K,S
[Analogeingang ... — 0 ... 20mA]

I:I"I 0...200 Messwert [Analogeingang ... —4 ... 20mA] 9.021 2byte K, U

I:I"| 0...200 Messwert [Analogeingang ... —4 ... 20mA] 5.001 1byte K,U

I:I"I 0...200 Grenzwert 1 [Analogeingang ... —4 ... 20mA] 1.001 1 bit K, U

I:I"| 0...200 Grenzwert 2 [Analogeingang ... — 4 ... 20mA] 1.001 1 bit K, U

I:IZI 0...200 Externer Grenzwert ... [Analogeingang ... — 4 ... 20mA] 9.021 2byte K,S,U, L

1] 0...200 Externer Grenzwert ... [%] [Analogeingang ... —4 ... 20mA]  5.001 1byte K,S,0,L

I:I"I 0...200 Drahtbruch [Analogeingang ... —4 ... 20mA] 1.001 1 bit K,U

O 0...200 Grenzwert ... speichern (Teach-In) 1.001 1 bit K,S
[Analogeingang ... — 4 ... 20mA]

[P 0...200 Messwert Wind (m/s) [Analogeingang ... — Wind] 9.005 2byte K, U

I:I"| 0...200 Grenzwert 1 [Analogeingang ... — Wind] 1.001 1 bit K, U

I:I"I 0...200 Grenzwert 2 [Analogeingang ... — Wind] 1.001 1 bit K, U

(1] 0...200 Externer Grenzwert ... [Analogeingang ... — Wind] 9.005 2byte K,S,U,L

12 0...200 Externer Grenzwert ... [%] [Analogeingang ... — Wind] 5.001 1byte K,S,0,L

I:I"| 0...200 Messwert Helligkeit (Lux) [Analogeingang ... — Helligkeit] 9.004 2byte K,U

I:I"I 0...200 Grenzwert 1 [Analogeingang ... — Helligkeit] 1.001 1 bit K, U

I:I"| 0...200 Grenzwert 2 [Analogeingang ... — Helligkeit] 1.001 1 bit K, U
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Name
Externer Grenzwert ... [Analogeingang ... — Helligkeit]
Externer Grenzwert ... [%] [Analogeingang ... — Helligkeit]

Grenzwert ... speichern (Teach-In)
[Analogeingang ... — Helligkeit]
Messwert Dammerung (Lux)
[Analogeingang ... — Dd&mmerung]

Grenzwert 1 [Analogeingang ... — Ddmmerung]

Grenzwert 2 [Analogeingang ... — Dammerung]

Externer Grenzwert ... [Analogeingang ... — Da@mmerung]
Externer Grenzwert ... [%] [Analogeingang ... — Da@mmerung]

Grenzwert ... speichern (Teach-In)
[Analogeingang ... — DAmmerung]

Messwert Luftdruck (Pa) [Analogeingang ... — Luftdruck]

Grenzwert 1 [Analogeingang ... — Luftdruck]

Grenzwert 2 [Analogeingang ... — Luftdruck]

Externer Grenzwert ... [Analogeingang ... — Luftdruck]
Externer Grenzwert ... [%] [Analogeingang ... — Luftdruck]

Grenzwert ... speichern (Teach-In)
[Analogeingang ... — Luftdruck]

Messwert Temperatur (°C) [Analogeingang ... — Temperatur]
Grenzwert 1 [Analogeingang ... — Temperatur]

Grenzwert 2 [Analogeingang ... — Temperatur]

Externer Grenzwert ... [Analogeingang ... — Temperatur]
Externer Grenzwert ... [%] [Analogeingang ... — Temperatur]

Grenzwert ... speichern (Teach-In)
[Analogeingang ... — Temperatur]

Messwert Feuchte (%r.F.) [Analogeingang ... — Feuchte]
Grenzwert 1 [Analogeingang ... — Feuchte]

Grenzwert 2 [Analogeingang ... — Feuchte]

Externer Grenzwert ... [Analogeingang ... — Feuchte]
Externer Grenzwert ... [%] [Analogeingang ... — Feuchte]

Grenzwert ... speichern (Teach-In)
[Analogeingang ... — Feuchte]

Niederschlag [Analogeingang ... — Niederschlag]

instabus KNX/EIB System

Sensoren
DPT-ID Typ
9.004 2byte
5.001 1byte
1.001 1 bit
9.004 2 byte
1.001 1 bit
1.001 1 bit
9.004 2byte
5.001 1byte
1.001 1 bit
9.006 2 byte
1.001 1 bit
1.001 1 bit
9.006 2 byte
5.001 1byte
1.001 1 bit
9.001 2 byte
1.001 1 bit
1.001 1 bit
9.001 2byte
5.001 1byte
1.001 1 bit
9.0xx 2 byte
1.001 1 bit
1.001 1 bit
9.0xx 2 byte
5.001  1byte
1.001 1 bit
1.001 1 bit

Flag
K, S, UL
K, S, UL
K, S

K, U

K, U
K, U
K, S, U, L
K, S, U, L
K, S

K, U
K, U
K, U
K, S, U, L
K, S, U, L
K, S

K, U
K, U
K, U
K, S, U, L
K, S, U, L
K, S

K, U
K, U
K, U
K, S, U, L
K,S, 0, L
K, S

K,S, 0, L
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Sperrmodule

Objekt Name DPT-ID Typ Flag
I:L..I 0...200 Sperrmodul [Eingang — Schalten — 1 Bit] 1.001 1 bit K, S
I:I"| 0...200 Sperrmodul [Ausgang — Schalten — 1 Bit] 1.001 1 bit K, U
0 0...200 Sperrmodul [SperrObjekt] 1.001 1 bit K, S
O 0...200 Sperrmodul [Eingang — Wert — 2 Byte] 9.0xx 2byte K,S
I:I"I 0...200 Sperrmodul [Ausgang — Wert — 2 Byte] 9.0xx 2byte K, U
I:L_I 0...200 Sperrmodul [SperrObjekt] 1.001 1 bit K, S
I:L..I 0...200 Sperrmodul [Eingang — Rel. Wert — 1 Byte] 5.001 1byte K,S
I:I"| 0...200 Sperrmodul [Ausgang — Rel. Wert — 1 Byte] 5.001 1byte K,U
0 0...200 Sperrmodul [SperrObjekt] 1.001 1 bit K, S

Verknipfungskontroller ¥

Objekt Name DPT-ID Typ Flag

0] 0...200 Logikgatter — UND [Logikgatter-Eingang] ° 1.001  1bit K, S
0...200 Logikgatter — UND [Logikgatter-Ausgang] 1.001 1 bit K,S,U, L

] gikg gikg gang

(1] 0...200 Logikgatter — ODER [Logikgatter-Eingang] * 1.001  1bit K, S
0...200 Logikgatter — ODER [Logikgatter-Ausgang] 1.001 1 bit K,S,U, L

] gikg gikg gang

O] 0...200 Logikgatter — XOR [Logikgatter-Eingang] 1.001 1bit K, S
0...200 Logikgatter — XOR [Logikgatter-Ausgang] 1.001 1 bit K,S,U, L

] gikg gikg gang

I:L..I 0...200 Logikgatter — UND mit Ruckfiuihrung [Logikgatter-Eingang] % 1.001 1 bit K, S

I:I2| 0...200 Logikgatter — UND mit Rickfiihrung [Logikgatter-Ausgang] 1.001 1 bit K,S,U, L

L

Die Anzahl der verfiigbaren Sperrmodule und Verknipfungskontroller und der verfigbaren Eingange pro
logischem Gatter hangt von der Projektierung / Anzahl der genutzten Kommunikationsobjekte des Gerates
ab. Die Gesamtzahl der Kommunikationsobjekte betradgt maximal 200.

2

Die Anzahl der verfiigbaren Sperrmodule und Verknipfungskontroller und der verfligbaren Eingange pro
logischem Gatter hangt von der Projektierung / Anzahl der genutzten Kommunikationsobjekte des Gerates
ab. Die Gesamtzahl der Kommunikationsobjekte betragt maximal 200.

Maximal 8 Eingange stehen pro Logikgatter zur Verfiigung
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Funktionsbeschreibung

Die Funktion der Wetterstation und der angeschlossenen Sensoren wird durch ein ETS-Plug-In eingestellt.
Hierbei werden zu allen Funktionen jeweils die bendtigten Kommunikationsobjekte dynamisch angelegt.
Deshalb gibt es keine feste Zuordnung zwischen einzelnen Funktionen und den Nummern der
Kommunikationsobjekte.

Damit die Kommunikationsobjekte der einzelnen Elemente wie zum Beispiel eines Analogeingangs in der
Projektierung der ETS zusammenhangend dargestellt werden, ist es empfehlenswert, jeweils die Parameter
eines einzelnen Sensors der Reihe nach einzustellen, und danach zum néchsten Sensor zu wechseln.

1 Grundeinstellungen bei der Projektierung

Die Wetterstation dient primar zur Erfassung und Weiterleitung von Wetterdaten oder anderer analoger

Signale. Hierzu kdnnen unterschiedliche Sensoren genutzt werden:

¢ Ein digitaler Kombisensor ermoglicht die Messung der Windstarke, der Helligkeit, der Dammerung sowie
die Erfassung von Regen.

e Spezielle analoge Witterungssensoren ermdéglichen jeweils die Erfassung einer witterungstechnischen
Groéfle. Zur Auswahl stehen:

- Helligkeit: Best. Nr. 0576 00
- Dammerung: Best. Nr. 0572 00
- Wind: Best. Nr. 0580 00
- Niederschlag: Best. Nr. 0579 00
- Temperatur: Best. Nr. 0577 00
- Luftfeuchte:

- Luftdruck:

Bis zu vier dieser Sensoren kdnnen in beliebiger Kombination direkt an die Wetterstation angeschlossen
werden, wobei die Geratesoftware vorkonfigurierte Einstellungen zur Verfiigung stellt.

¢ In Verbindung mit einem Analogeingangsmodul kdnnen bis zu vier weitere analoge Sensoren
angeschlossen werden.

e Statt der speziellen analogen Witterungssensoren kénnen auch beliebige andere analoge
Messwertaufnehmer mit folgenden Signalbereichen angeschlossen werden:

- 0...1VDC,
- 0..10vDC
- 0...20mADC
- 4..20mADC.

Fir diese Sensoren stellt die Geratesoftware keine vorkonfigurierten Einstellungen zur Verfigung. Die
einzustellenden Parameter miussen jeweils separat ermittelt werden.

Neben der reinen Messwerterfassung ermaoglicht die Wetterstation eine vollautomatische
sonnenstandsabhangige Steuerung von Beschattungseinrichtungen. Diese basiert auf der berechneten
Position der Sonne und der gemessenen Beleuchtungsstarke.

Unabhangig von der Verarbeitung analoger Werte stellt die Wetterstation Verkntpfungskontroller und
Sperrmodule zur Verfligung. Diese Softwaremodule kénnen in Verbindung mit den Witterungsinformationen
komplexere Funktionen realisieren. Sie kdnnen aber auch separat von den anderen Geratefunktionen genutzt
werden.
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2 Verbindung mit einem digitalen Kombisensor

Um die Wetterstation in Verbindung mit einem digitalen Kombisensor nutzen zu kénnen, ist in der
Baumstruktur des Projektierungsfensters der Eintrag ,Module* auszuwahlen. Hier kann der Kombisensor als

neues Modul hinzugeflgt werden.

ﬂl Wetterstation modula[ Wetterstation] - [Projektierung]

-m:lGerét Projektierung  Einstellung  Fenster Hilfe

wietterstation modula [01.07.002]

&[] Softwars-todule

D e [it Gruppenadresse verbinden, .
interne Grupg
Gruppenadre

[it: interner Gruppe verbindern, ..,

nbenermen

Module hinzufigen

fnioten nach aben schieben
Knaten mach unten schieten

ausklappen
Einklappen

R

Analogeingangsmadul
Kombisensor einfligen

hinzufigen

Um den Einbruch der Dammerung gut erfassen zu kénnen, und um die Sonneneinstrahlung im Tagesverlauf
korrekt ermitteln zu kdnnen, sollte der Kombisensor bei der Montage am Mast korrekt nach Norden

ausgerichtet werden.

Wenn die automatische Beschattungsfunktion genutzt wird, ist die korrekte Ausrichtung nach Norden

notwendig.

Ausrichtung des Kombisensors nach Norden

N
7

i
LI
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Die Oberseite des flachen unteren Gehauseteils darf nicht durch Gebaudeteile oder Baume beschattet

werden.

Seitliche Ansicht des Kombisensors

2.1 Datum / Uhrzeit / Astrofunktion

Wenn neben der reinen Erfassung von Witterungsinformationen auch die automatische

sonnenstandsgefiihrte Beschattung gewtinscht ist, muss beim Kombisensor die Funktion zum DCF77-
Empfang oder die Synchronisation mit einer externen Uhr aktiviert werden.

III Wetterstation modula[ Wetterstation] - [Projektierung]

-m] Gerdt  Projekkierung  Einstellung  Fenster  Hilfe

| 2| &Rl & =] 41+ ] 2 | a|a|& =
. Wwietterstation modula [01.01.002] 1 |E] Allgemein
D S oftware-todule Bezeichnung Fombizenzor

=] Module
=, gc F.ombizenzor

e | Fehler 1 wWindsensar [ewvtl. wereist] [Kombizensor]
[!] | Fehler 2 wWindsignal [Fombizensor]

| “Yerbindungsfehler [K.ombizensor]

Sonne Ost

[!] | Messwert Sonne [Sonne Ost]

[!] | Grenzwert 1 [Sonne Ost]

T C e

=
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D aturn # Uhrzeit £ Astrafunktion
5] Uberwachung

Micht vorhanden

Interne Uhr [DCF?7 Empfang] vorhanden 1

erbindung zum Kambisensor Esterne Uhr vorhanden

Wwindsignal

ubenwachen
Maw. Zeit fiir ‘kein Wind' in 5 tunden 10

Max. Zeit fur "Wind unverandert' in Minuten 10
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DCF77-Empfang

Der DCF77-Empfang kann einerseits intern genutzt werden, andererseits kann er aber auch zur
Synchronisation anderer Gerate (Masterfunktion) z. B. Schaltuhren oder Raumtemperaturregler mit
eingebautem Zeitprogramm genutzt werden.

ﬂl Wetterstation modula[Wetterstation] - [Projektierung] - |I:
-m] Gerdt Projektierung  Einstellung  Fenster  Hilfe - |5
e = - L] =
|2l SIR Ele] 4+] 7 TR IE
L:_I"- Wetterstation modula [07.07.002] 2| = Allgemein
: (21 Seftware-Madule Bezeichnung K.ombizenzor
20 Modue Datum / Uhrzeit / Astrofunkti Uy DL 77 Ermptan]
|f_|---'!§t Kombissnsor atun rzeil strafunktion Interne Uk [DCFYT Empfang]
----- 01| Fehler 1 windsersor [evtl. vereist] [Kombisersor] (=] Interne Uhr
----- 1| Fehler 2 windsignal [Kombisenser] Anforderung Datum / Uhrzeit durch 1-Telegramm
""" ] | Werbindungsfehler [Kombisensor] zvkl Senden Datum / Uhrzeit 1/Tag
----- III Zeit [Komblserﬂsor -DCF77] (] Astrofunktion
----- 1| Daturn [Kombisersor - DCFFT) = - — .
_____ m(_| Dratur / Ubrzeit anfardem [Kombisensor - DCF77] Sonnenposition senden be 5 Sonnerwinkelanderung (Elevation)
..... [!]-’ Azimut [Kombizensor - DCF77) Sonnenposition vkl senden [0 =Aus, Basiz=10g] 0
----- 14 Elevation [Kombisensor - DCF7T) =] Standortangaben
EIR Beschattungssteuenng Fassaden 1-4 geografizche Lange des Standartes 07e
H III | Bezchattung Fazsade 1 [Beschattungssteusur fischs Braits des Stand Nl 2
[!]| Beschattung Faszade 2 [Beschattungssteuerur geofua i EElts Es SEmEezs ’
| Beschattung Fassade 3 [Beschattungssteusrur [] Uberwachung
: [!] | Bezchattung Fazsade 4 [Eeschattungssteusur Yerbindung zum K.ombizensor ubenwyachen
- R Einzelsteuerning Faszzade 1 Windsignal T -
4
[!] | Lamellenposition %] Fassade 1 [Einzelsteu M. Zeit it kein wind in Stunden 10
E| Rz Einzelsteuerung Fazzade 2
aw. Zeit fiir Wind urverdndert' in Minuten 10

E|

- | Lamellenposition (%] Fazsade 2 [Einzelsteu

Rz E|nzelsteuelung Fazzade 3

Signal DCF77

nicht Liberwachen

Zur Synchronisation anderer Gerate kann die Wetterstation die Daten wahlweise jede Minute, jede Stunde
oder einmal pro Tag senden. Wenn der DCF77-Empfanger die Zeit und das Datum zum Beispiel jede Stunde
sendet, ist zu beachten, dass die Werte der Kommunikationsobjekte intern nur zu den Sendezeitpunkten
aktualisiert werden. Aus diesem Grunde mussen die Flags so eingestellt sein, dass Uhrzeit und Datum nicht
ausgelesen werden kénnen. Um dennoch bei Bedarf die aktuelle Zeitangabe bekommen zu kénnen, besitzt
die Wetterstation das zusatzliche 1-Bit-Kommunikationsobjekt ,Datum/Uhrzeit anfordern®. Wenn dieses
Objekt ein Telegramm mit einstellbarem Wert erhalt, sendet die Wetterstation beim nachsten DCF-Signal die
aktuelle Zeit und das Datum.
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2.1.2 Externe Uhr

Falls das Gebdude zu weit von Frankfurt (Mainflingen) entfernt ist, so dass der DCF77-Empfang nicht
garantiert ist, kann die interne Uhr der Wetterstation auch durch einen anderen Busteilnehmer synchronisiert
werden.

ﬂl Wetterstation modula[Wetterstation] - [Projektierung]

-m] Gerat  Projektierung  Einstellung  Fenster  Hilfe

|2l alRl £ ls] #1v] 2 Hnmm I

EI--- “Whetterstation modula [01.01.002] Al = Allgemein
[ SoftwareModule Bezeichnung Fombigenzor
2] Module _ _
: [ratum / Uhrzeit £ Astrofunktion Euterne Uhr vo
= ,wt F.ombizenzor
----- i} | Fehler 1 Windzenzor [evtl, vereist] [Kombizensar] (=] Externe Uhr
----- [!] | Fehler 2 Windzignal [Fombizensor] Anforderung Datum / Uhrzeit durch 1-Telegramm
""" if] | Werbindungsfehler [Kombisensor] zykl. Lnfordern Diatum / Uhrzeit 1/Tag

..... IIL.I Zeit [ombizenzor - Externe Uhr]

..... IIL.I D aturn [F.ombisensar - Externe Uhr]

----- th | Diaturn # Uhrzeit anforder [Kombizensar - Externe L
..... [!]+| Azimut [Kombizensar - Externe Uhi) Sonnenposition senden bei 5" Sonnenwinkelanderung [Elevation)
""" [!]"| Elervation [Kombizensar - Extemne L] Sonnenposition zvkl. senden [0 = Aus, Basis =10s) 0

[—]ﬁ? Beschattungssteuening Fassaden 1-4

[!] | Beschattung Faszsade 1 [Beschattungssteusrur

Automatische Zeitumstellung Mach europaischem Standard

=] Astrofunktion

[=] Standortangaben

[!] | Beschattung Fazsade 2 [Beschattungssteusrur geografische Lange des Standortes 0762

[!] | Beschattung Fazzade 3 [Beschattungsstevusmr geografische Breite des Standortes N 51,227
| Bezchattung Faszzade 4 [Beschattungssteusr =] Uberwachung
E| ﬁ’, Einzelsteuerung Fazzade 1

Verbindung zum K.ombizensor uberwachen
| [!] | Lamellenposzition [%) Fazzade 1 [Einzelsteu Windsignal ibarwachen
E| ﬁ’i Einzelstewerung Fazsade 2 IR
[!] | Lamellenposzition [%) Fazzade 2 [Einzelsteu Man. Zeit fiir kein Wind' in Stunden 10
EI 15?3 Eirzelstevizrung Fazzade 3 Max. Zeit flir "Wind unverandert’ in Minuten 10
III | Lamellenposnlon [/] Fassade 3 [Einzelsteu Externe Uhr nicht Lbenwachen

im..

In diesem Fall wird die Berechnung der aktuellen Uhrzeit und des Datums mittels eines Softwaretimers reali-
siert, dessen Ganggenauigkeit wesentlich vom Umfang der weiteren Softwarefunktionen abhangt. Ohne
regelmafige Synchronisation kann eine Abweichung von mehreren Minuten pro Tag auftreten. Die Wetter-
station aktualisiert ihre interne Uhr mit jedem neuen Datumstelegramm und Uhrzeittelegramm, das sie erhalt.
Zusatzlich kann die Wetterstation das 1-Bit-Kommunikationsobjekt ,Datum / Uhrzeit anfordern“ verwenden,
um sich zu synchronisieren. Dieses Kommunikationobjekt sendet einen einstellbaren Wert nach jeder Initiali-
sierung (durch eine Wiederkehr der Versorgungsspannung oder durch eine neue Programmierung) und
danach regelmaRig einmal pro Stunde (bei jeder vollen Stunde) oder einmal pro Tag (um 4:15, damit die
Umschaltung auf Sommerzeit zuverlassig erkannt wird). Nach einer derartigen Anforderung erwartet die
Wetterstation die Telegramme mit der aktuellen Uhrzeit und dem Datum innerhalb von etwa finf Minuten.
Wenn die beiden Telegramme nicht rechtzeitig empfangen werden, wiederholt die Wetterstation die Anforde-
rung zyklisch alle finf Minuten. Zusatzlich kann sie auch noch Uiber das Objekt ,Fehler externe Uhr* mit dem
Wert 1" eine Stérungsmeldung ausgeben, die ebenfalls alle fiinf Minuten wiederholt wird.

Die Datenpunkitypen ,Datum” und ,Uhrzeit“ beinhalten keine Information, ob zur Zeit die Sommerzeit aktiv ist.

Aus diesem Grund kann mit dem Parameter ,Automatische Zeitumstellung® festgelegt werden, in welcher

Form die Wetterstation die Umschaltung vornimmt.

¢ Die Einstellung ,Nach europdischem Standard“ bedeutet, dass die Wetterstation automatisch zwischen
dem letzten Sonntag im Marz und dem letzten Sonntag im Oktober die Uhrzeit fir die Berechnung der
Sonnenposition um eine Stunde verringert.

e Die Einstellung ,Uber Schaltobjekt* aktiviert das Kommunikationsobjekt ,Automatische Zeitumstellung®.
Wenn dieses Objekt den Wert ,1“ besitzt, berlicksichtigt die Wetterstation die Sommerzeit. Wenn es den
Wert ,0“ besitzt, verwendet die Wetterstation die unveranderte Uhrzeit. Bei einer Initialisierung sendet das
Objekt ,Automatische Zeitumstellung“ einmalig eine Leseanforderung auf den Bus.

¢ Die Einstellung ,Nein® bewirkt, dass die Wetterstation keine Umschaltung vornimmt.
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2.1.3 Gebaudestandort

Fur die Berechnung der Sonnenposition und die automatische Beschattungssteuerung wird neben der
aktuellen Zeit auch die geographische Position benétigt. Diese kann in einem separaten Dialog eingegeben
werden. Alternativ zur numerischen Eingabe kann auch eine nahe gelegene deutsche oder internationale
Stadt aus einer Liste ausgewahlt werden.

Geographische Koordinaten bestimmen x|
Dezimalgrad * | s I
—Bitte Koordinaten eingeber
Grad D ezimalminuten
Geogiaphizche Lange I u] j I? ISE,EU
Geographische Breite IN ﬂ |5'\ |1 2,80
—ALsg Koaordinaterr ‘wahlen Sie eine Stadt in lhrer Mahs
[rezimalgrad
Land
. f ID T.E1"
Geographische Lange IDeutschIand j
Geographizche Breite IN 51.21* Stadt
Liideritz [Stendal) —

Liidersburg [Liineburg)

Liidersdorf [Mordwestmecklenburg)
Liidersdorf [Teltow-Fl&ming)
Liidersfeld [Schaumburg)

Liidersfeld - Liidersfeld [Schaumburg)

[
=

Liidersfeld - Varnhagen [S chaumburg) =
Liidershagen [Mordvarpommern)

Lidinghauzen [Coesfeld)

Liierdizzen [Holzminden]

Liiode [Lippe]

Lithburg [Glistiow]

Lishmannsdarf [Dstvarpommerty i

Im Projektierungsfenster missen im Zweig ,Beschattung Fassaden 1-4“ die Grundhelligkeit, bei der die
Beschattung beginnen soll und in den folgenden Zweigen die Ausrichtungen der einzelnen Fassaden
eingetragen werden. Wahlweise kénnen diese Werte intern fest eingestellt oder extern zum Beispiel durch
eine Visualisierungssoftware variabel eingestellt werden. Weitere Details sind im Abschnitt ,Automatische
Beschattung“ ausfihrlich beschrieben.

2.2 Dammerung

Fir die Erkennung der Dammerung ist im Kombisensor ein eigener FlUhler eingebaut, der die
Beleuchtungsstarke aus Richtung Siden ermittelt.

Der vorkonfigurierte Messbereich umfasst 0 ... 674 Lux.

Zur Anzeige der aktuellen Beleuchtungsstarke kann der Messwert bei einer einstellbaren Differenz zum vor-
herigen Messwert gesendet werden. Auch zyklisches Aussenden der Werte ist mdglich.

Es stehen zwei einstellbare Grenzwerte zur Verfiigung, bei deren Uberschreiten oder Unterschreiten die
Wetterstation jeweils Schalttelegramme aussenden kann. Wahlweise kénnen diese Grenzwerte intern fest
eingestellt oder extern zum Beispiel durch eine Visualisierungssoftware variabel eingestellt werden.

Die Einstellung der Grenzwerte und der Hysterese erfolgt bei allen Witterungssensoren mit Ausnahme des
Niederschlagssensors gleich. Sie ist im Abschnitt ,Softwarefunktionen — Grenzwerte und Hysterese*
detailliert beschrieben.
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2.3 Helligkeit

Der Kombisensor besitzt fur die drei Himmelsrichtungen Osten, Stiden und Westen jeweils eigene Sensoren.
Die Sensoren verflugen jeweils Uber die gleichen moglichen Einstellungen. Die drei Erfassungsbereiche der
Sensoren Uberlappen sich etwas, um dem Sonnenverlauf gut folgen zu kénnen.

Der vorkonfigurierte Messbereich umfasst 0 ... 110.000 Lux. Bei Messwerten unterhalb von 1000 Lux wird
der Wert 0 Lux ausgegeben.

Zur Anzeige der aktuellen Beleuchtungsstarke kann der Messwert bei einer einstellbaren Differenz zum vor-
herigen Messwert gesendet werden. Auch zyklisches Aussenden der Werte ist moglich.

Fur jeden Sensor stehen zwei einstellbare Grenzwerte zur Verfliigung, bei deren Uberschreiten oder Unter-
schreiten die Wetterstation jeweils Schalttelegramme aussenden kann. Wahlweise kénnen diese Grenzwerte
intern fest eingestellt oder extern zum Beispiel durch eine Visualisierungssoftware variabel eingestellt
werden.

Die Einstellung der Grenzwerte und der Hysterese erfolgt bei allen Witterungssensoren mit Ausnahme des
Niederschlagssensors gleich. Sie ist im Abschnitt ,Softwarefunktionen — Grenzwerte und Hysterese*
detailliert beschrieben.

2.4 Windgeschwindigkeit

Fir die Ermittlung der Windstarke besitzt der Kombisensor ein Flugelrad.

Der vorkonfigurierte Messbereich umfasst 0 ... 40 m/s. Die Genauigkeit < 0,5m/s wird bei einer
AuRentemperatur von -20°C ... +60°C eingehalten. Bei niedrigeren AuRentemperaturen kann die Genauigkeit
sich etwas verschlechtern. Sollte der Kombisensor zum Beispiel in der Nahe einer Abluftéffnung montiert
sein, kann es bei Auftreten unglnstiger Witterungslagen eine Vereisung nicht mit Sicherheit ausgeschlossen
werden. In diesem Fall kann die Wetterstation eine entsprechende Fehlermeldung Uber das
Kommunikationsobjekt ,Fehler 1 Windsensor (evtl. vereist)* ausgeben.

Zur Anzeige der aktuellen Windgeschwindigkeit kann der Messwert bei einer einstellbaren Differenz zum vor-
herigen Messwert gesendet werden. Auch zyklisches Aussenden der Werte ist moglich.

Es stehen zwei einstellbare Grenzwerte zur Verfiigung, bei deren Uberschreiten oder Unterschreiten die
Wetterstation jeweils Schalttelegramme aussenden kann. Wahlweise kdnnen diese Grenzwerte intern fest
eingestellt oder extern zum Beispiel durch eine Visualisierungssoftware variabel eingestellt werden.
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Die Einstellung der Grenzwerte und der Hysterese erfolgt bei allen Witterungssensoren mit Ausnahme des
Niederschlagssensors gleich. Sie ist im Abschnitt ,Softwarefunktionen — Grenzwerte und Hysterese“
detailliert beschrieben.

2.5 Niederschlag

Fur die Erkennung von Niederschlag (Regen, Schnee, Graupel) besitzt der Kombisensor einen Fuhler, der
mit moduliertem Infrarotlicht arbeitet.

Im Gegensatz zu den Ubrigen Witterungssensoren gibt der Niederschlagssensor keine analogen Messwerte
aus, sondern er sendet unmittelbar, wenn er Niederschlag erkennt, ein Schalttelegramm mit einstellbarem
Wert aus.

Nach Beendigung des Niederschlags besitzt der Sensor eine feste Verzégerung von etwa drei Minuten. Die
in den Parametern einstellbare Ausschaltverzégerung wird zu der internen Verzdgerung hinzuaddiert.

3 Verbindung mit analogen Witterungssensoren

Wenn nur ein Teil der Funktionen des Kombisensors verwendet wird oder wenn zusatzliche Daten bendtigt
werden, kénnen einzelne Sensoren an die Wetterstation angeschlossen werden, die jeweils eine GréfRe in ein
analoges Signal umwandeln.

Fur einige Witterungssensoren stellt die Wetterstation vorkonfigurierte Einstellungen zur Verfiigung.

Fur alle analogen Eingange der Wetterstation kann ein gemeinsames Alarmobjekt aktiviert werden. Dieses
wird aktiviert, wenn zum Beispiel eine Uberspannung an einem Eingang auftritt, oder wenn an dem
Anschluss zur Versorgung der Messwertaufnehmer eine Uberlast auftritt. Eine unmittelbare Aussage uber die
direkte Fehlerursache ist mit diesem Kommunikationsobjekt nicht mdglich.

ﬂl Wetterstation modula - [Projektierung]

-E] Gerat  Projekibisrung  Einstellung  Fenster  Hilfe

|2 el k=] 413 = IE

EI--- “Wetterstation modula [01.01.001] =] Allgemein

B[] Software-Madule Sensortyp Ikein Sensar I

E@ Analogeingange

[!] | Alarmobiekt - 1Bit [Analogeingange]
E Analogeingang 1

@ Analogeingang 2 - Helligkeit Sensord . 2w,

@ Analogeingang 3-0 . 10V Windzenzor
Helligkeitszensor

-} Analogeingang 4 - Niederschlag
(B Spenmodule
[]---@ Werkniipfungs-Fontroller
=[] Module
---gt Kombizenzor
[]--- interne Gruppenadressen
|:|--- Gruppenadressen

D ammerungssensar
Temperatursenzor
Regenzenzar
Luftdrucksensor
Feuchtesensor

Um einen analogen Sensor verwenden zu kénnen, muss der entsprechende Kanal in der Baumstruktur
markiert werden. Dann kann der gewlinschte Sensortyp aus der Liste ausgewahlt werden.
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3.1 Windgeschwindigkeit

Far die Ermittlung der Windstarke besitzt der Windsensor ein Fligelrad. Die Einstellungsmdglichkeiten
entsprechen denen des Kombisensors.

Der vorkonfigurierte Messbereich umfasst O ... 40 m/s.

Zur Anzeige der aktuellen Windgeschwindigkeit kann der Messwert bei einer einstellbaren Differenz zum vor-
herigen Messwert gesendet werden. Auch zyklisches Aussenden der Werte ist moglich.

Es stehen zwei einstellbare Grenzwerte zur Verfligung, bei deren Uberschreiten oder Unterschreiten die
Wetterstation jeweils Schalttelegramme aussenden kann. Wahlweise kdnnen diese Grenzwerte intern fest
eingestellt oder extern zum Beispiel durch eine Visualisierungssoftware variabel eingestellt werden.

Die Einstellung der Grenzwerte und der Hysterese erfolgt bei allen Witterungssensoren mit Ausnahme des
Niederschlagssensors gleich. Sie ist im Abschnitt ,Softwarefunktionen — Grenzwerte und Hysterese*
detailliert beschrieben.

3.2 Helligkeit

Der Helligkeitssensor besitzt einen Fihler, der bei normaler Montage senkrecht von der Gebaudewand
ausgerichtet ist. Im Vergleich dazu sind die Helligkeitsfihler des Kombisensors in einem Winkel von etwa 30°
zur Waagerechten ausgerichtet. Aus diesem Grunde wird der einzelne Helligkeitssensor in der Regel kleinere
Beleuchtungsstarkewerte messen. Die Sensoren verfligen ansonsten jeweils Uber die gleichen mdglichen
Einstellungen.

Der vorkonfigurierte Messbereich umfasst O ... 60.000 Lux.

Zur Anzeige der aktuellen Beleuchtungsstarke kann der Messwert bei einer einstellbaren Differenz zum vor-
herigen Messwert gesendet werden. Auch zyklisches Aussenden der Werte ist moglich.

Es stehen zwei einstellbare Grenzwerte zur Verfligung, bei deren Uberschreiten oder Unterschreiten die
Wetterstation jeweils Schalttelegramme aussenden kann. Wahlweise kdnnen diese Grenzwerte intern fest
eingestellt oder extern zum Beispiel durch eine Visualisierungssoftware variabel eingestellt werden.

Die Einstellung der Grenzwerte und der Hysterese erfolgt bei allen Witterungssensoren mit Ausnahme des
Niederschlagssensors gleich. Sie ist im Abschnitt ,Softwarefunktionen — Grenzwerte und Hysterese*
detailliert beschrieben.

3.3 Dammerung

Der Dammerungssensor besitzt einen Flihler, der bei normaler Montage senkrecht von der Gebaudewand
ausgerichtet ist. Im Vergleich dazu ist der Dammerungsfiihler des Kombisensors in einem Winkel von etwa
30° zur Waagerechten ausgerichtet. Aus diesem Grunde wird der einzelne Dammerungssensor in der Regel
kleinere Beleuchtungsstarkewerte messen. Die Sensoren verfiigen ansonsten jeweils Uber die gleichen
maoglichen Einstellungen.

Der vorkonfigurierte Messbereich umfasst 0 ... 255 Lux.

Zur Anzeige der aktuellen Beleuchtungsstarke kann der Messwert bei einer einstellbaren Differenz zum vor-
herigen Messwert gesendet werden. Auch zyklisches Aussenden der Werte ist moglich.

Es stehen zwei einstellbare Grenzwerte zur Verfligung, bei deren Uberschreiten oder Unterschreiten die
Wetterstation jeweils Schalttelegramme aussenden kann. Wahlweise konnen diese Grenzwerte intern fest
eingestellt oder extern zum Beispiel durch eine Visualisierungssoftware variabel eingestellt werden.
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Die Einstellung der Grenzwerte und der Hysterese erfolgt bei allen Witterungssensoren mit Ausnahme des
Niederschlagssensors gleich. Sie ist im Abschnitt ,Softwarefunktionen — Grenzwerte und Hysterese*
detailliert beschrieben.

3.4 Temperatur

Der Temperatursensor ermittelt die Temperatur der umgebenden Luft.
Der vorkonfigurierte Messbereich umfasst —30 ... +70 °C.

Zur Anzeige der aktuellen Temperatur kann der Messwert bei einer einstellbaren Differenz zum vorherigen
Messwert gesendet werden. Auch zyklisches Aussenden der Werte ist moglich.

Es stehen zwei einstellbare Grenzwerte zur Verfiigung, bei deren Uberschreiten oder Unterschreiten die
Wetterstation jeweils Schalttelegramme aussenden kann. Wahlweise kénnen diese Grenzwerte intern fest
eingestellt oder extern zum Beispiel durch eine Visualisierungssoftware variabel eingestellt werden.

Die Einstellung der Grenzwerte und der Hysterese erfolgt bei allen Witterungssensoren mit Ausnahme des
Niederschlagssensors gleich. Sie ist im Abschnitt ,Softwarefunktionen — Grenzwerte und Hysterese*
detailliert beschrieben.

3.5 Niederschlag

Der Niederschlagssensor arbeitet mit einer maanderférmigen Leiterbahn und wertet die Leitfahigkeit des
Regenwassers aus.

Im Gegensatz zu den Ubrigen Witterungssensoren gibt der Niederschlagssensor keine analogen Messwerte
aus, sondern er sendet unmittelbar, wenn er Niederschlag erkennt ein Schalttelegramm mit einstellbarem
Wert aus.

3.6 Luftfeuchtigkeit
Der Luftfeuchtigkeitssensor ermittelt die relative Luftfeuchtigkeit und die Raumtemperatur. Beide Messwerte
werden als analoge Spannungen zur Verfigung gestellt.

Der vorkonfigurierte Messbereich umfasst 0 ... 100 % relativer Feuchte.

Zur Anzeige der aktuellen relativen Luftfeuchtigkeit kann der Messwert bei einer einstellbaren Differenz zum
vorherigen Messwert gesendet werden. Auch zyklisches Aussenden der Werte ist moglich.

Es stehen zwei einstellbare Grenzwerte zur Verfligung, bei deren Uberschreiten oder Unterschreiten die
Wetterstation jeweils Schalttelegramme aussenden kann. Wahlweise konnen diese Grenzwerte intern fest
eingestellt oder extern zum Beispiel durch eine Visualisierungssoftware variabel eingestellt werden.

Die Einstellung der Grenzwerte und der Hysterese erfolgt bei allen Witterungssensoren mit Ausnahme des
Niederschlagssensors gleich. Sie ist im Abschnitt ,Softwarefunktionen — Grenzwerte und Hysterese*
detailliert beschrieben.
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3.7 Luftdruck
Der vorkonfigurierte Messbereich des Luftdrucksensors umfasst 70.000 ... 120.000 Pa.

Zur Anzeige des aktuellen Luftdrucks kann der Messwert bei einer einstellbaren Differenz zum vorherigen
Messwert gesendet werden. Auch zyklisches Aussenden der Werte ist moglich.

Es stehen zwei einstellbare Grenzwerte zur Verfligung, bei deren Uberschreiten oder Unterschreiten die
Wetterstation jeweils Schalttelegramme aussenden kann. Wahlweise kdnnen diese Grenzwerte intern fest
eingestellt oder extern zum Beispiel durch eine Visualisierungssoftware variabel eingestellt werden.

Die Einstellung der Grenzwerte und der Hysterese erfolgt bei allen Witterungssensoren mit Ausnahme des
Niederschlagssensors gleich. Sie ist im Abschnitt ,Softwarefunktionen — Grenzwerte und Hysterese*
detailliert beschrieben.

4 Verbindung mit anderen analogen Sensoren

Zusatzlich zu den vorkonfigurierten Witterungssensoren konnen auch beliebige andere Messwertaufnehmer
mit Ausgangssignalen0 ... 1V,0...10V, 0... 20 mA oder 4 ... 20 mA an die Wetterstation angeschlossen
werden.

Der Sensortyp wird genau so eingestellt wie auch die vorkonfigurierten Witterungssensoren.

4.1 Einstellen des Messbereichs

Im Gegensatz zu den vorkonfigurierten Sensoren muss bei allgemeinen Sensoren der Messbereich
eingestellt werden.

ﬂl Wetterstation modula - [Projektierung]

-m:lGerét Projektierung  Einstellung  Fenster  Hilfe

e

2] slR] &[] +13] 2 I IE

EI--- ‘whetherstation modula [07.07.001] =] Allgemein
B- ] Software-todule

E| Analogeingange

@ Analogeingang 1 -4 .. 20mé
@ Analogeingang 2 - Helligkeit zykl Senden des Messwertes [x 10s) 0
@' Analogeingang 3 -0 10v Format Messwert
E Analogeingang 4 - Miederzchlag

Senzortyp Senzor 0. 10V

Messwert senden bei: [10s Sendeverzogerung) 3% Messwertdifferenz

Bazizwert 0% des Messwertes 1]
@ Spenrﬁ-odule Bazigwert 100% des Messwertes 1000
@ Verkniipfungs-Kontroller - -
- (] Madule Faktor des Messbersichs Messbersich » 0.01
[]--- interne Gruppenadressen -] Grenzwert 1
- B Gruppenadiessen Grenzwert 1 1[10%]
Hystereze Grenzwert 1 0.5[5%]
Aktivierung Grenzwert 1 Unterschr. Gw=EIM, Uberschr. Gw +Hyst=415
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Dazu gehort an erster Stelle die Entscheidung, ob die Messwerte als 8-Bit oder als 16-Bit-Werte ausgegeben
werden sollen. Diese Auswahl hangt im wesentlichen von den anderen Geraten ab, die mit den Daten

arbeiten.
[ ]

werden. Sie haben aber eine sehr begrenzte Auflosung.

wesentlich héhere Auflésung.

8-Bit-Werte konnen von sehr vielen Geraten (z. B. Dimmaktoren oder aktuelle Jalousieaktoren) verarbeitet

16-Bit-Werte eignen sich gut zur Anzeige z. B. in Visualisierungsprogrammen. Sie besitzen eine

Es stehen zwei einstellbare Grenzwerte zur Verfiigung, bei deren Uberschreiten oder Unterschreiten die
Wetterstation jeweils Schalttelegramme aussenden kann. Wahlweise kénnen diese Grenzwerte intern fest
eingestellt oder extern zum Beispiel durch eine Visualisierungssoftware variabel eingestellt werden.

Die Einstellung der Grenzwerte und der Hysterese erfolgt bei allen Sensoren mit Ausnahme des
Niederschlagssensors gleich. Sie ist im Abschnitt ,Softwarefunktionen — Grenzwerte und Hysterese*®

detailliert beschrieben.

4.2 Drahtbruchtberwachung

Bei Sensoren, die mit einem analogen Signal von 4 ...

der elektrischen Verbindung erfolgen.

III Wetterstation modula - [Projektierung]

{ ] Gerat Projektierung Einstellung Fenster Hife

20 mA arbeiten, kann zuséatzlich eine Uberwachung

77

|1 Sl &[] 4 1¥]

@3] &]

=T

EI. Wietterstation modula [01.07.001]

-] Software-Madule

|_—‘_| @ Analogeingange

------ [!] | Alarmobiekt - 1Bit [Analogeingdnge]

E| @ Analogeingang 1-4 .. 20md

- [!] | Messwert [Snalogeingang 1 -4 .. 20ma]
| Grenzwert 1 [Analogeingang 1 -4 .. 20maA)

[!]| Grenzwert 2 [Analogeingang 1 -4 . 20mdA)

P e [!] | Dirahtbruch [Analogeingang 1 - 4 ... 20ma]
@ Analogeingang 2 - Helligkeit

@ Analogeingang 3- 0. 10V

E§ Analogeingang 4 - Miederschlag

[]---[B Spermodule

[]---@ Werknipfungs-Kontroller

|':'|[:| odule

B QC F.ombizenszor
[]—-- interne Gruppenadresszen
[]—-- Gruppenadressen

=] Allgemein

Sensortyp

teszwert senden bei; (10 Sendeverzogerung)
zvkl. Senden des Messwertes [ 10s]

Format Messwert

Basizwert 0% des Messwertes

Bagizwert 1007% des Messwertes

Faktor des Messhersichs

[-] Grenzwert 1

Grenzwert 1

Hysterese Grenzwert 1

Aktivierung Grenzwert 1

Externer Grenzwert 1

Eingchaltverzogeung Grenawert 1
Ausschaltverzdgenung Grenzwert 1

Senden des Grenzwertes 1 bei Wertanderung
zukl. Senden des Grenzwertes 1 [z 10z)
Grenzwert 2

[=] Drahtbruch

Drahtbruchibensachung

Auzgabe

Sensor 4 .. 20md
3% Meszwertdifferenz
0

16 Bit Wert

400

2000

Messbereich » 0,01

7.2 [20%]

0.8[5%]

Unterschr Gw=EIN, Oberschr G +Hyst=415
Mein

3min Yerzogerung

10rmin Verzdgerung

Hein

0

[ -

Kein Drahtbruch = 10, Drahtbruch = 1

Falls die Drahtbruchiiberwachung aktiviert ist, wird ein zusatzliches 1-Bit-Kommunikationsobjekt erzeugt, das

im Fehlerfall ein Telegramm mit einstellba

Seite 36/85 1010-00

rem Wert aussendet.
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5 Softwarefunktionen

Die Wetterstation besitzt eine Reihe von Softwarefunktionen, die fir alle Sensoreingénge gleichartig genutzt
werden, oder die innerhalb der gesamten Gebaudeinstallation unabhangig von der Messwerterfassung
genutzt werden kdnnen.

Die Funktionen, die firr alle Sensoren gleichartig genutzt werden, betreffen die Messwertanpassung und die
Einstellung der Grenzwerte und der Hysterese.

Die Funktionen, die als unabhangige Softwarebausteine genutzt werden kénnen, sind Sperrglieder und
logische Verkniipfungen

5.1 Messwertanpassung

Welche Einstellungen der Messbereiche erforderlich oder méglich sind, hangt von der Art des eingesetzten
Sensors ab.

Fir die vordefinierten Witterungssensoren sind die Datenpunkttypen der Kommunikationsobjekte
entsprechend dem KNX Standard fest eingestellt. Eine weitere Anderung dieser Messbereiche ist nicht
moglich.

Sensor Bereich Einheit Datenpunkttyp
Helligkeit Kombisensor 0...110.000 Lux 9.004
Helligkeit Analogeingang 0...60.000 Lux 9.004
Dammerung Kombisensor 0...674 Lux 9.004
Dammerung Analogeingang  0... 255 Lux 9.004
Wind 0...40 m/s 9.005
Temperatur -30 ... +70 °C 9.001
Luftfeuchtigkeit 0...100 % 9.007
Luftdruck 70.000 ... 120.000 Pa 9.006

Fir die allgemeinen analogen Sensoren kénnen die Messwerte wahlweise als 8-Bit-Werte oder als 16-Bit-
Werte ausgegeben werden.

51.1 Messwertausgabe als 16-Bit-Werte
Bei der Verwendung von 16-Bit-Werten stehen die Parameter ,Basiswert 0% des Messwertes®, ,Basiswert
100% des Messwertes® und ,Faktor des Messbereichs® zur Verfigung.

iill Wetterstation modula - [Projektierung]

-m:lGerét Prajektierung  Einstellung  Fenster  Hilfe

2] @B & ] #]¥] 2 s =

EI--- Wetterstation modula [07.01.001] ] Allgemein
D Eoilwaickiodule Sensoryp Sensor 0. 10V
B Module - — = -
& . Mezswert senden bei: (10s Sendeverzdgerung] 3% Messwertdifferenz
- %€ Kombisensor
E‘E Analogeingangsmadul zykl. Senden des Messwertes [ 10g] 1]
E@ Analogeingang 1 -0 ... 10 Format Messwert 16 Bit et

- L} | Messwert [Analogeingang 1-0 .. 10v]

Basiswert 0% des Messwertes 1}

""" m | Eeteneiy [Analoge!ngang1 o Bazigwert 100% des Messwertes 000
[ | | Grenzwert 2 [Analogeingang 1- 0., 10W]
E@ Analogeingang 2- 4 ... 20mé Fakbar des Messhereichs Messhereich = 0,07
' ----- h | Messwert [Analogeingang 2 - 4 .. 20ma] [=] Grenzwert 1

H ol - e . - - B ——

Dabei mussen die beiden Basiswerte so gewahlt werden, dass sie mit dem gemeinsamen Faktor dem
Messbereich des Sensors gut abdecken.
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Um eine gute Auflésung zu erzielen, sollte der Faktor mdglichst klein gewahlt werden. Gleichzeitig sollte die
Auflésung natirlich auch keine unrealistische Prazision vorgeben wie zum Beispiel eine Raumtemperatur mit
zwei Nachkommastellen.

Beispiel:
Ein Drucktransmitter hat den Messbereich —50 Pa ... +150 Pa.
Sein Ausgangssignal ist0 ... 10 V.

Die Kombination

Basiswert 0% des Messwertes: -5000
Basiswert 100% des Messwertes: +15000.
Faktor des Messbereichs: 0,01

deckt dann den Bereich -50,00 Pa ... +150,00 Pa mit zwei Nachkommastellen ab.

Die Kombination

Basiswert 0% des Messwertes: -50
Basiswert 100% des Messwertes: +150.
Faktor des Messbereichs: 1

deckt dann den Bereich -50 Pa ... +150 Pa ohne Nachkommastellen ab.

Bei der Verbindung mit anderen Geraten ist zu beachten, dass in den Telegrammen auf dem Bus nur die
Zahlenwerte Ubertragen werden. Die physikalischen Gréf3en und ihre Einheiten sind im KNX Standard
definiert und mussen in den Geraten gleichartig eingestellt sein.

5.1.2 Messwertausgabe als 8-Bit-Werte
Bei der Verwendung von 16-Bit-Werten stehen die Parameter ,Basiswert 0% des Messwertes* und
.Basiswert 100% des Messwertes" zur Verfigung.

iill Wetterstation modula - [Projektierung] 1]

-m:lGerét Projektierung  Einstellung Fenster Hilfe

|2l @R & lis] #]¥] 7 NEE I

EI-" ‘whetterstation modula [01.07.001] =] Allgemein
(1 SoftwareMadule Sensortyp Senzor 0. 10
=[] Module . - :
& . Messwert senden bei: [10s Sendeverzogerung] | 3% Messwertdifferenz
- %€ Kambisensor
E‘E Analogeingangsmodul zykl. Senden des Messwertes [ 103s] 0
E@ Analogeingang 1- 0. 10V Format Messwert 2 Bit Wert

il | Messwert [Analogeingang 1- 0. 10V]

N Baziswert 0% des Messwertes 0
o | CIEEREG] [Analoge?ngang UBlll==tlnd Basizwert 100% des Messwertes 255
[!] | Grenzwert 2 [Analogeingang 1 -0 ... 10W]
E@ Analogeingang 2 - 4 ... 20m& (] Grenzwert 1
i L] Messwet Thnalnneinnann 7 - 4 mdd Grenzwert 1 255 10%]

Wenn die Messwerte als 8-Bit-Werte ausgegeben werden sollen, kann fir den Minimalwert und far den
Maximalwert des analogen Eingangsbereichs jeweils ein Ausgabewert zwischen 0 und 255 eingegeben
werden. Dabei muss der minimale Ausgabewert kleiner als der maximale Ausgabewert sein.

Seite 38/85 1010-00 Stand 07/06
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5.2 Grenzwerte und Hysterese

Fur jeden analogen Messwert besitzt die Wetterstation zwei Grenzwerte. Zu jedem Grenzwert gehort eine
einstellbare Hysterese und die Festlegung der Reaktion auf das Uber- oder Unterschreiten.

instabus KNX/EIB System

Sensoren

In dem folgenden Dialog konnen diese Werte wahlweise Uber Schieberegler oder auch numerisch eingestellt
werden. Dabei zeigt das Feld ,Ubersicht® eine grafische Darstellung des eingestellten Verhaltens bezogen

auf den aktuell definierten Messbereich.

Stand 07/06

Grenzwerteinstellung 1[
Ubersicht
a 10
| (I 1
GWw 11 HYS1(0)
HS 20 Gw'2[1]
Grenzwert 1
] 10
I J |1
T (107
Hysterese Grenzwert 1 Aktivierung Grenzwert 1
]
[ J IU,5 Unterschr. Giw'=EIM, Uberschr G +Hyst=A5 j

[ ——

[90%]

Aktivierung Grenzwert 2

Uberschr.Gw=EIN, Unterschr. GWw-Hyst=kein Telegramm j

ALbbrechen |

Hilfe

Technische Anderungen vorbehalten
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Wenn der Grenzwert oder die Hysterese mit den Schiebereglern verstellt werden, Uberprift die Software,
dass die Grenzen des Messbereichs nicht verlassen werden. Allerdings ist es mdglich, dass die beiden
Grenzwerte oder die Hysteresen links oder rechts bis an die Grenzen der Einstellbereiche herankommen.
Sollte dieses passieren, so ist es bei Linksanschlag nicht mdglich, die Grenze zu unterschreiten, und bei
Rechtsanschlag die Grenze zu berschreiten.

Beispiel:
100% __|
GW2+Hyst2 _____ _ . _
90% __|
Gwa2L - - R —
80% __| ‘ ‘ ‘ ‘
70% __| ‘ ‘ ‘ ‘
60% __| ‘ ‘ ‘ ‘
50% __| ‘ ‘ ‘ ‘
40% __| ‘ ‘ ‘ ‘
o i |
Gw1__ __20%_ 1/ e N I W
o T [T
GW 1 - Hyst 1

\ \
\ \
I |
1 T
\ \
\ \
Grenzwert 2 | |
\ \
| \
\ [

Grenzwert 1

In diesem Beispiel besitzt der Grenzwert 2 einen ausreichenden Abstand vom Maximalwert des
Messbereiches. Grenzwert 1 berlhrt mit der Hysterese aber den Minimalwert des Messbereiches 0%. Hier
wird der Objektwert maximal einmal gedndert. Danach bleibt er konstant.

5.3 Externe Grenzwerte
5.3.1 Wertvorgabe

Wenn im laufenden Betrieb des Gebaudes die Grenzwerte einstellbar sein sollen, so kénnen die
Kommunikationsobjekte ,Externer Grenzwert ...“ freigeschaltet werden. Diese Kommunikationsobjekte
kénnen entweder 1-Byte-Werte oder 2-Byte-Werte verarbeiten und zum Beispiel mit externen Tastsensoren
als Wertgeber verbunden werden.

Die Angaben im Dialog ,Grenzwerteinstellung“ kdnnen als Anhaltspunkte fir die Parametrierung dieser
Wertgeber dienen. Der Einstellbereich sollte dabei so begrenzt werden, dass jeweils etwa 1% als
Sicherheitsabstand zu den Endanschlagen bleibt.

Achtung:

Ein externer Wert tGberschreibt den internen Wert. Erst beim erneuten Download der Applikation durch die
ETS wird der interne Wert wieder aktiviert. Ein Auslesen der Objektwerte liefert nur dann korrekte Werte,
wenn die Objekte nach einem Reset mindestens einmal Uber den Bus beschrieben wurden.

Seite 40/85 1010-00 Stand 07/06
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5.3.2 Teach-In-Funktion

Wenn der Benutzer die Moéglichkeit haben soll, den aktuellen Messwert als neuen Grenzwert zu nutzen, ohne
den Zahlenwert selbst zu kennen, kann der Parameter ,Externer Grenzwert ...“ auf ,Grenzwert Uber
Schaltobjekt speichern (Teach-In)“ gesetzt werden. Sobald dieses Objekt ,Grenzwert ... speichern (Teach-
In)“ ein Telegramm mit dem Wert ,1 erhalt, Gbernimt die Wetterstation den letzten Messwert als neuen
Grenzwert. Telegramme mit dem Wert ,,0“ werden ignoriert.

il Wetterstation modula - [Projektierung] =103
-m] Gerat  Projekkierung  Einstelung  Fenster  Hilfe = (-2
3 = ~ —
| 2| alR] &[] +1+] 2 |@lz]& =T
= [l, wietterstation modula [01.01.001] [=] Allgemein I
i (1 Software-hodule Senzortyp Senzor 0. 10V -
=] Module - = =
o . Mezzwert genden bei: [10s Sendeverzdgerung)] | 3% Messwertdifferenz
#- %€ Kambisensor
E‘E Analogeingangzmadul zykl. Senden des Messwertes [= 10z] 0
E@ Analogeingang 1 -0 ... 10V Format Messwert 16 Bit ‘Wert
""" il | Messwert [Analogeingang 1- 0. 104] Basiswert 0% des Messwertes a
""" [!] | CLEETE0] [Analoge!ngang‘l el I Basizwert 100% des Messwertes 1000
----- h | Grenzwert 2 [Analogeingang 1 -0 .. 10V] _ -
----- III(.I Grenzwert 1 speichern [T each-In] [Analogeingang 1 -0 ... 100 Faktor des Messbereichs Messbersich « L1
- {&} Analogeingang 2 - 4 ... 20mé, =] Grenzwert 1
----- h | Meszwert [Analogeingang 2 - 4 ... 20ma)] Grenzwert 1 1[10%]
----- i} | Grenzwert 1 [Analogeingang 2 - 4 .. 20mé) Hysterese Grenzwert 1 05 [5%]
----- [!] | Grenzwert 2 [dnalogeingang 2 - 4 ... 20md) — =
. . Aktivierung Grenzwert 1 Unterschr. GW=EIN, Uberschr. G/ +Hyst=415
[—]ﬁ Analogeingang 3 - Dammerning
_____ m | Messwert D 3mmening [Lux) [Snalogeingang 3 - Dammerung] Estemer Grenzwert 1 Grenzwert uber Schaltobijekt speichern [Teach-In)
----- renzwert 1 [Analogeingang 3 - Dammenung inzchaltverzogerung Grenzwert min Werzogerung
G 1 [Analogei 3-Da ] Einzchaltverzi G 1 3min Werzd
""" i | Grenzwert 2 [analogeingang 3 - Dammerung] Ausschaltverzogerung Grenzwert 1 10min Yerzogerung
E‘@ fcleoeingsnalltis 'ID‘V' Senden des Grenzwertes 1 bei'wertanderung — Mein
----- h | Meszwert [Analogeingang 4 - 0. 10v] >
----- h | Grenzwert 1 [Analogeingang 4 - 0. 10W] LI_I LI_

Falls die Teach-In-Funktion durch einen Tastsensor ausgeldst wird, sollte dieser Tastsensor so parametriert
sein, dass er erst nach einem langen Tastendruck (iber 3 Sekunden) den Wert ,1* aussendet.

Fur den Windsensor des Kombisensors und flr den analogen Windsensor ist die Teach-In-Funktion nicht
verflgbar.

Achtung:

Ein externer Wert Uberschreibt den internen Wert. Erst beim erneuten Download der Applikation durch die
ETS wird der interne Wert wieder aktiviert. Ein Auslesen der Objektwerte liefert nur dann korrekte Werte,
wenn die Objekte nach einem Reset mindestens einmal Uber den Bus beschrieben wurden.
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5.4 Sperrmodule

Die Geratesoftware verfugt Uber bis zu 16 Sperrmodule, wobei die tatsachlich nutzbare Zahl von der
Projektierung des Gerates abhangt, weil maximal 200 Kommunikationsobjekte fur das gesamte Gerat zur
Verfigung stehen.

Um ein Sperrmodul nutzen zu kdnnen, ist in der Baumstruktur des Projektierungsfensters der Eintrag
»Software-Module -> Sperrmodule” auszuwahlen. Hier kann ein neues Sperrmodul hinzugeflugt werden.

[l wetterstation modula - [Projektierung]
-m:l Gerdt  Projekkierung  Einstellung  Fenster  Hilfe

| 2] alR| i [is] 41¥] 4 [elm]
EI--- Wwietterstation madula [01.01.001] a [1] Spermadul
ED Software-Module

- @ Analogeingange

it Gtuppenadresse verbinden, ..

- Werknipf
@ SRR it interner Gruppe verbinden...

[:| Module
[]--- interne Gruppenadress  Umbenennen
E]--- Gruppenadrezsen

Sperrmodul hinzufgen

fmeten nach cben schisben
Knioten nach unten schieben

Ausklappen
Einklappen

Sperrmodule bestehen aus einem Eingangsobjekt, einem Ausgangsobjekt und einem Sperrobjekt. Sie wirken
in der Geratesoftware wie eine Schleuse. Abhangig vom Wert des Sperrobjekts wird der Wert des
Eingangsobjekts unverandert an das Ausgangsobjekt weitergeben oder gesperrt.

Eingangsobjekt Ausgangsobjekt
1 Bit 1 Bit
1 Byte 1 Byte
2 Byte 2 Byte
Sperrobjekt |
1Bt [T

Das Sperrobjekt ist ein 1-Bit-Kommunikationsobjekt, wobei das Verhalten (Sperre bei 0, Sperre bei 1) und der
Zustand bei Initialisierung einstellbar ist.

Wenn wahrend einer Sperre der Wert des Eingangs geandert wird, sendet der Ausgang diesen Wert, sobald
die Sperre aufgehoben wird.

In der Projektierung kann fur jedes Sperrmodul ein Name eingegeben werden. Dieser Name wird
anschliefend in den drei Kommunikationsobjekten als Teil des Objektnamens verwendet. Das verbessert die
Dokumentation und erleichtert auch die weitere Projektierungsarbeit.
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5.5 Verknupfungskontroller

Die Geratesoftware verfligt tiber bis zu 20 Verknipfungskontroller, wobei die tatsachlich nutzbare Zahl von
der Projektierung des Gerates abhangt, weil maximal 200 Kommunikationsobjekte fiir das gesamte Gerat zur
Verfligung stehen.

Um ein Logikgatter nutzen zu kénnen, ist in der Baumstruktur des Projektierungsfensters der Eintrag
»Software-Module -> Verknupfungskontroller auszuwahlen. Hier kann ein neues Logikgatter hinzugefugt
werden. Wenn das Gatter ausgewahlt ist, kbnnen weitere Eingdnge hinzugeflgt werden. Jedes Gatter kann
maximal acht Eingdnge besitzen.

il wetterstation modula - [Projektierung]
-m:l Gerdt  Projekkierung  Einstellung  Fenster  Hilfe

| 2] sIR £ =] 414] 2 == IET
EI--- Wietterstation rmaodula [07.01.001]
-0 SoftwareModule
@ Analogeingange
@ Spermodula
E@ Werknipfungs-Kontraller
|_:_| [1] Logikgatter - UMD mit B uickfubrung
-|_I|.- [1]1Eingang
-|_j- [2] Eingang
E_ fusgang mbenenmen

Bezeichnung ILogikgatler
At der Yerkniipfung UMD mit Rlickfibrung

Senden bei Jedem Eingangsereigniz

[it Gtuppenadresse verbinder. .,
Mit interner Gruppe werbinden, .,

|:|... lgl togtgatter EEEH Logikg: ingang hinzufigen

e J2b [3] Logkgatter - Logikgatter laschen

M- T [4] Logikgatter - UND mit Riickfitung

w2} [5] Logikgatter - ODER Knoken nach oben schieben

[]_,, [6] Logikgatter - ODER Knioken nach unken schieben
-] Module fusklappen

[]--- interne Gruppenadressen
[]--- Gruppenadressen

Einklappen

Fir jedes Logikgatter kann die Art der Verknipfung (UND, ODER, Exklusiv-ODER, UND mit Ruckfihrung )
eingestellt werden, die anschlieRend auch in der Baumstruktur dargestellt wird. Jeder Eingang und der
Ausgang kann zusatzlich normal oder invertiert genutzt werden.

UND UND mit Ruckfihrung
E1 | E 1
E2 & E2 &
: L A : A
E8 | E8 |
ODER Exklusiv-ODER
E1 | E1 |
E2 >1 E2 =1
: L A : | A
E8 | Es |
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Bei einem ,UND mit Ruckfihrung” wird der Wert des Ausgangs intern auf den Eingang 1 zuriickgefuhrt. Das
fuhrt dazu, dass der Ausgang nur dann den Wert ,1“ bekommt, wenn der Eingang 1 auf ,1“ gesetzt wird,
nachdem alle anderen Eingange auch den Wert ,1“ haben. Sobald einer der anderen Eingange den Wert ,0“
bekommt, wird der Ausgang und damit auch der Eingang 1 auf ,0" gesetzt.

Eine Anwendung flr diese Art der Verknlpfung ist zum Beispiel eine Leuchte, die erst nach Einbruch der
Dammerung manuell eingeschaltet werden soll. Hier wird der Taster mit dem Eingang 1 und der Grenzwert
des Dammerungssensors mit Eingang 2 verbunden.

Nachdem der Dammerungssensor den Eingang 2 auf ,1“ gesetzt hat, kann mit dem Taster an Eingang 1 das
Licht eingeschaltet werden. Sollte das Licht aus Versehen nicht manuell abgeschaltet werden, so sorgt die
Ruckflihrung bei Tagesanbruch dafiir, dass der Eingang 1 intern auf ,0“ zurlickgesetzt wird. Ohne diese
Ruckfihrung wiirde beim nachsten Einbruch der Dammerung das Licht automatisch wieder eingeschaltet
werden.

Fur drei Eingange ergeben sich mit oder ohne Invertierung des Ausgangs damit folgende Kombinations-
moglichkeiten:

Eingange Ausgange
Ex.- UND | Nicht | Nicht |Nicht Ex--
1 2 3 UND | ODER | opER ﬁ'fh“rﬁ';é UND | ODER | ODER
0 0 0 0 0 0 0 1 1 1
0 0 1 0 1 1 0 1 0 0
0 1 0 0 1 1 0 1 0 0
0 1 1 0 1 0 0 1 0 1
1 0 0 0 1 1 0 1 0 0
1 0 1 0 1 0 0 1 0 1
1 1 0 0 1 0 0 1 0 1
1 1 1 1 1 1 1 0 0 0

*) Der Eingang 1 wird hier automatisch wieder auf ,,0“ gesetzt.

Das Sendeverhalten des Gatters / des Ausgangs kann auf verschiedene Arten beeinflusst werden:

e Der Parameter ,Senden bei“ des Gatters erlaubt mit der Einstellung ,Anderung des Ausgangs® die
Busbelastung zu reduzieren. Wenn das Ergebnis der Verknipfung zum Beispiel in einem Jalousieaktor
zeitlich Gberwacht wird, kann es sinnvoll sein, dass der Ausgang bei jedem Eingangsereignis ein
Telegramm sendet.

o Einschaltverzégerung / Ausschaltverzdgerung: kein Telegramm / Verzégerung ein / keine Verzégerung
Die beiden Parameter ,Einschaltverzégerung® oder ,,Ausschaltverzégerung® des Ausgangs der
Verknupfung kdnnen Ausgangstelegramme mit dem Wert ,1* oder ,,0“ blockieren (kein Telegramm) oder
verzogern. In diesem Fall werden zusatzlich die Parameter ,Basis“ und ,Faktor” eingeblendet. Die
Verzdgerungszeiten werden mit neuen Eingangstelegrammen erneut gestartet.

o Mit dem Parameter ,Zyklisches Senden des Ausgangs (x 10s)“ kann der Ausgang die Telegramme
regelmanig wiederholen, auch wenn der Wert sich nicht andert. Die Grundeinstellung ,0“ dieses
Parameters bedeutet, dass der Ausgang die Telegramme nicht wiederholt. Maximal kann eine Zykluszeit
von 20 Minuten (120 x 10s) eingestellt werden.
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Fur komplexere Funktionen kénnen mehrere Logikgatter kombiniert werden. Wenn es dabei zu
Ruckkopplungen also der Verbindung eines Ausgangs mit einem Eingang des selben Gatters kommt (evtl.
auch Uber andere logische Gatter oder Sperrmodule), wird das von der Projektierungssoftware nicht
verhindert. Die weiteren Geratefunktionen werden dadurch nicht behindert. Da solche Rickkopplungen zu
einer sehr groRen Zahl von Telegrammen fiihren kénnen, sollten in diesem Fall sinnvolle Einschalt- oder
Ausschaltverzégerungen eingestellt werden.

In der Regel wird eine logische Verknupfung erst beim Eintreffen eines Eingangstelegramms ausgewertet.
Wenn eine Rickkopplung mit einem zyklisch sendenden Ausgang erstellt wird, kann es passieren, dass das
Gerat nach dem Laden der Applikation oder einem Reset eigenstandig Telegramme aussendet. Besonders in
diesem Fall sind Einschalt- oder Ausschaltverzégerungen sinnvoll.

5.6 Gruppenadressen /interne Gruppenadressen

Beim Start Ubernimmt das Plug-In aus der ETS samtliche zur Zeit definierten Gruppenadressen und zeigt sie
in der Baumstruktur. Zusatzlich kann das Plug-In auch ,interne Gruppenadressen® verwenden, die nicht auf
den Bus gesendet werden. Interne Gruppenadressen kdnnen uber das Kontextmeni angelegt werden.

il wetterstation modula - [Projektierung]

-m:lGerét Projektierung  Einstellung  Fenster  Hilfe

|21 SIRy E L] 419] IO
= . ‘wietterstation madula [01.01.001] [1]Meue interne Gruppe
E| [:| Software-todule [2] Meue interme Gruppe
- Analogeinginge [3] Meus interme Grupps

. [B Sperrmodule
H @ Werkniipfungs-Kontroller
. [:| Module
- J interne Gruppenadrezzen:
[]--- Gruppenadreszen

it Gruppenadresse verbinden. ..
it intermer Gruppe verbinder. . .

Urnberemmen

Interne Gruppe erzeugen Shift+Cer+-4

Knoten nach aben schieben
knotem nach unten schieben

Ausklappen
Einklappen
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Gruppenadressen und interne Gruppenadressen kénnen in der gleichen Art mit der Maus per ,Drag and
Drop“ oder uber das Kontextmenu mit den Kommunikationsobjekten verbunden werden. Wenn die
Verbindung Uber das Kontextmenu erstellt werden soll, 6ffnet sich ein Dialog, in dem eine Gruppenadresse
eingegeben werden kann.

ﬂl YWetterstation modula - [Projektierung]
-m:l Gerdt  Projekkierung  Eimstellung  Fenster  Hilfe

IErmEERE | @] IET
EI--- ‘Wietherstation modula [01.01.007] =] Allgemein
=- [:| Software-Module OTED a5
Analogeingange ) .
Objektname Eingang 1
[B Spermoduls
=B Verkniipfungs-Kontroller Obiekttyp U Btk
|_=_| [1] Logikgatter - UMD mit Rilickfibmng =] Gruppenadrezsen
E| -EI- [1]Eingang 1 Gruppenadreszen
o |r'|g-ar|g 1 [Logikgatter-Eingang] C e Ervropadigsse | —
B ik [2] Eingang Mit. Gruppenadresse verbinden...
E- Auzgang Mit interner Gruppe verbinden. .. Aus
m--12F 121 Lc-g!kgatter -0ODER TrS——
m--T2F [3] Logikgatter - X0R Ein
[]... [4] Logikgatter - UMD mit B Knoten nach oben schieben As
& T2} [5] Logikgatter - ODER knaten nach unken schieben
. Ein
m--I2F [F] Logikgatter - ODER SollkEman .
B (] Module Einklappen ue
[]--- interne Gruppenadressen it v} AL

[]... Gruppenadieszen

Die Verwendung interner Gruppenadressen ist sinnvoll, wenn zum Beispiel zwei Grenzwerte logisch
miteinander verkniipft werden sollen, und nur das Ergebnis der Verkniipfung von einem anderen Geréat
verarbeitet wird.

6 Automatische Beschattung

Die Steuerung der Beschattung mit einer automatischen Nachfihrung der Jalousielamellen oder mit einer
Steuerung der Behangho6he in Abhangigkeit von der Sonnenposition erreicht eine optimierte Nutzung des
naturlichen Tageslichts bei gleichzeitiger Vermeidung einer starken Blendung.

Die automatische Beschattungssteuerung basiert auf der berechneten Position der Sonne, die sich fiir den
menschlichen Beobachter im Tagesverlauf von Ost Giber Stid nach West bewegt. Dabei ist die Sonnenbahn
im Winter sehr flach und im Sommer sehr steil.

Zusatzlich sind Informationen Gber das Gebaude notwendig.

Die automatische Beschattungssteuerung ist nur in Verbindung mit dem Kombisensor mit DCF-Empfang oder
mit dem Kombisensor und einer externen Uhr méglich.

Die verwendeten Jalousieaktoren missen zur Nachfiihrung der Lamellen eine Positionierung tGber ein 1-Byte-
Kommunikationsobjekt ermoglichen. Die Steuerung der Behanghdhe ist sowohl tber 1-Bit-
Kommunikationsobjekte als auch tber 1-Byte-Kommunikationsobjekte moglich, wobei die 1-Byte-Objekte
etwas einfacher zu nutzen sind.
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6.1 Berechnung der Sonnenposition

Die Wetterstation berechnet die Position der Sonne aus der geographischen Position des Gebaudes, der
aktuellen Zeit und dem aktuellen Datum.

ﬂl Wetterstation modula - [Projektierung]
-m:l Gerdt  Projekkierung  Einstellung  Fenster  Hilfe

|2 @l i =] #1¥] 2 INEE I

EIM ‘wietherstation modula [01.01.007] ] Allgemein
@ Software-Modula Bezeichnung Kambisensor
=] Module : :
: . atum rzeit o Aatrofunklion sterne Ubr vorhanden
. ¢ Kambisensar Dratum ¢ Uhrzeit / Astrofunkt Ext Uhr worhand
-5
-[E | Fehler externe Uhr [K.ombizenzor] [] Externe Uhr
[!] Fehler 1 Windsensor [evtl. vereist) [Kombizenszor] | [Anforderung Datum £ Uhkrzeit durch 1-Telegramm
-1 | Fehler 2\windsignal [Kombiserrsor] 2yl Anfordem Datum & Uhrzeit 1/Tag
- Ve.rblndungljsfehler [Rombisensor] Automnatizche Zeitumnstellung (ber 5chaltobjekt
[0 Zeit [Fombisenzar - Extarne Uhr] -
[ Dratumn [Fombisenszor - Externe Uhi] Astrofunktion
.| Datumn # Ukrzeit anfordem [Kombizenzor - Exterme |[=] Standortangaben
[ Automatizche Zeiturnstellung [Kombisensor] geografische Lange des Standortes O 7.62°
- | At [Rombisensor - Externe Ubir] geoqrafizche Breite des Standartes N 51,227
D"l Elewvation [Kombisensor - Exteme Uhr] i P {
[]...R Beschattungzsteuerung Fassaden 1-4 e“'acung
m F chnea Nat

Die geographische Position wird im Rahmen der Projektierung eingegeben. Hierzu stehen entweder die
genauen Koordinaten des Gebaudes zur Verfligung, oder es wird eine benachbarte Stadt aus einer Liste
deutscher und internationaler Stadte ausgewahlt. Fir die exakte Zeit verwendet die Wetterstation den
DCF77-Empfanger des Kombisensors, oder sie synchronisiert sich mit einem anderen Busteilnehmer. Aus
diesen Werten kann die Wetterstation die exakte Sonnenposition berechnen.

Steiler Sonnenverlauf im Sommer

Elevation

0@0") (180°)

~— Azimut

N

N (0°/360°) =~ - W (270°)
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Flacher Sonnenverlauf im Winter

Elevation

S (180°)

0 (90°) _

~— Azimut —

N (°/360°) =~ o W (270°)

Die Position der Sonne aus der Sicht eines Betrachters wird durch zwei Winkel beschrieben. Der Azimut gibt
den Winkel zwischen der geographischen Nordrichtung und einem vertikalen Kreis durch den
Sonnenmittelpunkt an. Die Elevation (Sonnenhdhe) bezeichnet vom Blickpunkt des menschlichen
Betrachters den Winkel zwischen dem Horizont und dem Sonnenmittelpunkt.

Die folgende Abbildung stellt die Position der Sonne im Tagesverlauf an unterschiedlichen Tagen des Jahres
am Beispiel von Stuttgart dar.

S (180°)
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6.2 Gebaudeausrichtung

Die automatische Beschattungssteuerung beginnt in dem Augenblick, in dem mindestens einer der drei
Helligkeitssensoren anzeigt, dass die Beleuchtungsstarke die einstellbare Schwelle Gberschritten hat.

EI Wetterstation modula - [Projektierung]
-m] Gerdt  Projekkierung  Einstellung  Fenster  Hilfe

H_I@I&IE_I_I £1%] InEE IEN

A whetterstation modula [01.07.007] =] Allgemein
. ‘[ Software-Module Ausrichtung der Fassade [ 0
= [:| Fodule = . ]
Offnungzwinkel zur Sonne  extern
= $C Kaombizenszor § - -
S | | Fehler externe Uhr [Kombizensor] Difnungswinkel in [*] 150
I:!] | Fehler 1 'windzenzor [evtl. wereist] [Fombizensor] Behanghohe
th | Fehler 2 Windsignal [K.ombizensor] Lamellensteuerung

[!] | Verbindungsfehler [Kaombizensor]
: I:l«-| Zeit [Fombizensor - Externe Uhr]
LML Tiatim K ambisarear - Febame |l

Faszadensteuerung

Damit die Wetterstation ermitteln kann, fir welche der bis zu vier Fassaden des Gebaudes die Beschattung
erforderlich ist, sind fiir jede Fassade noch die Ausrichtung und der Offnungswinkel erforderlich.

Beispiel:

W (270°) — —0(90°) W (@r0) — W (270°) —

Offnungs-
winkel 15°

Die Ausrichtungen der Fassaden werden durch die Himmelsrichtung einer Senkrechten auf jede einzelne
Fassade bestimmt. Diese Ausrichtungen kdnnen zum Beispiel aus den Bauunterlagen ermittelt werden.

Der Offnungswinkel bestimmt, in welchem Bereich der Sonnenazimut sein muss, dass eine stérende
Blendung auftreten kann. Wird hier ein Wert von 180° eingegeben, bedeutet es, sobald die Sonne gerade
eben durch die Fenster dieser Fassade scheint, wird fir diese Fassade die Jalousie herabgefahren. Wenn
hier ein Offnungswinkel von 1° eingetragen ist, muss der Azimut quasi senkrecht auf die Fassade weisen.
Der Offnungswinkel kann entweder fest vorgegeben werden, oder er kann auch durch einen externen
Wertgeber im laufenden Betrieb verandert werden. In diesem Fall iberschreibt der externe Offnungswinkel
den parametrierten Wert.
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6.3 Jalousiesteuerung

Wie in den vorherigen Abschnitten beschrieben, sendet die Wetterstation fur jede einzelne Fassade ein
Telegramm, wenn die Helligkeitsschwelle Uberschritten ist, und der Sonnenazimut sich im Offnungswinkel der
Fassade befindet.

Das Kommunikationsobjekt ,Beschattung Fassade ...“ ist je nach Parameterwahl entweder ein 1-Bit-Objekt ,
das mit den Objekten ,Langzeitbetrieb” der Jalousieaktoren fir diese Fassade verbunden wird, oder es ist ein
1-Byte-Telegramm, das mit den Objekten ,Jalousie Positionierung“ verbunden wird.

Damit kdnnen die Jalousien dieser Fassade heruntergefahren werden. Damit alle Jalousieantriebe auch
sicher die untere Endposition erreicht haben, erfolgt bei 1-Bit-Objekten zur Beschattung dann erst nach einer
einstellbaren Wartezeit die Positionierung der Lamellen. Wenn die Beschattung mit 1-Byte-Objekten arbeitet,
ist keine Wartezeit voreingestellt, weil die Aktoren die Lamellenposition intern speichern und nach dem
Herabfahren nachfihren kdnnen.

Lamellen werden abhangig vom Sonnenstand positioniert.

Sonnen- Sonnen- Sonnen- Sonnen-
elevation elevation elevation < elevation

—— \\
\\
I I
Lamellen vollstandig Minimale Lamellen vollstandig
geoffnet Beschattung geschlossen
0% 50% 100%

Die Positionierung der Lamellen hangt von der Elevation der Sonne ab. Um einen optimalen Schutz vor
Blendung zu erzielen, missen die Lamellen senkrecht zum einfallenden Sonnenlicht gestellt werden. Die
Berechnung der Lamellenposition erfolgt mit prozentualen Werten nach folgender Formel:

Lamellenposition [%] = Elevation - W + Max + Offset

Dabei sind Min und Max gie prozentualen Positionen der Lamellen fir minimale und maximale
Beschattung. Zusatzlich kann noch ein Offset zur Anpassung an unterschiedliche Behange eingegeben
werden.

Solange die Sonneneinstrahlung tber dem parametrierten Wert ,Grundhelligkeit fiir Beschattung* liegt,
sendet die Wetterstation Telegramme zur Lamellenpositionierung. Als Sendekriterien dienen wahlweise die
Anderung der Elevation und / oder eine einstellbare Zykluszeit. Bei den meisten Jalousien erfolgt die
Lamellenverstellung durch kurzzeitiges Fahren des Behanges. Dieses ist tiblicherweise mit einem deutlich
hérbaren Rucken verbunden. Aus diesem Grunde sollte die Elevationséanderung oder die Zykluszeit fiir die
Lamellenpositionierung nicht zu klein gewahlt werden.
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6.4 Behanghdhensteuerung

Neben der automatischen Lamellennachflihrung zur sonnenstandsabhéngigen Beschattung kann die
Wetterstation auch die Behanghdhe in Stufen an den Elevationswinkel der Sonne anpassen. Hierdurch kann
auch mit Rollladen oder Markisen, die keine Lamellenverstellung bieten, eine abgestufte Beschattung erzielt
werden. Wie auch die Lamellensteuerung ist die Behanghdhensteuerung einer Fassade nur dann aktiv, wenn
bei mindestens einem der drei Helligkeitssensoren (Ost, Sud, West) die Beleuchtungsstarke den Wert der
Grundhelligkeit fir die Beschattung tiberschritten hat, und der Sonnenazimut innerhalb des Offnungswinkels
der Fassade ist.

Fir jede Fassade bietet die Wetterstation drei Schwellen, die einzeln aktiviert werden kénnen. Wenn eine
Schwelle aktiviert ist, wird ein weiterer Parameter sichtbar, mit dem der Schwellwert der Sonnenelevation
definiert werden kann. Die Elevationswerte der Schwellen missen in aufsteigender Folge definiert werden.

Wenn die eingesetzten Aktoren die Mdglichkeit bieten, die Behanghdhe lber 1-Byte-Objekte vozugeben,
sollte der Parameter ,Typ des Behangh&heobjekts* auf ,1 Byte Wert* eingestellt werden. Wenn die Aktoren
stattdessen parametrierbare Werte fir die Behanghohe Uber Schaltobjekte aufrufen kénnen, kann der
Parameter auch auf ,1 Bit Schalten® eingestellt werden:

o Falls der Parameter ,Typ des Behanghdheobjekts® der Fassade auf ,1 Byte Wert" eingestellt ist, bietet die
Wetterstation fiir diese Fassade das 1-Byte-Objekt ,Beschattung Fassade ... Behanghéhe
Schwelle/Position®. Fir jede aktivierte Schwelle kann dann der prozentuale Wert definiert werden, auf den
der Behang fahren soll, falls diese Schwelle Uberschritten wird. Unterhalb der Schwelle 1 sendet die
Wetterstation den Wert 100%.

e Falls der Parameter ,Typ des Behanghodheobjekis” der Fassade auf ,1 Byte Schalten” eingestellt ist, bietet
die Wetterstation fiir diese Fassade fir jeden aktiven Schwellwert ein 1-Bit-Objekt ,Beschattung
Fassade ... Behanghdhe Schwelle ...“. Wenn eine Schwelle iberschritten wird, sendet das zugehdrige
Objekt den Wert ,1%. Die Positionen missen dann in den Aktoren parametriert werden. Gegebenenfalls
mussen in den Aktoren dann die Prioritaten dieser 1-Bit-Objekte abgestimmt werden.

Falls die Beschattung einer Fassade beendet wird, weil die Beleuchtungsstarke unter die Grundhelligkeit
abgesunken ist oder der Azimut den Offnungswinkel der Fassade verlassen hat, werden die 1-Bit-
Behanghdhen-Objekte auf ,0“ oder das 1-Byte-Behanghdhen-Objekt auf 0% gesetzt.

Die folgende Tabelle verdeutlicht den Zusammenhang zwischen der Elevation, den Schwellwerten und den
gesendeten Objektwerten fir die Behanghdhe:

Behanghoheobjekt: 1 Bit

Elevation und Schwellwerte Behanghoheobjekt 1 Byte
Schwelle 3 |Schwelle 2 |Schwelle 1
. El. < SW1 100 % 0 0 0
90° Schwelle 3
Schwelle 2 |SW1 < El < SW2 X % 0 0 1
Schwelle 1 |S\W2 < El. < SW3 Y % 0 1 1
SW3 < El Z% 1 1 1
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6.5 Fassadenweise Sperrung der Beschattung

Fur jede Fassade besteht die Méglichkeit, die automatische Beschattung tUiber ein Schaltobjekt zu sperren
und auch wieder freizugeben, wenn der Parameter ,Fassadensteuerung sperren” auf ,Ja“ gestellt wird. In
diesem Fall werden das 1-Bit-Objekt ,Beschattung Fassade ... sperren” und zuséatzliche Parameter
angezeigt.

ill wetterstation modula - [Projektierung]
{[] erat Projektierung Einstelling  Fenster Hife

|&] slR £ iz] (4] | @] IET

EIM Wetterstation modula [00.00.007] Allgemein
[:| Software-Module Behanghihe
= (C] Module
Eg‘ K.ombisensar Lamellensteuerung
----- E | Febler externe Uhr [Fombizensar] [-] Fassadensteuerung
----- if] | Fehler 1 %indsenzar [evtl. vereist] [Fombizensor]  FFassadensteverung spemen E.Ja

----- if] | Fehler 2 %findsignal [k.ombizenszor
----- if] | Yerbindungsfehler [Kombizensor]
----- I:k.l Zeit [Fombisensor - Externe Uhi]

Falaritat des Sperrobjekts O=freigegeben, 1=gespert

Yerhalten bei BEeginn der Spermung | Parametrierten Zustand senden

----- D"l Datun [Fombisenzar - Externe Uhr) Behanghthe Behanghthe senden
----- | Datum / Ubrzsit arfordem [Kombisensor - Externe [ Wtk Behanghihe (%] a
----- Dc.| Avtomatizche Zeitumztellung [Fombizensar] Beschattungsbvte keine aktion
""" m Aimut [Kombisensor - Extemne Ubr) Lamelenposition Lamelenposition senden
----- D”| Elervation [Kombizetiszar - Extemne Uhr) =
Wwert Lamellenposzition [%) i

[—]R Beschattungssteusiung Fazzaden 1-4
[!] | Eeschattung Fassade 1 [Beschattungssteuer Yerhalten bei Ende der Sperniung | Parametrierten Zustand senden

[!] | Beschattung Faszsade 2 [Beschattungssteuer | Behanghidhe MWachfihen
1| Beschattung Fassade 3 [Beschattungssteuer Beschatiungsbyte Nachfiibren
III | Beschattung Faszsade 4 [Beschattungssteuer Lamellerposition Nachfiiren

o185, Eirzelteusnung Fassads 1
R] Einzelsteuzmung Fassade 2

Der Parameter ,Polaritét des Sperrobjekts” bestimmt, bei welchem Objektwert die Beschattung gesperrt oder
freigegeben ist.

Die weiteren Parameter definieren das Verhalten der verschiedenen Kommunikationsobjekte beim Wechsel
vom freigegebenen Zustand zum gesperrten Zustand und vom gesperrten Zustand zum freigegebenen
Zustand.

Waéhrend einer Sperrung werden keine Beschattungsobjekte, keine Lamellenpositionsobjekte und keine
Behanghohenobjekte gesendet. Die Reaktion beim Sperren (Ubergang von ,nicht gesperrt* auf ,gesperrt)
und beim Entsperren (Ubergang von ,gesperrt* auf ,nicht gesperrt®) ist iber Parameter einzustellen. Nach
dem Ende einer Sperre werden die Beschattungs-, Behanghéhen- und Lamellenpositionsobjekte beim
nachsten Ereignis (zyklisches Senden bzw. Wertadnderung) der entsprechenden Fassade wieder gesendet.
Wenn ,nachfiihren® fiir die Reaktion bei Ende einer Sperre parametriert ist, werden die Objekte sofort
aktualisiert.

Unabhéangig von den parametrierten Polaritat der Sperrobjekte sind alle Fassaden nach einem Reset der
Wetterstation nicht gesperrt. Solange keine giiltigen Zeit- und Datumswerte (DCF77 oder externe Uhr)
vorliegen, werden die Beschattungsobjekte auch bei gesperrten Fassaden auf ,,0“ gesetzt.
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7 Schutz von Markisen und Auf3enjalousien

Markisen und auflen montierte Jalousien sind durch die Witterungsverhaltnisse gefahrdet. Ublicherweise

werden dabei zwei Punkte betrachtet.

1. Zu starker Wind kénnte die Behange beschadigen.

2. Wenn die Behange nass sind, kénnten sie bei Frost festfrieren. Dann kénnten sie beim nachsten
Verstellvorgang beschadigt werden.

Bei welchen Witterungsbedingungen eine AuRRenjalousie oder eine Markise beschadigt werden kann, hangt
von der Konstruktion und der sachgerechten Montage ab. Genaue Informationen sind von den jeweiligen
Herstellern erhaltlich.

7.1 Windgeschwindigkeit

Die Windgeschwindigkeit wird tblicherweise in Meter pro Sekunde oder in Kilometer pro Stunde angegeben.
Seit 1806 existiert eine Einteilung in Geschwindigkeitsstufen, die durch Sir Francis Beaufort erarbeitet worden
ist. Aus diesem Grund ist die Einheit der Windstarke nach ihm benannt. Sie wird mit ,bft* abgekiirzt

Die folgende Tabelle gibt einen Uberblick tiber die verschiedenen Geschwindigkeitsstufen:

bft m/s km/h Bezeichnung Beschreibung

0 00..04 0,0...1,8 Windstille Keine Luftbewegung, Rauch steigt senkrecht
empor

1 0,5...2,0 1,9...7,3 Leiser Zug Wind kaum merklich, Rauch treibt leicht ab,
Windfligel und Windfahnen unbewegt

2 21..35 74...129 Leichte Brise Blatter rascheln, Wind im Gesicht sptirbar

3 36...56 13,0 ... 20,3 Schwache Brise Blatter und diinne Zweige bewegen sich

4 57..8,1 20,4 ...29,5 MaRige Brise Zweige bewegen sich, loses Papier wird vom
Boden gehoben

5 82..11,2 29,6 ...40,6 Frische Brise groRere Zweige und Baume bewegen sich, Wind
deutlich horbar

6 11,3...143 40,7...51,8 Starker Wind Dicke Aste bewegen sich, hérbares Pfeifen an
Drahtseilen

7 14,4..174 51,9...63,8 Steifer Wind Baume schwanken, Widerstand beim Gehen

gegen den Wind

8 175...21,0 63.9...75.8 Stlrmischer Wind Grolie Baume werden bewegt, Zweige brechen
von Baumen, beim Gehen erhebliche

Behinderung

9 211...246 75.9...88.8 Sturm Aste brechen, Dachziegel werden von den
Hausern gehoben

10 24,7...28,7 88.9...103,6 Schwerer Sturm Baume werden entwurzelt, Hauser werden
beschadigt

11 28,8...32,8 103,7 ... 118,4 Orkanartiger Sturm  Heftige Bden, schwere Sturmschaden

12 Uber 32,9 Uber 118,5 Orkan Schwere Sturmschaden und Verwiistungen

Zur Winduberwachung kann die Wetterstation wahlweise mit einem separaten Windsensor oder mit dem
Kombisensor eingesetzt werden. Gegebenenfalls kann es bei grolien Gebauden oder bei verschachtelten
Grundrissen auch sinnvoll sein, mehrere Sensoren zu kombinieren, weil eventuell nicht Uberall die gleiche
Windgeschwindigkeit auftritt.
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Der Kombisensor bietet neben der reinen Geschwindigkeitsmessung den Vorteil, dass die Wetterstation die
Moglichkeit hat, die Verbindung zum Kombisensor zu Gberwachen, und die Informationen des Kombisensors
auf Plausibilitat zu prufen.

Grenzwert Uberschritten ——

keine Windanderung —
—— Windalarm
kein Wind, Vereisung —

Verbindungsfehler —

Das Ergebnis dieser internen logischen ODER-Verknupfung kann nun mit den Sicherheitskommunikations-
objekten der entsprechenden Jalousieaktoren verbunden werden.

7.2 Frostschutz

Um Markisen, Auf3enjalousien oder andere frostgefdhrdete Behdnge von Vereisung zu schitzen, missen
zwei EinflussgroRen betrachtet werden.

Wenn die Temperatur unter etwa 3°C sinkt, und Niederschlag auftritt, sollen gefahrdete Behange eingefahren
werden. Auch wenn der Niederschlag aufhért, wird die Vereisungsgefahr erst dann beendet, wenn die
Temperatur Uber den Grenzwert steigt.

Temperatur
3°C >
- Zeit
Regen
I
Zeit
Eisalarm
Zeit
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Um diese Aufgabe zu erflllen kénnen zwei einfache logische Gatter folgendermafien kombiniert werden:

&
Temperatur < 3°C
Vereisung
) kein Aus-Telegramm
Niederschlag
&
Temperatur < 3°C keine Vereisung
kein Ein-Telegramm

¢ Das erste Gatter ist eine logische UND-Verknupfung der beiden Signale ,Temperatur unter 3°C* und
Niederschlag®“. Hierbei wird der Ausgang so eingestellt, dass er das Einschalttelegramm sendet und damit
den Alarmzustand setzt. Falls der Regen aufhért, sollen die Behange aber nicht freigegeben werden,
bevor nicht auch die Temperatur wieder tUber 3°C liegt. Aus diesem Grund sendet der Ausgang des ersten
Gatters kein Ausschalttelegramm.

o Das zweite Gatter dient zur Beendigung des Eisalarms. Es hat nur einen Eingang und sendet keine
Einschalttelegramme.

Die Uberwachung der Temperaturgrenze kann von einem Temperatursensor an einem analogen Eingang
durchgefihrt werden. Als Hysterese kann zum Beispiel eine Temperaturanderung von 2 Kelvin (bei dem
vorkonfigurierten Temperatursensor entsprechend 2 %) verwendet werden. Die Uberwachung des
Niederschlags kann wahlweise von dem Regensensor des Kombisensors oder von einem separaten
Regensensor an einem analogen Eingang erfolgen. Wenn die beiden Informationen ,Temperatur < 3°C* und
»Niederschlag“ nicht auch noch von anderen Geraten genutzt werden, kénnen die Verbindungen zu den
Eingangen der Gatter als ,interne Gruppenadressen® ausgefiihrt werden.
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8 Inbetriebnahme

Die Programmierung der Wetterstation erfolgt durch die ETS mit dem installierten Plug-In.

8.1 Initialisierung / Statusanzeigen

Nach dem ersten Einschalten fihrt die Wetterstation einen Modulscan (Status-LED: ,Orange / Ein®) durch. Da
ein neues Gerat standardmanig kein Projekt enthalt, schaltet anschlielfend die Status-LED auf ,Rot / Blinkt

schnell”.

Ein Kombisensor, der noch nicht an der Wetterstation angemeldet worden ist, signalisiert seine
Betriebsbereitschaft durch zwei kurze Téne, die sich alle 5 s wiederholen. In diesem Zustand kann der
Kombisensor bereits angemeldet und die Antenne ausgerichtet werden (siehe Bedienungsanleitung des

Kombisensors).

Nachdem ein Projekt in die Wetterstation geladen worden ist, schaltet die Status-LED auf ,Griin / Ein“. Das

Erweiterungsodul schaltet seine Status-LED aus.

8.2 Optionen des Plug-Ins

Die Projektierung der Wetterstation erfolgt mit einem Plug-In, das aus der ETS aufgerufen wird. Dieses Plug-

In stellt verschiedene Optionen zur Verfligung.

8.2.1 Tabelle

Tabelle I Dptionen | Hardware |

Spalten
W Automatizche Spaltenbreite

150 | Standard Spaltentreite

. Tabelle: Hintergrund
I_ Tabelle: Allgemeine Felder
[ Tabelle: Titekelder

[ Tabelle: Read Oni Feider

[ Fabeinstellungen——————————————

[V Gittemetzlinizn anzeigen Vorschau

Automatische Feldaktivien
[V Automatische Aktivierung

Zu aklivierendes Feld aus Zeile
1

Abbrechen | Hile

Auf der Registerkarte ,Tabelle“ kénnen verschiedene Optionen eingestellt werden, die das Aussehen der
Tabellen auf der rechten Fensterseite betreffen. Diese kdnnen entsprechend dem persénlichen Geschmack

verandert werden.
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8.2.2 Optionen

5
Tabele Optionen |Hardwara|
v Automatisch Speichem alle IF::II Minuten
Datenbank Uberpriifen
Start |

The | abbecten | iz |

Auf der Registerkarte ,Optionen® kann festgelegt werden, in welchen Zeitabstédnden das Plug-In geénderte
Daten abspeichern soll.

Zusatzlich kdnnen die gespeicherten Daten auf interne Widerspriiche oder andere Fehler tGberpriift werden.

8.2.3 Hardware
=

Tabel\el Optionen  Hardware |

[ Download
g ‘wiederholungen

[~ Modulkennungen laschen [verlemen]
[~ Beim néchsten Download: keinen Fast-Download zulaszen
™ Beim néchsten Download: Firmware herunterladen

[ Beim nichsten Download: Modultreiber herunterladen

Zuriicksetzen
T | abbeshen | Hilte |

Auf der Registerkarte ,Hardware* kdnnen vier Optionen eingestellt werden, die beim Laden der Anwendungs-
software in die Wetterstation wirksam werden. Grundsatzlich sollte es nicht erforderlich sein, diese Optionen
zu aktivieren. Wenn bei der Inbetriebnahme Probleme auftreten sollten, konnen diese mit den folgenden
Optionen gegebenenfalls geldst werden.
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Modulkennungen Idschen:

Wenn die Wetterstation mit einem digitalen Kombisensor arbeitet, so muss dieser einmalig mit dem
Programmiermagnet an der Wetterstation angemeldet werden. Hierbei teilt der Kombisensor der
Wetterstation seine eindeutige Modulkennung mit. Sollte ein defekter Kombisensor durch ein neues Gerat
ausgetauscht werden, so wird bei der Anmeldung des neuen Kombisensors die Modulkennung des alten
durch die des neuen Kombisensors ersetzt. Wenn diese Option aktiviert wird, muss die Anmeldung des
Kombisensors erneut erfolgen.

Kein Fast-Download:

Bei der Inbetriebnahme ermittelt der PC zuerst, welche Daten in der Wetterstation aktuell geladen sind. Um
die Zeit fiir den Programmiervorgang moglichst kurz zu halten, werden danach nur die gednderten Daten
Ubertragen. Mit dieser Option wird die komplette Applikation ohne Optimierung geladen. Hierdurch verlangert
sich die Zeit fur die Inbetriebnahme unter Umstanden erheblich.

Firmware herunterladen / Modultreiber herunterladen:

Diese beiden Softwareteile werden grundsatzlich bei der Produktion der Gerate schon in die Gerate geladen.
Im Rahmen einer neuen Version des Plug-Ins werden unter Umstanden neuere Versionen zur Verfiigung
gestellt. In diesem Fall sollte die Inbetriebnahmesoftware automatisch erkennen, dass im Gerat eine andere
Version geladen ist, und eine entsprechende Meldung ausgeben. Wenn diese beiden Optionen manuell
aktiviert werden, werden die beiden Softwareteile erneut in das Gerat geladen, was die Zeit fur die
Inbetriebnahme erheblich verlangert.
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9 Einsatz der Wetterstation in Verbindung mit verschiedenen
Aktoren

Die Projektierung der Wetterstation hangt einerseits von dem gewlinschten Funktionsumfang und
andererseits von den eingesetzten Aktoren ab. Die folgenden Beschreibungen geben Empfehlungen fur
typische Anwendungen.

9.1 Einfacher Sonnenschutz mit Jalousieaktor Best. Nr. 1048 00

Wetterstation Jalousieaktor

Grenzwert 1 [Sonne ...] (1 bit) Sonnenschutz (1 bit)

Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung des Grenzwertes fiir Helligkeit ein Telegramm mit dem Wert ,1*
Uber das Objekt ,Grenzwert 1 [Sonne]“.

Dadurch wird im Jalousieaktor die Sonnenschutzfunktion aktiviert und die entsprechende feste
Sonnenschutzposition fir Behang und Lamelle eingestellt. Nach Unterschreiten des Grenzwertes fir die
gemessene Helligkeit (evt. mit Hysterese und Zeitverzégerung) sendet die Wetterstation den Wert ,,0“.
Dadurch wird im Jalousieaktor der Sonnenschutz deaktiviert und die entsprechende Position am Ende der
Sonnenschutzfunktion wird eingestellt.

Die Prioritat der Sonnenschutzfunktion im Vergleich zum direkten Betrieb kann entsprechend der
gewunschten Anlagenfunktion (hdher/gleich/niedriger) eingestellt werden.

9.2 Einfacher Sonnenschutz mit Jalousieaktor Best. Nr. 1048 00

Wetterstation Jalousieaktor

Beschattung Fassade ... Sonnenschutz (1 bit)
[Beschattungsst. Fassaden 1-4]

(1 bit)

Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhelligkeit fiir Beschattung ein Telegramm mit dem
Wert ,1“ Gber das Objekt ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1 -4]°.

Dadurch wird im Jalousieaktor die Sonnenschutzfunktion aktiviert und die entsprechende feste
Sonnenschutzposition fur Behang und Lamelle eingestellt. Nach Unterschreiten der Grundhelligkeit fir
Beschattung (evt. mit Hysterese und Zeitverzégerung) sendet die Wetterstation den Wert ,0“. Dadurch wird
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im Jalousieaktor der Sonnenschutz deaktiviert, und die entsprechende Position am Ende der
Sonnenschutzfunktion wird eingestellt.

Die Prioritat der Sonnenschutzfunktion im Vergleich zum direkten Betrieb kann entsprechend der
gewunschten Anlagenfunktion (hdher/gleich/niedriger) eingestellt werden.

9.3 Sonnenschutz mit fester Behanghdhe und Lamellennachfihrung im
Jalousieaktor Best. Nr. 1048 00

Wetterstation Jalousieaktor

Beschattung Fassade ... Ausgang ...
[Beschattungsst. Fassaden 1-4] Langzeitbetrieb

(1 bit) (1 bit)
Lamellenposition Fassade ... Ausgang ...
[Einzelsteuerung Fassade ...] — > | Positionierung Lamelle
(1 byte) (1 byte)

Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhelligkeit fiir Beschattung ein Telegramm mit dem
Wert ,1“ Giber das Objekt ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassaden 1-4]“. Dadurch wird der
Behang des Jalousieaktors in die untere Endlage gefahren.

Nach Ablauf der in der Wetterstation parametrierten Wartezeit werden die Positionierungsbefehle fiir die
Lamellen gesendet. Der Aktor stellt die entsprechende Lamellenposition ein (Behangposition bleibt
unverandert).

Am Ende der Beschattung wird Uber das Objekt ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassaden 1-
4]“ mit dem Wert ,0“ der Behang des Jalousieaktors in die obere Endlage gefahren.

Achtung:
In dieser Applikation muss die Steuerung, ob ein direkter Betrieb oder ein Automatikbetrieb der Jalousie
erfolgen soll, mittels Logikgatter in der Wetterstation erfolgen.

9.4 Sonnenschutz mit fester Behanghohe und Lamellennachfihrung im
Jalousieaktor Best. Nr. 1048 00

Wetterstation Jalousieaktor

Beschattung Fassade ... Ausgang ...

[Beschattungsst. Fassaden 1-4] Positionierung Jalousie

(1 byte) (1 byte)

Lamellenposition Fassade ... Ausgang ...

[Einzelsteuerung Fassade ...] ——— > | Positionierung Lamelle

(1 byte) (1 byte)
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Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhelligkeit fiir Beschattung ein Telegramm mit dem
Wert ,100%"“ GUber das Objekt ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassaden 1-4]". Dadurch wird
der Behang des Jalousieaktors in die untere Endlage gefahren.

Anschliefend werden die Positionierungsbefehle fir die Lamellen gesendet. Der Aktor stellt die
entsprechende Lamellen-Position ein (Behangposition bleibt unverandert).

Am Ende der Beschattung wird mittels der Objekte ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassaden
1-4]" mit dem ‘Wert ,0%" und ,Lamellenposition Fassade [Einzelsteuerung Fassade ...]* mit dem Wert ,0%"
der Behang des Jalousieaktors in die obere Endlage gefahren.

Achtung:

In dieser Applikation muss die Steuerung, ob ein direkter Betrieb oder ein Automatikbetrieb der Jalousie
erfolgen soll, mittels Logikgatter in der Wetterstation erfolgen. Ferner muss am Ende der Beschattung zum
Fahren des Behangs in die obere Endlage sowohl die Behangposition = ,,0%" als auch die Lamellenposition =
,0%" gesendet werden.

9.5 Sonnenschutz mit variabler Behanghdhe und Lamellennachfihrung im
Jalousieaktor Best. Nr. 1048 00

Wetterstation Jalousieaktor

Beschattung Fassade ... Ausgang ...
[Beschattungsst. Fassaden 1-4] Positionierung Jalousie
(1 byte) (1 byte)
Lamellenposition Fassade ... Ausgang ...
[Einzelsteuerung Fassade ...] — > | Positionierung Lamelle
(1 byte) (1 byte)

Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhelligkeit fiir Beschattung und dem Uberschreiten
eines parametrierten Sonnenstandswinkels ein Telegramm mit der parametrierten Behanghohe Gber das
Objekt ,Beschattung Fassade Behanghdhe [Beschattungssteuerung Fassaden 1-4]%. Dadurch wird der
Behang des Jalousieaktors in die entsprechende Behangposition gefahren.

Anschlief3end werden die Positionierungsbefehle fir die Lamellen gesendet. Der Aktor stellt die
entsprechende Lamellen-Position ein (Behangposition bleibt unverandert).

Am Ende der Beschattung wird mittels der Objekte ,Beschattung Fassade Behanghdhe
[Beschattungssteuerung Fassaden 1-4]“ mit dem Wert ,0°% und ,Lamellenposition Fassade [Einzelsteuerung
Fassade ...]* mit dem Wert ,,0%" der Behang des Jalousieaktors in die obere Endlage gefahren.

Achtung:

In dieser Applikation muss die Steuerung, ob eine direkter Betrieb oder ein Automatikbetrieb der Jalousie
erfolgen soll, mittels Logikgatter in der Wetterstation erfolgen. Ferner muss am Ende der Beschattung zum
Fahren des Behangs in die obere Endlage sowohl die Behangposition = ,0%" als auch die Lamellenposition =
,0%" gesendet werden.
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9.6 Einfacher Sonnenschutz mit Jalousieaktor Best. Nr. 1039 00

Wetterstation Jalousieaktor

Grenzwert 1 [Sonne ...] (1 bit) Sonne / Beschattung Fassade (1 bit)

Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung des Grenzwertes (fiir Helligkeit) ein Telegramm mit dem Wert
,1“ Uber das Objekt ,Grenzwert 1 [Sonne]“. Dadurch wird im Jalousieaktor die Sonnenschutzfunktion aktiviert
und die entsprechende feste Sonnenschutzposition fur Behang und Lamelle eingestellit.

Nach Unterschreiten des Grenzwertes fiir die gemessene Helligkeit (evt. mit Hysterese) sendet die
Wetterstation den Wert ,0“. Dadurch wird im Jalousieaktor der Sonnenschutz deaktiviert und die
entsprechende Position am Ende der Sonnenschutzfunktion wird eingestellt.

Hinweis:
Die Prioritat der Sonnenschutzfunktion zum direkten Betrieb kann im Jalousieaktor folgendermalfien
eingestellt werden:
e Parametrierung einfacher Sonnenschutz:
o Parameter ,Prioritat” (hdher/gleich/niedriger) zwischen Sonnenschutzfunktion und
direktem Betrieb

e Parametrierung erweiterter Sonnenschutz:
o Datenpunkt ,Automatik“ zur Aktivierung des Automatikbetriebs (0O=keine Automatik /
1=Automatik)

o Datenpunkte ,Automatik Sperren® und ,Direkten Betrieb sperren zum Sperren und
Freigeben der Betriebsarten (hoch priorisiert)

o Parameter ,Prioritat” (h6her/gleich/niedriger) zwischen Automatikbetrieb und direktem
Betrieb (niedriger priorisiert)

9.7 Einfacher Sonnenschutz mit Jalousieaktor Best. Nr. 1039 00

Wetterstation Jalousieaktor

Beschattung Fassade ... Sonne / Beschattung Fassade (1 bit)
[Beschattungsst. Fassaden 1-4]

(1 bit)

Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhelligkeit fiir Beschattung ein Telegramm mit dem
Wert = ,1“ Giber das Objekt ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]“. Dadurch wird im
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Jalousieaktor die Sonnenschutzfunktion aktiviert und die entsprechende feste Sonnenschutzposition fur
Behang und Lamelle eingestellit.

Nach Unterschreiten der Grundhelligkeit flir Beschattung (evt. mit Hysterese) sendet die Wetterstation den
Wert ,,0“. Dadurch wird im Jalousieaktor die Sonnenschutzfunktion deaktiviert und die entsprechende Position
am Ende der Sonnenschutzfunktion wird eingestellt.

Hinweis:
Die Prioritat der Sonnenschutzfunktion zum direkten Betrieb kann im Jalousieaktor folgendermalien
eingestellt werden:
e Parametrierung einfacher Sonnenschutz:
o0 Parameter ,Prioritat“ (h6her/gleich/niedriger) zwischen Sonnenschutzfunktion und
direktem Betrieb

e Parametrierung erweiterter Sonnenschutz:
o0 Datenpunkt ,Automatik” zur Aktivierung des Automatikbetriebs (O=keine Automatik /
1=Automatik)

o Datenpunkte ,Automatik Sperren” und ,Direkten Betrieb sperren® zum Sperren und
Freigeben der Betriebsarten (hoch priorisiert)

o0 Parameter ,Prioritat“ (h6her/gleich/niedriger) zwischen Automatikbetrieb und direktem
Betrieb (niedriger priorisiert)

Zur Sperrung der Beschattungssteuerung darf nicht die Sperrfunktion in der Wetterstation genutzt werden -
der Automatikbetrieb im Jalousieaktor selbst kann z. B. durch die Objekte ,Automatik sperren® flir jeden
Kanal individuell gesperrt werden.

9.8 Sonnenschutz mit fester Behanghéhe und Lamellennachfihrung im
Jalousieaktor Best. Nr. 1039 00

Wetterstation Jalousieaktor

Beschattung Fassade ... Sonne / Beschattung Fassade (1 bit)

_—

[Beschattungsst. Fassaden 1-4]

(1 bit)

Lamellenposition Fassade ... Lamellenposition Sonne /
[Einzelsteuerung Fassade ...] — > | Beschattung Fassade

(1 byte) (1 byte)

Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhelligkeit fiir Beschattung ein Telegramm mit dem
Wert ,1“ Gber das Objekt ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4] und Uber das Objekt
.Lamellenposition Fassade® die einzustellende Lamellenposition fiir die Lamellennachfiihrung. Dadurch wird
im Jalousieaktor die Sonnenschutzfunktion aktiviert, und damit die entsprechende feste
Sonnenschutzposition fur den Behang eingestellt und anschlielend die empfangene Lamellenposition fiir die
Lamellennachfiihrung.

Nach Unterschreiten der Grundhelligkeit flir Beschattung (evt. mit Hysterese) sendet die Wetterstation den
Wert ,,0“ Gber das Objekt ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]“. Dadurch wird im
Jalousieaktor die Sonnenschutzfunktion deaktiviert, und die entsprechende feste Position fir Behang und
Lamelle am Ende der Sonnenschutzfunktion wird eingestellt.
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Das von der Wetterstation am Ende der Beschattung gesendete Telegramm ,Lamellenposition Fassade
[Einzelsteuerung Fassade ...“ mit dem Wert ,0%" wird vom Jalousieaktor eingestellt, wenn der Wert vor
Empfang des Objekts ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]“ = “0“ empfangen und
verarbeitet wurde.

Nach Empfang von ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]“ = ,0“ werden die fest
parametrierten Positionen fur Behang und Lamelle am Ende des Sonnenschutzes eingestellt oder bei der
Einstellung ,Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende” = ,keine Reaktion® wird eine evtl. laufende Positionsfahrt
fur Behang und Lamelle ohne Anderung noch bis zum Ende fortgesetzt (es wird in die bei vorhandener
Beschattung parametrierte Behanghdhe gefahren oder diese Position bleibt erhalten und zusatzlich in die
geoffnete Lamellenposition ,,0%" gefahren).

Idealerweise wird am Ende der Beschattung (gekennzeichnet durch das Telegramm ,Beschattung Fassade
[Beschattungssteuerung Fassade 1-4]“ = ,0%) in der Wetterstation das Telegramm ,Lamellenposition Fassade
[Einzelsteuerung Fassade ...]“ = ,0%" per Parameter unterdrickt. Dadurch kénnen folgende Effekte im
Jalousieaktor vermieden werden:

Bei der Einstellung im Jalousieaktor ‘Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende — keine Reaktion‘ wird am Ende
der Beschattung immer bei dieser Einstellung ‘keine Reaktion‘ die Lamellenposition auf den Werfr0%
eingestellt (fir den Fall, dass das o. a. unterstrichene Verhalten vorhanden ist).

Bei den anderen Einstellungen im Jalousieaktor ‘Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende — auffahren,
abfahren, feste Position anfahren etc.‘ (ungleich ‘stopp‘) kann das beschriebene Verhalten am Ende der
Sonnenschutzfunktion zu einem Ruckeln der Jalousie (fur den Fall, dass das o. a. unterstrichene Verhalten
vorhanden ist).

Hinweis:
Die Prioritat der Sonnenschutzfunktion zum direkten Betrieb kann im Jalousieaktor folgendermalien
eingestellt werden:
e Parametrierung einfacher Sonnenschutz:
o Parameter ,Prioritat” (héher/gleich/niedriger) zwischen Sonnenschutzfunktion und
direktem Betrieb

e Parametrierung erweiterter Sonnenschutz:
o Datenpunkt ,Automatik® zur Aktivierung des Automatikbetriebs (0O=keine Automatik /
1=Automatik)

o Datenpunkte ,Automatik Sperren® und ,Direkten Betrieb sperren zum Sperren und
Freigeben der Betriebsarten (hoch priorisiert)

o Parameter ,Prioritat“ (hdher/gleich/niedriger) zwischen Automatikbetrieb und direktem
Betrieb (niedriger priorisiert)

Zur Sperrung der Beschattungssteuerung darf nicht die Sperrfunktion in der Wetterstation genutzt werden -
der Automatikbetrieb im Jalousieaktor selbst kann z. B. durch die Objekte ,Automatik sperren* fiir jeden
Kanal individuell gesperrt werden.
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9.9 Sonnenschutz mit variabler Behanghdhe und Lamellennachfihrung im
Jalousieaktor Best. Nr. 1039 00

Wetterstation

Jalousieaktor

Beschattung Fassade ... Sonne / Beschattung Fasade
_—> )

[Beschattungsst. Fassaden 1-4] (1 bit)

(1 bit)

Beschattung Fassade ... Behanghdhe Behangposition Sonne /

[Beschattungsst. Fassade 1-4] ————> | Beschattung Fassade

(1 byte) (1 byte)

Lamellenposition Fassade ... Lamellenposition Sonne /

[Einzelsteuerung Fassade ...] —— > | Beschattung Fassade

(1 byte) (1 byte)

Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhelligkeit fiir Beschattung ein Telegramm mit dem
Wert ,1“ Gber das Objekt ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]“ und Uber die Objekte
,Beschattung Fassade ... Behanghdhe” und ,Lamellenposition Fassade® die einzustellenden Behang- und
Lamellenpositionen fiir Behanghéhe und Lamellenposition. Dadurch wird im Jalousieaktor die
Sonnenschutzfunktion aktiviert und die entsprechende Behanghéhe und Lamellenposition wird eingestellt.

Nach Unterschreiten der Grundhelligkeit fur Beschattung (evt. mit Hysterese) sendet die Wetterstation den
Wert 0 Gber das Objekt ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]". Dadurch wird im
Jalousieaktor die Sonnenschutzfunktion deaktiviert und die entsprechende parametrierte, feste Position fur
Behang und Lamelle am Ende der Sonnenschutzfunktion wird eingestellt.

Die von der Wetterstation am Ende der Beschattung gesendeten Telegramme ,Beschattung Fassade
Behanghohe [Beschattungssteuerung Fassaden 1-4]“ mit dem Wert .,0%" und ,Lamellenposition Fassade
[Einzelsteuerung Fassade ...]“ mit dem Wert ,0%"“ werden vom Jalousieaktor eingestellt, wenn die Werte vor
Empfang des Objekts ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]“ = ,0“ empfangen und
verarbeitet wurden.

Nach Empfang von ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]“ = ,0“ werden die fest
parametrierten Behang- und Lamellenpostionen am Ende des Sonnenschutzes eingestellt oder bei
Einstellung ,Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende” = ,keine Reaktion® wird eine evt. laufende Positionsfahrt
fur Behang und Lamelle ohne Anderung noch bis zum Ende fortgesetzt (es wird in die obere Position Behang
= 0% und in die gedffnete Lamellenposition = 0% gefahren).

Idealerweise werden am Ende der Beschattung (gekennzeichnet durch Telegramm ,Beschattung Fassade

[Beschattungssteuerung Fassade 1-4]“ =,0%) in der Wetterstation die Telegramme ,Beschattung Fassade

Behanghohe [Beschattungssteuerung Fassaden 1-4]“ = ,0%"“ und ,Lamellenposition Fassade

[Einzelsteuerung Fassade ...]* = ,0%" per Parameter unterdriickt. Dadurch kénnen folgende Effekte im

Jalousieaktor vermieden werden:

¢ Bei der Einstellung im Jalousieaktor ,Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende* = ,keine Reaktion“ wird am
Ende der Beschattung immer die Behang- und Lamellenposition auf den Wert ,0%"“ eingestellt (fiir den
Fall, dass das o. a. unterstrichene Verhalten vorhanden ist).

e Bei den anderen Einstellungen im Jalousieaktor ,Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende* = ,auffahren,
abfahren, feste Position anfahren etc.” (ungleich ,stopp®) kann das beschriebene Verhalten am Ende der
Sonnenschutzfunktion zu einem Ruckeln der Jalousie (fir den Fall, dass das o. a. unterstrichene
Verhalten vorhanden ist) fiihren.
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Hinweis:
Die Prioritat der Sonnenschutzfunktion zum direkten Betrieb kann im Jalousieaktor folgendermalien
eingestellt werden:
e Parametrierung einfacher Sonnenschutz:
o Parameter ,Prioritat” (hdher/gleich/niedriger) zwischen Sonnenschutzfunktion und
direktem Betrieb

e Parametrierung erweiterter Sonnenschutz:
o0 Datenpunkt ,Automatik“ zur Aktivierung des Automatikbetriebs (0O=keine Automatik /
1=Automatik)

o0 Datenpunkte ,Automatik Sperren® und ,Direkten Betrieb sperren zum Sperren und
Freigeben der Betriebsarten (hoch priorisiert)

o Parameter ,Prioritat“ (hdher/gleich/niedriger) zwischen Automatikbetrieb und direktem
Betrieb (niedriger priorisiert)

Zur Sperrung der Beschattungssteuerung darf nicht die Sperrfunktion in der Wetterstation genutzt werden -
der Automatikbetrieb im Jalousieaktor selbst kann z. B. durch die Objekte ,Automatik sperren* fiir jeden
Kanal individuell gesperrt werden.

9.10 Sonnenschutz mit variabler Behanghdhe und fester Lamellenposition im
Jalousieaktor Best. Nr. 1039 00

Wetterstation Jalousieaktor

Beschattung Fassade ...

Sonne / Beschattung Fasade

—_—> .
[Beschattungsst. Fassaden 1-4] (1 bit)
(1 bit)
Beschattung Fassade ... Behanghthe Behangposition Sonne /
[Beschattungsst. Fassade 1-4] — > | Beschattung Fassade
(1 byte) (1 byte)

Die Wetterstation sendet bei Uberschreitung der Grundhelligkeit fiir Beschattung ein Telegramm mit dem
Wert ,1“ Giber das Objekt ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]* und Uber das Objekt
,Beschattung Fassade ... Behanghdhe® die einzustellende Behangposition. Dadurch wird im Jalousieaktor die
Sonnenschutzfunktion aktiviert, und die entsprechend empfangene Behanghdhe und die fest parametrierte
Lamellenposition werden eingestellt.

Nach Unterschreiten der Grundhelligkeit flir Beschattung (evt. mit Hysterese) sendet die Wetterstation den
Wert ,,0“ Giber das Objekt ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]“. Dadurch wird im
Jalousieaktor die Sonnenschutzfunktion deaktiviert und die entsprechende parametrierte, festen Positionen
fur Behang und Lamelle am Ende der Sonnenschutzfunktion werden eingestellt.

Das von der Wetterstation am Ende der Beschattung gesendete Telegramm ,Beschattung Fassade
Behanghohe [Beschattungssteuerung Fassaden 1-4]“ mit dem Wert ,0%" wird vom Jalousieaktor eingestellt,
wenn der Wert vor Empfang des Objekts ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]* = ,0¢
empfangen wurde.

Nach Empfang von ,Beschattung Fassade [Beschattungssteuerung Fassade 1-4]“ = ,0“ werden die fest
parametrierten Behang- und Lamellenpostionen am Ende des Sonnenschutzes eingestellt oder bei der
Einstellung ,Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende® = ,keine Reaktion® wird eine evt. laufende Positionsfahrt
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fur Behang und Lamelle ohne Anderung noch bis zum Ende fortgesetzt (es wird in die obere Position
Behanghohe ,0%"“ und die bei vorhandener Beschattung parametrierte Lamellenposition gefahren).

Idealerweise wird am Ende der Beschattung (gekennzeichnet durch Telegramm ,Beschattung Fassade

[Beschattungssteuerung Fassade 1-4]“ = ,0%) in der Wetterstation das Telegramm fir ,Beschattung Fassade

Behanghohe [Beschattungssteuerung Fassaden 1-4]“ = ,0%"“ per Parameter unterdriickt. Dadurch kénnen

folgende Effekte im Jalousieaktor vermieden werden:

o Bei der Einstellung im Jalousieaktor ,Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende” = ,keine Reaktion* wird am
Ende der Beschattung immer die Behang- und Lamellenposition auf den Wert ,0%" eingestellt (fir den
Fall, dass das o. a. unterstrichene Verhalten vorhanden ist).

¢ Bei den anderen Einstellungen im Jalousieaktor ,Reaktion bei Sonne/Beschattung Ende* = ,auffahren,
abfahren, feste Position anfahren etc.” (ungleich ,stopp“) kann das beschriebene Verhalten am Ende der
Sonnenschutzfunktion zu einem Ruckeln der Jalousie (fir den Fall, dass das o. a. unterstrichene
Verhalten vorhanden ist) fihren.

Hinweis:
Die Prioritat der Sonnenschutzfunktion zum direkten Betrieb kann im Jalousieaktor folgendermalien
eingestellt werden:
e Parametrierung einfacher Sonnenschutz:
o0 Parameter ,Prioritat® (hdher/gleich/niedriger) zwischen Sonnenschutzfunktion und
direktem Betrieb

e Parametrierung erweiterter Sonnenschutz:
o Datenpunkt ,Automatik® zur Aktivierung des Automatikbetriebs (O=keine Automatik /
1=Automatik)

o Datenpunkte ,Automatik Sperren” und ,Direkten Betrieb sperren“ zum Sperren und
Freigeben der Betriebsarten (hoch priorisiert)

o Parameter ,Prioritat” (h6her/gleich/niedriger) zwischen Automatikbetrieb und direktem
Betrieb (niedriger priorisiert)

Zur Sperrung der Beschattungssteuerung darf nicht die Sperrfunktion in der Wetterstation genutzt werden -
der Automatikbetrieb im Jalousieaktor selbst kann z. B. durch die Objekte ,Automatik sperren® fur jeden
Kanal individuell gesperrt werden.
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Parameter

Beschreibung:

Werte:

Kommentar:

#  Software-Modul Analogeingénge

Alarmmeldung

Nicht senden
Als 1 Bit Objekt senden

Falls die Wetterstation einen Fehler an
einem der vier Analogeingange oder der
Versorgung der Messwertaufnehmer
erkennt, kann eine Alarmmeldung gesendet
werden. Wenn der Parameter auf ,als 1 Bit
Objekt senden” eingestellt ist, wird das
»Alarmobjekt angezeigt.

8¢ Software-Modul Analogeingénge / Analogeingang 1 ... 4

Sensortyp

Kein Sensor

Sensor 0 ... 10V
Sensor 0 ... 1V
Sensor 0 ... 20mA
Sensor 4 ... 20mA
Windsensor *)
Helligkeitssensor *)
Dammerungssensor *)
Temperatursensor *)
Regensensor *)
Luftdrucksensor *)
Feuchtesensor *)

Der Parameter bestimmt, ob und welcher
Sensor an einem der Eingange
angeschlossen ist.

Fir die allgemeinen Sensortypen kann im
Anschluss das Format und die Skalierung
der Messwerte durchgefihrt werden.

Fir die Witterungssensoren *) ist dieses
schon vordefiniert.

Messwert senden bei
(10s Sendeverzdgerung)

0,5% Messwertdifferenz
1% Messwertdifferenz

3% Messwertdifferenz
10% Messwertdifferenz

Der Parameter legt fest, bei welcher
Differenz zum vorherigen Objektwert ein
neuer Messwert gesendet wird.

Bei einem Sensor mit einem Messbereich
0...10V entsprechen 3% Messwertdifferenz
0,3V. Wenn das letzte Telegramm den Wert
4\ hatte, wird ein neues Telegramm
gesendet, wenn der aktuelle Messwert unter
3,7V oder Uber 4,3V liegt.

Zykl. Senden des
Messwertes (x10s)

0...120

Der Parameter bestimmt die Zeit, nach der
der aktuelle Messwert gesendet wird, auch
wenn die Differenz zum vorherigen
Messwert noch nicht erreicht worden ist.

In der Standardeinstellung ,0“ wird der
Messwert nicht zyklisch gesendet.

Sensortyp = Windsensor

m/s

Die Einheit kann nicht geandert
werden, weil fir diesen Sensor
die Einstellungen vorkonfiguriert
sind.
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Sensortyp = Helligkeitssensor

Lux

Die Einheit kann nicht gedndert
werden, weil fir diesen Sensor

die Einstellungen vorkonfiguriert
sind.

Sensortyp = Dammerungssensor

Lux

Die Einheit kann nicht gedndert
werden, weil fir diesen Sensor
die Einstellungen vorkonfiguriert
sind.

Sensortyp = Temperatursensor

Messwerteinheit

°Celsius

Die Einheit kann nicht geandert werden,
weil fir diesen Sensor die Einstellungen
vorkonfiguriert sind.

Sensortyp = Regensensor

Ausgabe

Kein Niederschlag =0,
Niederschlag =1
Kein Niederschlag = 1,

Niederschlag = 0

Der Regensensor gibt im Unterschied zu
den anderen Witterungsensoren nur zwei
unterschiedliche Zustandsmeldungen aus.
Mit diesem Parameter wird festgelegt,
welcher Objektwert bei Regen oder
Trockenheit gesendet wird.

Einschaltverzdgerung

Keine Verzdgerung
1 s Verzdégerung

3 s Verzdgerung

5 s Verzdgerung

10 s Verzdégerung
15 s Verzdgerung
30 s Verzdgerung

1 min Verzégerung
3 min Verzégerung
5 min Verzdgerung
10 min Verzdégerung
15 min Verzdgerung
30 min Verzbgerung
6 min Verzdégerung

Erst wenn nach der hier eingestellten Zeit
immer noch Niederschlag erkannt wird, wird
die Meldung intern weitergegeben.

Ausschaltverzdgerung

Keine Verzdgerung
1 s Verzdégerung

3 s Verzdgerung

5 s Verzdgerung

10 s Verzdgerung
15 s Verzdgerung
30 s Verzdgerung

1 min Verzbgerung
3 min Verzdgerung
5 min Verzdgerung
10 min Verzbdgerung
15 min Verzogerung
30 min Verzdgerung
6 min Verzdgerung

Erst wenn nach der hardwareseitigen
Verzdgerung von etwa drei Minuten und der
hier eingestellten Zeit kein Niederschlag
mehr erkannt wird, gilt der Niederschlag als
wirklich beendet.
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Senden bei Wertdnderung

Ja,
Nein

Wenn der Parameter auf ,Ja“ gesetzt wird,
und nach den oben eingestellten
Verzégerungszeiten eine Wertadnderung
festgestellt wird, sendet die Wetterstation
das entsprechende Telegramm..

Zykl. Senden (x 10s)

0...120

Das zyklische Senden erfolgt unabhangig
von den Telegrammen aufgrund von
Wertanderungen. Bei der Voreinstellung , 0"
werden die Telegramme nicht zyklisch
gesendet

Sensortyp = Luftdrucksensor

Messwerteinheit

Pa

Die Einheit kann nicht geandert werden,
weil fir diesen Sensor die Einstellungen
vorkonfiguriert sind.

Sensortyp = Feuchtesensor

Messwerteinheit

%

Die Einheit kann nicht geandert werden,
weil fur diesen Sensor die Einstellungen
vorkonfiguriert sind.

Sensortyp=0... 10V,0 ... 1V,0...20 mA, 4 ... 20 mA

Format Messwert

16 Bit Wert
8 Bit Wert

Dieser Parameter legt fest, in welchem
Format die Messwerte der analogen
Sensoren ausgesendet werden sollen.
Die Auswahl hangt davon ab, in welchen
anderen Geraten die Informationen
weiterverarbeitet werden sollen.
Grundsatzlich ermdglicht die Auswahl ,16
Bit* eine bessere Auflosung, wenn die
Werte zum Beispiel in einer Visualisierung
angezeigt werden sollen.

Format Messwert = 16 Bit Wert

Basiswert 0% des
Messwertes

Basiswert 100% des
Messwertes

Faktor des Messbereichs

-32768 ... (0) ... 32767

-32768 ... (1000) ... 32767

Messbereich x 0,01
Messbereich x 0,1
Messbereich x 1
Messbereich x 10
Messbereich x 100

Mit den drei Parametern Basiswert 0%,
Basiswert 100% und Faktor des
Messbereichs kann die Wetterstation das
analoge Eingangssignal auf den realen
Messbereich des verwendeten
Messwertaufnehmers umrechnen.

Um eine grofte Auflésung zu erzielen,
sollten die beiden Basiswerte so eingestellt
werden, dass sie mit einem moglichst
kleinen Faktor den Messbereich des
Sensors gut abdecken.

Format Messwert = 8 Bit Wert

Basiswert 0% des
Messwertes

Basiswert 100% des
Messwertes

0...255

0...255

Mit diesen beiden Parametern kann die
Wetterstation das analoge Eingangssignal
auf den Wertebereich des 1 Byte
Kommunikationsobjekts umrechnen
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Sensortyp = kein Regensensor

Grenzwert 1, 2
Hysterese Grenzwert 1, 2

Aktivierung Grenzwert 1, 2

0...100%
0...100%

Uberschr. GW = EIN,
Unterschr. GW-Hyst. = AUS
Ubererschr. GW = AUS,
Unterschr. GW-Hyst. = EIN
Unterschr. GW = EIN,
Uberschr. GW+Hyst. = AUS
Unterschr. GW = AUS,
Uberschr. GW+Hyst. = EIN
Uberschr. GW = EIN,
Unterschr. GW-Hyst. = kein
Telegramm
Ubererschr. GW = AUS,
Unterschr. GW-Hyst. = kein
Telegramm
Unterschr. GW = EIN,
Uberschr. GW+Hyst. = kein
Telegramm
Unterschr. GW = AUS,
Uberschr. GW+Hyst. = kein
Telegramm
Uberschr. GW = kein Telegramm,
Unterschr. GW-Hyst. = AUS
Uberschr. GW = kein Telegramm,
Unterschr. GW-Hyst. = EIN
Unterschr. GW = kein Telegramm,
Uberschr. GW+Hyst. = AUS
Unterschr. GW = kein Telegramm,
Uberschr. GW+Hyst. = EIN

Schwellen definiert, bei deren

gesetzt werden werden.

Zur Einstellung wird ein separater Dialog
verwendet, in dem die Grenzwerte und
die Hysteresen mit Schiebereglern oder

Mit diesen drei Parametern werden die

Uberschreiten oder Unterschreiten die
internen Grenzwerte auf ,0“ oder auf ,1“

Eingabefeldern definiert werden kénnen.
Die eingestellten Werte werden zur
Ubersicht auch noch grafisch dargestellt.

Externer Grenzwert 1, 2

Nein

16 Bit Wert

8 Bit Wert

Grenzwert iber Schaltobjekt
speichern (Teach-In)

Zahlenwert vorgegeben.

wenn das Schaltobjekt den Wert ,1*

Der Parameter schaltet wahlweise ein

2 Byte Objekt, ein 1 Byte Objekt oder ein
1 Bit Objekt frei, Uber das der Grenzwert
im laufenden Betrieb geandert werden
kann.

Bei der Verwendung des 2 Byte Objektes
oder des 1 Byte Objektes wird der neue
Grenzwert als absoluter oder relativer

Bei Verwendung der Teach-In Funktion
ubernimmt die Wetterstation den
aktuellen Messwert als neuen Grenzwert,

Bikalteach-In Funktion ist in Verbindung
mit dem Windsensor und dem
Regensensor nicht verfligbar.

Stand 07/06
Technische Anderungen vorbehalten

GIRA

1010-00 Seite 71/85



instabus KNX/EIB System

Sensoren

Einschaltverzdgerung
Grenzwert 1, 2

Keine Verzdgerung
1 s Verzdégerung

3 s Verzdgerung

5 s Verzdgerung

10 s Verzdgerung
15 s Verzdgerung
30 s Verzdgerung

1 min Verzogerung
3 min Verzdgerung
5 min Verzdgerung
10 min Verzdgerung
15 min Verzégerung
30 min Verzdgerung
6 min Verzdgerung

Erst wenn nach der hier eingestellten Zeit
die Bedingung fur die Aktivierung des
Grenzwertes immer noch erfiillt ist, wird der
interne Grenzwert auf ,1“ gesetzt.

Ausschaltverzégerung
Grenzwert 1, 2

Keine Verzdgerung
1 s Verzdgerung

3 s Verzdgerung

5 s Verzdgerung

10 s Verzdgerung
15 s Verzdgerung
30 s Verzdgerung

1 min Verzégerung
3 min Verzdgerung
5 min Verzdgerung
10 min Verzodgerung
15 min Verzoégerung
30 min Verzdgerung
6 min Verzdgerung

Erst wenn nach der hier eingestellten Zeit
die Bedingung fur die Deaktivierung des
Grenzwertes immer noch erfiillt ist, wird der
interne Grenzwert auf ,0“ gesetzt.

Senden des Grenzwertes ... |Ja, Wenn der Parameter auf ,,Ja“ gesetzt wird,

bei Wertanderung Nein und nach den oben eingestellten
Verzbégerungszeiten eine Wertadnderung
festgestellt wird, sendet die Wetterstation
das entsprechende Telegramm.

Zykl. Senden des 0...120 Das zyklische Senden erfolgt unabhangig

Grenzwertes ... (x 10 s)

von den Telegrammen aufgrund von
Wertanderungen. Bei der Voreinstellung ,,0
werden die Telegramme nicht zyklisch
gesendet.

Sensortyp = Sensor 4 ... 20 mA

Drahtbruchuberwachung

Ja
Nein

Dieser Parameter erlaubt bei der
Verwendung eines Sensors mit 4 ... 20mA-
Ausgang, eine Meldung auszugeben, falls
die elektrische Verbindung unterbrochen ist.
Hierflr wird dann ein 1 Bit Kommunikations-
objekt freigeschaltet.
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@ Sperrmodul

Bezeichnung

Sperrmodul

Geben Sie hier eine interne Bezeichnung

z. B. zur Funktion des Sperrmoduls in lhrem
Projekt ein. Dieser Text erscheint in der
Baumstruktur des linken Fensterteils und in
den Kommunikationsobjekten in der ETS 3.

Verhalten des Sperrobjekts

Sperren bei 1-Telegramm
Sperren bei 0-Telegramm

Dieser Parameter legt fest, bei welchem
Wert des Sperrobjektes die Werte des Ein-
gangs- an das Ausgangsobjekt weitergege-
ben werden.

Sperrverhalten bei
Initialisierung

Freigegeben
Gesperrt

Der Parameter legt fest, ob das Sperrmodul
bei der Initialisierung (Spannungswieder-
kehr, neue Programmierung) freigegeben
oder gesperrt ist.

Objekttyp Eingang/Ausgang

Schalten — 1 Bit
Wert - 2 Byte
Rel. Wert — 1 Byte

Mit diesem Parameter wird der Typ des
Eingangs und des Ausgangsobjektes be-
stimmt. Beide Objekte haben immer den
gleichen Typ.

Verknupfungs-Kontroller

Bezeichnung

Logikgatter

Geben Sie hier eine interne Bezeichnung
z. B. zur Funktion des Gatters in lhrem
Projekt ein. Dieser Text erscheint in der
Baumstruktur des linken Fensterteils.

Art der Verknlpfung UND Dieser Parameter legt fest, bei welchem
ODER Wert des Sperrobjektes die Werte des
Exklusiv-ODER’ Eingangs- an das Ausgangsobjekt
UND mit Rackfliihrung weitergegeben werden.

Senden bei Jedem Eingangsereignis Der Parameter legt fest, ob der

Anderung des Ausgangs

Verknupfungskontroller bei jedem Auftreten
einer neuen Information an einem Eingang
ein neues Telegramm aussendet, oder ob
er nur dann ein Telegramm sendet, wenn
der Wert des Ausgangs geandert worden
ist.

Lt Verknlpfungs-Kontroller,

Eingang

Bezeichnung

Eingang

Geben Sie hier eine interne Bezeichnung
z. B. zur Funktion des Eingangsobjektes in
Ihrem Projekt ein. Dieser Text erscheint in
der Baumstruktur des linken Fensterteils
und in den Kommunikationsobjekten in der
ETS 3.

Verhalten Eingang

Normal
Invertiert

Mit diesem Parameter wird bestimmt, ob der
Wert des Eingangsobjektes vor der
logischen Verknupfung invertiert wird oder
nicht.
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fit Verkniipfungs-Kontroller, Ausgang

Bezeichnung

Ausgang

Geben Sie hier eine interne Bezeichnung
z. B. zur Funktion des Ausgangsobjektes in
Ihrem Projekt ein. Dieser Text erscheint in
der Baumstruktur des linken Fensterteils
und in den Kommunikationsobjekten in der
ETS 3.

Verhalten Ausgang

Normal
Invertiert

Mit diesem Parameter wird bestimmt, ob der
Wert des Ausgangsobjektes nach der
logischen Verknlpfung invertiert wird oder
nicht.

Einschaltverzdgerung

Kein Telegramm
Verzdgerung ein
keine Verzdgerung

Dieser Parameter kann Ausgangs-
telegramme mit dem Wert ,1“ blockieren
(kein Telegramm) oder verzdgern. In
diesem Fall werden die zwei folgenden
Parameter eingeblendet.

Einschaltverzégerung = Verzdgerung ein

Einschaltverzégerung Basis |100 ms Dieser Parameter definiert in Verbindung
1s mit dem folgenden Parameter ,Faktor” die
1 min Verzdgerungszeit

Einschaltverzdégerung Faktor |0 ... 10 ... 100 Dieser Parameter definiert in Verbindung

mit dem vorhergehenden Parameter ,Basis®
die Verzogerungszeit

Ausschaltverzdgerung

Kein Telegramm
Verzégerung ein
keine Verzdgerung

Dieser Parameter kann Ausgangs-
telegramme mit dem Wert ,0“ blockieren
(kein Telegramm) oder verzogern. In
diesem Fall werden die zwei folgenden
Parameter eingeblendet.

Ausschaltverzégerung = Verz

ogerung ein

Ausschaltverzdgerung Basis [ 100 ms Dieser Parameter definiert in Verbindung
1s mit dem folgenden Parameter ,Faktor” die
1 min Verzdgerungszeit
Ausschaltverzégerung 0...10...100 Dieser Parameter definiert in Verbindung
Faktor mit dem vorhergehenden Parameter ,Basis®
die Verzogerungszeit
Zyklisches Senden des 0...120 Mit diesem Parameter wird bestimmt, ob

Ausgangs (x10s)

und wie haufig die Ausgangstelegramme
zyklisch gesendet werden.
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%€ Kombisensor
Bezeichnung Kombisensor Kein einstellbarer Parameter
Datum / Uhrzeit / Nicht vorhanden Wenn ein Kombisensor mit eingebautem
Astrofunktion Interne Uhr (DCF77 Empfang) |DCF77-Empféanger verwendet wird, kann
vorhanden dieser Parameter auf ,Interne Uhr* gestellt
Externe Uhr vorhanden werden. Das ermdglicht dann neben der

Ubertragung der Uhrzeit auch die
Berechnung der aktuellen Position der
Sonne und damit auch eine automatische
Nachfiihrung der Jalousielamellen zur
Beschattung.

Wenn die Synchronisation der internen Uhr
durch ein anderes Busgerat erfolgt, wahlen
Sie ,Externe Uhr vorhanden®. Auch in
diesem Fall ist die automatische
sonnenstandsabhangige Steuerung der
Beschattung mdglich.

Wenn die automatische Beschattungs-
steuerung nicht verwendet werden soll,
wahlen Sie ,Nicht vorhanden®.

Datum / Uhrzeit / Astrofunktion = Interne Uhr

Anforderung Datum/Uhrzeit |0-Telegramm Auch wenn die Zeitinformation generell
durch 1-Telegramm zyklisch gesendet wird, kann sie zusatzlich
noch zu beliebigen Zeiten angefordert
werden. In diesem Fall wartet die
Wetterstation bis zum nachsten DCF-
Minutensignal und sendet dann die Uhrzeit
und das Datum aus.

Die Kommunikationsobjekte ,Zeit“ und
,Datum“dirfen die L-Flags nicht gesetzt
haben, damit keine ungultigen
Informationen gesendet werden.

Der Parameter legt fest, mit welchem
Objektwert die Anforderung von Datum und
Uhrzeit erfolgen soll.

Zykl. Senden Datum / 1/Minute Das Aussenden der DCF77
Uhrzeit 1/Stunde Zeitinformationen erfolgt zyklisch mit einer
1/Tag einstellbaren Frequenz.

Wenn die Zeitinformation zur
Synchronisation anderer Busteilnehmer
genutzt wird, ist in der Regel 1/Tag
ausreichend. Wenn die Uhrzeit auf einem
Gerat ohne eine eigene Uhrenfunktion
angezeigt werden soll, muss die Uhrzeit
jede Minute ausgesendet werden.
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Datum / Uhrzeit / Astrofunktion = Externe Uhr

Anforderung Datum/Uhrzeit |0-Telegramm Der Parameter legt fest, mit welchem

durch 1-Telegramm Objektwert die Wetterstation Datum und
Uhrzeit von der externen Uhr anfordern soll.
Diese Anforderung erfolgt nach Reset,
Spannungswiederkehr oder nach der
Zykluszeit des folgenden Parameters.

Zykl. Anfordern Datum / 1/Stunde Hiermit kann die Haufigkeit der

Uhrzeit 1/Tag Uhrzeit/Datum-Anforderung eingestellt
werden. Bei der stiindlichen Anfrage wird
beim Ubergang der internen Minuten von 59
auf 00, bei der taglichen Anfrage bei der
internen Zeit von 04:15 das
Anfragetelegramm gesendet.

Werden innerhalb von 5 Minuten nach
Senden des Anforderungstelegramm kein
Datum- oder kein Uhrzeittelegramm
empfangen, wird, sofern die Uberwchung
der externen Uhr parametriert ist, das
Objekt ,Fehler externe Uhr* mit dem Wert 1
gesendet. In diesem Fehlerfall wird alle 5
Minuten ein Anforderungstelegramm
gesendet. Bei Empfang von Datum und
Uhrzeit wird das Objekt auf den Wert 0
zurickgesetzt und die Beschattungs-
steuerung gegebenenfalls freigegeben.

Automatische Zeitumstellung | Nein Bei der Einstellung ,Nein“ wird die externe
Nach européischem Standard |Uhrzeit unverandert zur Berechnung der
Uber Schaltobjekt Sonnenposition verwendet.

Bei der Einstellung ,Umschaltung nach
eurpaischem Standard® wird vom letzten
Sonntag im Méarz bis zum letzten Sonntag
im Oktober zur Berechnung der
Sonnenposition die externe Uhrzeit um eine
Stunde verringert.

Wird ,,iiber Schaltobjekt eingestellt, wird
nach Empfang einer ,1“ Giber dieses Objekt
zur Berechnung der Sonnenposition die
externe Uhrzeit um eine Stunde verringert.
Ist der Objektwert ,0%, wird die externe
Uhrzeit unverandert zur Sonnenstands-
berechnung verwendet.
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Wenn Datum / Uhrzeit / Astrofunktion = ,Interne Uhr* oder ,Externe Uhr*

Sonnenposition senden bei | 1° Sonnenwinkelanderung Die Wetterstation kann die Sonnenposition
(Elevation) (Azimut und Elevation) in Abhangigkeit von
3° Sonnenwinkelanderung der Anderung der Elevation aussenden.
(Elevation)
5° Sonnenwinkelanderung
(Elevation)
10° Sonnenwinkelanderung
(Elevation)
15° Sonnenwinkeldnderung
(Elevation)

Sonnenposition zykl. 0...255 Die Wetterstation kann die aktuelle

Senden Sonnenposition (Azimut und Elevation)auf

(0= Aus, Basis 10s) Wunsch zyklisch aussenden.

Die einstellbaren Werte 0 ... 255
entsprechen 0 ... 2550 Sekunden oder
0 ... 42 Minuten.

Geografische Lange des 07,62° Diese beiden Parameter 6ffnen einen Dia-

Standortes log, in dem die geografische Position des
Gebaudestandortes eingegeben werden

Geografische Breite des N 51,22° kann.

Standortes Die Position kann in Dezimalgrad, in Grad
und Dezimalminuten oder in Grad, Minuten
und Sekunden eingegeben werden.
Alternativ kann auch ein Ort aus einer Liste
deutscher und internationaler Stadte aus-
gewahlt werden.

Verbindung zum Uberwachen Die Wetterstation kann die elektrische Ver-

Kombisensor Nicht Gberwachen bindung zum Kombisensor tiberwachen.
Falls ein Verbindungsfehler erkannt wird,
kann das Kommunikationsobjekt ,Verbin-
dungsfehler® ein Telegramm aussenden.
Wabhlweise kann die Verbindungsuiber-
wachung abgeschaltet werden.

Windsignal Uberwachen Zusétzlich zur Uberwachung der Verbin-

Nicht Gberwachen dung zum Kombisensor kann die Wetter-
station auch erkennen, ob die Signale des
Sensors plausibel sind. Dazu kontrolliert die
Wetterstation, fur welchen Zeitraum die
Windstarke unverandert bleibt und wie
lange eine eventuelle Windstille dauert.
Wabhlweise kann diese Plausibilitatsprifung
kann abgeschaltet werden.

Max. Zeit fur ,kein Wind“in |10 Wenn der Windsensor langer als fir die hier

Stunden eingestellte Zeit keinen Wind erkennt,
interpretiert die Wetterstation das als Fehler
(z. B. Vereisung, mechanischer Fehler) und
sendet ein entsprechendes Telegramm.
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Max. Zeit fur ,Wind 10 Wenn der Windsensor langer als fur die hier
unverandert® in Minuten eingestellte Zeit keine Anderung der

Windstarke erkennt, interpretiert die
Wetterstation das als Fehler und sendet ein
entsprechendes Telegramm.

Datum / Uhrzeit / Astrofunktion = Interne Uhr

Signal DCF77 Uberwachen Der Kombisensor synchronisiert sich nach
Nicht iberwachen einem Reset oder taglich um 04:00 Uhr. Bei
erfolgreicher Synchronisation verarbeitet er
intern die Zeit mit einer Ganggenauigkeit
von 40ppm (ca. 4s/24h) weiter bis zur
nachsten Synchronisation am folgenden
Morgen. Schlug die Synchronisation fehl,
versucht der Kombisensor sich stlindlich
erneut zu synchronisieren.

Wenn dieser Parameter auf ,Uberwachen*
gestellt ist, sendet die Wetterstation

5 Minuten nach einer fehlgeschlagenen
Synchronisation eine Fehlermeldung, die
dann alle 5 Minuten wiederholt wird.

Datum / Uhrzeit / Astrofunktion = Externe Uhr

Externe Uhr Uberwachen Wenn die Wetterstation mit einer externen
Nicht GUberwachen Uhr zusammenarbeitet, verwendet sie fur
die Berechnung der Uhrzeit und der
Sonnenposition einen Softwaretimer,
dessen Genauigkeit vom Umfang der
weiteren Softwarefunktionen abhangt. Ohne
eine regelmafige externe Synchronisation
kann es hierbei zu einer Abweichung von
mehreren Minuten pro Tag kommen.
Werden innerhalb von 5 Minuten nach
Senden des Anforderungstelegramm kein
Datum- oder kein Uhrzeittelegramm
empfangen, wird, sofern die Uberwachung
der externen Uhr parametriert ist, das
Objekt ,Fehler externe Uhr* mit dem Wert 1
gesendet. In diesem Fehlerfall wird alle 5
Minuten ein Anforderungstelegramm
gesendet. Bei Empfang von Datum und
Uhrzeit wird das Objekt auf den Wert 0
zurlickgesetzt und die Beschattungs-
steuerung gegebenenfalls freigegeben.
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ﬁ' Kombisensor — Beschattungssteuerung Fassaden 1-4

Sichtbar, wenn Datum / Uhrzeit / Astrofunktion = ,Interne Uhr vorhanden® oder ,Externe Uhr

vorhanden*

Schwelle Grundhelligkeit Intern
Extern

Die Beschattungsfunktion wird aktiv, wenn
mindestens einer der drei Messwerte der
internen Helligkeitssensoren die Schwelle
der Grundhelligkeit tGberschreitet.

Wenn dieser Parameter auf ,extern“ gestellt
ist, kann der Benutzer die interne Schwelle
(siehe folgende Parameter) durch einen
externen Wertgeber (z. B. Tastsensor oder
Visualisierung) tberschreiben.

Grundhelligkeit fur 10
Beschattung (Lux * 1000)

Dieser Parameter bestimmt die Schwelle,
die Uberschritten werden muss, damit die
Beschattungsfunktion aktiv wird.

Hysterese Grundhelligkeit 3

Dieser Parameter bestimmt die Hysterese
fur die Grundhelligkeit der

Beschattungsfunktion.
Zykl. Senden Nicht senden Die Wetterstation kann die Telegramme der
5 min Zyklus Beschattungsobjekte auf Wunsch zyklisch
10 min Zyklus aussenden.
15 min Zyklus
20 min Zyklus
25 min Zyklus
30 min Zyklus
35 min Zyklus
40 min Zyklus
Einschaltverzdégerung Keine Verzdgerung Hiermit kann die Zeit eingestellt werden, die
Grundhelligkeit 1 min Verzbégerung ablaufen muss, nachdem mindestens einer

3 min Verzdgerung
5 min Verzdgerung
10 min Verzdégerung
15 min Verzdgerung
30 min Verzbgerung
60 min Verzdgerung

der Helligkeitsmesswerte die Grundhellig-
keit Gberschritten hat, bis die automatische
Beschattung aktiviert wird.

Damit wird vermieden, dass die Beschat-
tung auch durch kleine Licken bei ansons-
ten bedeckten Himmel aktiviert wird.

Ausschaltverzégerung Keine Verzdgerung
Grundhelligkeit 1 min Verzbgerung

3 min Verzdgerung

5 min Verzdgerung
10 min Verzbdgerung
15 min Verzogerung
30 min Verzdgerung
60 min Verzdgerung

Hiermit kann die Zeit eingestellt werden, die
ablaufen muss, nachdem alle drei Hellig-
keitsmesswerte die Grundhelligkeit minus
Hysterese unterschritten haben, bis die
automatische Beschattung deaktiviert wird.
Damit wird vermieden, dass die Beschat-
tung auch durch einzelne Wolken deaktiviert
wird.
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Format der 1 Bit Abhangig von den verwendeten
Beschattungsobjekte 1 Byte (Position) Jalousieaktoren kann hier definiert werden,

wie diese angesteuert werden sollen.

Wenn die Aktoren keine Positionierung
unterstitzen, muss ,1 Bit (Move)*
verwendet werden. In diesem Fall wartet die
Wetterstation nach dem Telegramm zum
Herabfahren, damit alle Behange die
Endposition erreichen, bevor sie die
Telegramme zur Lamellenpositionierung
sendet.

Wenn die Aktoren die Positionierung der
Behange und der Lamellen unterstlitzen, ist
es sinnvoll, die Einstellung ,1 Byte
(Position)* zu verwenden. In diesem Fall
sind keine Wartezeiten erforderlich.

Wartezeit zwischen
Beschattung und
Lamellenposition

Keine Wartezeit
1 min Wartezeit
2 min Wartezeit
3 min Wartezeit
4 min Wartezeit
5 min Wartezeit
6 min Wartezeit
7 min Wartezeit
8 min Wartezeit
9 min Wartezeit
10 min Wartezeit

Der Wert dieses Parameters hangt von den
gewahlten Aktoren (siehe obiger Parameter)
und der Laufzeit der Behange ab.

Wenn 1 Bit Objekte zur Beschattung
verwendet werden, ist die Voreinstellung
dieses Parameters 3 Minuten.

Wenn 1 Byte Objekte zur Beschattung
verwendet werden, ist die Voreinstellung
dieses Parameters keine Wartezeit.

Behanghohe nach Ende der
Beschattung senden

Ja
Nein

Mit diesem Parameter kann verhindert wer-
den, dass ein Aktor nach dem Ende der
Beschattung einen intern gespeicherten,
veralteten Wert fur die Behanghdhe akti-
viert.

Bei ,Ja“ wird nach dem Ende der Beschat-
tung die Behanghdhe auf Null gesetzt und
ausgesendet.

Bei ,Nein“ wird kein Telegramm ausgesen-
det.

Lamellenposition nach Ende
der Beschattung senden

Ja
Nein

Mit diesem Parameter kann verhindert wer-
den, dass ein Aktor nach dem Ende der
Beschattung einen intern gespeicherten,
veralteten Wert fur die Lamellenposition
aktiviert.

Bei ,Ja“ wird nach dem Ende der Beschat-
tung die Lamellenposition auf Null gesetzt
und ausgesendet.

Bei ,Nein“ wird kein Telegramm ausgesen-
det.

Seite 80/85 1010-00

GIRA

Stand 07/06

Technische Anderungen vorbehalten




instabus KNX/EIB System

Sensoren
Zykl. Senden der 0...30...255 Die Wetterstation kann die Telegramme zur
Lamellenposition (x 1 min) Lamellenverstellung auf Wunsch zyklisch

aussenden.

Weil die Gerausche des kurzzeitigen
Startens und Stoppens der Motoren zur
Lamellenverstellung unter Umstanden
stérend sind, sollten die Zykluszeiten nicht
zu kurz gewahlt werden.

Lamellenposition senden bei | 1° Sonnenwinkelanderung Fir eine optimale sonnenstandsabhangige
(Elevation) Beschattung sollten die Lamellen jederzeit
3° Sonnenwinkelanderung exakt in einem Winkel von 90° zur
(Elevation) Sonnenhdhe (Elevation) ausgerichtet sein.
5° Sonnenwinkeldnderung Weil die kleinste mogliche Schrittweite der
(Elevation) Antriebe begrenzt ist und die Gerausche
10° Sonnenwinkeldnderung des kurzzeitigen Startens und Stoppens der
(Elevation) Motoren zur Lamellenverstellung unter
15° Sonnenwinkelanderung Umsténden stérend sind, kann mit diesem
(Elevation) Parameter definiert werden, wie genau die

Antriebe dem Sonnenverlauf folgen sollen.

Einzelsteuerung

Fassade ...
Ausrichtung der Fassade (°) |0 In welche Richtung zeigt die
Gebaudefassade?
Norden: 0°
Osten: 90°
Siden: 180°
Westen: 270°
Offnungswinkel zu Sonne Intern Wenn dieser Parameter auf ,extern” gestellt
Extern ist, kann der Benutzer den Offnungswinkel
(siehe folgenden Parameter) durch einen
externen Wertgeber (z. B. Tastsensor oder
Visualisierung) tberschreiben.
Offnungswinkel in ° 150 Wann soll fir diese Fassade die
Beschattungsfunktion ausgeldst werden?
0°: keine Beschattung
1°: Wenn die Sonne nahezu
senkrecht auf die Fassade
scheint
150°: Wenn die Sonne steiler als 15°
auf die Fassade scheint.
179°: Sobald die Sonne nur minimal
auf die Fassade scheint.
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Typ des 1 Bit Schalten Abhangig vom Objekttyp kdbnnen entweder
Behanghoheobjektes 1 Byte (Wert) Sonnenschutz- oder Jalousiepositionsob-

jekte der Jalousieaktoren angesteuert

werden.

Bei der Verwendung der 1 Bit Objekte mus-
sen die Behanghohen fir die verschiedenen
Schwellen in den Aktoren gespeichert
werden.

Bei der Verwendung der 1 Byte Objekte
sendet die Wetterstation die jeweils zur
Elevation definierten Behangpositionen.

Schwelle ... aktivieren Ja Mit diesem Parameter werden die Objekte
Nein und Parameter fir die Schwelle sichtbar
bzw. unsichtbar.
Sonnenstandswinkel 0...15...90 Sonnenstandwinkel (Elevation), ab dem das

Schwelle ... (°)

Schwelle 1 Objekt fur diese Fassade den
Wert 1 annimmt.

Typ des Behanghdheobjekts = 1 Byte

Behanghdhe Schwelle ... 0...80...100 Wert, der bei Uberschreiten des Son-

(%) nenstandswinkels (vorhergehender Para-
meter) Uber das Behanghdhe Schwelle/
Position Objekt dieser Fassade gesendet
wird.

Lamellensteuerung

Lamellenposition fiir max. 0...100 Intern wird mit einem Lamellenverstellwinkel

Beschattung (%) von 0...100% gerechnet. Mit diesen Para-
metern kann die Lamellenposition auf einen

Lamellenposition fiir min. 0...50...100 anderen Wertebereich skaliert werden.

Beschattung (%)

Offset Lamellenposition (%) |0 ... 100 Mit diesem Parameter kann die Position der

Lamelle zur Sonnenelevation jusitiert
werden.

Der voreingestellte Wert ,,0 entspricht einer
Ausrichtung der Lamellen in einem Winkel
von 90° zur Sonne.
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Fassadensteuerung

Fassadensteuerung sperren

Ja
Nein

Mit diesem Parameter werden die Objekte
und Parameter fiir die Sperrfunktion dieser
Fassade sichtbar (Ja) bzw. unsichtbar
(Nein) gemacht.

Polaritat des Sperrobjekts

0 =freigegeben, 1 = gesperrt
0 = gesperrt, 1 = freigegeben

Dieser Parameter legt den Objektwert fest,
bei dem die automatische Beschattungs-
steuerung dieser Fassade gesperrt wird.

Verhalten bei Beginn der
Sperrung

Verhalten bei Ende der
Sperrung

Keine Aktion
Parametrierten Zustand senden

Keine Aktion
Parametrierten Zustand senden

Wenn die Sperrfunktion der Fassaden-
steuerung genutzt werden soll, kbnnen mit
den weiteren Parametern die Reaktionen
auf eine Wertanderung des Sperrobjektes
definiert werden.

Die moglichen Einstellungen hangen dabei
von den gewahlten Typen der Objekte fir
Behanghohe und Beschattung ab.

Wenn Typ des Behanghdhenobjekts = 1 Byte und

Verhalten bei Beginn der Sperrung = Parametrierten Zustand senden

Behanghohe

Keine Aktion

Behanghohe senden

Verhalten des Objektes dieser Fassade bei
Beginn der Sperre.

Keine Aktion: Erst bei nachster Anderung
wird das Objekt gesendet.

Behanghohe senden: Der Wert des
folgenden Parameters wird gesendet.

Wert Behanghdhe (%)

0...100

Wenn Typ der Beschattungso

Verhalten bei Beginn der Sperrung = Parametrierten Zustand senden

bjekte = 1 Bit und

Beschattungsbit

Keine Aktion

Beschattungsbit senden

Verhalten des Objektes dieser Fassade bei
Beginn der Sperre.

Keine Aktion: Erst bei nachster Anderung
wird das Objekt gesendet.

Beschattungsbit senden: Der Wert des
folgenden Parameters wird gesendet.

Wert Beschattungsbit

0,1
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Wenn Typ der Beschattungsobjekte = 1 Byte und
Verhalten bei Beginn der Sperrung = Parametrierten Zustand senden

Beschattungsbyte

Keine Aktion

Beschattungsbyte senden

Verhalten des Objektes dieser Fassade bei
Beginn der Sperre.

Keine Aktion: Erst bei nachster Anderung
wird das Objekt gesendet.

Beschattungsbyte senden: Der Wert des
folgenden Parameters wird gesendet.

Wert Beschattungsbyte (%)

0...100

Wenn Verhalten bei Beginn der Sperrung = Parametrierten Zus

tand senden

Lamellenposition

Keine Aktion

Lamellenposition senden

Verhalten des Objektes dieser Fassade bei
Beginn der Sperre.

Keine Aktion: Erst bei nachster Anderung
wird das Objekt gesendet.

Lamellenposition senden: Der Wert des
folgenden Parameters wird gesendet.

Wert Lamellenposition (%)

0...100

Wenn Typ des Behanghdhenobjekts = 1 Byte und
Verhalten bei Ende der Sperrung = Parametrierten Zustand senden

Behanghohe

Behanghdhe senden

Nachfuhren

Verhalten des Objektes dieser Fassade bei
Beginn der Sperre.

Behanghdhe senden: Der Wert des
folgenden Parameters wird gesendet.

Nachfihren: Aktueller Objektwert wird
gesendet.

Wert Behanghdhe (%)

0...100

Wenn Typ der Beschattungsobjekte = 1 Bit und
Verhalten bei Ende der Sperrung = Parametrierten Zustand senden

Beschattungsbit

Beschattungsbit senden

Nachfuhren

Verhalten des Objektes dieser Fassade bei
Beginn der Sperre.

Beschattungsbit senden: Der Wert des
folgenden Parameters wird gesendet.

Nachfiihren: Aktueller Objektwert wird
gesendet

Wert Beschattungsbit

0,1
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Wenn Typ der Beschattungsobjekte = 1 Byte und
Verhalten bei Ende der Sperrung = Parametrierten Zustand senden

Beschattungsbyte Verhalten des Objektes dieser Fassade bei
Beginn der Sperre.

Beschattungsbyte senden Beschattungsbyte senden: Der Wert des
folgenden Parameters wird gesendet.

Nachfuhren Nachfiihren: Aktueller Objektwert wird
gesendet

Wert Beschattungsbyte (%) [0 ... 100

Wenn Verhalten bei Ende der Sperrung = Parametrierten Zustand senden

Lamellenposition Verhalten des Objektes dieser Fassade bei
Beginn der Sperre.

Lamellenposition senden Lamellenposition senden: Der Wert des
folgenden Parameters wird gesendet.

Nachfiuhren Nachfuhren: Aktueller Objektwert wird
gesendet

Wert Lamellenposition (%) |0 ... 100

Sonne Ost — siehe Analogeingang, Helligkeit

Sonne Sid - siehe Analogeingang, Helligkeit

e dis!

Sonne West — siehe Analogeingang, Helligkeit

]
b

Dammerung — siehe Analogeingang, Dammerung

F-4

Wind — siehe Analogeingang, Wind

e
Hide

Niederschlag — siehe Analogeingang, Niederschlag

£

Analogeingangsmodul — siehe Analogeingange

Bemerkungen zur Software:

Wenn der Kombisensor an eine Wetterstation mit der aktuellen Anwendungssoftware (Wetterstation Komfort
B00602) und der aktuellen Firmware angeschlosen wird, erfolgt die Anmeldung des Kombisensors
automatisch.
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