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Bus (Kommunikationsnetzwerk)

Funktionseigenschaften

Applikation fur Bindrausgang 4-fach TS204A/TS204B/TS204C; e erlaubt es, fir jeden Ausgang folgende Schaltfunktionen zu
die Software realisiert folgende Funktionen: definieren
- EIN/AUS
e berilicksichtigt die Befehle EIN/AUS eines Tasters, Schalters - Autorisierung: mit dieser Funktion kann ein Zeitverhalten an
usw., oder abgeschaltet werden

- Ist die Autorisierung nicht aktiv, so ist das Zeitverhalten des
Ausgangs eingeschaltet. Der Ausgang verhélt sich dann wie
ein Treppenhausautomat.

- logisch UND oder ODER Funktion

- Anzugs- und / oder Ruckfallverzégerung

- Treppenlichtzeitschalterfunktion,

e senden des tatsachlichen Ausgangszustandes auf den Bus bei
jeder Zustandsénderung.
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Betriebsarten

Die Betriebsarten ,auto” (Normalbetrieb) oder ¢ (Handbedienung)
werden mit dem Wahlschalter auf der Geratevorderseite ausge-
wahlt:

e auto Normalbetrieb
Die Steuerung der Ausgéange erfolgt entsprechend der
Projektierung tUber den Bus

e { Handbedienung

- Uber die Bedientasten kann jeder Ausgang einzeln
geschaltet werden.

- bei Wechsel in diesen Modus wird der Ausgangszu-
stand nicht gedndert

- die Ausgange konnen durch Betatigen der Bedienta-
sten geschaltet werden:
1. Tastendruck: Kontakt wird geschlossen
2. Tastendruck: Kontakt wird geoffnet
jeder weitere Tastendruck: wechseln des Kontaktzu-

standes

Vergabe der physikalischen Adresse

Die Vergabe der physikalischen Adresse erfolgt in der Betriebsart
»auto”.

In den Modus zur Vergabe der physikalischen Adresse gelangt
man durch Betatigung der Programmiertaste auf der Vorderseite
des Produktes. Das Produkt bleibt in diesem Modus bis die phy-
sikalische Adresse vergeben wurde oder die Taste erneut
gedriickt wird.

Technische Anderungen vorbehalten
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Funktionsprinzip der Ausgange

Der Zustand eines Ausgangs des TS204A/TS204B/TS204C ist im
normalen Betrieb (Automatik) von folgenden Faktoren abhéngig:

1. Zustand des Schaltobjektes
2. Funktion des Ausgangs (Verzégerung)
- Anzugsverzdégerung
- Ruckfallverzégerung
- Anzugs- und Ruckfallverzégerung
- Zeitschalterbetrieb
- EIN/AUS (keine Verzdgerung)
3. Ausgewahlte Automatikfunktion
- Autorisierung
- UND
- ODER
- keine
4. Zustand des Automatikobjektes
5. Zwangshalt (nicht in der Grafik enthalten)

Automatikfunktion und Verzégerungszeit Ausgang 1

Zustand
- Ausgang 1
A
Schaltobjekt _ | Verzégerung _ | Automatikfunktion _ | Kontakt l_
Ausgang 1 ~| Ausgang 1 ~| Ausgang 1 " | Ausgang 1 1
{‘-\utomatikobjekt
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Die Funktionen des Ausgangs (Verzégerungen)

® Anzugsverzdgerung
Die Einstellung ,anzugsverzdgert” hat zur Folge, dass der Aus-
gang um die eingestellte Verzégerungszeit spéater einschaltet.

* Ruckfallverzégerung
Die Einstellung ,rickfallverzégert“ hat zur Folge, daB der Aus-
gang um die eingestellte Verzdgerungszeit spater ausschaltet.

e Anzugs- und Ruckfallverzégerung
Die Einstellung ,anzugs- und ruckfallverzdégert“ hat zur Folge,
daB der Ausgang sowohl um die eingestellte Verzégerungszeit
spater einschaltet als auch ausschaltet.

e Zeitschalterbetrieb
Die Einstellung ,Zeitschalterbetrieb” hat zur Folge, dass der
Ausgang bei einem Einschaltbefehl nach der eingestellten Ver-
zOgerungszeit den Ausgang automatisch abschaltet. (siehe
hierzu auch Grafik Autorisierungsfunktion/Zeitschalterbetrieb).

Die Automatikfunktionen:

e Autorisierung
Bei Auswahl der Autorisierungsfunktion wird der Zeitschalter-
betrieb mit einer 0 auf dem Automatikobjekt aktiviert. Bei einer

»1“ auf dem Automatikobjekt wird der Ausgang direkt ein- und
ausgeschaltet.

Automatikobjekt = 0 — Zeitschalterbetrieb

Ausgangs-

kontakt 1 —_ ﬂ
T

Schalt-
objekt 1

—_ -
O —

Automatikobjekt = 1 — kein Zeitschalterbetrieb

Ausgangs-
kontakt 1

Schalt- ‘ l
objekt 9 0 1

Technische Anderungen vorbehalten 2.05
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UND:

Bei Auswahl der Automatikfunktion UND wird das Schaltobjekt
mit dem Automatikobjekt logisch UND verknipft. Zusatzlich wird
die Eingangsverzégerung berlicksichtigt.

Schalt- | Verzégerung
objekt t

. logische Ausgangs-
Automatik- Verkniipfung & zustand
objekt

Beispiele:

Funktion des Ausgangs (Verzégerung) = EIN/AUS (keine Ver-
z6égerung)

Ausgangs-
kontakt 1

0+

Schalt-
objekt

Automatik-
objekt

O+ O «—r
-
o

Funktion des Ausgangs (Verzogerung) = Anzugsverzdgerung

Ausgangs-
kontakt 1

Schalt- l
objekt 0
0

Automatik-
objekt

Funktion des Ausgangs (Verzégerung) = Riickfallverzégerung

Ausgangs-
kontakt 1
0‘
T T T T
I
Schalt- |
objekt 0 1 0 | 1 1 0 1
l ‘ I | I
I I I
Automatik- — —_—
objekt 0 1 ot 0 ot
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Funktion des Ausgangs (Verzégerung) = Anzugs- und Riick-
fallverzégerung
Ausgangs-
kontakt 1
0 T
\ l \ I \
Schalt- l T : : :
objekt 0 1 | 0 1 [
[ [ [ T \
putomatic | N R R A I
objekt 0 ot | ot [ 0 1
Funktion des Ausgangs (Verzégerung) = Zeitschalterbetrieb
Ausgangs-
kontakt 1
0 ! H
| IR
Schalt- :
objekt 0 1 | 1.0
[ [ [
Automatik- l ‘ : ‘
objekt 0 Lt It
Technische Anderungen vorbehalten 2.07
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ODER:

Bei Auswahl der Automatikfunktion ODER wird das Schaltobjekt
mit dem Automatikobjekt logisch ODER verknUpft. Zuséatzlich
wird die Eingangsverzégerung beriicksichtigt.

Schalt- Verzdégerung
objekt t

. logische Ver- | Ausgangs-
Automatik- kniipfung = 1 zustand
objekt
Beispiele:

Funktion des Ausgangs (Verzégerung) = EIN/AUS (keine Ver-
z6égerung)

Ausgangs-
kontakt

0+

Schalt-
objekt

Automatik-
objekt

O «— O «—f
N
o
-

Funktion des Ausgangs (Verzogerung) = Anzugsverzdogerung

Ausgangs-
kontakt

Schalt-
objekt

Automatik-
objekt

O+ 0O +—

Funktion des Ausgangs (Verzogerung) = Riickfallverzégerung

Ausgangs-
kontakt 1
0 T
Schalt- }
objekt 0 1 0 | 1 o 1
I I I
I I I
Automatik- i . —
objekt 0 pot 1 0 ot
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Funktion des Ausgangs (Verzégerung) = Anzugs- und Riick-
fallverzégerung
Ausgangs-
kontakt

0 T
Schalt- l l T l {
objekt 0 1 0 1 0o 1
Automatik- l - - - -
objekt 0 t t 1 0 t t

Funktion des Ausgangs (Verzégerung) = Zeitschalterbetrieb

Ausgangs-
kontakt 1

0.
Schalt- | l ‘ \ |
objekt o i 0 o to 1

| Tt

Automatik- I — —_
objekt 0 t t t 1 0

Technische Anderungen vorbehalten 2.09
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Die Kommunikationsobjekte

Gruppen| Funktion

Objektname

r Electro

D"I 0 Anzeige Betriebszustand 2 Byte v Vv v Low
D«'ZI 1 Schalten Ausgang 1 1 Bit v VvV VvV VvV Low
DZI 2 Schalten Ausgang 2 1 Bit vV vV VvV Vv Loww
D«'—’l 3 Schalten Ausgang 3 1 Bit vV VvV VvV VvV Low
DZI 4 Schalten Ausgang 4 1 Bit vV vV VvV Vv Low
D«'—’I 5 Schalten Automatik Ausgang 1 1 Bit v VvV VvV VvV Low
DZI 6 Schalten Automatik Ausgang 2 1 Bit vV VvV VvV VvV Low
D«'—’i 7 Schalten Automatik Ausgang 3 1 Bit vV VvV VvV VvV Lowy
D«'ZI 8 Schalten Automatik Ausgang 4 1 Bit vV VvV VvV Vv Lowy
D"I 9 Anzeige Zustand Ausgang 1 1 Bit v Vv v Low
D”I 10 Anzeige Zustand Ausgang 2 1 Bit v Vv v Low
D”I 1 Anzeige Zustand Ausgang 3 1 Bit v Vv v Low
D”I 12 Anzeige Zustand Ausgang 4 1 Bit v Vv v Low
D«‘-’i 13 Hait Zwangshatt Ausgang 1 1 Bit v VvV VvV Vv Low
D«'—’I 14 Halt Iywangshalt Ausgang 2 1 Bit vV VvV VvV VvV Low
EF-’I 15 Hait Zwangshalt Ausgang 3 1 Bit v VvV VvV Vv Lowy
D«'—’I 16 Halt Iwangshalt Ausgang 4 1 Bit v VvV VvV VvV Low
Objekt Objekte
0 = zeigt in jeder Zeit den Funktionszustand des 9,10, 11,12 = Sendet den tats&dchlichen Zustand des ent-
Produktes an. Dieses Objekt wird, bei Abfrage sprechen-den Ausgangs bei jeder Zustandsan-
oder bei Problemen mit der Anwendungs- derung auf den Bus.
schnittstelle, auf den Bus gesendet.
Mdogliche Werte: 00000000 00000CBA Objekte
18, 14, 15,16 = Zwangshalt hat die héchste Prioritat. Der
A: Position des Schalters 0 — auto Befehl wird also vorrangig vor allen anderen
1 — manu Objekten behandelt:
Format: 0 = Zwangshalt aktiv
B: Hilfsspannung 0 — fehlt 1 = Zwangshalt inaktiv
1 — vorhanden
C: Anwendungs- 0 — OK Max. Anzahl der Gruppenadressen: 41
kommunikation 1 — fehlerhaft Max. Anzahl Assoziationen: 41
Objekte
1,2,3,4 = empfangen das Befehlstelegramm und aktivie-
ren den Ausgang unter Berlicksichtigung des
Wertes der Objektes Automatik und Zwangs-
halt
Objekte
56,7,8 = Der Befehl der auf dem Automatikobjekt
empfangen wird, wird entsprechend dem
Parameter Automatisierung interpretiert.
2.10 Technische Anderungen vorbehalten
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Die Parameter

Parameter bearbeiten [ X

Ausgang 1 | Ausgang 2 I Ausgang 3 | Ausgang 4 | Initialisierung |

e~ |
|EIN 7 AUS =

I gespeicherter Wert J

Automatikfunktion
Funktion des Ausgangs
Zustand nach Busspannungswiederkehr

Schaltbefehl

Standardeinstellungen

Ausgang 1-4
— Automatikfunktion:
Wird hier eine der Funktionen Autorisierung, UND oder ODER
ausgewahlt, so schalten die fir die Automatikfunktion ausge-
wahlten Ausgange abhangig vom Wert des Automatikobjektes.
Bei Auswahl der Autorisierungsfunktion bedeutet eine 1 auf
dem Automatikobjekt, daB der entsprechende Ausgang sich im
Normalbetrieb (EIN/AUS) befindet. Eine 0 auf dem Automatik-
objekt bedeutet, daB sich der Ausgang im Zeitschalterbetrieb
befindet. Bei Auswahl der UND oder der ODER Funktion wird
das Automatikobjekt zur logischen Verknlpfung mit dem Aus-
gangsobjekt benutzt.
Mdogliche Werte: nicht benutzt,
Autorisierung,
UND,
ODER

— Funktion des Ausgangs:
Mit diesem Parameter wird die Reaktion des Ausgangs auf
Schaltbefehle festgelegt. Im Zeitschalterbetrieb ist der Aus-
gang nachsteuerbar (siehe auch ,Die Automatikfunktionen®)
Mogliche Werte: EIN/AUS,
Anzugsverzdgerung,
Ruckfallverzégerung,
Anzugs- und Ruckfallverzégerung,
Zeitschalterbetrieb

IAktiv bei 1 (SchlieBer) _'__II

— Verzdgerungs-/Abschaltzeit:

Mit diesem Parameter werden die Verzégerungszeiten fur die
Zeitfunktionen Zeitschalterbetrieb, Anzugsverzégerung und
Ruckfallverzégerung bendtigten Zeiten eingestellt.
Mogliche Werte: 10s,20 s, 30 s, 45 s,
1 min, 2 min, 3 min, 4 min, 5 min, 6 min,
7 min, 8 min, 9 min, 10 min, 11 min, 12 min,
13 min, 14 min, 15 min, 30 min, 45 min,
1h,1h 15 min, 1 h 30 min, 1 h 45 min,
2 h,2h 30 min, 3 h,3h30min, 4 h

— Zustand nach Bus- oder Netzunterbrechung:

Dieser Parameter erméglicht, das Verhalten des Ausgangs
nach einer Bus- oder Netzunterbrechung (Riickkehr der Bus-
spannung) zu definieren.
Mogliche Werte: gespeicherter Wert, d. h. der Ausgang behalt
den Zustand vor der Busunterbrechung,
EIN,
AUS

— Schaltbefehl:

legt das Relaisverhalten fest
Mogliche Werte: aktiv bei 1 (SchlieBer),
aktiv bei 0 (Offner)

Technische Anderungen vorbehalten 2.11
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Die Parameter

Parameter bearbeiten =

Ausgang 1 | Ausgang 2 | Ausgang 3 | Ausgang 4 | Initialisierung l

Zustand nach Programmierung gespeicherter Wert LI

— Zustand nach Programmierung:
Definiert den Zustand aller Ausgange nach dem Neuladen einer

Applikation

Mdégliche Werte: gespeicherter Wert,
EIN,
AUS

Initialisierung

e Der Schaltzustand der Ausgénge nach der Programmierung ist
Uber Parameter einstellbar.

e Bei Busspannungsunterbrechung behalten die Ausgénge den
Zustand, den sie vor der Unterbrechung hatten.

e Der Schaltzustand der Ausgange nach der Busspannungswie-
derkehr ist Uber Parameter einstellbar.

e Der Zustand der Ausgange wird nach der Busspannungswie-
derkehr nicht gesendet.

212 Technische Anderungen vorbehalten



