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1 Produktdefinition
1.1 Produktkatalog

Produktname: Heizungsaktor 6fach mit Regler
Verwendung: Aktor

Bauform: REG (Reiheneinbau)

Art.-Nr. 2336REGHZRHE

1.2 Anwendungszweck

Allgemein

Der Heizungsaktor dient zur Ansteuerung von elektrothermischen Stellantrieben (ETA) fur Heiz-
oder Kuhlanlagen. Er verfligt tber 6 elektronische Ausgange, die jeweils bis zu 4 (AC 230 V)
oder 2 (AC 24 V) Stellantriebe gerauschlos ansteuern kénnen. Es sind sowohl spannungslos
geschlossene als auch spannungslos gedéffnete Ventilantriebe anschlief3bar.

Zusatzlich enthalt der Aktor bis zu 6 Raumtemperaturregler (RTR), die in die Software des
Gerats integriert sind und prozessual unabhangig arbeiten. Die Stellgrél3enausgange dieser
Regler kdbnnen mit den elektronischen Ventilausgangen des Aktors intern verknupft werden, so
dass bedarfsweise Temperaturregelung und Ventilansteuerung nur durch ein Busgerat erfolgen
kann. Die Verwendung von externen Raumtemperaturreglern (z. B. Tastsensoren mit RTR) ist
folglich nicht zwingend erforderlich, kann aber praktiziert werden, da die Ventilausgange zudem
individuell Gber den KNX ansteuerbar sind. Auch die integrierten Regler kdnnen
StellgrofRentelegramme auf den KNX aussenden und folglich andere Heizungsaktoren oder
Fan-Coil-Aktoren ansteuern.

Die Raumtemperatur wird den integrierten Reglern Gber separate Kommunikationsobjekte zur
Verfigung gestellt. Alle Reglerfunktionen (z. B. Solltemperaturvorgabe,
Betriebsmodusumschaltung, Umschalten der Betriebsart) werden iber KNX-
Kommunikationsobjekte gesteuert (Objektregler ohne eigene Bedienelemente), so dass eine
Reglerbedienung tber Reglernebenstellen oder Visualisierungen mdglich ist.

Funktionen der elektronischen Ventilausgange

Der Heizungsaktor empfangt 1 Bit oder 1 Byte Stellgrofientelegramme, die beispielsweise von
externen KNX-Raumtemperaturreglern ausgesendet werden oder von einem der internen
Regler. Der Aktor steuert seine Ventilausgange, abhangig vom Datenformat der Stellgréf3en
und der Konfiguration in der ETS, entweder schaltend oder mit einem PWM-Signal an. Die
Zykluszeit fur stetige PWM-Ausgangssignale ist separat fur jeden Ventilausgang des
Heizungsaktors parametrierbar. Hierdurch kann individuell eine Anpassung auf unterschiedliche
Stellantriebstypen erfolgen.

Bei der Ansteuerung durch stetige StellgroRen kann optional eine StellgréRenbegrenzung
projektiert werden, die das Begrenzen von empfangenen StellgréRen an den Grenzen
"Minimum" und "Maximum" ermoglicht. Mit Hilfe einer minimalen Stellgro3e kann z. B. ein
Grundheizen oder -kiihlen realisiert werden. Eine maximale Stellgréf3e erlaubt das
Einschranken des wirksamen Stellgrofienbereichs, wodurch in der Regel die Lebensdauer von
Stellantrieben positiv beeinflusst wird.

Der Heizungsaktor verfugt Uber eine Warmebedarfs- und Pumpensteuerung. Hierdurch Iasst
sich der Energiehaushalt eines Wohn- oder Geschaftshauses durch Ubermittlung und
Auswertung der groften StellgréoRe im Heiz- oder Kihlsystem positiv beeinflussen. Geeigneten
Brennwertofen mit integrierter KNX-Steuerung kann beispielsweise zur Ermittlung der optimalen
Vorlauftemperatur die Information der groften aktiven StellgroRe direkt per KNX-Telegramm
bereitgestellt werden (1 Byte stetig). Alternativ oder zusatzlich kann der Heizungsaktor selbst
die StellgrofRen seiner Ausgange bewerten und eine allgemeine Warmebedarfsinformation in
Form einer Grenzwertiiberwachung mit Hysterese zur Verfiigung stellen (1 Bit schaltend).
Hierdurch lassen sich mit Hilfe eines KNX-Schaltaktors Brenner- und Kesselsteuerungen, die
Uber geeignete Steuereingange verfligen, energieeffizient ansteuern (z. B. bedarfsgerechtes
Umschalten zwischen Reduzier- und Komfortsollwert in einer zentralen Brennwert-Therme).
Der Heizungsaktor ermoglicht es zudem, die Umwalzpumpe des Heiz- oder Kihlkreislaufes
Uber ein 1 Bit KNX-Telegramm schaltend anzusteuern. Bei Verwendung der Pumpensteuerung
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wird die Pumpe durch den Aktor nur dann eingeschaltet, sofern mindestens eine Stellgréfie der
Ausgange einen in der ETS definierten Grenzwert mit Hysterese Uberschreitet. Das
Ausschalten der Pumpe erfolgt, sofern der Grenzwert erreicht oder wieder Unterschritten wird.
Hierdurch wird elektrische Energie eingespart, da die Pumpe nur bei ausreichend grof3en und
folglich wirksamen StellgréRen aktiviert wird. Ein zyklischer Festsitzschutz verhindert optional
das Festsitzen der Pumpe, sofern diese flr langere Zeit durch die StellgréRenauswertung nicht
eingeschaltet wurde.

Um das Verkalken oder Festfahren eines langer nicht angesteuerten Ventils zu unterbinden,
verfugt der Aktor Uber eine automatische Funktion zur Ventilspulung. Eine Ventilspulung kann
zyklisch oder per Buskommando ausgefiihrt werden und bewirkt, dass die angesteuerten
Ventile fur eine festgelegte Dauer den vollen Ventilhub durchfahren. Bedarfsweise kann die
intelligente Ventilspulung freigegeben werden. Hierbei wird eine zyklische Spulung tber den
vollen Hub nur dann ausgeflihrt, wenn im Betrieb des Aktors ein definierter minimaler
StellgrélRengrenzwert nicht Uberschritten wurde.

Optional kann eine zyklische Uberwachung der Stellgréf3en durchgeflhrt werden. Bleiben bei
aktiver zyklischer Uberwachung StellgréRentelegramme innerhalb einer spezifizierten Zeit aus,
wird fur den betroffenen Ventilausgang ein Notbetrieb aktiviert, wobei eine parametrierbare
stetige PWM-StellgroRe vorgegeben werden kann. Zudem ist es moglich, Uber ein 1 Bit KNX-
Objekt separat je Ausgang eine Zwangsstellung zu aktivieren. Dabei wird ein definierter PWM-
StellgrélRenwert am betroffenen Ausgang eingestellt.

Notbetrieb und Zwangsstellung kénnen auch bei Busspannungsausfall, nach Bus- /
Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang automatisch aktiviert
werden. Die StellgréRen fur den Notbetrieb und die Zwangsstellung sind bedarfsweise durch
den Sommer- und Winterbetrieb des Aktors zu beeinflussen, wodurch jahreszeitabhangig
verschiedene Heiz- oder Kiihlniveaus aktivierbar sind. Uber ein 1 Bit Objekt erlaubt der Aktor
jederzeit das Umschalten zwischen Sommer- oder Winterbetrieb.

Der Heizungsaktor verfligt Uber umfangreiche Riickmeldungs- und Statusfunktionen. Separat
fur jeden Ventilausgang kann die jeweils aktive Stellgrofe passiv oder aktiv sendend als
Statusinformation bereitgestellt werden. Ein kombinierter Ventilstatus erméglich das
gesammelte Rickmelden verschiedener Funktionen eines Ausgangs in nur einem 1 Byte
Bustelegramm.

Der Aktor ist in der Lage, eine Uberlast oder einen Kurzschluss an den Ventilausgéngen zu
erkennen und diese folglich gegen Zerstérung zu schiitzen. Kurzgeschlossene oder dauerhaft
Uberlastete Ausgange werden nach einer Identifizierungszeit deaktiviert. In diesem Fall kann
eine Kurzschluss-/Uberlastmeldung tber ein KNX-Kommunikationsobjekt ausgesendet werden.
Der Aktor kann auch einen Ausfall der Ventilspannung auf den KNX melden.

Die Einschaltzeiten der Ventilausgange kdnnen getrennt voneinander durch
Betriebsstundenzahler erfasst und ausgewertet werden. Zudem steht ein Servicebetrieb zu
Verfligung, der im Falle einer Wartung oder Installation alle zugeordneten Ventilantriebe in eine
definierte Position (vollstandig gedtffnet oder geschlossen) bringen und gegen eine Ansteuerung
durch StellgréRentelegramme verriegeln kann. Der Servicebetrieb als auch der
Verriegelungszustand wird durch ein 2 Bit Zwangsfuhrungstelegramm vorgegeben.

Funktionen der Raumtemperaturregler

In die Software des Gerats sind 6 Regler integriert, die zur Einzelraum-Temperaturregelung
verwendet werden kdnnen. Hierdurch kann die Temperatur in bis zu 6 Rdumen oder
Raumbereichen durch unabhangige Regelungsprozesse auf vorgegebene Sollwerte eingestellt
werden. In Abhangigkeit der Betriebsart, des aktuellen Temperatur-Sollwerts und der
Raumtemperatur kann durch Verwendung eines Reglers eine Stellgré3e zur Heizungs- oder
Kihlungssteuerung auf den KNX ausgesendet oder intern an einen Ventilausgang
weitergeleitet werden. Der Regler unterscheidet verschiedene Betriebsmodi (Komfort, Standby,
Nacht, Frost-/ Hitzeschutz) mit jeweils eigenen Temperatur-Sollwerten im Heiz- oder
Kihlbetrieb. Fur die Heiz- und Kihlfunktionen sind stetige oder schaltende PI- oder schaltende
2 Punkt-Regelalgorithmen auswahlbar.

Zusatzlich ist der Einsatz eines weiteren Heiz- oder Kuhlgerats moglich, indem zusatzlich zur
Grundstufe flr Heizen oder Klhlen auch eine Zusatzstufe aktiviert wird. Dabei kann der
Temperatur-Sollwertabstand zwischen der Grund- und der Zusatzstufe per Parameter in der
ETS eingestellt werden. Bei groReren Abweichungen der Soll- zur Ist-Temperatur kann somit
durch Zuschalten der Zusatzstufe ein Raum schneller aufgeheizt oder abgekuhlt werden. Der
Grund- und der Zusatzstufe kdnnen unterschiedliche Regelalgorithmen zugeordnet werden.
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Die Raumtemperaturen werden je Regler durch einen oder wahlweise durch zwei externe KNX-
Temperaturfuhler erfasst (z. B. Tastsensoren mit Temperaturmessung).

Bedienung, Montage und elektrischer Anschluss

Mit den Bedienelementen (4 Drucktasten) auf der Vorderseite des Gerates konnen die
elektronischen Ausgénge des Aktors durch Handbedienung auch ohne KNX-Busspannung oder
im unprogrammierten Zustand beeinflusst werden (ein- und ausschalten / PWM). Dadurch wird
eine schnelle Funktionsprifung der angeschlossenen Ventilantriebe ermoglicht. Darliber hinaus
sind die Zustande der Ausgange bei Busspannungsausfall oder bei Bus- oder
Netzspannungswiederkehr sowie bei einem ETS-Programmiervorgang separat einstellbar.

Das Gerat verfugt Uber einen von den Ventilausgangen unabhangigen
Netzspannungsanschluss zur Versorgung der Gerateelektronik der Handbedienung und des
integrierten Busankopplers. Die Versorgung der Gerateelektronik und des Busankopplers
erfolgt auch aus der Busspannung, so dass ein Programmiervorgang durch die ETS oder eine
Handbedienung auch bei nicht angeschlossener oder ausgeschalteter
Netzspannungsversorgung maglich ist. Sofern die Busspannung angeschlossen und
betriebsbereit ist, wird keine Leistung aus dem gerateinternen Netzteil entnommen. Hierdurch
wird elektrische Energie eingespart.

Die Ventilausgange verfligen Uber einen separaten Anschluss zur Versorgung der
angeschlossenen Ventilantriebe (AC 24 V oder AC 230 V).

Das Gerat ist zur Montage auf Hutschiene in geschlossenen Kleingehausen oder Verteilern in
festen Installationen in trockenen Innenrdumen vorgesehen.

[i] Es wird empfohlen, elektrothermische Stellantriebe aus dem Hause Jung oder alternativ
Modelle der Firmen Moéhlenhoff (AA2004, AA4004) oder Sauter (MTX) zu verwenden. Es
sind unbedingt die technischen Daten der Stellantriebe zu beachten und mit den
technischen Merkmalen des Heizungsaktors zu vergleichen!
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2 Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2.1 Sicherheitshinweise

Einbau und Montage elektrischer Gerate durfen nur durch Elektrofachkrafte erfolgen.
Dabei sind die geltenden Unfallverhiitungsvorschriften zu beachten.

Bei Nichtbeachten der Anleitung kénnen Schaden am Gerat, Brand oder andere Gefahren
entstehen.

Gefahr durch elektrischen Schlag. Gerat ist nicht zum Freischalten geeignet. Auch bei
ausgeschaltetem Gerat ist die Last nicht galvanisch vom Netz getrennt.

Gefahr durch elektrischen Schlag. Vor Arbeiten an Gerat oder Last freischalten. Dabei
alle Leitungsschutzschalter beriicksichtigen, die gefahrliche Spannungen an Geréat oder
Last liefern.

Bei der Installation ist auf ausreichende Isolierung zwischen Netzspannung und Bus zu
achten! Es ist ein Mindestabstand zwischen Bus- und Netzspannungsadern von
mindestens 4 mm einzuhalten.

Das Gerit darf nicht ge6ffnet und auBerhalb der technischen Spezifikation betrieben
werden.
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2.2 Gerateaufbau
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Bild 1: Gerateaufbau

(1) Anschluss fur Versorgung elektrothermische Stellantriebe (AC 230 V oder AC 24 V)
(2) Tastenfeld flir Handbedienung

(3) Programmier-Taste und -LED

(4) Anschluss KNX

(5) Anschluss fur Netzspannungsversorgung (AC 230 V)

(6) Status-LED Ausgange

(7) Anschlusse fir elektrothermische Stellantriebe
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2.3 Montage und elektrischer Anschluss

Q GEFAHR!
Elektrischer Schlag bei Beriihren spannungsfiihrender Teile.
Elektrischer Schlag kann zum Tod fiihren.

Vor Arbeiten am Gerit freischalten und spannungsfiihrende Teile in der
Umgebung abdecken!

Gerat montieren

= Aufschnappen auf eine geeignete Hutschiene. Die Schraubklemmen der Ventilausgange
sollten oben liegen.

[i] Es ist keine KNX-Datenschiene erforderlich.

i/ Temperaturbereich beachten (siehe technische Daten) und ggf. fiir ausreichende Kiihlung
sorgen.

Gerat anschlieBen fiir Stellantriebe AC 230 V

L
N
'O L 1 'O L 1
I%I I%I I%I I%I
LN ) LN
| 8| | 9 | | 9 | 9
O PO 0|0 0|0 O O P|O 0|0 0|0 O
O 000|000 O O 0|0 0|0 0|0 O
L) AN O A2t L AN O At © 2o AstN
VO YOO Aot o) Ast L) As by LA 700 STERR YOO { NOOWEER YOON | S YOO
[
(00000000 (000000009
% ALLOP/CL % ALLOP/CL
°e '@ ce e a%\l
OPEN CLOSE OPEN CLOSE S =
T o0 0o T
oc— oc—
B o || (W [eo

/N
KNX
Bild 2: Anschluss fur Stellantriebe AC 230 V (Anschlussbeispiele)

links: Neutralleiter der Stellantriebe separat zum Aktor gefuhrt /
rechts: Gemeinsamer Neutralleiter fur Stellantriebe

An alle Ausgange ausschlie3lich Stellantriebe AC 230 V anschlie3en.

Je Ausgang nur Stellantriebe mit gleicher Charakteristik (stromlos geschlossen / gedffnet)
anschlieRRen.
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Keine ungeeigneten Lasten (Glihlampen, motorische Stellantriebe, Signalgerate etc.)
anschlief3en.

Stellantriebe fir Umgebungen mit héheren Anforderungen an die Ausfallsicherheit
vorzugsweise an die Ausgange A1 und A4 anschlielRen. Diese werden im Zuge einer
Uberlasterkennung zuletzt abgeschaltet.

Maximale Anzahl "4" von Stellantrieben pro Ausgang nicht Uberschreiten.
Technische Daten der verwendeten Stellantriebe beachten.

Stellantriebe AC 230 V gemaR Anschlussplan (Bild 2) anschlieen. Die Neutralleiter der
Stellantriebe kénnen entweder jeweils direkt mit den N-Klemmen der Ausgange des
Heizungsaktors (Anschlussbeispiel links) oder alternativ gemeinsam mit einem geeigneten
N-Potenzial (z. B. N-Leiterklemme im Verteiler) verbunden werden (Anschlussbeispiel
rechts). Es ist nicht unbedingt erforderlich, die Neutralleiter der Stellantriebe unmittelbar an
den Aktor anzuschlie3en.

Die Neutralleiterklemmen der Ventilausgange sind gerateintern gebrickt. Neutralleiter von
den Ausgangsklemmen nicht zu weiteren Geraten im Verteiler oder zu anderen
Verbrauchern durchschleifen! Die Neutralleiterklemmen der Ausgange sind ausschliel3lich
fir den Anschluss der Stellantriebe eines Aktors zu verwenden.

Versorgung (Netzspannung AC 230 V) fiir Stellantriebe an Klemmen ¥(L) und ¥(N) (1)
anschlielden.

Keine Gleichspannung anschlief3en.
Auf dem Gerateetikett die Art der Versorgung "AC 230 V" mit wischfestem Stift vermerken.
Netzspannung an Klemmen L N (5) anschlieRRen.

Der Neutralleiteranschluss der Netzanschlussklemme ist von den N-Klemmen der
Ventilausgange unabhangig.

Busleitung mit Anschlussklemme anschlief3en.

Art.-Nr. 2336REGHZRHE Seite 10 von 240



o

U

NG

Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

Gerat anschlieBen fiir Stellantriebe AC 24 V

L
N ?
230V
24V
~| N
Y r 1 rn
I%I I%I I%I
® 00 [ 2N BN J
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(00000000 (00000000
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o0 © o0 ©
OPEN CLOSE .OPEN CLOSE
I L | N
o c— oc—
. 00 00
/\.
KNX

Bild 3: Anschluss flr Stellantriebe AC 24 V
links: Getrennter Anschluss der Stellantriebe separat am Aktor /
rechts: Gemeinsamer Leiter fir Stellantriebe

An alle Ausgange ausschliel3lich Stellantriebe AC 24 V anschlie3en.

Je Ausgang nur Stellantriebe mit gleicher Charakteristik (stromlos geschlossen / gedffnet)
anschlief3en.

Keine ungeeigneten Lasten (Glihlampen, motorische Stellantriebe, Signalgerate etc.)
anschlieRRen.

Stellantriebe fur Umgebungen mit héheren Anforderungen an die Ausfallsicherheit
vorzugsweise an die Ausgange A1 und A4 anschlief3en. Diese werden im Zuge einer
Uberlasterkennung zuletzt abgeschaltet.

Maximale Anzahl "2" von Stellantrieben pro Ausgang nicht tberschreiten.
Technische Daten der verwendeten Stellantriebe beachten.

= Stellantriebe AC 24 V gemall Anschlussplan (Bild 3) anschlief3en. Es ist moglich, die
Stellantriebe entweder jeweils einzeln und direkt mit den Klemmen der Ausgange des
Heizungsaktors (Anschlussbeispiel links) oder alternativ Gber einen gemeinsamen Leiter zu
verbinden (Anschlussbeispiel rechts).

Die mit "(N)" gekennzeichneten Klemmen der Ventilausgange sind gerateintern gebruckt.
Diese Klemmen sind ausschlieRlich fur den Anschluss der Stellantriebe eines Aktors zu
verwenden. Keinesfalls N-Potenzial (Netzspannung) anschlief3en!

m=  Versorgung fiir Stellantriebe (AC 24 V) an Klemmen {(L) und ¥(N) (1) anschlieRen. Hierbei
Kleinspannung AC 24 V von geeigneter Spannungsversorgung (Trafo, Netzgerat)
verwenden.

]
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i/ Keine Gleichspannung anschlieRen.

= Auf dem Gerateetikett die Art der Versorgung "AC 24 V" mit wischfestem Stift vermerken.

®  Netzspannung AC 230 V an Klemmen L N (5) anschliel3en.

[i] Der Neutralleiteranschluss der Netzanschlussklemme ist von den N-Klemmen der
Ventilausgange unabhangig.

®m  Busleitung mit Anschlussklemme anschlief3en.
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Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

2.4 Inbetriebnahme

Nach der Montage des Aktors und dem Anschluss der Buslinie, der Netzspannungsversorgung,
der Versorgung der Ventilantriebe und aller elektrischen Verbraucher kann das Gerat in Betrieb
genommen werden. Es wird allgemein die folgende Vorgehensweise empfohlen...

ETS-Inbetriebnahme ausfiihren

A

GEFAHR!
Elektrischer Schlag bei Beruhren spannungsfiihrender Teile.
Elektrischer Schlag kann zum Tod fiihren.

Vor Arbeiten am Gerit freischalten und spannungsfiihrende Teile in der
Umgebung abdecken!

®m  Busspannung einschalten. Daflir sorgen, dass wahrend der Inbetriebnahme die
Busspannung unterbrechungsfrei zur Verfligung steht.

[i] Das Gerat verfuigt iber einen von den Ventilausgdngen unabhéngigen
Netzspannungsanschluss zur Versorgung der Gerateelektronik der Handbedienung und
des integrierten Busankopplers. Die Versorgung der Gerateelektronik und des
Busankopplers erfolgt auch aus der Busspannung, so dass ein Programmiervorgang durch
die ETS oder eine Handbedienung auch bei nicht angeschlossener oder ausgeschalteter
Netzspannungsversorgung mdglich ist. Sofern die Busspannung angeschlossen und
betriebsbereit ist, wird keine Leistung aus dem gerateinternen Netzteil enthommen.
Hierdurch wird elektrische Energie eingespart.

Kontrolle: Beim Drucken der Programmiertaste muss die rote Programmier-LED
aufleuchten.

®m  Physikalische Adresse mit Hilfe der ETS projektieren und programmieren.
= Applikationsdaten mit der ETS herunterladen.
Das Gerét ist betriebsbereit.

[i] Auch ohne eingeschaltete Busspannung oder im unprogrammierten Zustand kénnen die
Ventilausgange des Aktors per Handbedienung geschaltet werden, sofern die
Netzspannungsversorgung eingeschaltet ist. Somit bietet sich bereits im Baustellenbetrieb
die Moglichkeit, die an die einzelnen Ausgange angeschlossenen Ventilantriebe auf
Funktion zu prifen.
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2.5 Bedienung

2.5.1 Bedienelemente

A1-A3 Ad-AG
Al A2 A3 4 A4 A5 A6

(ooooooooi

0 TN < ©)
(9) __l\ NN ALLcOP/CL

(1 0) \OPEN CLOSE
(1) —— /

(12) (13) (}4)

Bild 4: Bedien- und Anzeigeelemente an der Geratefront

(6) A1...A6: Status-LED der Ventilausgange (LED leuchten bei bestromten Ausgangen)
fA1 -A3, #A4-A6: Anzeige "Uberlast / Kurzschluss" fiir entsprechende Ausgangsgruppe

8) Taste <\: Aktivierung / Deaktivierung der Handbedienung.
9) LED <.: Signalisiert bei EIN einen permanenten Handbetrieb.

0) Taste OPEN: Ventil 6ffnen (parametrierter Ventil-Wirksinn wird bericksichtigt)

1) LED OPEN: Signalisiert bei EIN im Handbetrieb ein gedffnetes oder sich 6ffnendes Ventil
2) Taste CLOSE: Ventil schlieRen (parametrierter Ventil-Wirksinn wird berticksichtigt)
3)

LED CLOSE: Signalisiert bei EIN im Handbetrieb ein geschlossenes oder sich
schlieendes Ventil

(14) Taste ALL OP / CL: Zentrale Bedienfunktion fir alle Ventilausgange. Alle Ventile
abwechselnd 6ffnen und schliefl3en.

(
(
(1
(1
(1
(1

[i] LED OPEN (10) und CLOSE (13): Die LED leuchten wahrend einer Handbedienung
statisch und zeigen den eingestellten oder einzustellenden Ventilzustand an (Ventil ist
geschlossen oder schlieBt / Ventil ist gedffnet oder 6ffnet). Auch bei Ventilausgangen, die
mit einer 8 Bit StellgroRe (PWM) arbeiten, zeigen die LED in gleicher Weise den logischen
Ventilzustand statisch an. Die LED signalisieren nicht die dynamischen Einschalt- und
Ausschaltphasen der Pulsweitenmodulation.

Wenn an den Klemmen {(L) und ¥(N) keine Ventilspannung angeschlossen oder
eingeschaltet ist, dann sind die LED auch bei vorhandener Busspannung oder
Netzspannungsversorgung (Klemmen L N) stets ausgeschaltet, da die Ventilausgange
nicht bestromt werden.
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2.5.2 Statusanzeigen und Ausgangsverhalten

Statusanzeige

Die Status-LED A1...A6 zeigen, ob am betroffenen Ausgang der Stromfluss eingeschaltet oder
ausgeschaltet ist. Die angeschlossenen Heiz- oder Kiihlventile 6ffnen und schlieRen
entsprechend ihrer Charakteristik.

Stellantrieb LED EIN LED AUS

stromlos geschlossen | Ausgang bestromt Ausgang nicht bestromt
Ventil gedffnet / Offnungsphase Ventil geschlossen / SchlieRphase
aktives Heizen oder Kuhlen

stromlos gedffnet Ausgang bestromt Ausgang nicht bestromt
Ventil geschlossen / SchlieRphase |Ventil gedffnet / Offnungsphase
aktives Heizen oder Kuhlen

Statusanzeige gemaR Bestromungszustand der Ventilausgange

[i] Bei Ventilausgangen, die mit einer 8 Bit StellgroRe (PWM) arbeiten, zeigen die LED
dynamisch die Einschalt- und Ausschaltphasen der Pulsweitenmodulation an.

[i] Wenn an den Klemmen {(L) und ¥(N) keine Ventilspannung angeschlossen oder
eingeschaltet ist, dann sind auch bei vorhandener Busspannung oder
Netzspannungsversorgung (Klemmen L N) alle Status-LED stets ausgeschaltet, da die
Ventilausgange nicht bestromt werden.

[i] Bei der LED-Statusanzeige wird nicht der in der ETS je Ausgang konfigurierte Ventil-
Wirksinn bertcksichtigt. Folglich zeigen die LED nicht unmittelbar den Ventilzustand
(geoffnet / geschlossen) an. Eine Invertierung der Statusanzeige gemaf Ventil-Wirksinn
erfolgt demnach nicht.

Anzeige Kurzschluss / Uberlast

Zum Schutz von Gerat und angeschlossenen Stellantrieben ermittelt das Gerat bei Uberlast
oder Kurzschluss den betroffenen Ausgang und schaltet ihn ab. Nicht Uberlastete Ausgange
arbeiten weiter, so dass die zugehdrigen Radume weiter beheizt oder gekuhlt werden.

- Bei Kurschlissen oder Uberlasten schaltet der Aktor zunachst die betroffenen
Ausgangsgruppen A1...A3 oder A4...A6 ab.

- Inbis zu 4 Prufzyklen ermittelt der Aktor den Uberlasteten oder kurzgeschlossenen
Ausgang. .

- Konnte bei nur schwacher Uberlast kein Ausgang eindeutig als Uberlastet identifiziert
werden, schaltet der Aktor nacheinander einzelne Ausgange der Uberlasteten Gruppe ab.

- Eine erkannte Uberlast oder ein erkannter Kurzschluss kann fir jeden Ventilausgang
separat per 1 Bit Meldetelegramm auf den KNX gesendet werden.

Die Status-LED #A1-A3 oder #A4-A6 auf der Geratefront blinken in der Zeit einer Uberlast-
oder Kurzschlussidentifikation langsam (1 Hz), um zu signalisieren, dass die Ausgangsgruppen
temporar deaktiviert sind. Die LED blinken schnell, wenn der Aktor alle oder einzelne
Ventilausgange der betroffenen Gruppe als Uberlastet oder kurzgeschlossen sicher identifiziert
hat.

[i] In der Priifphase einer Kurzschluss-/Uberlasterkennung kénnen die Ausgénge der
betroffenen Gruppe(n) in der Handbedienung nicht ausgewahlt werden.

Art.-Nr. 2336REGHZRHE Seite 15 von 240



51"— l\ a Montage, elektrischer Anschluss und Bedienung

[i] Der Priifzyklus wird im Detail im Kapitel "Software-Beschreibung" dieser Dokumentation
erklart.

Ansteuerung der Ausgange im Handbetrieb

Alle Ventilausgange werden bei einer Handbedienung tber die Taste OPEN, unabhangig vom
konfigurierten StellgréRen-Datenformat (1 Bit oder 1 Byte), mit einer Pulsweitenmodulation
(PWM) angesteuert. Die Zykluszeit des PWM-Signals fur einen durch die Handbedienung
aktivierten Ventilausgang wird zentral auf der Parameterseite "Handbedienung" in der ETS
konfiguriert. Folglich kann durch eine Handbedienung vor Ort am Gerat eine andere Zykluszeit
verwendet werden als im Normalbetrieb des Aktors (Ansteuerung Gber KNX-Telegramme).
Beim Befehl CLOSE werden die Ventile stets vollstandig geschlossen (0 %).

Eine Ausnahme bildet die zentrale Bedienfunktion aller Ventilausgange mit der Taste ALL OP /
CL. Hierbei steuert der Aktor die Ventilausgange stets mit einem Dauersignal (0 % oder 100 %)
an.

Bei der Handbedienung wird der konfigurierte Ventil-Wirksinn (stromlos geschlossen / stromlos
geoffnet) bei der Ventilansteuerung bericksichtigt. Bei stromlos geschlossenen Ventilen leitet
sich die Einschaltzeit direkt aus der konfigurierten PWM und der Zykluszeit ab. Beispiel: PWM =
30 %, Zykluszeit = 10 Minuten -> Einschaltzeit = 3 Minuten, Ausschaltzeit = 7 Minuten.

Bei stromlos gedffneten Ventilen wird die Einschaltdauer invertiert. Beispiel: PWM = 30 %,
Zykluszeit = 10 Minuten -> Einschaltzeit = 7 Minuten, Ausschaltzeit = 3 Minuten.

[i] Das Betatigen der Taste OPEN bei bereits gedffneten Ventilen bewirkt keine Reaktion. Die
Zykluszeit eines PWM-Signals wird nicht neu gestartet. Das Drucken der Taste CLOSE
zeigt bei bereits geschlossenen Ventilen ebenfalls keine Reaktion.

[i] Nach dem Einschalten des permanenten Handbetriebs bleiben die zuletzt eingestellten
Zustande der Ausgange zunachst weiterhin aktiv. Fur gedffnete Ventilausgange wird die
Pulsweitenmodulation allerdings automatisch auf den Vorgabewert der Handbedienung
angepasst.

Nach dem Einschalten des kurzzeitigen Handbetriebs bleiben die zuletzt eingestellten
Zustande der Ausgange ebenfalls zunachst weiterhin aktiv. Fur gedffnete Ventilausgange
wird die Pulsweitenmodulation jedoch nicht auf den Vorgabewert der Handbedienung
angepasst. Dies erfolgt erst, wenn die Ventile im Zuge der kurzzeitigen Handbedienung
zunachst geschlossen und danach wieder geotffnet werden.

[i] Im Auslieferungszustand ist der Ventil-Wirksinn fir alle Ventilausgange eingestellt auf
"stromlos geschlossen". Der Aktor arbeitet dann mit einer PWM von 50 % und einer
Zykluszeit von 20 Minuten.

First-Open-Funktion

In den meisten Fallen verfigen stromlos geschlossene Ventilantriebe tUber eine "First-Open-
Funktion". Ein solcher Stellantrieb muss, bevor er in Kombination mit dem Heizungsaktor
normal verwendet werden kann, bei der ersten elektrischen Inbetriebnahme fiir eine bestimmte
Dauer bestromt werden, so dass eine interne mechanische Sperre deaktiviert wird.

In aller Regel bewirkt eine intakte Sperre im Auslieferungszustand der Antriebe, dass der
Stellantrieb nicht vollstandig schliet. Dadurch kénnen Ventilantriebe und die hydraulische
Anlage im Zuge der Installation und Inbetriebnahme auf Durchfluss gepruft werden, auch ohne
elektrische Ansteuerung der Antriebe. Ein weiterer Vorteil ist, dass die Anlagen durch das
geringflgige Offnen des Ventils im Auslieferungszustand in einem eingeschrankten Bereich
Heizen oder Kihlen kénnen (Frost-/Hitzeschutz), ohne das Vorhandensein einer
funktionsfahigen Raumtemperaturregelung.

[i] Stromlos geschlossene Ventilantriebe mit First-Open-Funktion sind im
Auslieferungszustand in der Regel nicht vollstandig geschlossen. Solche Antriebe mussen
per First-Open-Funktion entriegelt und somit fir die Verwendung durch den Heizungsaktor
aktiviert werden.

Das Ansteuern der Ventilantriebe zum Ausflihren der First-Open-Funktion ist einfach durch die
Handbedienung des Heizungsaktors mdglich (im Baustellenbetrieb nur allein durch angelegte
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Netz- und Ventilspannungsversorgung). Im Auslieferungszustand arbeitet des Aktor mit einer
PWM von 50 % und einer Zykluszeit von 20 Minuten. Hierdurch ergibt sich eine Einschaltzeit
von 10 Minuten, wenn der Befehl "Ventil 6ffnen" durch die Handbedienung ausgefihrt wird.
Diese Zeit ist ausreichend lang, um die First-Open-Funktion ordnungsgemaf auszufihren. In
der ETS kann sowohl die Zykluszeit als auch die PWM der Handbedienung parametriert und
somit auf einen gewlinschten Wert angepasst werden.

Alternativ kann auch die zentrale Bedienfunktion mit der Taste ALL OP / CL zur Ausflihrung der
First-Open-Funktion verwendet werden. Hierbei fihren alle Ventilausgange gleichzeitig den
Offnen- oder Schliel’en-Befehl aus (je nach letzter Vorgabe).
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2.5.3 Betriebsarten

Die Handbedienung des Aktors unterscheidet die folgenden Betriebsarten...

=] =]

=

Busbetrieb: Bedienung Uber Raumtemperaturregler, Tastsensoren oder andere Busgerate,
Kurzzeitiger Handbetrieb: Manuelle Bedienung vor Ort mit Tastenfeld, automatische
Ruckkehr in den Busbetrieb,

Permanenter Handbetrieb: Ausschlie3lich manuelle Bedienung am Geréat (z. B.
Baustellenbetrieb, Inbetriebnahmephase).

Bei aktivem Handbetrieb ist die Ansteuerung der Ausgange Uber den Bus nicht moglich.

Bei Busspannungsausfall ist Handbetrieb moglich, sofern die Netzspannungsversorgung
des Aktors (Klemmen L N) eingeschaltet ist. Bei Busspannungswiederkehr kann, abhangig
von der Parametrierung, ein Handbetrieb beendet (zentrale Resetfunktion) oder
unterbrechungsfrei fortgefuhrt werden.

Der Handbetrieb ist im Busbetrieb durch ein Telegramm sperrbar. Beim Aktivieren der
Sperrung wird der Handbetrieb beendet.

Wenn der Aktor durch die ETS mit einem falschen Applikationsprogramm programmiert
oder das Applikationsprogramm entladen wurde, ist keine Handbedienung méglich. Im
Auslieferungszustand des Aktors kann die Handbedienung bereits vor der Inbetriebnahme
durch die ETS verwendet werden (Baustellenbetrieb).

Weiterfihrende Informationen zur Handbedienung, insbesondere zu den mdglichen
Parametereinstellungen und dem Wechselverhalten zwischen anderen Funktionen des
Aktors, kdnnen im Kapitel 4. "Software-Beschreibung" dieser Dokumentation nachgelesen
werden.

Kurzzeitigen Handbetrieb einschalten
Die Handbedienung ist in der ETS freigegeben und nicht gesperrt.

[i]

Taste <\ kurz betatigen.
Der kurzzeitige Handbetrieb ist aktiviert.
Die Status-LED A1 blinkt. Die LED <\ bleibt aus.

Nach dem Einschalten des kurzzeitigen Handbetriebs bleiben die zuletzt eingestellten
Zustande der Ausgange zunachst weiterhin aktiv. Fur gedffnete Ventilausgange wird die
Pulsweitenmodulation nicht auf den Vorgabewert der Handbedienung angepasst. Dies
erfolgt erst, wenn die Ventile im Zuge der kurzzeitigen Handbedienung zunachst
geschlossen und danach wieder geoffnet werden.

Nach 5 Sekunden ohne Tastenbetatigung kehrt der Aktor automatisch in den Busbetrieb
zurtck.

Kurzzeitigen Handbetrieb ausschalten
Das Gerat befindet sich im kurzzeitigen Handbetrieb.

5 Sekunden keine Betatigung.
- oder -

Alle Ausgéange durch kurzes Driicken der Taste <\ nacheinander anwéahlen. Danach Taste
nochmals drucken.

- oder -
durch Abschalten der Netzspannung und der Busspannung.
- oder -
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= durch Busspannungswiederkehr bei vorhandener Netzspannung, jedoch nur dann, wenn
der Parameter "Verhalten der Handbedienung bei Busspannungswiederkehr" auf
"Handbedienung beenden" parametriert ist.

Busbetrieb ist aktiv. LED A1...A6 blinken nicht mehr, sondern zeigen den Ausgangs-Status
an, sofern die Ventilspannungsversorgung und die Bus- oder Netzspannung eingeschaltet
ist.

Nach einem ETS-Programmiervorgang wird eine Handbedienung stets beendet.

Beim Ausschalten des kurzzeitigen Handbetriebs wird der durch die Handbedienung
eingestellte Zustand aller Ausgange nicht verandert. Wenn jedoch Uber den Bus vor oder
wahrend der Handbedienung fiir die Ventilausgange eine Funktion mit einer héheren
Prioritat als der Normalbetrieb (z. B. Zwangsstellung, Servicebetrieb) aktiviert wurde, fuhrt
der Aktor fir die betroffenen Ausgange die héher priorisierte Funktion aus.

==

Permanenten Handbetrieb einschalten

Die Handbedienung ist in der ETS freigegeben und nicht gesperrt.
Der Busbetrieb oder der kurzzeitige Handbetrieb ist aktiviert.

m  Taste & mindestens 5 Sekunden betatigen.

Der permanente Handbetrieb ist aktiviert und die LED < leuchtet. Die Status-LED A1
blinkt. Die beiden LED OPEN und CLOSE zeigen den aktuellen Status von A1 an.

i/ Nach dem Einschalten des permanenten Handbetriebs bleiben die zuletzt eingestellten
Zustande der Ausgange zunachst weiterhin aktiv. Fir gedffnete Ventilausgange wird die
Pulsweitenmodulation allerdings automatisch auf den Vorgabewert der Handbedienung
angepasst.

Permanenten Handbetrieb ausschalten
Das Gerat befindet sich im permanenten Handbetrieb.
=  Taste <\ mindestens 5 Sekunden betatigen.

- oder -

®m  durch Abschalten der Netzspannung und der Busspannung.
- oder -

=  durch Sperrung der Handbedienung Uber das zugehérige Sperrobjekt,
- oder -

m  durch Busspannungswiederkehr bei vorhandener Netzspannung, jedoch nur dann, wenn
der Parameter "Verhalten der Handbedienung bei Busspannungswiederkehr" auf
"Handbedienung beenden" parametriert ist.

Busbetrieb ist aktiv. LED A1...A6 blinken nicht mehr, sondern zeigen den Ausgangs-Status
an, sofern die Ventilspannungsversorgung und die Bus- oder Netzspannung eingeschaltet
ist.

Nach einem ETS-Programmiervorgang wird eine Handbedienung stets beendet.

Je nach Parametrierung des Aktors in der ETS werden beim Ausschalten des
permanenten Handbetriebs die Ausgange auf den durch die Handbedienung zuletzt
eingestellten oder intern nachgefiihrten Zustand (z. B. Zwangsstellung, Servicebetrieb)
eingestellt.

==
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Ausginge bedienen

Im Handbetrieb kdnnen die Ausgange unmittelbar bedient werden. Die Ausgange werden durch
eine Handbedienung mit dem Befehl OPEN stets pulsweitenmoduliert angesteuert. Die
Zykluszeit des PWM-Signals fir einen durch die Handbedienung aktivierten Ventilausgang wird
zentral auf der Parameterseite "Handbedienung" in der ETS konfiguriert. Beim Befehl CLOSE
werden die Ventile vollstandig geschlossen (0 %).

Das Gerat befindet sich im permanenten oder kurzzeitigen Handbetrieb.
m  Taste <\ so oft kurz, < 1 s, betétigen, bis der gewlinschte Ausgang gewahlt ist.

Die LED des ausgewahlten Ausgangs A1...A6 blinkt. Zusatzlich wird der Zustand des
ausgewahlten Ausgangs durch die LED OPEN oder CLOSE signalisiert.

= Taste OPEN dricken.
Ventil 6ffnet (parametrierter Ventil-Wirksinn wird berlcksichtigt).

= Taste CLOSE drucken.
Ventil schlief3t (parametrierter Ventil-Wirksinn wird bericksichtigt).
Die LED OPEN oder CLOSE zeigen den Ventil-Status an.

Kurzzeitiger Handbetrieb: Nach Durchlaufen aller Ausgange verlasst das Gerat bei
erneuter kurzer Betatigung der Taste < den Handbetrieb.

i/ Das Ausfiihren des Befehls OPEN bei bereits gedffneten Ventilen bewirkt keine Reaktion.
Die Zykluszeit eines PWM-Signals wird nicht neu gestartet. Das Dricken der Taste CLOSE
zeigt bei bereits geschlossenen Ventilen ebenfalls keine Reaktion.

[i] Es werden abhangig von der Parameterkonfiguration in der ETS uber die Statusobjekte
eines Ausgangs ggf. Rickmeldetelegramme beim Bedienen auf den Bus ausgesendet.

=

Alle Ausgange gleichzeitig bedienen

Es kdnnen alle Ventilausgange des Aktors zeitgleich angesteuert werden. Im Unterschied zur
Bedienfunktion Gber die Tasten OPEN oder CLOSE steuert der Aktor bei gleichzeitiger
Ansteuerung die Ventilausgange stets mit einem Dauersignal (0 % oder 100 %) an. Hierdurch
schliel3en oder 6ffnen die Ventile vollstandig. Es wird keine Pulsweitenmodulation ausgeflihrt.
Diese Bedienfunktion bietet sich besonders zur Ausfiihrung der First-Open-Funktion stromlos
geschlossener Ventile bei der ersten Inbetriebnahme an.

Das Gerat befindet sich im permanenten Handbetrieb.
= Taste ALL OP / CL betatigen.

Mit jedem Tastendruck 6ffnen und schlielen die Ventile abwechselnd (alle 6ffnen -> alle
schliel3en -> alle 6ffnen...). Es wird der parametrierte Ventil-Wirksinn berlcksichtigt.

i/ Das Ausfiihren des Zentralbefehls OPEN bei bereits gedffneten Ventilen bewirkt, dass die
PWM abgebrochen wird. Die Stellgrofie wechselt auf 100 %. Die Zykluszeit eines PWM-
Signals wird nicht neu gestartet. Das Ausfiihren des Zentralbefehls CLOSE zeigt bei
bereits geschlossenen Ventilen keine Reaktion.

i/ Die Taste ALL OP / CL ist im kurzzeitigen Handbetrieb ohne Funktion. Das Driicken dieser
Taste zeigt dann keine Reaktion.

Bussteuerung einzelner Ausgange durch die Handbedienung sperren

Es ist mdglich, Uber die Handbedienung ausgewahlte Ventilausgange so zu sperren, dass diese
Uber den Bus nicht mehr angesteuert werden konnen.

Das Gerat befindet sich im permanenten Handbetrieb.
Das Sperren der Bussteuerung muss in der ETS freigegeben sein.
m  Taste <\ so oft kurz betatigen, bis der gewiinschte Ausgang gewabhlt ist.
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Status-LED des ausgewahlten Ausgangs A1...A6 blinkt. Die beiden LED OPEN und
CLOSE zeigen den aktuellen Status des gewahlten Ausgangs an.

m  Tasten OPEN und CLOSE gleichzeitig mindestens 5 Sekunden betatigen.

Der ausgewahlte Ventilausgang ist gesperrt (keine Ansteuerung Gber den Bus mehr
moglich). Die Status-LED des gesperrten Ausgangs blinkt dauerhaft schnell (auch bei
deaktivierter Handbedienung).

[i] Ein durch die Handbedienung gesperrter Ausgang kann nur noch im permanenten
Handbetrieb bedient werden.

Sperrung der Bussteuerung einzelner Ausgange durch die Handbedienung wieder
aufheben

Das Gerat befindet sich im permanenten Handbetrieb.
Die Bussteuerung eines Ventilausgangs wurde zuvor im permanenten Handbetrieb gesperrt.
= Taste <\ so oft kurz betatigen, bis der gewiinschte Ausgang gewahlt ist.

Status-LED des ausgewahlten Ausgangs A1...A6 blinkt schnell. Die beiden LED OPEN
und CLOSE zeigen den aktuellen Status des gewahlten Ausgangs an.

= Tasten OPEN und CLOSE gleichzeitig mindestens 5 Sekunden betétigen.
Gewahlter Ausgang ist freigegeben.

Der ausgewahlte Ventilausgang ist entsperrt (Ansteuerung tber den Bus nach Deaktivieren
der Handbedienung wieder maéglich).

Die Status-LED des freigegebenen Ausgangs blinkt langsam.
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Technische Daten

3 Technische Daten

Allgemein
Umgebungstemperatur
Lager-/ Transporttemperatur
Einbaubreite

Prifzeichen
Standby-Leistung
Verlustleistung

Versorgung KNX

KNX Medium
Inbetriebnahmemodus
Nennspannung KNX
Leistungsaufnahme KNX

Gerateversorgung AC 230 V (L, N)

Nennspannung
Netzfrequenz

Versorgung Ventilausgidnge AC 230 V

Nennspannung

Versorgung Ventilausgidnge AC 24 V

Nennspannung

Ventilausgange
Kontaktart
Schaltspannung
Schaltstrom
Einschaltstrom
Einschaltstrom

Anzahl Antriebe pro Ausgang
230-V-Antriebe
24-V-Antriebe

Anschlisse

Anschlussart

Anschlussart Bus

eindrahtig

feindrahtig ohne Aderendhdlse
feindrahtig mit Aderendhdlse

-5...+45°C
-25...+70°C
72mm/4TE

KNX / EIB
max. 0,4 W
max. 1 W

TP

S-Mode

DC 21...32V SELV
max. 250 mW

AC110..230V ~
50 /60 Hz

AC 230V ~

AC 24V ~

Halbleiter (Triac), €
AC24/230V ~
5...160 mA

max. 1,5 A (2s)
max. 0,3 A (2 min)

max. 4

max. 2
Schraubklemme
Anschlussklemme
0,5 ... 4 mm?
0,5...4 mm?2
0,5...2,5mm?
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4 Software-Beschreibung

4.1 Software-Spezifikation

ETS-Suchpfade: Heizung, Klima, Luftung / Ventile / Heizungsaktor 6fach mit
Regler

Applikation:

Nr. Kurzbeschreibung Name Version ab
Maskenver-
sion

1 Multifunktionale Heizungsaktor- Heizungsaktor 6fach 1.1 SystemB

Applikation: 20D311 fur ETS4 ab (07B0)
Ansteuerung von bis zu 6 Version 4.2
Ventilausgangen fur elektrothermische und ETSS

Stellantriebe. Optional mit
Raumtemperaturregelung durch 6
integrierte Raumtemperaturregler. Mit
Handbedienung.
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Funktionsumfang

4.2 Software "Heizungsaktor 6fach 20D311"
4.2.1 Funktionsumfang

Ventilausgange

- 6 voneinander unabhangige elektronische Ventilausgange.

- Ventilansteuerung (spannungslos gedffnet / geschlossen) je Ausgang parametrierbar.

- StellgroRenauswertung wahlweise "schaltend 1 Bit", "stetig 1 Byte" oder "stetig 1 Byte mit
StellgroRengrenzwert und Hysterese".

- Bei 1 Byte groRRer StellgrofRe werden die Ausgange durch eine Pulsweitenmodulation
(PWM) angesteuert. Dabei ist die Zykluszeit je Ventilausgang parametrierbar.

- Statusriickmeldung (1 Bit oder 1 Byte) jedes Ausgangs automatisch oder auf
Leseanforderung moglich.

- Sammelriickmeldung aller Ventilzustande per 4 Byte Telegramm maoglich.

- Kombinierter Ventilstatus ermoglich das gesammelte Rlickmelden verschiedener
Funktionen eines Ausgangs in nur einem 1 Byte Bustelegramm.

- Ausfallmeldung der Ventil-Betriebsspannung konfigurierbar (1 Bit).

- Uberlast- und Kurzschlussmeldung uber ein 1 Bit Objekt separat fur jeden Ventilausgang
einstellbar (Polaritat parametrierbar). Globales Rucksetzen aller Uberlast- und
Kurzschlussmeldungen maoglich.

- Warmebedarfs- und Pumpensteuerung, zur positiven Beeinflussung des Energiehaushalts
eines Wohn- oder Geschéaftshauses. Bereitstellung der grofdten aktiven StellgroRe direkt
per KNX-Telegramm (1 Byte stetig). Alternativ oder zusatzlich Bewertung der Aktor-
Stellgrofien zur Bereitstellung einer allgemeinen Warmebedarfsinformation in Form einer
Grenzwertiberwachung mit Hysterese (1 Bit schaltend). Ansteuerung einer Umwalzpumpe
des Heiz- oder Kiihlkreislaufes Uber ein 1 Bit KNX-Telegramm mit Grenzwertauswertung.
Ein zyklischer Festsitzschutz verhindert optional das Festsitzen der Pumpe.

- Sommer- oder Winterbetrieb Uber ein Objekt wahlbar (Polaritat parametrierbar).

- Jeder Ventilausgang kann busgesteuert in einer Zwangsposition (Zwangsstellung)
verriegelt werden. Fir Sommer- und Winterbetrieb sind unterschiedliche StellgréRenwerte
parametrierbar.

- Zyklische Uberwachung der Stellgrof3e jedes Ausgangs unter BerlUcksichtigung einer
parametrierbaren Uberwachungszeit einstellbar. Bleibt ein StellgroRentelegramm innerhalb
der festgelegten Uberwachungszeit aus, wechselt der betroffene Ventilausgang in den
Notbetrieb. Fir Sommer- und Winterbetrieb sind unterschiedliche StellgréRenwerte
konfigurierbar. Stérungstelegramm parametrierbar.

- Bei Ansteuerung durch stetige StellgroRen kann optional eine Stellgréfienbegrenzung
projektiert werden, die das Begrenzen von empfangenen StellgroRen an den Grenzen
"Minimum" und "Maximum" ermaéglicht.

- Automatische Ventilspllung, um das Verkalken oder Festfahren eines langer nicht
angesteuerten Ventils zu unterbinden.

- Betriebsstundenzahler zur Erfassung der Einschaltzeiten der Ventilausgange.

- Servicebetrieb zur Wartung oder Installation von Ventilantrieben (Verriegeln der
Ventilausgange in einem definierten Zustand). Der Servicebetrieb als auch der
Verriegelungszustand wird durch ein 2 Bit Zwangsflihrungstelegramm vorgegeben.

- Handbedienung der Ausgange unabhangig vom KNX (beispielsweise fur den
Baustellenbetrieb) mit LED Zustandsanzeigen. Eigene Statusriickmeldung auf den KNX fir
Handbedienung. Die Handbedienung kann zudem uber den KNX gesperrt werden. Eigene
Zykluszeit und PWM-Einstellung fir handbediente Ventilausgange. Zentrale Ansteuerung
aller Ventilausgange (0 % / 100 %).

- Reaktionen bei Busspannungsausfall und —wiederkehr und nach einem ETS-
Programmiervorgang flr jeden Ventilausgang einstellbar.

- Verschiedene aktiv sendende Riick- oder Statusmeldungen lassen sich nach
Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang global verzogern.

- Einstellung der Parameter der Ausgéange individuell (jeder Ventilausgang besitzt eigene
Parameter) oder alternativ global (alle Ventilausgange werden gleich konfiguriert durch nur
eine Parametrierung).

Raumtemperaturregler

- Bis zu 6 unabhangige Raumtemperaturregler.
- Steuerung eines Reglers individuell Gber Kommunikationsobjekte.
- Verschiedene Betriebsmodi aktivierbar: Komfort, Standby, Nacht und Frost-/Hitzeschutz
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Funktionsumfang

Jedem Betriebsmodus kdénnen eigene Temperatur-Sollwerte (flir Heizen und/oder Kiihlen)
zugeordnet werden.

Konfiguration der Temperatur-Sollwerte wahlweise relativ (Ableitung aus Basis-Sollwert)
oder absolut (unabhangige Solltemperaturen fiir jeden Betriebsmodus).
Komfortverlangerung durch Prasenztaste im Nacht- oder Frost-/Hitzeschutzmodus madglich.
Parametrierbare Dauer der Komfortverlangerung.

Umschaltung der Betriebsmodi durch 1-Byte-Objekte gemal der KNX Spezifikation oder
durch bis zu 4 einzelne 1 Bit Objekte.

Status-Rickmeldungen (auch KNX konform) konfigurierbar.
Frost-/Hitzeschutz-Umschaltung durch Fensterstatus oder durch Frostschutz-Automatik.
Betriebsarten "Heizen", "Kihlen", "Heizen und Kihlen" jeweils mit oder ohne Zusatzstufe.
Die Temperatur-Sollwerte fiir die Zusatzstufe leiten sich durch einen parametrierbaren
Stufenabstand aus den Werten der Grundstufe ab.

Je Heiz- oder Kihlstufe sind verschiedene Regelungsarten konfigurierbar: PI-Regelung
(stetige oder schaltende PWM) oder 2Punkt-Regelung (schaltend).

Regelparameter fir PI-Regler (falls gewiinscht: Proportionalbereich, Nachstellzeit) und
2Punkt-Regler (Hysterese) einstellbar.

Automatisches oder objektorientiertes Umschalten zwischen "Heizen" und "Kihlen".
Sollwertverschiebung bei relativer Sollwertvorgabe temporar oder dauerhaft durch
Kommunikationsobjekte (z. B. durch eine Reglernebenstelle) mdglich.

Parametrierbare Schrittweite der Sollwertverschiebung (0,1 K/ 0,5 K).

Deaktivierung der Regelung oder der Zusatzstufe tiber separate 1 Bit Objekte moglich.
Raumtemperaturmessung Uber bis zu zwei externe KNX-Temperaturflhler. Abgleich der
Temperaturwerte moglich und Messwertbildung der externen Fuhler parametrierbar.
Abfragezeit der extern empfangenen Temperaturwerte einstellbar.

Die Ist- und Soll-Temperaturen kdnnen nach einer parametrierbaren Abweichung auf den
Bus (auch zyklisch) ausgegeben werden.

Getrennte oder gemeinsame Stellgrélenausgabe im Heiz- und Kihlbetrieb. Dadurch ein
oder zwei Stellgro3enobjekte je Stufe.

Normale oder invertierte Stellgrélienausgabe parametrierbar

Automatisches Senden und Zykluszeit fir StellgroRenausgabe parametrierbar
Stellgréfienbegrenzung maglich.

FuRbodentemperaturbegrenzung im Heizbetrieb méglich. Dadurch temperaturgesteuerte
Abschaltung einer Fu3bodenheizung als Schutzfunktion.

Solltemperaturbegrenzung im Kihlbetrieb mdglich. Im Bedarfsfall begrenzt der Regler die
Solltemperatur auf bestimmte Werte und verhindert eine Verstellung uber gesetzlich
vorgeschriebene Grenzen hinaus.
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Hinweise zur Software

4.2.2 Hinweise zur Software

ETS Projektierung und Inbetriebnahme

Zur Projektierung und Inbetriebnahme des Gerates ist die ETS4 ab Version 4.2 oder die ETS5
erforderlich.

Safe-State-Mode

Wenn das Gerat beispielsweise durch eine fehlerhafte Projektierung oder Inbetriebnahme nicht
korrekt funktioniert, kann die Ausfiihrung des geladenen Applikationsprogramms durch
Aktivierung des Safe-State-Mode angehalten werden. Im Safe-State-Mode ist eine Ansteuerung
der Ventilausgange Uber den KNX oder durch die Handbedienung nicht moglich. Auch die
Raumtemperaturregler sind funktionslos. Der Aktor verhalt sich im Safe-State-Mode passiv, da
das Applikationsprogramm nicht ausgefihrt wird (Ausfiihrungszustand: Beendet). Lediglich die
Systemsoftware arbeitet noch, so dass ETS-Diagnosefunktionen und auch das Programmieren
des Gerats weiterhin mdglich sind.

Safe-State-Mode aktivieren
®m  Busspannung und Netzspannungsversorgung ausschalten. Etwas warten.
®  Programmiertaste dricken und gedrickt halten.

®m  Bus- oder Netzspannung einschalten. Die Programmiertaste erst dann loslassen, wenn die
Programmier-LED langsam blinkt.

Der Safe-State-Mode ist aktiviert. Durch erneutes kurzes Driicken der Programmier-Taste
kann der Programmier-Modus wie gewohnt auch im Safe-State-Mode ein- und
ausgeschaltet werden. Die Programmier-LED beendet dadurch das Blinken. Der
Safe-State-Mode bleibt jedoch weiterhin aktiv.

[i] Der Safe-State-Mode kann durch Ausschalten der Versorgungsspannung (Bus und Netz)
oder durch einen ETS-Programmiervorgang beendet werden.

Applikationsprogramm entladen

Das Applikationsprogramm kann durch die ETS entladen werden. In diesem Fall ist das Gerat
funktionslos. Eine Handbedienung ist dann nicht mehr maoglich.
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Objekttabelle

4.2.3 Objekttabelle

Anzahl der Kommunikationsobjekte: 308
(max. Objektnummer 738 - dazwischen Liicken)

Anzahl der Adressen (max.): 760

Anzahl der Zuordnungen (max.): 760

4.2.3.1 Objekte fiir Geratefunktionen

Funktion: Uberwachung der Betriebsspannung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D<—| 1 Ausfall Betriebsspannung Ventilausgange - 1Bit 1.005 K,- UL
Ausgang

Beschreibung 1 Bit Ausgangsobjekt zur Meldung eines Ausfalls der Betriebsspannung
(AC 24 V oder AC 230 V) der Ventilausgange. Die Telegrammpolaritat ist

parametrierbar.
Funktion: Pumpensteuerung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 2 Pumpe schalten Pumpe - Ausgang 1Bit 1.001 K, - UL

Beschreibung 1 Bit Ausgangsobjekt zur direkten Ansteuerung einer Umwalzpumpe der Heiz-
oder Kihlanlage. Die Pumpe wird durch den Aktor nur dann eingeschaltet,
sofern mindestens eine Stellgroe zugeordneter Ausgange einen in der ETS
definierten Grenzwert mit Hysterese Uberschreitet. Das Ausschalten der
Pumpe erfolgt, sofern der Grenzwert erreicht oder wieder Unterschritten wird.
Zudem wertet der Aktor optional ein externes Telegramm aus (Objekt 3).

Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Nach Busspannungswiederkehr
und nach einem ETS-Programmiervorgang sendet der Aktor zunachst immer
den Zustand "Pumpe AUS" verzégerungsfrei aus. Der Aktor aktualisiert im
Anschluss den Zustand auf "Pumpe EIN", sofern die Bedingung dazu erfillt ist
und eine optional konfigurierte "Verzégerung Pumpe AKTIV" abgelaufen ist.
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Funktion: Pumpensteuerung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 3 Externe Pumpensteuerung Pumpe - Eingang 1 Bit 1.001 K, S, -, (L)

Beschreibung 1 Bit Eingangsobjekt zur Kaskadierung mehrerer Aktoren mit
Pumpensteuerung. An dieses Objekt kann das sendende Objekt zur
Pumpensteuerung eines anderen Heizungsaktors angebunden werden. Der
lokale Heizungsaktor verknupft das externe Telegramm mit dem internen
Zustand der Pumpe logisch als ODER und gibt das Ergebnis dieser
Verknupfung tber das Objekt 2 aus.

Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" = Pumpe AUS, "1" = Pumpe EIN.
Zyklische Telegramme auf dieses Objekt mit gleicher Telegrammpolaritat (EIN
-> EIN, AUS -> AUS) bewirken keine Reaktion. Nach einem Geratereset findet
keine Abfrage des aktuellen Zustands dieses Objekts statt. Erst, wenn ein
Bustelegramm empfangen wird, berlcksichtigt der Aktor diesen Zustand bei
der Ansteuerung der Pumpe.

Funktion: Auswertung der grofiten Stellgrole

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 4 Grolite Stellgrofie Ventilausgange - 1 Byte 5.001 K,- UL
Ausgang

Beschreibung 1 Byte Ausgangsobjekt zur Ubermittlung der grofRten stetigen Stellgrof3e des
Heizungsaktors an ein anderes Busgerat (z. B. geeignete Brennwertéfen mit
integrierter KNX-Steuerung oder Visualisierung). Der Heizungsaktor wertet
alle aktiven 1 Byte StellgroRen der Ventilausgange und optional die extern
empfangene grofte StellgrofRe (Objekt 5) aus und sendet die jeweils grofite
Stellgréfe Uber dieses Objekt aus.

Bei Ventilausgangen, die in der ETS auf die Stellgrofien-Datenformate
"schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit StellgroRen-Grenzwert" konfiguriert
sind, erfolgt keine Auswertung der tber den Bus vorgegebenen Stellgrélie.
Ausnahme: Auch fiir solche Stellgréfienausgange ist es mdglich, dass eine
stetige StellgréRe aktiv ist (z. B. nach Bus-/Netzspannungswiederkehr oder
durch Zwangsstellung und Notbetrieb oder Handbedienung). In diesem Fall
geht auch diese stetige StellgroRRe in die Berechnung der groften StellgrofRe
mit ein, bis die genannten Funktionen mit einer hdheren Prioritat beendet sind
oder Uber den Bus ein neues StellgroRentelegramm empfangen wird, welches
die stetige Stellgrolle am Ventilausgang tUbersteuert.

Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang
sendet der Aktor den aktuellen Wert der grofdten Stellgrofie verzogerungsfrei
aus, sofern das automatische Senden bei Anderung konfiguriert ist. Der Aktor
sendet nach einem vollstandigen Geratereset nicht automatisch, wenn alle
Stellgréfen auf 0 % eingestellt sind.

Der Aktor startet nach einem Geratereset unmittelbar die Zeit fur das zyklische
Senden (sofern parametriert), so dass der nach dem Reset wirksame
Objektwert zyklisch Ubertragen wird.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Gber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Auswertung der groften StellgroRe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 5 Externe grote StellgrolRe Ventilausgange - 1 Byte 5.001 K, S, - (L)
Eingang 1

Beschreibung 1 Byte Eingangsobjekt zur Kaskadierung mehrerer Aktoren mit Auswertung
der grofdten stetigen StellgrofRe. An dieses Objekt kann das sendende Objekt
einer grofiten Stellgrofie eines anderen Heizungsaktors angebunden werden.
Der lokale Heizungsaktor Uberwacht das externe Telegramm mit den eigenen
aktiven stetigen StellgréRen und gibt die gréte aller Stellgréfien Uber das
Objekt 4 aus.

Zyklische Telegramme auf dieses Objekt mit gleichem Wert bewirken keine
Reaktion. Nach einem Geratereset findet keine Abfrage des aktuellen
Zustands dieses Objekts statt. Erst, wenn ein Bustelegramm empfangen wird,
bericksichtigt der Aktor diesen Zustand bei der Auswertung.

Funktion: Warmebedarfsmeldung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 6 Warmebedarf Ventilausgange - 1 Bit  1.002 K,-, U, L

Ausgang

Beschreibung 1 Bit Ausgangsobjekt zur Ubermittlung einer allgemeinen
Warmebedarfsinformation an geeignete Brenner- und Kesselsteuerungen. Ein
Warmebedarf wird durch den Aktor nur dann signalisiert, sofern mindestens
eine Stellgrofie zugeordneter Ausgange einen in der ETS definierten
Grenzwert mit Hysterese Uberschreitet. Das Zurticknehmen einer
Warmebedarfsmeldung erfolgt, sofern der Grenzwert erreicht oder wieder
Unterschritten wird. Zudem wertet der Aktor optional ein externes Telegramm
aus (Objekt 7).

Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Nach Busspannungswiederkehr
und nach einem ETS-Programmiervorgang sendet der Aktor zunachst immer
den Zustand "kein Warmebedarf" verzogerungsfrei aus. Der Aktor aktualisiert
im Anschluss den Zustand auf "Warmebedarf", sofern die Bedingung dazu
erflllt ist und eine optional konfigurierte "Verzégerung Warmebedarf AKTIV"
abgelaufen ist.

Funktion: Warmebedarfsmeldung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 7 Externer Warmebedarf Ventilausgange - 1 Bit  1.002 K, S, - (L)

Eingang

Beschreibung 1 Bit Eingangsobjekt zur Kaskadierung mehrerer Aktoren mit
Warmebedarfsmeldung. An dieses Objekt kann das sendende Objekt einer
Warmebedarfsmeldung eines anderen Heizungsaktors angebunden werden.
Der lokale Heizungsaktor verknupft das externe Telegramm mit dem internen
Zustand des eigenen Warmebedarfs logisch als ODER und gibt das Ergebnis
dieser Verknipfung tber das Objekt 6 aus.

Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" = Warmebedarf INAKTIV, "1" =
Warmebedarf AKTIV.

Zyklische Telegramme auf dieses Objekt mit gleicher Telegrammpolaritat (EIN
-> EIN, AUS -> AUS) bewirken keine Reaktion. Nach einem Geratereset findet
keine Abfrage des aktuellen Zustands dieses Objekts statt. Erst, wenn ein
Bustelegramm empfangen wird, berlcksichtigt der Aktor diesen Zustand bei
der Auswertung des Warmebedarfs.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Gber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Umschalten der Betriebsart Sommer / Winter

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 8 Sommer / Winter Betriebsart - 1Bit 1.002 K, S, - (L)
Umschaltung Eingang 1

Beschreibung 1 Bit Eingangsobjekt zur Umschaltung zwischen Sommer- und Winterbetrieb.
Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Der Zustand wird gerateintern bei
Bus- oder Netzspannungsausfall gespeichert und nach einem Geratereset
wiederhergestellt.
Zyklische Telegramme auf dieses Objekt mit gleicher Telegrammpolaritat (EIN
-> EIN, AUS -> AUS) bewirken keine Reaktion.

Funktion: Kurzschluss- / Uberlastmeldung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 9 Reset Kurzschluss / Uberlast  Ventilausgange- 1Bit 1.015 K, S, -, (L)
Eingang 1

Beschreibung 1 Bit Eingangsobjekt zur zentralen Rucksetzung aller
Kurzschluss/Uberlastmeldungen der Ventilausgange. Die Telegrammpolaritat
ist vorgegeben: "0" = keine Reaktion, "1" = alle Meldungen zurucksetzen.
Einzelne Kurzschluss- / Uberlastmeldungen kénnen Uber das Objekt nur
zurlick gesetzt werden, wenn der Prifzyklus (Wartezeit und Testzykluszeit)
der betroffenen Ventilausgénge abgeschlossen ist.

Funktion: Sammelriickmeldung Status

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 10 Sammelriickmeldung Status  Ventilausgénge - 4 Byte 27.001 K, -, (U),
Ausgang (L)?

Beschreibung 4 Byte Ausgangsobjekt zur gesammelten Statusrickmeldung aller
Ventilausgange. In der Sammelrtickmeldung werden die Ventilzustande in nur
einem Telegramm zusammengefasst. Das Objekt enthalt bitorientiert die
Ruckmeldeinformationen. Das Objekt kann aktiv sendend oder passiv
auslesbar sein (parameterabhangig).

Funktion: Servicebetrieb Aktivieren / Deaktivieren

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D<—| 12 Aktivieren / Deaktivieren Servicebetrieb - 2 Bit 2.001 K,S, - (L)
Eingang 1

Beschreibung 2 Bit Eingangsobjekt zur Aktivierung und Deaktivierung des Servicebetriebs.
Das Bit 1 des Telegramms aktiviert mit dem Wert "1" den Servicebetrieb. Die
zugeordneten Ventilausgange sind dann in dem Zustand verriegelt, den Bit 0
vorgibt ("0" = geschlossen / "1" = gedffnet). Der konfigurierte Ventil-Wirksinn
wird dabei berlicksichtigt. Der Wert "0" in Bit 1 deaktiviert den Servicebetrieb
wieder.
Ox = Servicebetrieb deaktiviert
10 = Servicebetrieb aktiviert, Ventile geschlossen
11 = Servicebetrieb aktiviert, Ventile gedffnet

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.

2: Die Kommunikationsflags werden automatisch in Abhangigkeit der Parametrierung gesetzt.
"U"-Flag bei aktivem Meldeobjekt; "L"-Flag bei passivem Statusobjekt.
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Funktion: Servicebetrieb Status
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 13 Status aktiv / inaktiv Servicebetrieb - 1Bit 1.002 K,- U, L

Ausgang

Beschreibung 1 Bit Ausgangsobjekt zur Statusmeldung, ob der Servicebetrieb aktiv ist oder
nicht. Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" = Servicebetrieb inaktiv,
"1" = Servicebetrieb aktiv.
Der Objektwert wird nach einem Geratereset (ETS-Programmiervorgang, Bus-
INetzspannungswiederkehr) nicht automatisch ausgesendet.

Funktion: Handbedienung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 14 Sperren Handbedienung - 1 Bit 1.003 K, S, -, (L)

Eingang

Beschreibung 1 Bit Eingangsobjekt zum Sperren der Tasten der Handbedienung am Gerat.
Die Polaritat ist parametrierbar.

Funktion: Handbedienung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 15 Status Handbedienung - 1 Bit 1.002 K,-, U, L

Ausgang

Beschreibung 1 Bit Ausgangsobjekt zur Statusibermittlung der Handbedienung. Das Objekt
ist "0", wenn die Handbedienung deaktiviert ist (Busbetrieb). Das Obijekt ist
"1", wenn die Handbedienung aktiv ist. Ob die temporare oder die permanente
Handbedienung als Statusinformation angezeigt wird, ist parametrierbar.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Gber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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4.2.3.2 Objekte fur Ventilausgange

Funktion: Stellgrélkenvorgabe
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

) eligréle entilausgang X - i . .S, -,
38 StellgronR Ventil X 1Bit 1.001 K,S, - (L
120, Eingang (X =1...6) 1

170,

220,

270

Beschreibung 1 Bit Eingangsobjekt zur Vorgabe einer schaltenden StellgréRe z. B. eines
KNX-Raumtemperaturreglers. Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" =
Ventil schliefen, "1" = Ventil 6ffnen. Der parametrierte Ventil-Wirksinn wird bei
der elektrischen Ansteuerung des Ventils berucksichtigt.
Dieses Objekt ist nur flr Ventilausgange verfigbar, die in der ETS auf das
StellgroRen-Datenformat "schaltend (1 Bit)" konfiguriert sind.

Funktion: StellgroRenvorgabe
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I ;] StellgroRe Ventilausgang X - 1 Byte 5.001 K,S, - (L)
121, Eingang (X =1...6) 1
171,
221,
271

Beschreibung 1 Byte Eingangsobjekt zur Vorgabe einer stetigen StellgroRe z. B. eines KNX-
Raumtemperaturreglers (0...100 % -> 0...255). Dieses Objekt ist nur fir
Ventilausgange verfigbar, die in der ETS auf die Stellgré3en-Datenformate
"stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulation (PWM)" oder "stetig (1 Byte) mit
StellgroRen-Grenzwert" konfiguriert sind. Beim StellgréRenformat "stetig (1
Byte) mit Pulsweitenmodulation (PWM)" wird der Telegrammwert durch den
Aktor in ein aquivalentes pulsweitenmoduliertes Schaltsignal an den
Ventilausgangen umgesetzt. Das Tastverhaltnis wird standig durch den Aktor
in Abhangigkeit der empfangenen StellgroRe angepasst. Die Zykluszeit ist in
der ETS konfigurierbar. Unter Beriicksichtigung des parametrierten Ventil-
Wirksinns wird der Ausgang in Abhangigkeit der anzufahrenden Ventilstellung
entweder bestromt oder nicht bestromt. Dabei wird das Tastverhaltnis bei
einem stromlos gedffneten Antrieb automatisch invertiert.

Beim Stellgrofienformat "stetig (1 Byte) mit Stellgrofien-Grenzwert " wird die
empfangene stetige StellgroRe in Abhangigkeit eines parametrierten
Grenzwerts in ein schaltendes Ausgangssignal umgeformt. Der Stellantrieb
offnet, wenn die StellgroRe den Grenzwert erreicht oder diesen Uberschreitet.
Um ein standiges Schlielen und Offnen des Stellantriebs bei StellgroRen im
Bereich des Grenzwerts zu verhindern, wird zudem eine Hysterese bewertet.
Der Stellantrieb schlie3t erst dann, wenn die StellgréRe den Grenzwert
abziglich der parametrierten Hysterese unterschreitet. Die Umformung des
stetigen Eingangssignals in eine schaltende Stellgrofie erfolgt gerateintern.
Der Aktor bewertet die umgeformte Stellgrofie bei der Verarbeitung wie eine
empfangene 1 Bit Stellgro3e. Er leitet den Zustand direkt an den
entsprechenden Ausgang unter Bertcksichtigung des parametrierten Ventil-
Wirksinns weiter.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Gber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Ventilstatus
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I % Rickmeldung Ventilausgang X - 1 Bit 1.001 K, - U, L
122, Ventilstellgrofie Ausgang (X =
172, 1...6)
222,
272

Beschreibung

1 Bit Ausgangsobjekt zur Riickmeldung der aktiven schaltenden Stellgrofie
eines Ventilausgangs. Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" = Ventil
geschlossen, "1" = Ventil gedffnet.

Dieses Objekt ist nur flr Ventilausgange verflgbar, die in der ETS auf die
StellgroRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit
StellgroRen-Grenzwert" konfiguriert sind.

Auch flr solche StellgréRenausgange ist es moglich, dass eine stetige
StellgréRe (PWM am Ausgang) aktiv ist (z. B. nach Bus-
/Netzspannungswiederkehr oder durch Zwangsstellung und Notbetrieb oder
Handbedienung). In diesem Fall meldet das Statusobjekt eine "0" zurtick,
wenn die StellgroRe "0 %" entspricht. Das Objekt sendet eine "1" zurlck,
wenn die eingestellte Stellgréfe "1...100 %" entspricht.

Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Busspannungswiederkehr und
nach einem ETS-Programmiervorgang ggf. nach Ablauf der
Sendeverzogerung (parametrierbar) aus.

Funktion: Ventilstatus
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 23, Riickmeldung Ventilausgang X - 1 Byte 5.001 K,- 0, L
123, Ventilstellgrofie Ausgang (X =
173, 1...6)
223,
273

Beschreibung

1 Byte Ausgangsobjekt zur Ruckmeldung der aktiven stetigen Stellgrofie eines
Ventilausgangs (0...100 % -> 0...255).

Dieses Objekt ist nur flr Ventilausgange verfugbar, die in der ETS auf das
StellgrolRen-Datenformat "stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulation (PWM)"
konfiguriert sind.

Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Busspannungswiederkehr und
nach einem ETS-Programmiervorgang ggf. nach Ablauf der
Sendeverzogerung (parametrierbar) aus.

1: Die Kommunikationsflags werden automatisch in Abhangigkeit der Parametrierung gesetzt.
"U"-Flag bei aktivem Meldeobjekt; "L"-Flag bei passivem Statusobjekt.
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Funktion: Ventil-Zwangsstellung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 32" Zwangsstellung Ventilausgang X - 1Bit 1.003 K, S, - (L)
124, Eingang (X =1...6) 1
174,
224,
274

Beschreibung 1 Bit Eingangsobjekt zur Aktivierung und Deaktivierung einer Zwangsstellung.
Die Telegrammpolaritat ist konfigurierbar.
Aktualisierungen des Objekts von "Zwangsstellung aktiv" nach
"Zwangsstellung aktiv" oder von "Zwangsstellung nicht aktiv" nach
"Zwangsstellung nicht aktiv" zeigen keine Reaktion. Der Uber das
Zwangsstellungs-Objekt vorgegebene Zustand wird gerateintern bei
Busspannungsausfall gespeichert und nach Bus- und/oder
Netzspannungswiederkehr automatisch wiederhergestelit.

Funktion: StellgréReniiberwachung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 32 Storung StellgroRe Ventilausgang X - 1Bit 1.005 K, -, U,L
125, Ausgang (X =
175, 1...6)
225,
275

Beschreibung 1 Bit Ausgangsobjekt zur Signalisierung einer gestorten StellgroRRe (bei aktiver
StellgréReniberwachung wurde innerhalb der Uberwachungszeit kein
StellgréRentelegramm empfangen). Die Telegrammpolaritat ist konfigurierbar.
Unmittelbar nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang sendet das Objekt "Stérung StellgroRe" nicht
automatisch den Zustand aus. Es muss erst erneut eine gestorte Stellgrofie
erkannt werden (Ablauf der Uberwachungszeit ohne StellgréRentelegramm),
so dass der Objektwert ausgesendet wird. Dies ist auch der Fall, sofern nach
einem Geratereset ein gespeicherter Notbetrieb wiederhergestellt wurde.

Funktion: StellgréRenbegrenzung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 2. StellgréRenbegrenzung Ventilausgang X- 1Bit 1.002 K, S, -, (L)
126, Eingang (X = 1...6)
176,
226,
276

Beschreibung 1 Bit Eingangsobjekt zur bedarfsgerechten Aktivierung und Deaktivierung
einer StellgroRenbegrenzung. Die Telegrammpolaritat ist vorgegeben:
"0" = StellgréRenbegrenzung inaktiv, "1" = Stellgrofienbegrenzung aktiv.
Aktualisierungen des Objekts von "1" nach "1" oder von "0" nach "0" zeigen
keine Reaktion.
Dieses Objekt ist bedarfsweise nur fiir Ventilausgange verflgbar, die in der
ETS auf das StellgroRen-Datenformat "stetig (1 Byte) mit
Pulsweitenmodulation (PWM)" konfiguriert sind.
Es ist mdglich, die StellgroRenbegrenzung automatisch nach
Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang durch
den Aktor aktivieren zu lassen. Der Zustand der StellgréRenbegrenzung wird
dann nicht automatisch im Kommunikationsobjekt nachgefuhrt.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Gber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Ventilspllung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I % Ventilsplilung Start Ventilausgang X - 1 Bit 1.003 K, S, -, (L)
127, Ventilspllung Start / Stopp Eingang (X =1...6)
287
277

Beschreibung 1 Bit Eingangsobjekt zum Starten und Stoppen einer Ventilspilung. Uber
dieses Objekt kann eine Ventilspilung zeit- oder ereignisgesteuert aktiviert
werden. Es ist beispielsweise zudem mdglich, mehrere Heizungsaktoren
miteinander zu kaskadieren, so dass diese eine Ventilspllung zeitgleich
ausfuhren (Verknipfungen der einzelnen Statusobjekte mit den
Eingangsobjekten der Ventilspulung).

Die Telegrammpolaritat ist parametrierbar. Optional kann ein Stoppen Uber
das Objekt verhindert werden.

Die Zeit einer zyklischen Ventilspllung wird neu gestartet, sobald eine extern
gestartete Ventilspulung durch ein Stopp-Telegramm oder durch Ablauf der
Spuldauer gestoppt wird. Aktualisierungen des Objekts von "Start" nach
"Start" oder von "Stopp" nach "Stopp" werden ignoriert. Die Dauer einer
ablaufenden Ventilspulung oder die Zykluszeit der zyklischen Ventilspilung
wird hierdurch nicht erneut gestartet.

Funktion: Ventilspulung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 28 Ventilspllung Status Ventilausgang X - 1Bit 1.002 K, -, U,L
128, Ausgang (X =
178, 1...6)
228,
278

Beschreibung 1 Bit Ausgangsobjekt zur Status-Riickmeldung einer Ventilspilung. Die
Telegrammpolaritat ist vorgegeben: "0" = Ventilspllung inaktiv,
"1" = Ventilspulung aktiv.
Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Bus- und
Netzspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang ohne
Verzdgerung aus.

Funktion: Uberlast- / Kurzschlussidentifizierung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 38’ Meldung Kurzschluss / Ventilausgang X - 1 Bit 1.005 K,-, U, L
1209, Uberlast Ausgang (X =
179, 1...6)
229,
279

Beschreibung 1 Bit Ausgangsobjekt zur Signalisierung einer identifizierten Uberlast oder
eines Kurzschlusses am betroffenen Ventilausgang. Die Telegrammpolaritat
ist parametrierbar.

Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Busspannungswiederkehr und
nach einem ETS-Programmiervorgang stets verzogert aus, sofern auf der
Parameterseite "Allgemein" eine Verzdégerung nach Busspannungswiederkehr
konfiguriert ist.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Gber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Kombinierter Ventilstatus
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I gg Rickmeldung Ventilstatus Ventilausgang X - 1 Byte ---1 K,-, U, L2
130, kombi Ausgang (X =
180, 1...6)
230,
280

Beschreibung 1 Byte Ausgangsobjekt zur kombinierten Rickmeldung diverser
Statusinformationen eines Ventilausgangs. Die Bitkodierung ist wie folgt
festgelegt:

Bit 0: StellgroRenstatus ("0" = AUS, 0 % / "1" = EIN, "1...100 %")

Bit 1: Kurzschluss ("0" = kein Kurzschluss / "1" = Kurzschluss)

Bit 2: Uberlast ("0" = keine Uberlast / "1" = Uberlast)

Bit 3: Ventilspulung ("0" = keine Ventilspulung / "1" = Ventilspllung aktiv)
Bit 4: Servicebetrieb ("0" = kein Servicebetrieb / "1" = Servicebetrieb aktiv)
Bit 5: Handbedienung ("0" = keine Handbed. / "1" = Handbed. aktiv)

Bit 6: Zwangsstellung ("0" = keine Zwangsst. / "1" = Zwangsst. aktiv)

Bit 7: nicht belegt (immer "0")

Das Objekt sendet den aktuellen Status nach Busspannungswiederkehr und
nach einem ETS-Programmiervorgang ggf. nach Ablauf der
Sendeverzogerung (parametrierbar) aus.

Funktion: Betriebsstundenzahler

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I g] Grenzwert / Startwert Ventilausgang X - 2 Byte 7.007 K, S, -, (L)
131,  Betriebsstundenzahl. 3 Eingang (X =1...6) 4
231,
281

Beschreibung 2 Byte Eingangsobjekt zur externen Vorgabe eines Grenzwerts / Startwerts
des Betriebsstundenzahlers eines Ventilausgangs.
Wertebereich: 0...65535

Funktion: Betriebsstundenzahler
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I g% Reset Betriebsstundenzéhler Ventilausgang X- 1Bit 1.015 K, S, -, (L)
132, Eingang (X =1...6) 4

182,

232,

282

Beschreibung 1 Bit Eingangsobjekt zum Zuriicksetzen des Betriebsstundenzahlers eines
Ventilausgangs ("1" = Neustart, "0" = keine Reaktion).

1: Nicht standardisierter DP-Typ.

2: Die Kommunikationsflags werden automatisch in Abhangigkeit der Parametrierung gesetzt.
"U"-Flag bei aktivem Meldeobjekt; "L"-Flag bei passivem Statusobjekt.

3: Grenzwertobjekt oder Startwertobjekt in Abhangigkeit der parametrierten Zahlerart des
Betriebsstundenzahlers.

4: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Gber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Betriebsstundenzahler
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I gg Wert Betriebsstundenzéhler ~ Ventilausgang X - 2 Byte 7.007 K, -, U, (L)
133, Ausgang (X = 1
183, 1...6)
233,
283

Beschreibung 2 Byte Ausgangsobjekt zum Ubertragen oder Auslesen des aktuellen
Zahlerstands des Betriebsstundenzahlers eines Ventilausgangs.
Der Wert des Kommunikationsobjekts geht bei Busspannungsausfall nicht
verloren und wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang aktiv auf den Bus ausgesendet. Im
Auslieferungszustand ist der Wert "0".

Funktion: Betriebsstundenzahler
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I gj Ablauf Betriebsstundenzahler Ventilausgang X- 1Bit 1.002 K, -, U, (L)
134, Ausgang (X = !
184, 1...6)
234,
284

Beschreibung 1 Bit Ausgangsobjekt zur Meldung, dass der Betriebsstundenzahler
abgelaufen ist (Vorwartszahler = Grenzwert erreicht / Riickwartszahler = Wert
"0" erreicht). Bei einer Meldung wird der Objektwert aktiv auf den Bus
ausgesendet ("1" = Meldung aktiv / "0" = Meldung inaktiv).
Der Wert des Kommunikationsobjekts geht bei einem Geratereset nicht
verloren und wird nach Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang aktiv auf den Bus ausgesendet.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Gber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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4.2.3.3 Objekte fir Raumtemperaturregler

Objekt zur Solltemperatur-Vorgabe

Funktion: Solltemperatur-Vorgabe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I gg?’ Basis Sollwert Regler x - Eingang 2 Byte 9.001 K, S, -, (L)’
462, (x=1...6)
533,
604,

675

Beschreibung 2 Byte Objekt zur externen Vorgabe des Basis-Sollwertes bei relativer
Sollwertvorgabe. Der mégliche Wertebereich wird in Abhangigkeit der
Betriebsart durch die parametrierte Frostschutz- und/oder
Hitzeschutztemperatur begrenzt. Der Regler rundet die tber das Objekt
empfangenen Temperaturwerte abhangig vom konfigurierten Intervall der
Basissollwertverschiebung (0,1 K oder 0,5 K).
Die Vorgabe des Temperaturwertes muss stets im Format "°C" erfolgen.

Funktion: Solltemperatur-Vorgabe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I %5?* Sollwert aktiver Regler x - Eingang 2 Byte 9.001 K, S, -, (L)’
262  Betriebsmodus (x=1...6)
533,
604,

675

Beschreibung 2 Byte Objekt zur externen Vorgabe eines Sollwerts bei absoluter
Sollwertvorgabe. Der mégliche Wertebereich wird in Abhangigkeit der
Betriebsart durch die parametrierte Frostschutz- und/oder
Hitzeschutztemperatur begrenzt. Der Regler rundet die tber das Objekt
empfangenen Temperaturwerte auf 0,1 K.
Die Vorgabe des Temperaturwerts muss stets im Format "°C" erfolgen.

Objekte zur Betriebsmodusumschaltung

Funktion: Betriebsmodusumschaltung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I ggg Betriebsmodusumschaltung  Regler x - Eingang 1 Byte 20.102 K, S, U, (L)
464, (x=1..6) 2
535,
606,

677

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Umschaltung des Betriebsmodus des Reglers gemal der
KNX Spezifikation. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfligbar, wenn die
Betriebsmodusumschaltung Uber 1 Byte erfolgen soll (parameterabhangig).
Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird uber dieses Objekt der aktuelle Betriebsmodus
ausgesendet.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.

2: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt GUber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Betriebsmodusumschaltung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I ggg Komfortbetrieb Regler x - Eingang 1 Bit  1.001 K,S, U, (L)
1

464, (X = 16)
535,
606,
677

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Umschaltung in den Betriebsmodus "Komfort". Dieses Objekt
ist in dieser Weise nur verfiigbar, wenn die Betriebsmodusumschaltung tber
4 x 1 Bit erfolgen soll (parameterabhangig).
Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird Uber dieses Objekt der Betriebsmodus "Komfort"
ausgesendet, sofern dieser aktiv ist.

Funktion: Betriebsmodusumschaltung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I ggz» Standby-Betrieb Regler x - Eingang 1 Bit  1.001 K,S, U, (L)
465, (x=1...6) 1
536,
607,
678

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Umschaltung in den Betriebsmodus "Standby". Dieses Objekt
ist in dieser Weise nur verfiigbar, wenn die Betriebsmodusumschaltung tber
4 x 1 Bit erfolgen soll (parameterabhangig).
Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird Uber dieses Objekt der Betriebsmodus "Standby"
ausgesendet, sofern dieser aktiv ist.

Funktion: Betriebsmodusumschaltung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I ggg» Nachtbetrieb Regler x - Eingang 1 Bit  1.001 K,S, U, (L)
' = 1
466, (X = 16)
537,
608,
679

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Umschaltung in den Betriebsmodus "Nacht". Dieses Objekt ist
in dieser Weise nur verfligbar, wenn die Betriebsmodusumschaltung tber
4 x 1 Bit erfolgen soll (parameterabhangig).
Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird tber dieses Objekt der Betriebsmodus "Nachtbetrieb"
ausgesendet, sofern dieser aktiv ist.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Betriebsmodusumschaltung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I ggg’ Frost- / Hitzeschutz Regler x - Eingang 1 Bit  1.001 K,S, U, (L)
467, (x=1...6) !
538,
609,
680

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Umschaltung in den Betriebsmodus "Frost- / Hitzeschutz".
Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfigbar, wenn die
Betriebsmodusumschaltung tber 4 x 1 Bit erfolgen soll (parameterabhangig).
Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird Uber dieses Objekt der Betriebsmodus "Frost- /
Hitzeschutz" ausgesendet, sofern dieser aktiv ist.

Funktion: Betriebsmodusumschaltung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I %5?* Zwangsobjekt-Betriebsmodus Regler x - Eingang 1 Byte 20.102 K, S, U, (L)
468, (x=1...6) !
539,
610,
681

Beschreibung 1 Byte Objekt zur zwangsgefihrten Umschaltung (hdchste Prioritat) des
Betriebsmodus des Reglers gemal der KNX Spezifikation. Dieses Objekt ist
in dieser Weise nur verfligbar, wenn die Betriebsmodusumschaltung tber
1 Byte erfolgen soll (parameterabhangig).

Funktion: Betriebsmodusumschaltung Prasenzerfassung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 327 Prasenztaste Regler x - Eingang 1 Bit  1.001 K, S, U, (L)
' = 1
469, (X = 16)
540,
611,
682

Beschreibung 1 Bit Objekt durch das ein externer Prasenztaster (z. B. von einer
Reglernebenstelle) an den Regler angebunden werden kann (Polaritat:
Prasenz vorhanden ="1", Prasenz nicht vorhanden = "0").

Durch eine Prasenz kann dauerhaft in den Komfortbetrieb (ausgehend vom
Standby-Betrieb) oder temporar in die Komfortverlangerung (ausgehend vom
Nachtbetrieb oder Frost- / Hitzeschutzbetrieb) geschaltet werden.

Prasenz im Standby-Betrieb: Bei einer Présenz aktiviert der Regler den
Komfortbetrieb. Sobald Gber das Objekt keine Prasenz mehr vorgegeben ist,
schaltet der Regler in den Standby-Betrieb zurtck.

Prasenz im Nachtbetrieb oder Frost- / Hitzeschutzbetrieb: Bei einer Prasenz
aktiviert der Regler die Komfortverlangerung. Nach Ablauf der parametrierten
Dauer der Komfortverlangerung wird wieder automatisch in den Nachtbetrieb
oder Frost- / Hitzeschutzbetrieb zurtickgeschaltet. In diesem Fall wird der
Objektwert automatisch zurickgesetzt.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) ist die Prasenzfunktion stets deaktiviert.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Prasenzerfassung auf "Prasenztaste”
konfiguriert ist.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Betriebsmodusumschaltung Prasenzerfassung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I gggv Prasenzmelder Regler x - Eingang 1 Bit  1.001 K,S, U, (L)
' = 1
469, (X = 16)
540,
611,
682

Beschreibung 1 Bit Objekt durch das ein externer KNX Prasenzmelder an den Regler
angebunden werden kann (Polaritat: Prasenz vorhanden = "1", Prasenz nicht
vorhanden ="0").

Bei einer Prasenz aktiviert der Regler den Komfortbetrieb, sofern keine
ubergeordnete Funktion (z. B. Fensterstatus) aktiv ist. Der Regler schaltet in
den zuletzt vorgegebenen Betriebsmodus zurlck, sobald der Prasenzmelder
keine Prasenz mehr meldet.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) ist die Prasenzfunktion stets deaktiviert.

Dieses Objekt ist nur sichtbar, wenn die Prasenzerfassung auf
"Prasenzmelder" konfiguriert ist.

Funktion: Betriebsmodusumschaltung Fensterstatus
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 328 Fensterstatus Regler x - Eingang 1Bit 1.019 K, S, - (L)
, = 2
470, (X = 16)
541,
612,
683

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Ankopplung von Fensterkontakten.
Polaritat: Fenster gedffnet = "1", Fenster geschlossen = "0".

Objekt zur Betriebsartenumschaltung

Funktion: Betriebsartenumschaltung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I %8’ Heizen / Kiihlen Umschaltung Regler x - 1Bit 1.100 K, -, U, (L)
471, Ausgang !
542, (x=1...6)
613,
684

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Ubertragung der automatisch eingestellten Betriebsart des
Reglers (Betriebsarten "Heizen" oder "Kihlen").
Objektwert "1" = Heizen; Objektwert "0" = Kihlen.
Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird Uber dieses Objekt die aktuelle Betriebsart ausgesendet.
Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfigbar, wenn die
Betriebsartenumschaltung automatisch erfolgt (parameterabhangig).

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.

2: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt GUber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Betriebsartenumschaltung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 238, Heizen / Kiihlen Umschaltung Regler x - Eingang 1Bit  1.100 K, S, U, (L)
’ 1

471, (X— 16)
542,
613,
684

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Umschaltung der Betriebsart des Reglers ("Heizen" oder
"Kdhlen"). Objektwert "1" = Heizen; Objektwert "0" = Kihlen.
Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) ist der Objektwert stets "0", unabhangig davon, welche
Betriebsart per Parametrierung nach einem Reset vorgegeben ist. Dieses
Objekt ist in dieser Weise nur verfigbar, wenn die Betriebsartenumschaltung
manuell (nicht automatisch durch den Regler) erfolgen soll
(parameterabhangig).

Objekte zum Reglerstatus

Funktion: Statusmeldung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 28(1), KNX-Status Betriebsmodus  Regler x - 1 Byte 20.102 K, -, U, (L)
472, Ausgang
543, (x=1...6)
614,
685

Beschreibung 1 Byte Objekt, Gber das der Regler den aktuellen Betriebsmodus ausgibt.
Dieses Objekt dient in der Regel dazu, dass Reglernebenstellen in der KNX
konformen Statusanzeige den Reglerbetriebsmodus korrekt anzeigen kénnen.
Folglich ist dieses Objekt mit Reglernebenstellen zu verbinden, sofern die
KNX konforme Statusriickmeldung konfiguriert ist.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Status ausgesendet. Das
Objekt ist nur bei "Status Regler = KNX konform" verflgbar.

Funktion: Statusmeldung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 330 Reglerstatus Regler x - 1 Byte --- K, - U, (L)
472, Ausgang 1
543, (x=1...6)
614,
685

Beschreibung 1 Byte Objekt, Gber das der Regler den aktuellen Betriebszustand ausgibt
(z. B. an eine Reglernebenstelle).
Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird uUber dieses Objekt der aktuelle Status ausgesendet. Das
Objekt ist nur bei "Status Regler = Regler allgemein" verfligbar.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Statusmeldung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 28‘1)» Reglerstatus ... Regler x - 1Bit 1.001 K, - U, (L)
472, Ausgang 1
543, (x=1...6)
614,
685

Beschreibung

1 Bit Objekt zur Einzel-Statusriickmeldung parametrierbarer Funktionen des
Reglers. Dieses Obijekt ist in dieser Weise nur verfligbar, wenn ein Teil des
Reglerstatus einzeln als 1 Bit Information ausgesendet werden soll
(parameterabhangig).

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Status ausgesendet.

Funktion: Statusmeldung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 288» KNX Status Regler x - 2 Byte 22.101 K, -, U, (L)’
480, Ausgang
551, (x=1...6)
622,
693

Beschreibung

2 Byte Objekt, Uber das der Regler KNX-harmonisiert elementare
Grundfunktionen anzeigt.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Status ausgesendet. Das
Objekt ist nur bei "Status Regler = KNX konform" verflgbar.

Funktion: Statusmeldung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 288’ Statusmeldung Zusatz Regler x - 1 Byte --- K,- U, (L)
480, Ausgang 1
551, (x=1...6)
622,
693

Beschreibung

1 Byte Objekt, Uber das der Regler den aktuellen erweiterten Betriebszustand
ausgibt (z. B. an eine Reglernebenstelle).

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Status ausgesendet. Das
Objekt ist nur bei "Status Regler = Regler allgemein" verfligbar.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Statusmeldung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 2?8’ KNX-Status Zwang- Regler x - 1Byte 20.102 K, -, U, (L)!
481  Betriebsmodus Ausgang
552, (x=1...6)
623,
694

Beschreibung 1 Byte Objekt, tiber das der Regler den Betriebsmodus im Fall einer
Zwangsfihrung ausgibt. Dieses Objekt dient in der Regel dazu, dass
Reglernebenstellen in der KNX konformen Statusanzeige den
Reglerbetriebsmodus korrekt anzeigen kdnnen. Folglich ist dieses Objekt mit
Reglernebenstellen zu verbinden, sofern die KNX konforme
Statusruckmeldung konfiguriert ist.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Status ausgesendet. Das
Objekt ist nur bei "Status Regler = KNX konform" verflgbar.

Objekte zu Meldefunktionen Heizen / Kiihlen

Funktion: Meldung Heizenergie
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 34y Meldung Heizen Regler x - 1Bit 1.001 K,- U, (L)
513, Ausgang 1
584, (x=1...6)
655,
726

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Meldung des Reglers, ob Heizenergie angefordert wird.
Objektwert = "1": Energie-Anforderung, Objektwert =
"0": keine Energie-Anforderung.

Funktion: Meldung Kihlenergie

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I ﬂ%’ Meldung Kihlen Regler x - 1Bit 1.001 K, -, U, (L)
514, Ausgang 1
585, (x=1...6)
656,
727

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Meldung des Reglers, ob Kihlenergie angefordert wird.
Objektwert = "1": Energie-Anforderung, Objektwert =
"0": keine Energie-Anforderung.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Objekte zu Regler-Sperrfunktionen

Funktion: Regler sperren
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| zgg’ Regler sperren Regler x - Eingang 1 Bit  1.001 K,S, - (L)
’ = 1
437 (x=1..6)
568,
639,
710

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Deaktivierung des Reglers (Aktivierung Taupunktbetrieb).
Polaritat: Regler deaktiviert = "1", Regler aktiviert = "0". Dieses Objekt ist nur
verfligbar, wenn das Abschalten des Reglers lGiber den Bus freigegeben ist.

Funktion: Regler sperren

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D<—| 358 Zusatzstufe sperren Regler x - Eingang 1 Bit  1.001 K,S, - (L)
498, (x=1..6) !
569,
640,

711

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Deaktivierung der Zusatzstufe des Reglers. Polaritat:
Zusatzstufe deaktiviert = "1", Zusatzstufe aktiviert = "0". Dieses Objekt ist in
dieser Weise nur verfugbar, wenn der zweistufige Heiz- oder Kuhlbetrieb
parametriert ist.

Objekt zur StellgroBRenausgabe Heizen und kombiniertes Ventil Heizen/Kiihlen

Funktion: Stellgrée

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D<—| 2%’ StellgroRe Heizen / Regler x - 1 Byte 5.001 K,- U, (L)
499  StellgrolRe Grundheizen Ausgang 2
570, (x=1...6)

641,
712

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen Stellgrof3e des Heizbetriebs. Im
zweistufigen Heizbetrieb Ausgabe der Stellgro3e fur die Grundheizung.
Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfiigbar, wenn Art der Regelung auf
"Stetige PI-Regelung" parametriert ist.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.

2: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt GUber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion:
Objekt

357,
e 28,
499,
570,
641,
712

Beschreibung

Stellgrofie
Funktion

Stellgréle Heizen (PWM) /
Stellgrélle Grundheizen
(PWM)

Name Typ DPT Flag
Regler x - 1Bit 1.001 K, - U, (L)
Ausgang 1
(x=1...6)

1 Bit Objekt zur Ausgabe der PWM-StellgroRe des Heizbetriebs. Im

zweistufigen Heizbetrieb Ausgabe der Stellgréfie fur die Grundheizung.
Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfigbar, wenn Art der Regelung auf
"Schaltende PIl-Regelung (PWM)" parametriert ist.

Funktion:
Objekt

O

357,
428,
499,
570,
641,
712

Beschreibung

StellgréRe
Funktion

StellgrélRe Heizen /
Stellgrofie Grundheizen

Name Typ DPT Flag
Regler x - 1Bit 1.001 K, - U, (L)
Ausgang 1
(x=1...6)

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden Stellgrélie des Heizbetriebs. Im

zweistufigen Heizbetrieb Ausgabe der Stellgré3e fur die Grundheizung.
Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfugbar, wenn Art der Regelung auf
"Schaltende 2-Punkt-Regelung" parametriert ist.

Funktion:
Objekt

O

357,
428,
499,
570,
641,
712

Beschreibung

Stellgréfe
Funktion

StellgrélRe Heizen/Kihlen /
StellgrélRe Grundstufe

Name Typ DPT Flag
Regler x - 1Byte 5.001 K, -, U, (L)
Ausgang 1
(x=1...6)

1 Byte Objekt zur Ausgabe der kombinierten stetigen Stellgrofie des Heiz- und

Klhlbetriebs. Im zweistufigen Heiz-/Kiihlbetrieb Ausgabe der StellgroRRe fiir
die Grundstufe. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfugbar, wenn die
StellgréRen fur den Heiz- und Kihlbetrieb auf ein gemeinsames Objekt
ausgegeben werden sollen (parameterabhangig). Zudem muss die Art der
Regelung auf "Stetige PI-Regelung" parametriert sein.

Funktion:
Objekt

O

357,
428,
499,
570,
641,
712

Beschreibun

Stellgréfle
Funktion

StellgréRe Heizen/Kuhlen
(PWM) / StellgroRe
Grundstufe (PWM)

Name Typ DPT Flag
Regler x - 1Bit 1.001 K, - U, (L)
Ausgang 1
(x=1...6)

g 1 Bit Objekt zur Ausgabe der kombinierten PWM-Stellgrée des Heiz- und
Klhlbetriebs. Im zweistufigen Heiz-/Kiihlbetrieb Ausgabe der StellgroRle fiir
die Grundstufe. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfugbar, wenn die
StellgréoRen fur den Heiz- und Kihlbetrieb auf ein gemeinsames Objekt
ausgegeben werden sollen (parameterabhangig). Zudem muss die Art der
Regelung auf "Schaltende PIl-Regelung (PWM)" parametriert sein.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Stellgrofie

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 2%» StellgroRe Heizen/Kihlen / Regler x - 1Bit 1.001 K, -, U, (L)
499, Stellgrofie Grundstufe Ausgang 1
570, (x=1...6)
641,
712

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Ausgabe der kombinierten schaltenden StellgroRe des Heiz-
und Kuhlbetriebs. Im zweistufigen Heiz-/Kiihlbetrieb Ausgabe der Stellgrofle
fur die Grundstufe. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfigbar, wenn die
StellgréRen fur den Heiz- und Kihlbetrieb auf ein gemeinsames Objekt
ausgegeben werden sollen (parameterabhangig). Zudem muss die Art der
Regelung auf "Schaltende 2-Punkt-Regelung" parametriert sein.

Objekt zur StellgroBenausgabe Zusatzheizen und kombiniertes Ventil Zusatzheizen/-
kiihlen

Funktion: Stellgréfle

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 338’ StellgroRe Zusatzheizen Regler x - 1 Byte 5.001 K, -, U, (L)
500, Ausgang 1
571, (x=1...6)
642,
713

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen Stellgrofie fiir die Zusatzheizung im
zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfigbar, wenn
Art der Regelung auf "Stetige PI-Regelung" parametriert ist.

Funktion: StellgréRe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 358 StellgroRe Zusatzheizen Regler x - 1Bit 1.001 K, - U, (L)
500 (PWM) Ausgang 1
571, (x=1...6)
642,
713

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Ausgabe der stetigen PWM-Stellgrofe fur die Zusatzheizung
im zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfugbar, wenn
Art der Regelung auf "Schaltende PI-Regelung (PWM)" parametriert ist.

Funktion: StellgroRe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 228» StellgroRe Zusatzheizen Regler x - 1Bit 1.001 K, -, U, (L)
500, Ausgang 1
571, (x=1...6)
642,
713

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden Stellgrée fur die Zusatzheizung im
zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfigbar, wenn
Art der Regelung auf "Schaltende 2-Punkt-Regelung" parametriert ist.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Stellgrofie
Objekt Funktion

D‘-I 228- Stellgrofie Zusatzstufe

500,
571,
642,
713

Name Typ DPT Flag
Regler x - 1Byte 5.001 K, -, U, (L)
Ausgang 1
(x=1...6)

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Ausgabe der kombinierten stetigen Stellgrofe fir die
Zusatzstufe im zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur
verfugbar, wenn die StellgréRen fir den Heiz- und Kihlbetrieb auf ein
gemeinsames Objekt ausgegeben werden sollen (parameterabhangig).
Zudem muss die Art der Regelung auf "Stetige PI-Regelung" parametriert

sein.

Funktion: StellgroRe
Objekt Funktion

D‘-I igg- StellgroRe Zusatzstufe
500, (PWM)

571,

642,

713

Name Typ DPT Flag
Regler x - 1Bit 1.001 K,- U, (L)
Ausgang 1
(x=1...6)

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Ausgabe der kombinierten schaltenden PWM-Stellgrofe fir
die Zusatzstufe im zweistufigen Betrieb. Dieses Obijekt ist in dieser Weise nur
verflugbar, wenn die Stellgréen flr den Heiz- und Kiihlbetrieb auf ein
gemeinsames Objekt ausgegeben werden sollen (parameterabhangig).
Zudem muss die Art der Regelung auf "Schaltende PIl-Regelung (PWM)"

parametriert sein.

Funktion: StellgroRe
Objekt Funktion

D‘-I 228’ Stellgrofie Zusatzstufe

500,
571,
642,
713

Name Typ DPT Flag
Regler x - 1Bit 1.001 K,- U, (L)
Ausgang 1
(x=1...6)

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Ausgabe der kombinierten schaltenden StellgroRRe fur die
Zusatzstufe im zweistufigen Betrieb. Dieses Obijekt ist in dieser Weise nur
verflugbar, wenn die Stellgréen flr den Heiz- und Kiihlbetrieb auf ein
gemeinsames Objekt ausgegeben werden sollen (parameterabhangig).
Zudem muss die Art der Regelung auf "Schaltende 2-Punkt-Regelung"”

parametriert sein.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Objekt zur StellgroRenausgabe Kiihlen

Funktion: Stellgrée

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 359 Stellgroke Kuhlen / Regler x - 1 Byte 5.001 K,- U, (L)
501, StellgroRe Grundkihlen Ausgang 1
572, (x=1...6)
643,
714

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen Stellgrofe des Kihlbetriebs. Im
zweistufigen Kihlbetrieb Ausgabe der Stellgréfie fur die Grundkihlung.
Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfiigbar, wenn Art der Regelung auf
"Stetige PI-Regelung" parametriert ist.

Funktion: Stellgréle

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I gggv StellgréfRe Kihlen (PWM) / Regler x - 1Bit 1.001 K, - U, (L)
501, StellgroRe Grundkihlen Ausgang 1
572,  (PWM) (x=1...6)
643,
714

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Ausgabe der PWM-StellgréRe des Kiihlbetriebs. Im
zweistufigen Kihlbetrieb Ausgabe der Stellgréfie flr die Grundkihlung.
Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfigbar, wenn Art der Regelung auf
"Schaltende PI-Regelung (PWM)" parametriert ist.

Funktion: StellgroRe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 228’ StellgroRe Kihlen / Regler x - 1Bit 1.001 K, -, U, (L)
501, StellgrofRe Grundkihlen Ausgang 1
572, (x=1...6)
643,
714

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden StellgroRe des Kuhlbetriebs. Im
zweistufigen Kihlbetrieb Ausgabe der Stellgrofie fur die Grundkihlung.
Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfigbar, wenn Art der Regelung auf
"Schaltende 2-Punkt-Regelung" parametriert ist.

Objekt zur StellgroRenausgabe Zusatzkiihlen

Funktion: StellgréRe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 399 StellgroRe Zusatzkuhlen Regler x - 1 Byte 5.001 K, - U, (L)
502, Ausgang 1
573, (x=1...6)
644,
715

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Ausgabe der stetigen StellgroRRe fiir die Zusatzkiihlung im
zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfugbar, wenn
Art der Regelung auf "Stetige PI-Regelung" parametriert ist.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Stellgrofie

Objekt Funktion

D‘-I 22‘11 StellgroRe Zusatzkihlen
502, (PWM)
573,
644,

715

Beschreibung

Name Typ DPT Flag
Regler x - 1Bit 1.001 K, - U, (L)
Ausgang 1
(x=1...6)

1 Bit Objekt zur Ausgabe der stetigen PWM-StellgroRe fir die Zusatzkiihlung

im zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfligbar, wenn
Art der Regelung auf "Schaltende PI-Regelung (PWM)" parametriert ist.

Funktion: Stellgréle
Objekt Funktion
D‘-I 390, StellgroRe Zusatzkuihlen
502,
573,
644,
715

Beschreibung

Name Typ DPT Flag
Regler x - 1Bit 1.001 K, - 0, (L)
Ausgang 1
(x=1...6)

1 Bit Objekt zur Ausgabe der schaltenden Stellgréfe fir die Zusatzkihlung im

zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfugbar, wenn
Art der Regelung auf "Schaltende 2-Punkt-Regelung" parametriert ist.

Objekt zur zusatzlichen StellgroBenausgabe PWM Heizen und kombiniertes Ventil PWM

Heizen/Kiihlen

Funktion:
Objekt

Stellgrofie
Funktion
D‘-I ig; PWM-Stellgroflie Heizen /
503 PWM-Stellgrofie
574, Grundheizen

645,
716

Beschreibung

Name Typ DPT Flag
Regler x - 1Byte 5.001 K, -, U, (L)
Ausgang 1
(x=1...6)

1 Byte Objekt zur Ausgabe der internen stetigen Stellgrée einer PWM-

Regelung des Heizbetriebs. Im zweistufigen Heizbetrieb Ausgabe der
StellgréRe fir die Grundheizung. Dieses Obijekt ist in dieser Weise nur
verfugbar, wenn Art der Regelung auf "Schaltende PI-Regelung (PWM)"
parametriert ist. Dadurch kann zusatzlich zur schaltenden 1 Bit StellgroRe der
PWM auch die berechnete stetige Stellgrofe des Reglers auf den Bus
ausgesendet und z. B. in einer Visualisierung angezeigt werden.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Stellgrofie

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 2% PWM-StellgréRe Regler x - 1 Byte 5.001 K, -, U, (L)
503 Heizen/Kuhlen / PWM- Ausgang 1
gzg, StellgrélRe Grundstufe (x=1...6)
716

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Ausgabe der kombinierten stetigen Stellgrofie einet PWM-
Regelung des Heiz- und Kihlbetriebs. Im zweistufigen Heiz-/Kihlbetrieb
Ausgabe der StellgroRRe fir die Grundstufe. Dieses Objekt ist in dieser Weise
nur verfligbar, wenn die StellgréRen flr den Heiz- und Kihibetrieb auf ein
gemeinsames Objekt ausgegeben werden sollen (parameterabhangig).
Zudem muss die Art der Regelung auf "Schaltende PIl-Regelung (PWM)"
parametriert sein. Dadurch kann zusatzlich zur schaltenden 1 Bit StellgroRe
der PWM auch die berechnete stetige StellgroRe des Reglers auf den Bus
ausgesendet und z. B. in einer Visualisierung angezeigt werden.

Objekt zur zusatzlichen StellgroBRenausgabe PWM Zusatzheizen und kombiniertes Ventil
PWM Zusatzheizen/-kiihlen

Funktion: Stellgrée

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 352 PWM-StellgréRe Regler x - 1 Byte 5.001 K, - U, (L)
504  Zusatzheizen Ausgang 1
575, (x=1...6)
646,
717

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Ausgabe der internen stetigen Stellgrofie einer PWM-
Regelung fir die Zusatzheizung im zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in
dieser Weise nur verfligbar, wenn Art der Regelung auf "Stetige Pl-Regelung"
parametriert ist. Dadurch kann zusatzlich zur schaltenden 1 Bit Stellgrofie der
PWM auch die berechnete stetige StellgroRe des Reglers auf den Bus
ausgesendet und z. B. in einer Visualisierung angezeigt werden.

Funktion: StellgréRe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
|:L_| 362, PWM-StellgroRe Zusatzstufe ~Regler x - 1Byte 5.001 K, -, U, (L)
504, Ausgang /
o4g. (x=1..8)
646,
717

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Ausgabe der kombinierten stetigen Stellgréfl3e einer PWM-
Regelung fur die Zusatzstufe im zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in
dieser Weise nur verfugbar, wenn die Stellgrofen fur den Heiz- und
Kulhlbetrieb auf ein gemeinsames Objekt ausgegeben werden sollen
(parameterabhangig). Zudem muss die Art der Regelung auf "Schaltende PI-
Regelung (PWM)" parametriert sein. Dadurch kann zusatzlich zur schaltenden
1 Bit StellgréRe der PWM auch die berechnete stetige StellgrofRe des Reglers
auf den Bus ausgesendet und z. B. in einer Visualisierung angezeigt werden.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Objekt zur zusatzlichen StellgroRenausgabe PWM Kiihlen

Funktion: Stellgrée

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D<—| 363 PWM-StellgréRe Kuhlen / Regler x - 1 Byte 5.001 K,- U, (L)
505, PWM-Stellgrofie Ausgang 1
576,  Grundkuhlen (x=1...6)
24

Beschreibung

1 Byte Objekt zur Ausgabe der internen stetigen Stellgrée einer PWM-
Regelung des Kuhlbetriebs. Im zweistufigen Kuhlbetrieb Ausgabe der
StellgroRe fir die Grundkihlung. Dieses Obijekt ist in dieser Weise nur
verfugbar, wenn Art der Regelung auf "Schaltende Pl-Regelung (PWM)"
parametriert ist. Dadurch kann zusétzlich zur schaltenden 1 Bit Stellgrofie der
PWM auch die berechnete stetige StellgroRe des Reglers auf den Bus
ausgesendet und z. B. in einer Visualisierung angezeigt werden.

Objekt zur zusatzlichen StellgroRenausgabe PWM Zusatzkiihlen

Funktion: StellgroRe

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

|:|<-| 3% PWM-StellgroRe Regler x - 1 Byte 5.001 K, - U, (L)
506, Zusatzkihlen Ausgang 1
gzg, (x=1...6)

719

Beschreibung

1 Byte Objekt zur Ausgabe der internen stetigen Stellgré3e einer PWM-
Regelung fir die Zusatzkihlung im zweistufigen Betrieb. Dieses Objekt ist in
dieser Weise nur verfligbar, wenn Art der Regelung auf "Schaltende PI-
Regelung (PWM)" parametriert ist. Dadurch kann zusatzlich zur schaltenden 1
Bit Stellgrélie der PWM auch die berechnete stetige StellgroRe des Reglers
auf den Bus ausgesendet und z. B. in einer Visualisierung angezeigt werden.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt iber den Bus oder durch
das Geréat in das Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Objekt zur Ausgabe der Solltemperatur

Funktion: Soll-Temperatur
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D<—| 28‘5" Soll-Temperatur Regler x - 2 Byte 9.001 K, - UL
476, Ausgang
547, (x=1...6)
618,
689

Beschreibung

2 Byte Objekt zur Ausgabe des aktuellen Temperatur-Sollwerts. Der mogliche
Wertebereich wird in Abhangigkeit der Betriebsart durch die parametrierte
Frostschutz- und/oder Hitzeschutztemperatur eingegrenzt.

Die Ausgabe des Temperaturwerts erfolgt stets im Format "°C".

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird Uber dieses Objekt die aktuelle Solltemperatur
ausgesendet.

Objekte zur Basis-Sollwertverschiebung (nur bei relativer Sollwertvorgabe)

Funktion: Basis-Sollwertverschiebung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
|:|<-| 28?» Aktuelle Regler x - 1 Byte 6.010 K,- U, L
478, Sollwertverschiebung Ausgang
549, (x=1...6)

620,
691

Beschreibung

1 Byte Objekt zur Ruckmeldung der aktuellen Basis-Sollwertverschiebung zur
Auswertung z. B. durch eine Reglernebenstelle. Die Wertigkeit eines
Zahlwerts im Kommunikationsobjekt ist abhangig vom Parameter "Schrittweite
der Sollwertverschiebung" und betragt entweder 0,1 K oder 0,5 K. Der Wert
"0" bedeutet, dass keine Verschiebung aktiv ist. Die Wertdarstellung erfolgt im
Zweierkomplement in positive und negative Richtung.

Nach Busspannungswiederkehr oder einem ETS-Programmiervorgang
(Reglerreset) wird Uber dieses Objekt der aktuelle Wert zur Basis-
Sollwertverschiebung ausgesendet. Da der Wert zur Basis-
Sollwertverschiebung ausschlieflich in einem fllichtigen Speicher abgelegt
wird, ist die Verschiebung unmittelbar nach Busspannungswiederkehr oder
einem ETS-Programmiervorgang immer "0".

Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfugbar, wenn eine relative
Sollwertvorgabe konfiguriert ist.

Art.-Nr. 2336REGHZRHE

Seite 53 von 240



5 l l I\\l a Software "Heizungsaktor 6fach 20D311"

Objekttabelle

Funktion: Basis-Sollwertverschiebung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 2%1 Vorgabe Regler x - Eingang 1 Byte 6.010 K, S, -, (L)
479,  Sollwertverschiebung (x=1...6) 1
821,
692

Beschreibung 1 Byte Objekt zur Vorgabe einer Basis-Sollwertverschiebung z. B. durch eine
Reglernebenstelle. Die Wertigkeit eines Zahlwerts im Kommunikationsobjekt
ist abhangig vom Parameter "Schrittweite der Sollwertverschiebung" und
betragt entweder 0,1 K oder 0,5 K. Der Wert "0" bedeutet, dass keine
Verschiebung aktiv ist. Die Wertdarstellung erfolgt im Zweierkomplement in
positive und negative Richtung.

Wenn die Grenzen des Wertebereiches durch die externe Wertvorgabe
Uberschritten werden, setzt der Regler den empfangenen Wert automatisch
auf die minimalen oder die maximalen Grenzen zurlck.

Dieses Objekt ist in dieser Weise nur verfiigbar, wenn eine relative
Sollwertvorgabe konfiguriert ist.

Objekt zur Erfassung der AuBRentemperatur

Funktion: Aulentemperatur
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
|:|<-| 310 AuRentemperatur Regler x - Eingang 2 Byte 9.001 K,S, - (L)
482, (x=1...6) 1
553,
624,
695

Beschreibung 2 Byte Objekt zur Erfassung der Aulientemperatur. Der empfangene Wert wird
ausschliel3lich zur Begrenzung der Solltemperaturen im Kihlbetrieb
verwendet.

Mdglicher Wertebereich: -99,9 °C bis +99,9 °C.
Die Vorgabe des Temperaturwerts muss stets im Format "°C" erfolgen.

Objekt zur Solltemperatur-Begrenzung

Funktion: Solltemperatur-Begrenzung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 341 Begrenzung Kuhlen- Regler x - Eingang 1 Bit  1.001 K, S, - (L)
483, Solltemperatur (x=1...6) 1
554,
625,
696

Beschreibung 1 Bit Objekt zur Aktivierung der Solltemperatur-Begrenzung. Polaritat:
Solltemperatur-Begrenzung EIN = "1"; Solltemperatur-Begrenzung AUS = "0".
Dieses Kommunikationsobjekt ist nur verfugbar, wenn die Solltemperatur-
Begrenzung eine Aktivierung tber ein Objekt vorsieht.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Gber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Objekt zur FuBbodentemperatur-Begrenzung

Funktion: FulRbodentemperatur-Begrenzung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D<—| 37 FuBboden-Temperatur Regler x - Eingang 2 Byte 9.001 K, S, - (L)
ggg (x=1...6) 1

651,
722

Beschreibung 2 Byte Objekt zur Ankopplung eines externen Temperaturfuhlers zur
FulRBbodentemperatur-Begrenzung.
Die Vorgabe des Temperaturwerts muss stets im Format "°C" erfolgen.

Objekte zur Raumtemperaturmessung

Funktion: Raumtemperaturmessung
Objekt Funktion Name Typ DPT Flag
D‘-I 381 Ist-Temperatur Regler x - 2 Byte 9.001 K,- U, L
523, Ausgang
594, (x=1...6)

665,
736

Beschreibung 2 Byte Objekt zur Ausgabe der im Regler aktiven Ist-Temperatur
(Raumtemperatur). Der moégliche Temperaturbereich wird durch die
empfangenen Temperaturwerte vorgegeben und entspricht dem Bereich, der
durch den KNX DPT 9.001 vorgegeben wird.

Die Ausgabe des Temperaturwerts erfolgt stets im Format "°C".

Funktion: Raumtemperaturmessung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 4312% Empfangene Temperatur 1 Regler x - Eingang 2 Byte 9.001 K,S, - (L)
524 (Temperaturfahler 1) (x=1...6) 1
595,
666,

737

Beschreibung 2 Byte Objekt zur Ankopplung eines externen KNX Temperaturfiihlers (z. B.
Tastsensor mit Temperaturmessung) zur Ermittlung der Raumtemperatur. Der
mdgliche Temperaturbereich wird durch den KNX DPT 9.001 vorgegeben.

Die Vorgabe des Temperaturwerts muss stets im Format "°C" erfolgen.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Gber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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Funktion: Raumtemperaturmessung

Objekt Funktion Name Typ DPT Flag

D‘-I 22} Empfangene Temperatur 2 Regler x - Eingang 2 Byte 9.001 K,S, - (L)
525, (Temperaturfihler 2) (x=1...6) 1
596,
667,

738

Beschreibung

2 Byte Objekt zur Ankopplung eines weiteren externen KNX
Temperaturfihlers (z. B. Tastsensor mit Temperaturmessung) zur Ermittlung
der Raumtemperatur. Dadurch Kaskadierung mehrerer Temperaturfihler zur
Raumtemperaturmessung. Der mégliche Temperaturbereich wird durch den
KNX DPT 9.001 vorgegeben.

Die Vorgabe des Temperaturwerts muss stets im Format "°C" erfolgen.
Dieses Kommunikationsobjekt ist nur verfligbar, wenn der zweite
Temperaturfihler freigegeben ist.

1: Zum Auslesen muss das L-Flag gesetzt werden. Es wird der zuletzt Gber den Bus in das
Objekt geschriebene Wert ausgelesen.
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4.2.4 Funktionsbeschreibung
4.2.4.1 Kanalubergreifende Funktionsbeschreibung

4.2.4.1.1 Parameterkonfiguration fur Ventilausgange

Zur Vereinfachung der Konfiguration konnen in der ETS alle Ventilausgange auf gleiche
Parameter zugeordnet und somit identisch parametriert werden. Der Parameter "Einstellung der
Parameter der Ausgange" auf der Parameterseite "Allgemein" gibt vor, ob jeder Ventilausgang
des Gerates individuell parametriert werden kann, oder ob alle Ausgange durch die gleichen
Parameter konfiguriert werden sollen.

Bei der Einstellung "alle Ausgange gleich" wird die Parameteranzahl in der ETS reduziert. Die
sichtbaren Parameter werden dann automatisch auf alle Ventilausgange angewendet. Lediglich
die Kommunikationsobjekte sind dann getrennt fiir die Ausgange projektierbar. Diese
Einstellung ist beispielsweise dann zu wahlen, wenn sich alle Stellantriebe identisch verhalten
und lediglich durch verschiedene Gruppenadressen angesteuert werden sollen (z. B. in
Burokomplexen oder bei Hotelzimmern).

Bei der Parametereinstellung "jeder Ausgang individuell" besitzt jeder Ventilausgang eigene
Parameterseiten in der ETS.
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4.2.4.1.2 Prioritaten fir Ventilausgange

Der Heizungsaktor unterscheidet verschiedene Funktionen und Ereignisse, die entweder alle
oder einige zugeordnete Ventilantriebe global betreffen, oder nur spezifisch fir einzelne
Ausgange wirksam sind. Weil diese Funktionen und Ereignisse nicht zeitgleich ausgefuhrt
werden kdnnen, muss es eine Prioritdtensteuerung geben. Jede globale oder
ausgangsorientierte Funktion und jedes eintreffende Ereignis besitzt eine Prioritat. Die Funktion
oder das Ereignis mit der héheren Prioritat Gbersteuert die niedriger eingestuften Funktionen
und Ereignisse.

Es sind die folgenden Prioritaten definiert...

- Uberlast / Kurzschluss (hochste Prioritat)

- Handbedienung

- Verhalten nach ETS-Programmiervorgang

- Verhalten bei Netz- oder Busspannungswiederkehr / Busspannungsausfall
- Servicebetrieb

- Ventilspulung

- Zwangsstellung

- Stellgrofenbegrenzung )

- Notbetrieb (durch zyklische Uberwachung der Stellgrofie)

- Normalbetrieb (Ansteuerung durch StellgréRentelegramme)

[i] Das Verhalten nach einem ETS-Programmiervorgang wird nur ausgefihrt, sofern sich
Anderungen in der Konfiguration des Gerates ergeben haben. Wird einfach nur ein
Applikationsdownload ausgefiihrt mit einer Projektierung, die sich bereits im Aktor befindet,
so fuhrt der Aktor das Verhalten nach Busspannungswiederkehr aus.

Bei einer Handbedienung und beim Servicebetrieb definiert ein Parameter jeweils separat das
Verhalten der Ventilausgange am Ende dieser Funktionen. Der Heizungsaktor flhrt nur dann
das parametrierte Verhalten aus, wenn zum Zeitpunkt der Freigabe keine Funktion mit einer
geringeren Prioritat aktiv ist. Sollte eine untergeordnete Funktion aktiv sein (z. B.
Zwangsstellung), fihrt der Aktor das Verhalten dieser Funktion erneut aus.
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i/ Besonderheit: Eine Funktion mit einer hohen Prioritat (z. B. Handbedienung) ist aktiv. Zuvor
war eine Funktion mit einer geringeren Prioritat (z. B. Servicebetrieb) aktiv. Diese Funktion
wird deaktiviert, wahrend die Ubergeordnete Funktion noch weiterhin aktiv ist. Am Ende der
Funktion mit der héheren Prioritat soll der Zustand der Ausgange nachgefiihrt werden. Der
Aktor bewertet dann die Stellgrofie der unterliegenden Funktion und pruft, wie das
Verhalten an dieser Stelle vorgegeben oder parametriert ist. Der Aktor fihrt im Anschluss
die StellgroRenvorgabe der unterliegenden Funktion aus. Sofern bei dieser Funktion auch
das Nachfiihren vorgegeben oder parametriert ist, geht der Aktor abermals eine Ebene
tiefer und bewertet das dort konfigurierte Verhalten.

Beispiel 1: Es ist der Servicebetrieb aktiv (Ventil vollstandig getffnet / 100 % Stellgréie).
Zuletzt wurde per StellgréRen-Telegramm (Normalbetrieb) ein Wert von 10 % vorgegeben.
Es sind keine weiteren Funktionen aktiv. Der Servicebetrieb ist so parametriert, dass am
Ende dieser Funktion der Ausgangszustand nachgeflihrt werden soll.

Nun wird die permanente Handbedienung aktiviert. Der Aktor Gbernimmt hierdurch die
StellgroRe der Handbedienung (z. B. 50 %). Wahrend die Handbedienung aktiv ist, wird
uber den KNX der Servicebetrieb deaktiviert. Der Aktor verharrt weiterhin in der
Handbedienung, bis diese Uber das Tastenfeld beendet wird. Da keine unterliegenden
Funktionen mehr aktiv sind, bewertet der Heizungsaktor den Parameter "Verhalten am
Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb". Da dieser Parameter auf
"Ausgange nachfuhren" eingestellt ist, bewertet der Aktor nun die nachzufiihrende
StellgroRe. Hierzu prift er, wie das Verhalten am Ende des Servicebetriebs vorgegeben ist.
Auch hier soll der Zustand nachgefihrt werden. Also bewertet der Aktor die anderen
unterliegenden Funktionen. Da keine weiteren Funktionen aktiv waren und sind, stellt der
Aktor am Ventilausgang die letzte StellgréRenvorgabe durch das KNX-Telegramm

(hier 10 %) ein.

Beispiel 2: Es ist der Servicebetrieb aktiv (Ventil vollstandig gedffnet / 100 % Stellgrélie).
Zuletzt wurde per Stellgréen-Telegramm (Normalbetrieb) ein Wert von 10 % vorgegeben.
Es sind keine weiteren Funktionen aktiv. Der Servicebetrieb ist so parametriert, dass am
Ende dieser Funktion keine Anderung ausgefiihrt werden soll.

Nun wird die permanente Handbedienung aktiviert. Der Aktor Gbernimmt hierdurch die
StellgréRe der Handbedienung (z. B. 50 %). Wahrend die Handbedienung aktiv ist, wird
uber den KNX der Servicebetrieb deaktiviert. Der Aktor verharrt weiterhin in der
Handbedienung, bis diese Uber das Tastenfeld beendet wird. Da keine unterliegenden
Funktionen mehr aktiv sind, bewertet der Heizungsaktor den Parameter "Verhalten am
Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb". Da dieser Parameter auf
"Ausgange nachflhren" eingestellt ist, bewertet der Aktor nun die nachzufiihrende
StellgréRe. Hierzu prift er, wie das Verhalten am Ende des Servicebetriebs vorgegeben ist.
Dort ist parametriert, dass sich keine Anderung ergeben soll. Also nimmt der
Heizungsaktor fir den betroffenen Ventilausgang die StellgroRe des Servicebetriebs (hier
100 %) an und stellt diese am Ausgang ein. Der Aktor bewertet in diesem Fall keine
anderen unterliegenden Funktionen mehr.
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4.2.4.1.3 Handbedienung fiir Ventilausgange

Das Gerat verfligt tiber eine elektronische Handbedienung fiir alle Ventilausgange. Uber ein
Tastenfeld mit 4 Funktionstasten und 3 Status-LED auf der Geratefront kdnnen die folgenden
Betriebsarten des Gerates eingestellt werden...

- Busbetrieb: Bedienung Uber Raumtemperaturregler, Tastsensoren oder andere Busgerate,

- Kurzzeitiger Handbetrieb: Manuelle Bedienung vor Ort mit Tastenfeld, automatische
Riickkehr in den Busbetrieb,

- Permanenter Handbetrieb: AusschlieRlich manuelle Bedienung am Geréat (z. B.
Baustellenbetrieb, Inbetriebnahmephase).

Die Bedienung der Funktionstasten, die Ansteuerung der Ventilausgange und die
Statusanzeige wird detailliert im Kapitel "Bedienung" beschrieben (siehe Seite 14). In den
folgenden Paragraphen werden die Parametrierung, die Statusriickmeldung, das Sperren tiber
die Busbedienung und das Wechselverhalten mit anderen Funktionen des Gerats bei Aktivieren
und Deaktivieren der Handbedienung genauer beschrieben.

Eine Handbedienung ist bei eingeschalteter Bus- oder Netzspannungsversorgung des Gerats
mdglich. Im Auslieferungszustand ist die Handbedienung vollstandig freigegeben. In diesem
unprogrammierten Zustand kénnen alle Ausgange uber die Handbedienung angesteuert
werden, wodurch eine schnelle Funktionsprufung der angeschlossenen Ventilantriebe
(beispielsweise auf der Baustelle) ermdglicht wird.

Nach der ersten Inbetriebnahme des Aktors durch die ETS kann die Handbedienung fir
verschiedene Betriebszustande separat freigegeben oder gesperrt sein. So kann die
Handbedienung im Busbetrieb (bei vorhandener Busspannung) gesperrt werden. Moglich ist
auch die komplette Sperrung der Handbedienung nur bei Busspannungsausfall. Folglich ist der
Handbetrieb vollstandig sperrbar, wenn Bus- als auch Busausfallsperrung aktiv sind.

Handbedienung freigeben

Die Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall" und "Handbedienung bei
Busbetrieb" auf der Parameterseite "Handbedienung" geben den Handbetrieb fir die
verschiedenen Betriebszustande frei oder sperren ihn.

= Den Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall" einstellen auf "freigegeben”.

Die Handbedienung ist bei ausgeschalteter Busspannung grundsatzlich freigegeben. Diese
Einstellung entspricht der Werksauslieferung.

= Den Parameter "Handbedienung bei Busspannungsausfall" einstellen auf "gesperrt".

Die Handbedienung ist vollstandig gesperrt, wenn die Busspannung ausgeschaltet ist. Da
in diesem Zustand auch keine Busbedienung maglich ist, kbnnen die Ausgange des Aktors
nicht mehr angesteuert werden.

®  Den Parameter "Handbedienung bei Busbetrieb" einstellen auf "freigegeben”.

Die Handbedienung ist bei eingeschalteter Busspannung grundsatzlich freigegeben. Die
Ausgange des Aktors kdnnen Uber den Bus oder durch die Handbedienung angesteuert
werden. Diese Einstellung entspricht der Werksauslieferung.

m  Den Parameter "Handbedienung bei Busbetrieb" einstellen auf "gesperrt".

Die Handbedienung ist vollstandig gesperrt, wenn die Busspannung eingeschaltet ist. In
dieser Konfiguration sind die Ausgange des Aktors ausschlief3lich Uber eine Busbedienung
ansteuerbar.

Sperrfunktion der Handbedienung einstellen

Die Handbedienung kann Gber den Bus — auch wahrend einer aktivierten Handbedienung —
separat gesperrt werden. Sobald bei freigegebener Sperrfunktion tGber das Sperrobjekt ein
Sperrtelegramm empfangen wird, beendet der Aktor sofort eine ggf. aktivierte Handbedienung
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und verriegelt die Funktionstasten auf der Geratefront. Die Telegrammpolaritat des
Sperrobjektes ist parametrierbar.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss freigegeben sein.
m  Den Parameter "Sperrfunktion ?" auf der Parameterseite "Handbedienung" einstellen auf

ja".
Die Sperrfunktion der Handbedienung ist freigegeben und das Sperrobjekt wird sichtbar.

®m  Beim Parameter "Polaritdt des Sperrobjektes" die gewinschte Telegrammpolaritat
parametrieren.

[i] Bei der Polaritat "0 = gesperrt; 1 = freigegeben" ist die Sperrfunktion nach Bus-
/Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang sofort aktiv
(Objektwert "0"). Zur Aktivierung einer Handbedienung muss in diesem Fall zunachst ein
Freigabetelegramm "1" auf das Sperrobjekt gesendet werden.

(i Bei Busspannungsausfall ist die Sperrung tiber das Sperrobjekt immer inaktiv (die
Handbedienung ist dann gemal Parametrierung entweder freigegeben oder vollstédndig
gesperrt). Nach Bus- und Netzspannungswiederkehr ist eine zuvor aktive Sperrung bei
nichtinvertierter Polaritat des Sperrobjektes stets inaktiv. Sofern nur die Busspannung
ausgefallen ist und wiedereingeschaltet wird (Netzspannung unterbrechungsfrei
vorhanden), bleibt eine aktivierte Sperrung erhalten.

i/ Wenn eine aktive Handbedienung durch eine Sperrung beendet wird, sendet der Aktor
auch eine Statusmeldung "Handbedienung inaktiv" auf den Bus aus, falls die
Statusmeldung freigegeben ist.

Statusmeldung der Handbedienung einstellen

Der Aktor kann eine Statusmeldung Uber ein separates Objekt auf den Bus aussenden, wenn
die Handbedienung aktiviert oder deaktiviert wird. Das Statustelegramm kann nur bei
eingeschalteter Busspannung ausgesendet werden. Die Polaritat der Statusmeldung ist
parametrierbar.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss freigegeben sein.
m  Den Parameter "Status senden ?" auf der Parameterseite "Handbedienung" einstellen auf

ja".
Die Statusmeldung der Handbedienung ist freigegeben und das Statusobjekt wird sichtbar.

= Beim Parameter "Funktion und Polaritat Statusobjekt" festlegen, ob das Statustelegramm
generell beim Aktivieren der Handbedienung oder nur bei Aktivierung der permanenten
Handbedienung "1" wird.

Das Statusobjekt ist immer "0", wenn die Handbedienung deaktiviert ist.
Der Status wird nach Bus-/Netzspannungswiederkehr nicht automatisch ausgesendet.

Wenn eine aktive Handbedienung durch eine Sperrung beendet wird, sendet der Aktor
auch eine Statusmeldung "Handbedienung inaktiv" auf den Bus aus.

=) =] =

Verhalten zu Beginn und am Ende der Handbedienung einstellen

Die Handbedienung unterscheidet den kurzzeitigen und den permanenten Handbetrieb. In
Abhangigkeit dieser Betriebsarten ist das Verhalten speziell am Ende der Handbedienung
unterschiedlich. Grundsatzlich ist zu beachten, dass wahrend eines aktivierten Handbetriebs die
Busbedienung immer gesperrt ist, da die Handbedienung eine héhere Prioritat besitzt (siehe
Seite 58-59).

Verhalten zu Beginn der Handbedienung:

Das Verhalten zu Beginn der Handbedienung ist fur den kurzzeitigen oder permanenten
Handbetrieb unterschiedlich. Bei der Aktivierung des kurzzeitigen Handbetriebs bleiben die
zuletzt eingestellten Zustande der Ausgange zunachst weiterhin aktiv. Flr gedffnete
Ventilausgange wird die Pulsweitenmodulation nicht auf den Vorgabewert der Handbedienung
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angepasst. Dies erfolgt erst, wenn die Ventile im Zuge der kurzzeitigen Handbedienung
zunachst geschlossen und danach wieder gedffnet werden. Auch nach dem Einschalten des
permanenten Handbetriebs bleiben die zuletzt eingestellten Zustdnde der Ausgange zunachst
weiterhin aktiv. Fur gedffnete Ventilausgange wird die Pulsweitenmodulation allerdings
automatisch auf den Vorgabewert der Handbedienung angepasst.

Verhalten am Ende der Handbedienung:

Das Verhalten am Ende der Handbedienung wird fiir den kurzzeitigen und fiir den permanenten
Handbetrieb unterschieden.

Der kurzzeitige Handbedienmodus wird automatisch ausgeschaltet, sobald der letzte Ausgang
angewahlt wurde und die Auswahltaste <\ ein weiteres Mal gedriickt wird. Beim Ausschalten
des kurzzeitigen Handbetriebs wird der durch die Handbedienung eingestellte Zustand aller
Ausgange nicht verandert. Wenn jedoch Uber den Bus vor oder wahrend der Handbedienung
fur die Ventilausgange eine Funktion mit einer héheren Prioritat als der Normalbetrieb (z. B.
Zwangsstellung, Servicebetrieb) aktiviert wurde, flhrt der Aktor fiir die betroffenen Ausgange
die hoher priorisierte Funktion aus.

Der permanente Handbedienmodus wird ausgeschaltet, wenn die Auswahltaste <\ langer als 5
Sekunden gedrickt wird. Je nach Parametrierung des Aktors in der ETS werden beim
Ausschalten des permanenten Handbetriebs die Ausgénge auf den durch die Handbedienung
zuletzt eingestellten oder intern nachgeflhrten Zustand (z. B. Zwangsstellung, Servicebetrieb)
eingestellt. Der Parameter "Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei
Busbetrieb" legt dabei die Reaktion fest.

®m  Den Parameter "Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb"
einstellen auf "keine Anderung".

Nach Beenden der permanenten Handbedienung bleibt der momentane Zustand aller
Ventilausgange unverandert. Wenn jedoch wahrend oder vor der Handbedienung eine
Funktion mit einer geringeren Prioritat als Handbedienung aktiviert wurde (z. B.
Zwangsstellung, Servicebetrieb), stellt der Aktor fiir die betroffenen Ventilausgange die fir
diese Funktion festgelegte Reaktion ein.

m  Den Parameter "Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei Busbetrieb"
einstellen auf "Ausgange nachfuhren".

Wahrend der aktiven permanenten Handbedienung werden alle eintreffenden Telegramme
und Zustandsanderungen intern nachgefihrt. Beim Beenden der Handbedienung werden
die Ventilausgange entsprechend des zuletzt empfangenen Befehls oder der zuletzt
aktivierten Funktion mit geringerer Prioritat eingestellt.

Das Verhalten am Ende der permanenten Handbedienung bei nicht eingeschalteter
Busspannung (z. B. Baustellenbetrieb) ist fest auf "keine Anderung" eingestellt.

Die wahrend einer Handbedienung ausgelosten Bedienvorgange werden Uber die
Ruckmeldeobjekte, falls freigegeben und aktiv sendend, auf den Bus ausgesendet.

i/ Bei einem ETS-Programmiervorgang wird ein aktivierter Handbedienmodus immer
beendet. Dabei wird nicht das parametrierte oder vorgegebene Verhalten am Ende der
Handbedienung ausgeflihrt. Stattdessen fihrt der Aktor das parametrierte Verhalten nach
einem ETS-Programmiervorgang aus.

= =

Verhalten der Handbedienung bei Busspannungswiederkehr einstellen

Eine aktive kurzzeitige oder permanente Handbedienung kann bei Ausfall der Busspannung
optional beendet werden, oder nicht. Grundsatzlich gilt: Bei nicht eingeschalteter
Netzspannungsversorgung ist bei vorhandener Busspannung eine Handbedienung méglich
(Ventilausgange kénnen dann nur bei vorhandener Ventilspannungsversorgung angesteuert
werden). Wenn in diesem Fall die Busspannung abgeschaltet wird, beendet der Aktor immer
auch die Handbedienung, da keine Spannungsversorgung der Gerateelektronik mehr erfolgt.
Bei Busspannungswiederkehr (Netzspannungsversorgung abgeschaltet) ist die Handbedienung
dann stets deaktiviert.

= Den Parameter "Verhalten der Handbedienung bei Busspannungswiederkehr" einstellen
auf "Handbedienung beenden".
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Bei Busspannungswiederkehr wird eine durch vorhandene Netzspannungsversorgung
aktive Handbedienung beendet. Hierdurch ist es beispielsweise mdglich, durch einen
Busreset bei mehreren Aktoren mit derselben Parametereinstellung zeitgleich die
Handbedienung zu deaktivieren.

= Den Parameter "Verhalten der Handbedienung bei Busspannungswiederkehr" einstellen
auf "Handbedienung nicht beenden".

Bei Busspannungswiederkehr wird eine durch vorhandene Netzspannungsversorgung
aktive Handbedienung stets nicht beendet.

Sperrung der Bussteuerung einstellen

Einzelne Ventilausgange lassen sich wahrend einer permanenten Handbedienung vor Ort
sperren, so dass die gesperrten Ausgange nicht mehr durch Eingangs-StellgréRentelegramme
oder durch Geratefunktionen mit einer geringeren Prioritat ansteuerbar sind. Eine Sperrung der
Busbedienung wird durch Vor-Ort-Bedienung im permanenten Handbetrieb eingeleitet und
durch schnelles Blinken der Zustand-LED auf der Geratefront signalisiert. Die gesperrten
Ausgange kénnen dann ausschliel3lich in der permanenten Handbedienung angesteuert
werden.

Die Handbedienung bei Busbetrieb muss freigegeben sein.
®  Den Parameter "Bussteuerung von einzelnen Ausgangen bei Busbetrieb sperrbar ?" auf

der Parameterseite "Handbedienung" einstellen auf "ja".

Die Funktion zur Sperrung der Bussteuerung ist freigegeben und kann vor Ort aktiviert
werden.

= Den Parameter "Bussteuerung von einzelnen Ausgangen bei Busbetrieb sperrbar ?" auf
der Parameterseite "Handbedienung" einstellen auf "nein".

Die Funktion zur Sperrung der Bussteuerung ist deaktiviert.

[i] Durch eine vor Ort eingeleitete Sperrung werden andere Funktionen des Aktors, die tber
den Bus aktiviert werden kénnen (z. B. Servicebetrieb oder Zwangsstellung), Gbersteuert.
Je nach Parametrierung des Aktors in der ETS werden die Ausgange bei Sperrfreigabe
und anschlieendem Ausschalten des permanenten Handbetriebs auf den durch die
Handbedienung zuletzt eingestellten oder intern nachgefuhrten Zustand eingestellt.

[i] Eine vor Ort aktivierte Sperrung der Bussteuerung wird bei Busspannungswiederkehr nicht
zurtickgesetzt, sofern die Netzspannung unterbrechungsfrei eingeschaltet war. Ein Ausfall
von Bus- und Netzspannung oder ein ETS-Programmiervorgang deaktiviert die Sperrung
der Bussteuerung stets.

Zykluszeit und PWM der Handbedienung einstellen

Alle Ventilausgange werden bei einer Handbedienung tber die Taste OPEN, unabhangig vom
konfigurierten StellgréRen-Datenformat (1 Bit oder 1 Byte), mit einer Pulsweitenmodulation
(PWM) angesteuert. Der aus der statisch konfigurierten Pulsweitenmodulation resultierende
Mittelwert des Ausgangssignals ist unter Beriicksichtigung der eingestellten Zykluszeit ein Mal}
fur die gemittelte Ventilstellung des Stellventils und somit eine Referenz fir die eingestellte
Raumtemperatur bei der Handbedienung. Die Zykluszeit des PWM-Signals ist, wie die PWM
selbst, auf der Parameterseite "Handbedienung" in der ETS konfigurierbar. Folglich kann durch
eine Handbedienung vor Ort am Gerat eine andere Zykluszeit verwendet werden als im
Normalbetrieb des Aktors (Ansteuerung iber KNX-Telegramme).

Beim Befehl CLOSE werden die Ventile stets vollstandig geschlossen (0 %). Bei der zentralen
Bedienfunktion aller Ventilausgange mit der Taste ALL OP / CL steuert der Aktor die
Ventilausgange stets mit einem Dauersignal (0 % oder 100 %) an.

= Die Parameter "Zykluszeit bei Handbedienung" und "PWM bei Handbedienung (5...100 %)"
auf der Parameterseite "Handbedienung" auf die erforderlichen Werte konfigurieren.
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Fir gedffnete Ventilausgange stellt der Aktor die eingestellte Pulsweitenmodulation (PWM)
mit der vorgegebenen Zykluszeit ein. Beim kurzzeitigen Handbetrieb erfolgt dies erst,
nachdem die Taste OPEN gedruckt wurde. Beim permanenten Handbetrieb stellt der Aktor
die PWM unmittelbar nach der Aktivierung der Handbedienung fur getffnete
Ventilausgange ein.
Bei der Handbedienung wird der konfigurierte Ventil-Wirksinn (stromlos geschlossen /
stromlos gedffnet) bei der Ventilansteuerung beriicksichtigt. Bei stromlos geschlossenen
Ventilen leitet sich die Einschaltzeit direkt aus der konfigurierten PWM und der Zykluszeit
ab.
Beispiel: PWM = 30 %, Zykluszeit = 10 Minuten -> Einschaltzeit = 3 Minuten, Ausschaltzeit
= 7 Minuten.
Bei stromlos gedffneten Ventilen wird die Einschaltdauer invertiert. Beispiel: PWM = 30 %,
Zykluszeit = 10 Minuten -> Einschaltzeit = 7 Minuten, Ausschaltzeit = 3 Minuten.

[i] Im Auslieferungszustand arbeitet der Aktor mit einer PWM von 50 % und einer Zykluszeit
von 20 Minuten.
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4.2.4.1.4 Servicebetrieb fir Ventilausgange

Der Servicebetrieb ermoéglicht das busgesteuerte Verriegeln aller oder mancher Ventilausgange
im Falle einer Wartung oder Installation. Stellantriebe kdnnen bei aktivem Servicebetrieb in eine
definierte Position (vollstandig gedffnet oder geschlossen) gebracht und gegen eine
Ansteuerung durch Stellgroflentelegramme verriegelt werden. Der Servicebetrieb als auch der
Verriegelungszustand wird durch ein 2 Bit Zwangsfihrungstelegramm gemaf KNX DPT 2.001
vorgegeben.

Das erste Bit (Bit 0) des Objekts "Servicebetrieb - Eingang Aktivieren / Deaktivieren" gibt
unmittelbar den Verriegelungszustand an. Mit dem zweiten Bit (Bit 1) des Objekts wird der
Servicebetrieb aktiviert oder deaktiviert. Der Verriegelungszustand im Telegramm wird durch
den Aktor nur ausgewertet, wenn das Bit 1 einen aktiven Servicebetrieb vorsieht. Andernfalls
wird das Bit 0 ignoriert.

i/ Durch den Servicebetrieb angesteuerte Ventile schlieRen oder éffnen statisch vollstandig.
Es wird keine Pulsweitenmodulation ausgefihrt. Bei der elektrischen Ansteuerung der
Ausgange wird der konfigurierte Ventil-Wirksinn berlcksichtigt.

Bit 1 |Bit 0 |Funktion

0 X Servicebetrieb nicht aktiv -> Normalansteuerung gemal Prioritatenregel
0 X Servicebetrieb nicht aktiv -> Normalansteuerung geman Prioritdtenregel
1 0 Servicebetrieb aktiv: Ventile schlieRen

1 1 Servicebetrieb aktiv: Ventile 6ffnen

Bitkodierung des Servicebetriebs

Ein Servicebetrieb beeinflusst die Statusmeldungen der betroffenen Ventilausgange. Abhangig
vom parametrierten StellgréRen-Datenformat werden die folgenden StellgréRen bei einem
aktiven Servicebetrieb angenommen...

- schaltend (1 Bit):
Ventil geschlossen = AUS
Ventil gedffnet = EIN
- stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulation (PWM):
Ventil geschlossen =0 %
Ventil gedffnet = 100 %
- stetig (1 Byte) mit StellgroRen-Grenzwert:
Ventil geschlossen = AUS
Ventil gedffnet = EIN

[i] Die durch einen aktiven Servicebetrieb vorgegebene StellgréRe geht auch in die Ermittlung
eines Warmebedarfs und der grofdten Stellgrofie ein. Zudem hat der Servicebetrieb auch
Einfluss auf die Pumpensteuerung.

Das Verhalten der zugeordneten Ventilausgange am Ende des Servicebetriebs ist
parametrierbar. Zusatzlich kann ein 1 Bit Statusobjekt signalisieren, ob der Servicebetrieb aktiv
ist, oder nicht.

[i] Aktualisierungen des Objekts von "Servicebetrieb aktiv' nach "Servicebetrieb aktiv" unter
Beibehaltung des aufgezwungenen Ventilstatus oder von "Servicebetrieb nicht aktiv" nach
"Servicebetrieb nicht aktiv" zeigen keine Reaktion im Verhalten der Ventilausgange. Das
Statustelegramm des Servicebetriebs wird allerdings bei jeder Aktualisierung neu
ausgesendet.

[i] Ventilausgange, die durch den Servicebetrieb verriegelt sind, kénnen weiterhin per
Handbedienung angesteuert werden. Am Ende einer Handbedienung fiihrt der Aktor fiir die
betroffenen Ventilausgange erneut die Servicereaktion aus, wenn zu diesem Zeitpunkt der
Servicebetrieb noch aktiviert ist.

Art.-Nr. 2336REGHZRHE Seite 65 von 240



5 l l I\\l a Software "Heizungsaktor 6fach 20D311"

Funktionsbeschreibung

Servicebetrieb freigeben

Der Servicebetrieb muss auf der Parameterseite "Allgemein" zunachst freigegeben werden,
damit er im Betrieb des Aktors Uber den KNX aktiviert und deaktiviert werden kann.

= Den Parameter "Servicebetrieb verwenden ?" auf "ja" einstellen.

Der Servicebetrieb ist freigeschaltet. Es wird das Kommunikationsobjekt "Servicebetrieb -
Eingang Deaktivieren / Aktivieren" sichtbar. Es kdnnen Ventilausgange auf den
Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" zugeordnet werden.

m  Den Parameter "Servicebetrieb verwenden ?" auf "nein" einstellen.

Der Servicebetrieb ist nicht verfiigbar. Es lassen sich keine Ventilausgange dem
Servicebetrieb in der ETS zuordnen.

Ausginge dem Servicebetrieb zuordnen

Damit ein Ventilausgang durch den Servicebetrieb beeinflusst wird, muss eine Zuordnung
erfolgen. Auf den Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" kann separat fur jeden Ventilausgang
die Zuordnung zum Servicebetrieb definiert werden.

= Den Parameter "Zuordnung zum Servicebetrieb ?" einstellen auf "ja".

Der entsprechende Ventilausgang ist dem Servicebetrieb zugeordnet. Er wird bei aktivem
Servicebetrieb gemal Objektwert verriegelt.

®  Den Parameter "Zuordnung zum Servicebetrieb ?" einstellen auf "nein".

Der Ventilausgang ist nicht dem Servicebetrieb zugeordnet. Das Aktivieren und
Deaktivieren der Servicefunktion beeinflusst den Ausgang nicht.

i/ Zuordnungen kénnen auf den Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" nur dann erfolgen,
sofern der Servicebetrieb auf der Parameterseite "Allgemein” freigegeben ist.

Verhalten am Ende des Servicebetriebs definieren

Beim Deaktivieren des Servicebetriebs werden die zugeordneten Ventilausgange wieder
freigegeben. Es ist dann eine Ansteuerung dieser Ausgange durch StellgréRen-Telegramme
oder durch andere Funktionen mit einer geringeren Prioritat moglich. Der Parameter "Verhalten
am Ende des Servicebetriebs" legt fest, in welchen Zustand die betroffenen Ventilausgange
nach Freigabe gehen.

i/ Am Ende des Servicebetriebs fiihrt der Aktor nur dann das parametrierte Verhalten aus,
wenn zum Zeitpunkt der Freigabe keine Funktion mit einer geringeren Prioritat aktiv ist.
Sollte eine solche Funktion aktiv sein (z. B. Zwangsstellung), fihrt der Aktor diese aus.

= Den Parameter einstellen auf "keine Anderung".

Bei dieser Einstellung zeigen zugeordnete Ventilausgange am Ende des Servicebetriebs
keine Reaktion. Sie verbleiben im zuletzt eingestellten Zustand, bis eine neue
StellgréRenvorgabe umgesetzt wird.

®  Den Parameter einstellen auf "alle Ausgange vollstandig schliel3en".

Bei dieser Einstellung schliefen alle zugeordneten Ventilausgange vollstandig. Auch
hierbei verbleiben die Stellantriebe in diesem Zustand, bis eine neue Stellgrélienvorgabe
umgesetzt wird.

= Den Parameter einstellen auf "alle Ausgange vollstandig 6ffnen”.

Bei dieser Einstellung 6ffnen alle zugeordneten Ventilausgange vollstéandig. Die
Stellantriebe verharren in diesem Zustand, bis eine neue StellgroRenvorgabe umgesetzt
wird.

m  Den Parameter einstellen auf "Zustande nachfiihren".

Art.-Nr. 2336REGHZRHE Seite 66 von 240



5 l l I\\l a Software "Heizungsaktor 6fach 20D311"

Funktionsbeschreibung

Bei dieser Parametrierung wird am Ende des Servicebetriebs der wahrend der
Servicefunktion empfangene oder der vor der Funktion vorgegebene Ventilzustand
nachgefuhrt.

Statusfunktion des Servicebetriebs konfigurieren

Ein aktiver Servicebetrieb kann optional durch ein 1 Bit Statusobjekt angezeigt werden. Ein
Telegramm mit dem Wert "1" zeigt einen aktiven Servicebetrieb an. Ein Telegramm mit dem
Wert "0" eine deaktivierte Servicefunktion.

Sobald der Servicebetrieb in der ETS freigegeben ist, ist auch das Status-
Kommunikationsobjekt verfigbar.

[i] Bei Aktualisierungen des 2 Bit Eingangs-Objekts von "Servicebetrieb aktiv" nach
"Servicebetrieb aktiv" oder von "Servicebetrieb nicht aktiv" nach "Servicebetrieb nicht aktiv"
wird das Statustelegramm immer neu ausgesendet.

i/ Der Objektwert der Statusfunktion wird nach einem Geratereset (ETS-
Programmiervorgang, Bus-/Netzspannungswiederkehr) nicht automatisch auf den Bus
gesendet.
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4.2.4.1.5 Sammelriickmeldung fiir Ventilausgange

Nach Zentralbefehlen oder nach Bus-/Netzspannungswiederkehr ist die Telegrammauslastung
einer KNX-Linie in der Regel hoch, da viele Busgerate den Zustand ihrer
Kommunikationsobjekte als Rickmeldung aussenden. Insbesondere bei Verwendung von
Visualisierungen tritt dieser Effekt auf. Um die Telegrammauslastung bei der Initialisierung
gering zu halten, kann die Sammelriickmeldung verwendet werden.

In der Sammelrickmeldung werden die Zustande aller Ventilausgange bitorientiert
zusammengefasst (Bild 5).
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Bild 5: Struktur des Objekts der Sammelriickmeldung

Das 4 Byte Objekt der Sammelrickmeldung enthalt die Statusinformation aller 6
Ventilausgange. Dabei besitzt jeder Ventilausgang ein Bit, welches den Zustand signalisiert
("S"-Bit), und ein weiteres Bit, welches die Maskierung definiert ("M"-Bit). Die "S"-Bits
entsprechen den logischen Ventilzustanden und sind entweder "1" (Ventil gedffnet) oder "0"
(Ventil geschlossen). Die "M"-Bits kennzeichnen durch den Zustand "1", dass der Ausgang
vorhanden ist und folglich das korrespondierende "S"-Bit ausgewertet werden kann. Der
Zustand "0" in einem "M"-Bit zeigt, dass der Aktor nicht Uber diese Ausgangsnummer verfugt. In
diesem Fall sind auch die zugehdrigen "S"-Bits dauerhaft "0", weil es keinen Ventilzustand gibt.

Der vorliegende Heizungsaktor besitzt 6 Ausgange. Folglich ergeben sich beispielhaft die
folgenden Objektwerte...

"00 3F 00 xx", x = Schaltzustande

-> nur Ventilausgange 1 und 2 gedffnet: "00 3F 00 03"

-> nur Ventilausgange 1 und 3 gedffnet: "00 3F 00 05"

-> alle Ventilausgange geoffnet: "00 3F 00 3F"

Der Status der "S"-Bits in der Sammelriickmeldung ist abhangig von der aktiven StellgroRe
eines Ventilausgangs. Stetige Stellgré3en werden in einen 1 Bit Status umgeformt:

0% ->"0"/"1...100 %" ->"1"

Auch der in der ETS je Ausgang konfigurierte Ventil-Wirksinn wird bei der elektrischen
Ansteuerung der Stellantriebe ausgewertet.
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StellgréRe | Parameter Parameter Grenzwert Ventil- Sammel-
,Datenformat Lventil im der StellgroRe | ausgang rickmeldung
des spannungslosen zum Offnen »S"-Bits
StellgrofRen- Zustand*® des Ventils
eingangs®

,0° schaltend geschlossen AUS 0
(1 Bit)

gedffnet EIN 0

W1 schaltend geschlossen EIN 1

(1 Bit)
gedffnet AUS 1

»0 %° stetig geschlossen AUS 0
(1 Byte)
mit PWM gedffnet PWM aktiv 0
stetig geschlossen AUS 0
(1 Byte) -
mit Grenzwert | 9eoffnet EIN 0

,1...100 %" | stetig geschlossen PWM aktiv 1
(1 Byte) »
mit PWM gedffnet AUS 1
stetig geschlossen StellgroRe AUS 0
(1 Byte) < Grenzwert -
mit Grenzwert Hysterese

gedffnet StellgroRe EIN 0
< Grenzwert -
Hysterese

geschlossen StellgroRe EIN 1
>= Grenzwert

gedffnet StellgréRe AUS 1
>= Grenzwert

Bild 6: Status in der Sammelrtiickmeldung abhangig von Stellgrél3e und Konfiguration der
Ventilausgange

Méglich ware die Verwendung der Sammelriickmeldung in geeigneten Visualisierungs-
Applikationen - beispielsweise in 6ffentlichen Gebauden wie Schulen oder Krankenhausern - wo
zentral die Ventilzustande der gesamten Aktorik angezeigt werden und keine separate
Zustandsanzeige an den Bedienstellen erfolgt. In solchen Anwendungen kann die
Sammelriickmeldung die Status-Einzelriickmeldungen ersetzen und somit die Buslast
reduzieren.

Sammelriickmeldung aktivieren

Die Sammel-Rickmeldung ist eine globale Geratefunktion und kann im Parameterknoten "Ventil
/ Pumpe" freigeschaltet werden.

m  Den Parameter "Sammelrickmeldung Status Ventil-Ausgange (geoffnet / geschlossen) ?"
einstellen auf "ja".

Die Sammelrickmeldung ist freigeschaltet. In der ETS wird das Sammelriickmeldeobjekt
sichtbar.

m  Den Parameter einstellen auf "nein".
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Die Sammelrickmeldung ist deaktiviert. Es ist kein Sammelriickmeldeobjekt verflgbar.

Art der Sammelrickmeldung

Die Sammelrickmeldung kann in Funktion eines aktiven Meldeobjekts oder passiven
Statusobjekts erfolgen. Bei einem aktiven Meldeobjekt wird die Ruckmeldung bei jeder
Anderung eines enthaltenen Zustands automatisch auf den Bus ausgesendet. In der Funktion
als passives Statusobjekt erfolgt keine automatische Telegrammubertragung. Hier muss der
Objektwert ausgelesen werden. Die ETS setzt automatisch die zur Funktion erforderlichen
Kommunikationsflags des Objekts.

Die Sammelrickmeldung muss freigeschaltet sein.
= Den Parameter "Art der Sammelrickmeldung” einstellen auf "aktives Meldeobjekt".

Der Aktor sendet die Sammelrickmeldung automatisch bei einer Aktualisierung des
Objektwerts aus. Nach einem Geratereset (ETS-Programmiervorgang, Bus- und
Netzspannungswiederkehr, nur Busspannungswiederkehr) wird stets eine aktuelle
Sammelriickmeldung ausgesendet.

= Den Parameter einstellen auf "passives Statusobjekt".

Eine Sammelriickmeldung wird nur dann als Antwort ausgesendet, wenn das Objekt vom
Bus ausgelesen wird. Nach Bus-/Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang erfolgt keine automatische Telegrammubertragung der
Sammelrickmeldung.

Sammelriickmeldung bei Bus-/Netzspannungswiederkehr oder ETS-Programmiervorgang
einstellen

Die Sammelriickmeldung wird nach Bus- und Netzspannungswiederkehr, nach alleiniger
Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS Programmiervorgang bei der Verwendung als
aktives Meldeobjekt auf den Bus ausgesendet. In diesen Fallen kann die Rickmeldung
zeitverzdgert erfolgen, wobei die Verzdgerungszeit global fur alle Rickmeldungen auf der
Parameterseite "Allgemein" gemeinsam eingestellt wird.

Die Sammelrickmeldung muss freigeschaltet und die Art der Rickmeldung auf "aktives
Meldeobjekt" eingestellt sein.

®  Den Parameter "Zeitverzogerung fir Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr ?" auf
"ja" einstellen.

Die Sammelrickmeldung wird nach Bus- und Netzspannungswiederkehr, nach alleiniger
Busspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang zeitverzogert
ausgesendet. In einer laufenden Verzégerungszeit wird keine Riickmeldung ausgesendet,
auch dann nicht, wenn sich ein Ventilzustand &ndert.

®m  Den Parameter "Zeitverzdgerung fur Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr ?" auf
"nein" einstellen.

Die Sammelriickmeldung wird nach Bus- / Netzspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang sofort ausgesendet.

Zyklisches Senden der Sammelrickmeldung einstellen

Das Objekt der Sammelriickmeldung kann seinen Wert zusétzlich zur Ubertragung bei
Aktualisierung auch zyklisch aussenden.

Die Sammelrickmeldung muss freigeschaltet und die Art der Rickmeldung auf "aktives
Meldeobjekt" eingestellt sein.

= Den Parameter "Zyklisches Senden der Rickmeldung ?" auf "ja" einstellen.
Das zyklische Senden ist aktiviert.
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®m  Den Parameter "Zyklisches Senden der Sammelriickmeldung ?" auf "nein" einstellen.

Das zyklische Senden ist deaktiviert, so dass eine Sammelriickmeldung nur bei Anderung

eines der Ventilzustédnde auf den Bus ausgesendet wird.

Die Zykluszeit wird zentral fur alle zyklischen Ruckmeldetelegramme auf der

Parameterseite "Allgemein" definiert.

(1] Wahrend einer aktiven Verzdgerungszeit wird auch bei Anderung eines Ventilzustands
keine Sammelrickmeldung ausgesendet.

=
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4.2.4.1.6 Sommer-/ Winterumschaltung fiir Ventilausgange

Der Aktor verflgt Uber eine Sommer- / Winterumschaltung. Hierdurch kénnen, abhangig von der
Jahreszeit, unterschiedliche StellgréRensollwerte fir einen Ventilausgang bei Notbetrieb oder
bei Zwangsstellung eingestellt werden. Der Sommer- oder Winterbetrieb wird unmittelbar durch
das 1 Bit Kommunikationsobjekt "Sommer / Winter Umschaltung" vorgegeben. Die
Telegrammpolaritat ist in der ETS konfigurierbar.

Der Gber das Objekt vorgegebene Zustand "Sommer" oder "Winter" wird gerateintern
gespeichert und nach einem Geratereset wiederhergestellt. In der ETS kann parametriert
werden, ob nach einem ETS-Programmiervorgang der gespeicherte Wert wiederhergestellt,
oder alternativ ein definierter Betrieb (Sommer oder Winter) aktiviert wird.

Es ist moglich, die Betriebsart auch wahrend eines aktiven Notbetriebs (sofern durch eine
Stellgrélenitiberwachung hervorgerufen) oder wahrend einer aktiven Zwangsstellung (sofern
Uber das Objekt aktiviert) umzuschalten. In diesem Fall wird unmittelbar nach der Umschaltung
der zur Betriebsart gehérende Wert aktiviert. Wenn der Wert fiir den Notbetrieb oder die
Zwangsstellung bei Bus-/Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang abgerufen wurden, andern sich die StellgréRen nicht durch eine
Umschaltung der Betriebsart.

Sommer-/ Winterumschaltung freigeben

Die Sommer- / Winterumschaltung muss auf der Parameterseite "Allgemein" zunachst
freigegeben werden, damit im Betrieb des Aktors zwischen Sommer- und Winterbetrieb
umgeschaltet werden kann.

= Den Parameter "Umschaltung Sommer-/Winterbetrieb ?" auf "ja" einstellen. Den Parameter
"Polaritat Objekt 'Sommer / Winter Umschaltung™ auf die erforderliche Telegrammpolaritat
konfigurieren.

Die Sommer- / Winterumschaltung ist freigeschaltet. Es wird das Kommunikationsobjekt
"Sommer / Winter Umschaltung" sichtbar. Fur die Ventilausgange kénnen Sommer- und
Winter-StellgréRenwerte fiir den Notbetrieb und fir eine Zwangsstellung parametriert
werden.

®  Den Parameter "Umschaltung Sommer-/Winterbetrieb ?" auf "nein" einstellen.

Die Sommer- / Winterumschaltung ist nicht verfugbar. Bei den Ventilausgangen kann
ausschlielllich ein StellgroRenwert separat fur den Notbetrieb oder eine Zwangsstellung
parametriert werden.

Verhalten der Sommer-/ Winterumschaltung nach einem ETS-Programmiervorgang
definieren

Der Uber das Objekt "Sommer / Winter Umschaltung" vorgegebene Zustand "Sommer" oder
"Winter" wird gerateintern gespeichert und nach einem Geratereset (Bus- oder
Netzspannungswiederkehr) wiederhergestellt. Der Parameter "Betriebsart nach ETS-
Programmiervorgang" auf der Parameterseite "Allgemein" definiert dartiber hinaus, welche
Betriebsart nach einer ETS-Inbetriebnahme aktiv ist.

m  Den Parameter einstellen auf "Sommerbetrieb".

Bei dieser Einstellung aktiviert der Aktor nach einem ETS-Programmiervorgang den
Sommerbetrieb. Der gerateintern abgespeicherte Wert wird hierdurch tberschrieben.

m  Den Parameter einstellen auf "Winterbetrieb".

Bei dieser Einstellung aktiviert der Aktor nach einem ETS-Programmiervorgang den
Winterbetrieb. Der gerateintern abgespeicherte Wert wird hierdurch Gberschrieben.

= Den Parameter einstellen auf "keine Anderung (gespeicherte Betriebsart)".
Bei dieser Parametrierung aktiviert der Aktor die zuletzt abgespeicherte Betriebsart.
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[i] Die nach Bus-/Netzwiederkehr nachgefiihrte oder nach einem ETS-Programmiervorgang
vorgegebene Betriebsart wird durch den Aktor nicht im Kommunikationsobjekt nachgeflhrt.
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4.2.4.1.7 Warmebedarf und groRte StellgroRe fir Ventilausgange

Warmebedarfssteuerung

Der Heizungsaktor verfiigt Uber eine Warmebedarfssteuerung. Hierbei bewertet der Aktor
kontinuierlich die StellgrélRen zugeordneter Ausgange und stellt als 1 Bit Steuergrofie eine
allgemeine Warmebedarfsinformation in Form einer Grenzwertiiberwachung mit Hysterese zur
Verfugung. Hierdurch lassen sich mit Hilfe eines KNX-Schaltaktors Brenner- und
Kesselsteuerungen, die liber geeignete Steuereingange verfligen, energieeffizient ansteuern
(z. B. bedarfsgerechtes Umschalten zwischen Reduzier- und Komfortsollwert in einer zentralen
Brennwert-Therme).

Ein Warmebedarf wird durch den Aktor Uber das gleichnamige Objekt nur dann signalisiert,
sofern mindestens eine Stellgrofle zugeordneter Ausgange einen in der ETS definierten
Grenzwert mit Hysterese Uberschreitet. Das Zuriicknehmen einer Warmebedarfsmeldung
erfolgt, sofern der Grenzwert erreicht oder wieder unterschritten wird (Bild 7). Die
Telegrammpolaritat der Warmebedarfsinformation ist parametrierbar.

[i] Auch zugeordnete Ventilausgange, die StellgroRen per Datenformat "schaltend (1 Bit)" und
"schaltend (1 Byte) mit StellgréRen-Grenzwert" vorgegeben bekommen, beeinflussen die
Warmebedarfssteuerung. Bei "schaltend (1 Bit)" wird eine StellgroRe "AUS" als "0 %" und
eine Stellgrofie "EIN" als "100 %" interpretiert. Bei "schaltend (1 Byte) mit Stellgré3en-
Grenzwert" bewertet der Aktor in gleicher Weise das umgeformte schaltende
Ausgangssignal ("AUS" wird interpretiert als "0 %", "EIN" wird interpretiert als "100 %").

[i] Bei einigen Funktionen und Ereignissen werden Ventilausgange, die auf die StellgréRen-
Datenformate "schaltend (1 Bit)" und "schaltend (1 Byte) mit StellgroRen-Grenzwert"
konfiguriert sind, stets per stetiger StellgroRe durch eine Pulsweitenmodulation (PWM)
angesteuert, sofern hierdurch Stellgréf3en ungleich 0 % oder 100 % einzustellen sind (nach
Busspannungswiederkehr, nach einem ETS-Programmiervorgang, bei einer
Handbedienung, bei einer aktiven Zwangsstellung und bei einem aktiven Notbetrieb). Die
PWM wird solange ausgefuhrt, bis die genannten Funktionen beendet worden sind oder
nach genannten Ereignissen keine untergeordneten Funktionen mehr aktiv sind und tuber
den Bus ein neues StellgroRentelegramm empfangen wird, welches die stetige Stellgrofie
am Ventilausgang Ubersteuert.

Die durch die PWM eingestellte stetige StellgroRe geht in diesem Fall auch in die
Warmebedarfssteuerung mit ein.

i/ Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang sendet der
Aktor zundchst immer den Zustand "kein Warmebedarf" verzégerungsfrei aus. Der Aktor
aktualisiert im Anschluss den Zustand auf "Warmebedarf", sofern die Bedingung dazu
erflllt ist und eine optional konfigurierte "Verzégerung Warmebedarf AKTIV" abgelaufen ist.

[i] Ein durch Kurzschluss / Uberlast betroffener Ventilausgang (Ventil vollstidndig geschlossen
bei stromlos geschlossen oder vollstandig gedffnet bei stromlos gedffnet) beeinflusst die
Warmebedarfssteuerung nicht.
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StellgréRe 4

|

Grenzwert + |
Hysterese

Grenzwert | D N, T/ fa——

Warmebedarf A
aktiv f
inaktiv j >

Bild 7: Warmebedarfsinformation mit beispielhaftem StellgroRenverlauf

Optional kann der Aktor ein externes Telegramm zur Warmebedarfsinformation (z. B. von einem
anderen Heizungsaktor) auswerten. Hierdurch kdnnen mehrere Aktoren mit
Warmebedarfsmeldung kaskadiert werden. Der lokale Heizungsaktor verknipft den 1 Bit
Telegrammwert des Objekts "Externer Warmebedarf" mit dem internen Zustand des eigenen
Warmebedarfs logisch als ODER und gibt das Ergebnis dieser Verknlpfung tber das Objekt
"Warmebedarf" aus. Die Telegrammpolaritat des externen Objekts ist vorgegeben:

"0" = Warmebedarf INAKTIV, "1" = Warmebedarf AKTIV.

Der Aktor gibt das Telegramm eines aktiven Warmebedarfs nach Feststellung erst dann aus,
wenn die durch den Parameter "Verzogerung Warmebedarf AKTIV" definierte Verzdgerungszeit
abgelaufen ist. Es wird keine Warmebedarfsanforderung ausgesendet, wenn der Aktor
innerhalb der festgelegten Zeit keinen Warmebedarf mehr feststellt.

Der Aktor nimmt eine Warmebedarfsinformation nach Feststellung erst dann zuriick, wenn die
durch den Parameter "Verzégerung Warmebedarf INAKTIV" definierte Verzégerungszeit
abgelaufen ist. Die Warmebedarfsinformation wird nicht zurickgenommen, wenn der Aktor
innerhalb der festgelegten Zeit einen neuen Warmebedarf feststellt.

Funktion Warmebedarf freigeben und konfigurieren

Die Funktion Warmebedarf muss auf der Parameterseite "Ventile / Pumpe" zunachst
freigegeben werden, damit sie im Betrieb des Aktors verwendet werden kann.

®  Den Parameter "Funktion 'Warmebedarf' aktivieren ?" auf "ja" einstellen. Den Parameter
"Polaritat Objekt 'Warmebedarf" auf die erforderliche Telegrammpolaritat konfigurieren.
Zudem den Grenzwert und Hysterese definieren.

Die Warmebedarfssteuerung ist aktiviert. Die Warmebedarfsinformation wird gemaf
eingestellter Telegrammpolaritat aktiv, sofern mindestens eine Stellgrofie der
zugeordneten Ventilausgange den parametrierten Grenzwert zuzlglich Hysterese
Uberschreitet. Der Warmebedarf wird inaktiv, sofern der Grenzwert erreicht oder wieder
unterschritten wird.

Auf den Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" missen die Ventilausgange einzeln der
Warmebedarfssteuerung zugeordnet werden, so dass diese in die Bedarfsermittlung
eingehen.

m  Den Parameter "Funktion 'WWarmebedarf' aktivieren ?" auf "nein" einstellen.
Die Warmebedarfssteuerung ist nicht verfigbar.
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Erfassung eines externen Warmebedarfs freigeben

Optional kann der Aktor ein externes Telegramm zur Warmebedarfsinformation (z. B. von einem
anderen Heizungsaktor) auswerten. Hierdurch kdnnen mehrere Aktoren mit
Warmebedarfsmeldung kaskadiert werden.

Damit ein externer Warmebedarf erfasst werden kann, muss das Objekt freigeschaltet werden.

= Den Parameter "Externen Warmebedarf erfassen ?" auf "ja" einstellen.

Das Objekt "Externer Warmebedarf" ist freigeschaltet. Der lokale Heizungsaktor verknUpft
den 1 Bit Telegrammwert dieses Objekts mit dem internen Zustand des eigenen
Warmebedarfs logisch als ODER und gibt das Ergebnis dieser Verknlpfung Uber das
Objekt "Warmebedarf" aus.

m  Den Parameter "Externen Warmebedarf erfassen ?" auf "nein" einstellen.

Die Erfassung eines externen Warmebedarfs ist nicht moglich. Der Aktor ermittelt
ausschlieBlich eigenstandig die Warmebedarfsinformation.

Zyklische Telegramme auf das Objekt "Externer Warmebedarf" mit gleicher
Telegrammpolaritat (EIN -> EIN, AUS -> AUS) bewirken keine Reaktion.

[i] Nach einem Gerétereset findet keine Abfrage des aktuellen Zustands des Objekts
"Externer Warmebedarf" statt. Erst, wenn ein Bustelegramm empfangen wird,
bertcksichtigt der Aktor diesen Zustand bei der Auswertung des Warmebedarfs.

=

Verzégerung zur Warmebedarfssteuerung konfigurieren

Bedarfsweise kann das Aktivieren und das Deaktivieren der Warmebedarfsinformation
verzogert werden.

= Die Parameter "Verzégerung Warmebedarf AKTIV" auf die gewlnschte Zeit einstellen.

Der Aktor gibt das Telegramm eines aktiven Warmebedarfs nach Feststellung erst dann
aus, wenn die definierte Verzogerungszeit abgelaufen ist. Es wird keine
Warmebedarfsanforderung ausgesendet, wenn der Aktor innerhalb der festgelegten Zeit
keinen Warmebedarf mehr feststellt.

m  Den Parameter "Verzégerung Warmebedarf INAKTIV" auf die gewlinschte Zeit einstellen.

Der Aktor nimmt eine Warmebedarfsinformation nach Feststellung erst dann zurtick, wenn
die definierte Verzégerungszeit abgelaufen ist. Die Warmebedarfsinformation wird nicht
zurickgenommen, wenn der Aktor innerhalb der festgelegten Zeit einen neuen
Warmebedarf feststellt.

GroRte StellgroBe

Der Aktor ermdglicht durch Auswertung und Ubermittlung der groften Stellgréf3e im Heiz- oder
Kihlsystem die Beeinflussung des Energiehaushalts eines Wohn- oder Geschaftshauses.
Geeigneten Brennwertdfen mit integrierter KNX-Steuerung kann beispielsweise zur Ermittlung
der optimalen Vorlauftemperatur die Information der grof3ten aktiven 1 Byte Stellgrofie direkt per
KNX-Telegramm bereitgestellt werden. Der Heizungsaktor wertet bei freigegebener Funktion
alle aktiven 1 Byte StellgroRen der Ventilausgénge aus und sendet die jeweils grofite Stellgrofie
bei Anderung um ein in der ETS festgelegtes Intervall oder zyklisch Uber das Objekt "Grofte
StellgroRRe" aus.
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[i] Bei Ventilausgangen, die in der ETS auf die Stellgroen-Datenformate "schaltend (1 Bit)"
oder "stetig (1 Byte) mit Stellgroflen-Grenzwert" konfiguriert sind, erfolgt keine Auswertung
der Uber den Bus vorgegebenen Stellgréiie.

Ausnahme: Auch fiir solche Stellgrélienausgange ist es mdglich, dass eine stetige
Stellgrofe aktiv ist (hach Busspannungswiederkehr, nach einem ETS-
Programmiervorgang, bei einer Handbedienung, bei einer aktiven Zwangsstellung und bei
einem aktiven Notbetrieb). In diesem Fall geht auch diese stetige StellgréRe in die
Berechnung der grofiten Stellgrofde mit ein, bis die genannten Funktionen mit einer
hoheren Prioritat beendet sind oder Uber den Bus ein neues StellgroRentelegramm
empfangen wird, welches die stetige StellgréRe am Ventilausgang Ubersteuert.

[i] Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang sendet der
Aktor den aktuellen Wert der groRRten StellgroRe verzégerungsfrei aus, sofern das
automatische Senden bei Anderung konfiguriert ist. Der Aktor sendet nach einem
vollstandigen Geratereset nicht automatisch, wenn alle StellgréRen auf 0 % eingestellt
sind.

Der Aktor startet nach einem Geratereset unmittelbar die Zeit fur das zyklische Senden
(sofern parametriert), so dass der nach dem Reset wirksame Objektwert zyklisch
Ubertragen wird.

[i] Ein durch Kurzschluss / Uberlast betroffener Ventilausgang (Ventil vollstéandig geschlossen
bei stromlos geschlossen oder vollstandig gedffnet bei stromlos gedffnet) beeinflusst die
Auswertung der grofdten StellgréRRe nicht.

Optional kann der Aktor ein externes Telegramm zur groRten StellgroRe (z. B. von einem
anderen Heizungsaktor) auswerten. Hierdurch kdnnen mehrere Aktoren mit
StellgrélRenmeldung kaskadiert werden. Der lokale Heizungsaktor vergleicht den 1 Byte
Telegrammwert des Objekts "Externe grofite Stellgrofie” mit der eigenen grofRten StellgroRe
und gibt den grofiten Wert Giber das Objekt "Grofite StellgroRe" aus.

Funktion "GrofRte StellgroBe” freigeben

Die Funktion "Grol3te Stellgrofe” muss auf der Parameterseite "Ventile / Pumpe" zunachst
freigegeben werden, damit sie im Betrieb des Aktors verwendet werden kann.

= Den Parameter "Funktion 'Grofte Stellgrofie' aktivieren ?" auf "ja" einstellen.

Die Funktion "GroRte StellgroRe” ist aktiviert. Der Aktor vergleicht stets die 1 Byte
StellgréRen zugeordneter Ventilausgange und meldet die groflte StellgroRe Uber das
gleichnamige Kommunikationsobjekt.

®  Den Parameter "Funktion 'GroRRte StellgroRe' aktivieren ?" auf "nein" einstellen.
Die Funktion zur Ubermittlung der groiten StellgréRe ist nicht verfligbar.

Sendeverhalten der Funktion "GroRte StellgroBe™ konfigurieren

Die durch den Heizungsaktor ermittelte grof3te StellgroRe wird aktiv auf den Bus ausgesendet.
Der Parameter "Senden der groRten StellgréRe" entscheidet, wann ein Telegramm Uber das
Objekt "Grolite Stellgrofie" ausgesendet wird.

= Den Parameter einstellen auf "nur bei Anderung". Den Parameter "Senden bei Anderung
um" auf das gewiinschte Anderungsintervall fir das automatische Senden konfigurieren.

Es wird nur dann ein Telegramm ausgesendet, wenn sich die grofite Stellgro3e um das
parametrierte Anderungsintervall verandert.

= Den Parameter einstellen auf "nur zyklisch".

Der Aktor sendet das Telegramm "GroRte StellgroRe" ausschliel3lich zyklisch. Die
Zykluszeit wird global fur alle Rickmeldungen auf der Parameterseite "Allgemein" definiert.
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Den Parameter einstellen auf "bei Anderung und zyklisch". Den Parameter "Senden bei
Anderung um" auf das gewunschte Anderungsintervall fir das automatische Senden
konfigurieren.

Der Aktor sendet das Telegramm "GroRte StellgroRe” zyklisch und zusatzlich, wenn sich
die grote StellgroRe um das parametrierte Anderungsintervall verandert.

Erfassung einer externen groBten SteligroRe freigeben

Optional kann der Aktor ein externes Telegramm zur grofdten Stellgrofie (z. B. von einem
anderen Heizungsaktor) auswerten. Hierdurch kdnnen mehrere Aktoren mit
Stellgréllenmeldung kaskadiert werden.

Damit eine externe grofte StellgroRe erfasst werden kann, muss das Objekt freigeschaltet
werden.

=

Den Parameter "Externe grofite StellgroRe erfassen ?" auf "ja" einstellen.

Das Objekt "Externe groRte StellgroRe” ist freigeschaltet. Der lokale Heizungsaktor
vergleicht den 1 Byte Telegrammwert dieses Objekts mit der eigenen groRten Stellgrofle
und gibt den grélten Wert Gber das Objekt "Grolte Stellgrofie” aus.

Den Parameter "Externe grofite StellgréRe erfassen ?" auf "nein" einstellen.

Die Erfassung einer externen grofiten Stellgrofie ist nicht mdoglich. Der Aktor ermittelt
autark die groRte StellgroRe seiner zugeordneten Ventilausgange.

Zyklische Telegramme auf das Objekt "Externe gréfte Stellgrofie" mit gleichem
Telegrammwert bewirken keine Reaktion.

Nach einem Geratereset findet keine Abfrage des aktuellen Zustands des Objekts "Externe
grote StellgroRe” statt. Erst, wenn ein Bustelegramm empfangen wird, bertcksichtigt der
Aktor diesen Wert bei der Auswertung der groRten StellgroRRe.
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4.2.4.1.8 Pumpensteuerung fiir Ventilausgange

Der Heizungsaktor ermoglicht es, die Umwalzpumpe des Heiz- oder Kihlkreislaufes Gber ein
1 Bit KNX-Telegramm schaltend anzusteuern. Bei Verwendung der Pumpensteuerung wird die
Pumpe durch den Aktor tber das Objekt "Pumpe schalten" nur dann eingeschaltet, sofern
mindestens eine Stellgrofie der zugeordneten Ausgange einen in der ETS definierten
Grenzwert mit Hysterese Uberschreitet. Das Ausschalten der Pumpe erfolgt, sofern der
Grenzwert erreicht oder wieder Unterschritten wird (Bild 8). Hierdurch wird elektrische Energie
eingespart, da die Pumpe nur bei ausreichend grof3en und folglich wirksamen Stellgroen
aktiviert wird.

Ein zyklischer Festsitzschutz verhindert optional das Festsitzen der Pumpe, sofern diese flr
langere Zeit durch die StellgrélRenauswertung nicht eingeschaltet wurde. Die
Telegrammpolaritat der Pumpensteuerung ist parametrierbar.

[i] Auch zugeordnete Ventilausgange, die StellgroRen per Datenformat "schaltend (1 Bit)" und
"schaltend (1 Byte) mit StellgréRen-Grenzwert" vorgegeben bekommen, beeinflussen die
Pumpensteuerung. Bei "schaltend (1 Bit)" wird eine StellgréfRe "AUS" als "0 %" und eine
StellgréRe "EIN" als "100 %" interpretiert. Bei "schaltend (1 Byte) mit StellgroRen-
Grenzwert" bewertet der Aktor in gleicher Weise das umgeformte schaltende
Ausgangssignal ("AUS" wird interpretiert als "0 %", "EIN" wird interpretiert als "100 %").

[i] Bei einigen Funktionen und Ereignissen werden Ventilausgange, die auf die StellgréRen-
Datenformate "schaltend (1 Bit)" und "schaltend (1 Byte) mit StellgroRen-Grenzwert"
konfiguriert sind, stets per stetiger Stellgrofe durch eine Pulsweitenmodulation (PWM)
angesteuert, sofern hierdurch Stellgré3en ungleich 0 % oder 100 % einzustellen sind (nach
Busspannungswiederkehr, nach einem ETS-Programmiervorgang, bei einer
Handbedienung, bei einer aktiven Zwangsstellung und bei einem aktiven Notbetrieb). Die
PWM wird solange ausgefihrt, bis die genannten Funktionen beendet worden sind oder
nach genannten Ereignissen keine untergeordneten Funktionen mehr aktiv sind und Gber
den Bus ein neues StellgroRentelegramm empfangen wird, welches die stetige Stellgrofie
am Ventilausgang Ubersteuert.

Die durch die PWM eingestellte stetige Stellgrofe geht in diesem Fall auch in die
Pumpensteuerung mit ein.

i/ Nach Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang sendet der
Aktor zunachst immer den Zustand "Pumpe AUS" verzdgerungsfrei aus. Der Aktor
aktualisiert im Anschluss den Zustand auf "Pumpe EIN", sofern die Bedingung dazu erfillt
ist und eine optional konfigurierte "Verzégerung Pumpe AKTIV" abgelaufen ist.

[i] Ein durch Kurzschluss / Uberlast betroffener Ventilausgang (Ventil vollstdndig geschlossen
bei stromlos geschlossen oder vollstandig gedffnet bei stromlos gedffnet) beeinflusst die
Pumpensteuerung nicht.

StellgréRe 4

|

Grenzwert + |
Hysterese

Grenzwert +

Pumpe 4
EIN ?
AUS

Bild 8: Pumpensteuerung mit beispielhaftem StellgroRenverlauf

>

t
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Optional kann der Aktor ein externes Pumpensteuerungssignal (z. B. von einem anderen
Heizungsaktor) auswerten. Hierdurch kénnen mehrere Aktoren mit Pumpensteuerung
kaskadiert werden. Der lokale Heizungsaktor verknlpft den 1 Bit Telegrammwert des Objekts
"Externe Pumpensteuerung" mit dem internen Zustand der Pumpe logisch als ODER und gibt
das Ergebnis dieser VerknlUpfung Uber das Objekt "Pumpe schalten" aus. Die
Telegrammpolaritat des externen Objekts ist vorgegeben: "0" = Pumpe AUS, "1" = Pumpe EIN.

Der Aktor gibt das EIN-Telegramm zur Pumpe nach Feststellung erst dann aus, wenn die
definierte Verzégerungszeit abgelaufen ist. Die Pumpe wird nicht eingeschaltet, wenn der Aktor
innerhalb der festgelegten Zeit feststellt, dass die Pumpe aufgrund eines wieder
unterschrittenen Grenzwerts plus Hysterese weiterhin ausgeschaltet bleiben muss.

Der Aktor gibt das AUS-Telegramm zur Pumpe nach Feststellung erst dann aus, wenn die
definierte Verzégerungszeit abgelaufen ist. Die Pumpe wird nicht ausgeschaltet, wenn der Aktor
innerhalb der festgelegten Zeit feststellt, dass die Pumpe aufgrund eines erneut Uberschrittenen
Grenzwerts noch eingeschaltet bleiben muss.

Die Verzogerungszeiten der Pumpensteuerung kénnen als Beispiel verwendet werden, um die
Laufzeit der Pumpe auf die Reaktionszeit der angesteuerten Stellantriebe abzustimmen. So
sollte eine Pumpe erst dann einschalten, wenn die Stellantriebe nach der elektrischen
Ansteuerung durch den Aktor tatsachlich 6ffnen (Verzégerung Pumpe AKTIV abzustimmen auf
die Totzeit der Stellantriebe). Gleiches gilt fiir das Schliefien der Ventilantriebe.

Bei freigegebener Pumpensteuerung kann ein zyklischer Festsitzschutz optional das Festsitzen
der Pumpe verhindern, sofern diese fir langere Zeit durch die Stellgrélienauswertung nicht
eingeschaltet wurde (z. B. bei Heizungsanlagen in Sommermonaten). Der Parameter "Zeit fir
zyklisches Einschalten der Pumpe" definiert bei freigegebenem Festsitzschutz das
Wochenintervall der Schutzfunktion. Sofern die Pumpe innerhalb der eingestellten Zeit nicht
mindestens einmal durch die Pumpensteuerung eingeschaltet wird, flhrt der Aktor - ggf.
wiederkehrend - den Festsitzschutz aus. Bei jeder Ansteuerung der Pumpe durch die
Pumpensteuerung wird die Zykluszeit zuriickgesetzt und neu gestartet. Die Zykluszeit wird
erstmalig nach einem Geratereset gestartet.

Bei freigegebenem Festsitzschutz definiert der Parameter "Einschaltzeit der Pumpe" die Dauer
des Pumpenlaufes fir die zyklische Schutzfunktion. Der Aktor schaltet die Pumpe fiir die
eingestellte Zeit unterbrechungsfrei ein, sofern ein Festsitzschutz ausgefiihrt werden muss.

Funktion Pumpensteuerung freigeben und konfigurieren

Die Pumpensteuerung muss auf der Parameterseite "Ventile / Pumpe" zunachst freigegeben
werden, damit sie im Betrieb des Aktors verwendet werden kann.

= Den Parameter "Funktion 'Pumpensteuerung' aktivieren ?" auf "ja" einstellen. Den
Parameter "Polaritat Objekt 'Pumpensteuerung™ auf die erforderliche Telegrammpolaritat
konfigurieren. Zudem den Grenzwert und Hysterese definieren.

Die Pumpensteuerung ist aktiviert. Die Pumpe wird gemalf eingestellter
Telegrammpolaritat eingeschaltet, sofern mindestens eine Stellgréie der zugeordneten
Ventilausgange den parametrierten Grenzwert zuzlglich Hysterese Uberschreitet. Die
Pumpe wird ausgeschaltet, sofern der Grenzwert erreicht oder wieder unterschritten wird.
Auf den Parameterseiten "Ax - Zuordnungen" missen die Ventilausgange einzeln der
Pumpensteuerung zugeordnet werden, so dass diese in die StellgréRenauswertung
eingehen.

m  Den Parameter "Funktion 'Pumpensteuerung' aktivieren ?" auf "nein" einstellen.
Die Pumpensteuerung ist nicht verfiigbar.

Erfassung einer externen Pumpensteuerung freigeben

Optional kann der Aktor ein externes Telegramm zur Pumpensteuerung (z. B. von einem
anderen Heizungsaktor) auswerten. Hierdurch kénnen mehrere Aktoren mit Pumpensteuerung
kaskadiert werden.
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Damit ein externes Pumpen-Steuersignal erfasst werden kann, muss das Objekt freigeschaltet
werden.

=

Den Parameter "Externe Pumpensteuerung erfassen ?" auf "ja" einstellen.

Das Objekt "Externe Pumpensteuerung" ist freigeschaltet. Der lokale Heizungsaktor
verknipft den 1 Bit Telegrammwert dieses Objekts mit dem internen Zustand der eigenen
Pumpensteuerung logisch als ODER und gibt das Ergebnis dieser Verknlpfung Uber das
Objekt "Pumpe schalten" aus.

Den Parameter "Externe Pumpensteuerung erfassen ?" auf "nein" einstellen.

Die Erfassung eines externen Pumpen-Steuersignals ist nicht méglich. Der Aktor steuert
ausschlieBlich eigenstandig die Pumpe.

Zyklische Telegramme auf das Objekt "Externe Pumpensteuerung" mit gleicher
Telegrammpolaritat (EIN -> EIN, AUS -> AUS) bewirken keine Reaktion.

Nach einem Geratereset findet keine Abfrage des aktuellen Zustands des Objekts "Externe
Pumpensteuerung" statt. Erst, wenn ein Bustelegramm empfangen wird, berlcksichtigt der
Aktor diesen Zustand bei der Steuerung der Pumpe.

Festsitzschutz der Pumpensteuerung konfigurieren

Bei freigegebener Pumpensteuerung kann ein zyklischer Festsitzschutz optional das Festsitzen
der Pumpe verhindern, sofern diese fiir langere Zeit durch die Stellgréfienauswertung nicht
eingeschaltet wurde. Der Festsitzschutz muss auf der Parameterseite "Ventile / Pumpe"
zunachst freigegeben werden, damit er im Betrieb des Aktors ausgefihrt wird.

Den Parameter "Festsitzschutz aktivieren ?" auf "ja" einstellen. Zudem beim Parameter
"Zeit fur zyklisches Einschalten der Pumpe" das Intervall der Schutzfunktion definieren.
Den Parameter "Einschaltzeit der Pumpe" auf die gewlinschte Dauer des Pumpenlaufes
parametrieren.

Der Festsitzschutz ist aktiviert. Sofern die Pumpe innerhalb der eingestellten Zykluszeit
durch die Pumpensteuerung nicht mindestens einmal eingeschaltet wird, flihrt der Aktor -
ggf. wiederkehrend - den Festsitzschutz aus. Der Aktor schaltet die Pumpe dann fur die
vorgegebene Einschaltzeit unterbrechungsfrei ein.

Den Parameter "Festsitzschutz aktivieren ?" auf "nein" einstellen.
Der Festsitzschutz ist deaktiviert.

Ein gestarteter Festsitzschutz wird stets vollstandig zu Ende ausgefuhrt. Er kann nicht
vorzeitig durch das Empfangen neuer StellgréRen und einem daraus resultierenden
Neustart der Zykluszeit abgebrochen werden.
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4.2.4.1.9 Ausfall der Ventil-Betriebsspannung

Der Aktor bendtigt zur Ansteuerung der Ventilantriebe eine separate
Betriebsspannungsversorgung (AC 24 V oder AC 230 V). Ventilausgange kénnen nur dann
elektrisch angesteuert werden, wenn die Ventil-Betriebsspannungsversorgung eingeschaltet ist.
Fehlt die Ventilspannungsversorgung, bewegen sich die Antriebe in ihre Ruhelage (stromlos
geoffnet / geschlossen). Damit ein Ausfall der Ventilspannungsversorgung am Aktor nicht
unerkannt bleibt, kann optional eine 1 Bit Stérungsmeldung tUber das Objekt "Ausfall
Betriebsspannung" auf den Bus ausgesendet werden. Die Telegrammpolaritat dieser
Stérungsmeldung ist parametrierbar.

Erkennt der Aktor eine fehlende Ventilspannung, wird unmittelbar das Ausfalltelegramm
("Spannung ausgefallen") Gbertragen. Erst, nachdem die Ventilspannung wieder zugeschaltet
wurde, nimmt der Aktor die Stérungsmeldung zurtick ("Spannung vorhanden").

Ein durch den Ausfall der Ventil-Betriebsspannung vollstandig getffnetes Ventil (stromlos
geodffnet) geht nicht in die Ermittlung eines Warmebedarfs oder der "gréften StellgréRe” mit ein
und hat keinen Einfluss auf die Pumpensteuerung.

Meldung "Ausfall Ventil-Betriebsspannung" freigeben

Die Ausfallmeldung zur Ventil-Betriebsspannung muss auf der Parameterseite "Ventile /
Pumpe" zunachst freigegeben werden, damit sie im Betrieb des Aktors ausgewertet werden
kann.

m  Den Parameter "Ausfall der Betriebsspannung der Ventile melden ?" auf "ja" einstellen.
Den Parameter "Polaritat Objekt 'Ausfall Betriebsspannung™ auf die erforderliche
Telegrammpolaritat konfigurieren.

Die Ausfallmeldung ist freigeschaltet. Der Aktor sendet aktiv ein Telegramm "Spannung
ausgefallen" aus, wenn er eine ausgefallene oder abgeschaltete
Ventilspannungsversorgung erkennt und dabei die Busspannungsversorgung noch
eingeschaltet ist. Der Aktor sendet ein Telegramm "Spannung vorhanden" aus, sobald die
Ventilspannungsversorgung wieder zur Verfugung steht und dabei auch die Busspannung
eingeschaltet ist.

®  Den Parameter "Ausfall der Betriebsspannung der Ventile melden ?" auf "nein" einstellen.
Die Ausfallmeldung ist nicht verfligbar.

Verhalten der Ausfallmeldung bei Busspannungswiederkehr einstellen

Das Objekt zur Ubertragung eines Ausfalls der Ventil-Betriebsspannung kann nach
Busspannungswiederkehr und nach einem ETS-Programmiervorgang aktiv den Zustand der
Ruckmeldung aussenden. Optional kann in der ETS konfiguriert werden, ob eine aktive
Telegrammibertragung nach einem Geratereset erfolgen soll, oder nicht.

Nach einem Geratereset kann die Ausfallmeldung der Ventil-Betriebsspannungsversorgung
optional zeitverzdgert erfolgen, wobei die Verzégerungszeit global fir alle Rickmeldungen auf
der Parameterseite "Allgemein" eingestellt wird.

®  Den Parameter "Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr senden ?" auf "ja"
einstellen.

Die Rickmeldung "Ausfall Betriebsspannung" wird nach Bus- und
Netzspannungswiederkehr, nach alleiniger Busspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang aktiv ausgesendet.

= Nur bei "Ruckmeldung nach Busspannungswiederkehr senden ?" = "ja": Den Parameter

"Zeitverzogerung fur Ruckmeldung nach Busspannungswiederkehr ?" auf "ja" einstellen.

Die Rickmeldung "Ausfall Betriebsspannung" wird nach Bus- und
Netzspannungswiederkehr, nach alleiniger Busspannungswiederkehr oder nach einem
ETS-Programmiervorgang zeitverzogert ausgesendet. In einer laufenden Verzégerungszeit
wird keine Rickmeldung ausgesendet, auch dann nicht, wenn sich der Zustand andert.
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= Nur bei "Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr senden ?" = "ja": Den Parameter
"Zeitverzdégerung fur Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr ?" auf "nein" einstellen.

Die Ruckmeldung "Ausfall Betriebsspannung" wird nach Bus- / Netzspannungswiederkehr
oder nach einem ETS-Programmiervorgang sofort ausgesendet.

m  Den Parameter "Rickmeldung nach Busspannungswiederkehr senden ?" auf "nein"
einstellen.

Die Riuckmeldung wird nach einem Geratereset nicht automatisch ausgesendet.

Zyklisches Senden der Ausfallmeldung einstellen

Das Meldetelegramm "Ausfall Betriebsspannung" kann zyklisch ausgesendet werden, sofern
der Aktor eine ausgefallene Ventil-Betriebsspannung feststellt. Wenn die Ventil-
Betriebsspannung vorhanden ist, wird generell nicht zyklisch gesendet.

= Den Parameter "Zyklisches Senden der Ruckmeldung bei nicht vorhandener Spannung ?"

auf "ja" einstellen.

Der Aktor wiederholt das Meldetelegramm "Ausfall Betriebsspannung" zyklisch, sofern eine
ausgefallene Ventil-Betriebsspannung erkannt wurde. Die Zykluszeit wird allgemein fir alle
Rickmeldungen auf der Parameterseite "Allgemein" definiert.

®  Den Parameter "Zyklisches Senden der Rickmeldung bei nicht vorhandener Spannung ?"
auf "nein" einstellen.

Das Meldetelegramm "Ausfall Betriebsspannung" wird generell nicht zyklisch wiederholt.

[i] Wahrend einer Verzégerung nach Bus-/Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-
Programmiervorgang wird nicht zyklisch gesendet.
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4.2.4.1.10 Interne Gruppenkommunikation

Der Aktor enthalt 6 Raumtemperaturregler (RTR), die in die Software des Gerats integriert sind
und prozessual unabhangig arbeiten. Die Stellgré3enausgange dieser Regler kdnnen mit den
elektronischen Ventilausgangen des Aktors intern verknlpft werden, so dass bedarfsweise
Temperaturregelung und Ventilansteuerung nur durch ein Busgerat erfolgen kann. Diese
Funktion wird realisiert durch eine spezielle interne Gruppenkommunikation.

Die interne Gruppenkommunikation verbindet Geratefunktionen miteinander, ohne Verwendung
von externen Gruppenadressen, die mit Kommunikationsobjekten verknlpft sind. So ist es
mdglich, beliebige Stellgrélenausgange der internen Regler mit den Ventilausgangen des
Aktors Uber Parameter im Applikationsprogramm zu verkniUpfen. Voraussetzung ist, dass die
Datenformate (1 Bit / 1 Byte) der zu verknupfenden StellgréRenausgange und -eingange
identisch sind. Die eigentliche Verknlpfung erfolgt Gber interne Gruppenadressen, die einer
jeden moglichen StellgrofRe zugewiesen ist.

Sofern die interne Gruppenkommunikation verwendet werden soll, muss diese zentral auf der
Parameterseite "Allgemein" freigegeben werden. Wurde die Freigabe erteilt, kdnnen die
StellgrélReneingange der bis zu 6 Ventilausgange durch Parameter auf je eine interne
Stellgrofie zugeordnet werden. Hierbei ist zuerst auszuwahlen, auf welchen Regler (1...6) ein
Ventilausgang zugeordnet sein soll. Die Zuordnung erfolgt durch die Parameter "Ausgang
reagiert auf Stellgrofie von" auf der Parameterseite "Ausgang x -> Ax - Allgemein -> Ax -
Stellgréle/Status/Betriebsart". Bei der Einstellung "keine interne Stellgréle” ist die interne

Gruppenkommunikation des gewahlten Ventilausgangs deaktiviert.

Im zweiten Schritt muss die gewlinschte StellgréRe des ausgewahlten Reglers durch den
Parameter "StellgréRe fur Ventilausgang" selektiert werden. Auf diese Weise ist es mdglich, je
nach Anwendung beliebige Ventilausgange auf verfugbare interne Stellgréf3en zuzuordnen

(Bild 9).
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Bild 9: Projektierungsbeispiel zur internen Gruppenkommunikation

Art.-Nr. 2336REGHZRHE

Seite 84 von 240



5 l l \ | a Software "Heizungsaktor 6fach 20D311"
l\ Funktionsbeschreibung
[i] Jeder Ventilausgang kann jeweils nur auf eine Stellgroe zugeordnet werden. StellgréRen
von Reglern kénnen nur dann einem Ventilausgang zugeordnet werden, wenn die
Datenformate vom Stellgréf3enausgang (Regler) und StellgréReneingang (Ventilausgang)

ubereinstimmen. Das Applikationsprogramm in der ETS stellt nur Stellgro3en zur Auswahl,
die Uber das passende Datenformat verfiigen.

Die interne Gruppenkommunikation verkntpft Gber interne Gruppenadressen die verfugbaren
Kommunikationsobjekte von Ventilausgangen und Reglern. Hierdurch wird das externe
Verknupfen Uber Gruppenadressen Uberflissig. Die internen Gruppenadressen sind nicht direkt
sichtbar. Die Verwaltung erfolgt automatisch durch das Applikationsprogramm.

Die Kommunikationsobjekte sind wie gewohnt immer in der Objektansicht im ETS-Projekt
sichtbar.

Es ist moglich, die Kommunikationsobjekte im ETS-Projekt zusatzlich zur internen
Gruppenkommunikation mit externen Gruppenadressen zu belegen. Dies ist beispielsweise
dann sinnvoll, wenn die Stellgrélienausgange der Regler auch auf den KNX ausgesendet
werden sollen, um andere KNX-Aktoren mit in die Regelung einzubinden. Eine Verwendung von
interner und externer Gruppenkommunikation ist also fur sendende Objekte mdglich.

Achtung:

Fur Objekte, die Werte oder Zustdnde vom Bus empfangen, muss es bei Verwendung der
internen Gruppenkommunikation vermieden werden, dass auch eine externe Kommunikation
stattfindet. So ist es nicht zulassig, die 1-Bit- oder 1-Byte-Stellgrélieneingange der
Ventilausgange mit externen Gruppenadressen zu verknlpfen, wenn interne Stellgroen
zugewiesen sind!
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4.2.4.2 Kanalorientierte Funktionsbeschreibung fiir Ventilausgange

4.2.4.2.1 Ventil-Wirksinn

Der Heizungsaktor verfugt Gber 6 elektronische Ausgange, die jeweils bis zu 4 (AC 230 V) oder
2 (AC 24 V) Stellantriebe gerauschlos ansteuern kdnnen. Es sind sowohl spannungslos
geschlossene als auch spannungslos gedéffnete Ventilantriebe anschlielbar. Der Parameter
"Ventil im Spannungslosen Zustand (Ventil-Wirksinn)" auf den Parameterseiten "Ax - Aligemein"
legt fest, welche Antriebsart an einem Ventilausgang angeschlossen ist.

[i] Je Ventilausgang diirfen nur Stellantriebe mit gleicher Charakteristik (stromlos geschlossen
/ geodffnet) angeschlossen werden. Die Antriebsart muss zur Parametrierung passen.

Der konfigurierte Ventil-Wirksinn wird bei jeder elektrischen Ventilansteuerung bertcksichtigt.
Bei 1 Byte StellgroRen und stromlos geschlossenen Ventilen leitet sich die Einschaltzeit direkt
aus der konfigurierten PWM und der Zykluszeit ab.

Beispiel: PWM = 30 %, Zykluszeit = 10 Minuten -> Einschaltzeit = 3 Minuten, Ausschaltzeit =
7 Minuten.

Bei 1 Byte StellgroRen und stromlos gedffneten Ventilen wird die Einschaltdauer invertiert.
Beispiel: PWM = 30 %, Zykluszeit = 10 Minuten -> Einschaltzeit = 7 Minuten, Ausschaltzeit =
3 Minuten.

Stellgrofien gemal Datenformat 1 Bit werden bei stromlos geschlossenen Ventilantrieben nicht
invertiert umgesetzt. Beispiel: Stellgroe EIN -> Ausgang eingeschaltet, Stellgrofie AUS ->
Ausgang ausgeschaltet.

Schaltende StellgréRen werden hingegen bei stromlos gedffneten Ventilantrieben invertiert
umgesetzt. Beispiel: Stellgrélie EIN -> Ausgang ausgeschaltet, Stellgréfie AUS -> Ausgang
eingeschaltet.

[i] Beider LED-Statusanzeige wird nicht der in der ETS je Ausgang konfigurierte Ventil-
Wirksinn berlcksichtigt. Folglich zeigen die LED nicht unmittelbar den Ventilzustand
(geoffnet / geschlossen) an. Eine Invertierung der Statusanzeige gemaf Ventil-Wirksinn
erfolgt demnach nicht.

[i] Im Auslieferungszustand ist der Ventil-Wirksinn fir alle Ventilausgange eingestellt auf
"stromlos geschlossen".
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4.2.4.2.2 Resetverhalten

Die Zustande der Ventilausgange nach Busspannungsausfall, nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr oder nach einem ETS-Programmiervorgang kénnen separat
eingestellt werden.

Verhalten bei Busspannungsausfall einstellen

Der Parameter "Verhalten bei Busspannungsausfall" ist separat fir jeden Ventilausgang auf der
Parameterseite "Ax — Allgemein" verfligbar. Der Aktor flhrt das in der ETS konfigurierte
Verhalten aus, wenn die Busspannung ausfallt und dabei noch die Netzspannungsversorgung
unterbrechungsfrei zur Verfugung steht. Fallen Bus- und Netzspannungsversorgung gleichzeitig
aus, zeigen die Ventilausgange nicht das parametrierte Verhalten. Die Ausgange schalten in
diesem Fall, auch bei vorhandener Ventilspannung, stets aus, da die Gerateelektronik nicht
mehr mit Energie versorgt und der Aktor folglich funktionsunfahig wird. In diesem
Betriebszustand schlie3en stromlos geschlossene Ventilantriebe vollstandig und stromlos
geoffnete Ventilantriebe 6ffnen. Der konfigurierte Ventil-Wirksinn kann bei Ausfall von Bus- und
Netzspannung nicht mehr ausgewertet werden.

[i] Fallt lediglich die Netzspannungsversorgung bei weiterhin vorhandener Bus- und
Ventilspannung aus, zeigt der Aktor keine Reaktion.

= Parameter einstellen auf "keine Anderung".

Bei Busspannungsausfall und vorhandener Netzspannungsversorgung zeigt der
Ventilausgang keine Reaktion. Die vor Busspannungsausfall aktive StellgrofRe bleibt
unverandert erhalten, sofern die Ventilspannungsversorgung noch eingeschaltet ist.

=  Parameter einstellen auf "Stellgroe vorgeben".

Der Aktor stellt fir den Ventilausgang den durch den Parameter "Stellgréfie bei
Busspannungsausfall" vorgegebenen StellgrélRenwert ein. Fir Ventilausgange, die in der
ETS auf die StellgroRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit
Stellgrofken-Grenzwert" konfiguriert sind, kann durch den Parameter "Stellgrof3e bei
Busspannungsausfall" auch eine stetige Stellgrofle vorgegeben werden. In diesem Fall
wird fur die betroffenen StellgréRenausgange eine Pulsweitenmodulation (5 % ... 95 %)
ausgeflhrt. Bei den Vorgaben "0 %" und "100 %" werden die Ventilausgange dauerhaft
angesteuert. Die vorgegebene PWM bleibt aktiv, bis andere Funktionen (Handbedienung,
Kurzschluss/Uberlast) ausgefihrt werden, wodurch ggf. die stetige Stellgrole am
Ventilausgang ubersteuert wird.

m  Parameter einstellen auf "StellgréRe wie fiur Zwangsstellung aktivieren".

Der Aktor ruft fir den Ventilausgang den in der ETS konfigurierten StellgréRenwert der
Zwangsstellung ab. Hierbei wird die aktive Betriebsart (Sommer / Winter) berlicksichtigt,
sofern eine Sommer- / Winterumschaltung konfiguriert ist. Es ist zu beachten, dass bei
dieser Einstellung nicht die Zwangsstellungsfunktion ausgefuhrt wird! Der Aktor ruft
lediglich den fiir die Zwangsstellung festgelegten Stellgrélienwert ab.

= Parameter einstellen auf "StellgrofRe wie fir Notbetrieb aktivieren".

Der Aktor ruft fur den Ventilausgang den in der ETS konfigurierten StellgroRenwert des
Notbetriebs ab. Hierbei wird die aktive Betriebsart (Sommer / Winter) berlicksichtigt, sofern
eine Sommer- / Winterumschaltung konfiguriert ist. Es ist zu beachten, dass bei dieser
Einstellung nicht der Notbetrieb (wie im Fall einer gestorten StellgréRe im Zuge einer
StellgréReniiberwachung) ausgefihrt wird! Der Aktor ruft lediglich den fiir den Notbetrieb
festgelegten StellgrélRenwert ab.
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[i] Der Aktor speichert die aktive StellgroRe bei Busspannungsausfall gerateintern ab, so dass

der StellgréRenwert bei Wiederkehr der Gerateversorgung wiederhergestellt werden kann
(parametrierbar). Das Abspeichern erfolgt nach einem vorherigen Geratereset (ETS-
Programmiervorgang, Busspannungswiederkehr) nur, wenn der Reset langer als

30 Sekunden zurick liegt. Andernfalls speichert der Aktor den aktuellen StellgréRenwert
nicht ab! Es bleibt dann ein alter Wert gliltig, der zuvor durch den Aktor bei
Busspannungsausfall abgespeichert wurde. Sofern nur die Netzspannungsversorgung
ausfallt, speichert der Aktor den StellgréRenwert nicht.

Fallt die Busspannung aus wahrend eine Handbedienung am Gerat aktiviert ist, so wird der
Parameter "Verhalten bei Busspannungsausfall" nicht ausgefihrt.

Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr einstellen

Der Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" ist separat fiir jeden
Ventilausgang auf der Parameterseite "Ax — Allgemein" verfiigbar.

Parameter einstellen auf "Stellgrofie vorgeben".

Der Aktor stellt fir den Ventilausgang den durch den Parameter "Stellgréfie nach Bus- oder
Netzspannungswiederkehr" vorgegebenen StellgrélRenwert ein. Fir Ventilausgange, die in
der ETS auf die Stellgréen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit
StellgréoRen-Grenzwert" konfiguriert sind, kann durch den Parameter "Stellgré3e nach Bus-
oder Netzspannungswiederkehr" auch eine stetige Stellgrofie vorgegeben werden. In
diesem Fall wird fiir die betroffenen StellgroRenausgange eine Pulsweitenmodulation

(5 % ... 95 %) ausgefuhrt. Bei den Vorgaben "0 %" und "100 %" werden die Ventilausgange
dauerhaft angesteuert. Die vorgegebene PWM bleibt aktiv, bis andere Funktionen
ausgefihrt werden oder Uber den Bus ein neues StellgréRentelegramm empfangen wird,
wodurch die stetige Stellgré3e am Ventilausgang Ubersteuert wird.

Parameter einstellen auf "StellgrofRe wie fur Zwangsstellung aktivieren".

Der Aktor ruft fur den Ventilausgang den in der ETS konfigurierten Stellgré3enwert der
Zwangsstellung ab. Hierbei wird die aktive Betriebsart (Sommer / Winter) berlcksichtigt,
sofern eine Sommer- / Winterumschaltung konfiguriert ist. Es ist zu beachten, dass bei
dieser Einstellung nicht die Zwangsstellungsfunktion ausgefihrt wird! Der Aktor ruft
lediglich den fiir die Zwangsstellung festgelegten Stellgréfienwert ab.

Parameter einstellen auf "StellgrofRe wie fir Notbetrieb aktivieren".

Der Aktor ruft fur den Ventilausgang den in der ETS konfigurierten StellgroRenwert des
Notbetriebs ab. Hierbei wird die aktive Betriebsart (Sommer / Winter) berlcksichtigt, sofern
eine Sommer- / Winterumschaltung konfiguriert ist. Es ist zu beachten, dass bei dieser
Einstellung nicht der Notbetrieb (wie im Fall einer gestorten StellgréRe im Zuge einer
StellgréReniiberwachung) ausgefihrt wird! Der Aktor ruft lediglich den fiir den Notbetrieb
festgelegten Stellgrélkenwert ab.

Parameter einstellen auf "StellgroRe wie vor Busspannungsausfall”.

Nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr wird der StellgroRenwert am Ventilausgang
eingestellt, der im Moment des letzten Busspannungsausfalls aktiv war. Der Aktor
speichert die aktive Stellgrofie bei Busspannungsausfall gerateintern ab, so dass der
Stellgrolkenwert bei Wiederkehr der Gerateversorgung wiederhergestellt werden kann. Das
Abspeichern erfolgt nach einem vorherigem Geratereset (ETS-Programmiervorgang,
Busspannungswiederkehr) nur, wenn der Reset langer als 30 Sekunden zurtick liegt.
Andernfalls speichert der Aktor den aktuellen StellgréRenwert nicht ab! Es bleibt dann ein
alter Wert glltig, der zuvor durch den Aktor bei Busspannungsausfall abgespeichert wurde.
Sofern nur die Netzspannungsversorgung ausfallt, speichert der Aktor den StellgrélRenwert
nicht.
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[i] Ein nach Bus-/Netzspannungswiederkehr eingestellter Ventilzustand wird in den

StellgréRen-Statusobjekten nachgefiihrt. Aktiv sendende Riickmeldeobjekte senden auch
nach Bus-/Netzspannungswiederkehr erst, wenn die Initialisierung abgeschlossen und ggf.
die "Verzdégerungszeit nach Busspannungswiederkehr" abgelaufen ist.

Verhalten nach ETS-Programmiervorgang einstellen

Der Parameter "Verhalten nach ETS-Programmiervorgang" ist separat fur jeden Ventilausgang
auf der Parameterseite "Ax — Allgemein" vorhanden. Uber diesen Parameter kann das
Verhalten eines Ausgangs unabhangig zum Verhalten nach Bus-/Netzspannungswiederkehr
parametriert werden.

Parameter einstellen auf "Verhalten wie nach Busspannungswiederkehr".

Der Ventilausgang verhalt sich nach einem ETS-Programmiervorgang so, wie es der
Parameter "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr" definiert. Sofern das
Verhalten dort auf "StellgréRe wie vor Busspannungsausfall" parametriert ist, wird auch
nach einem ETS-Programmiervorgang der StellgréRenwert eingestellt, der im Moment des
letzten Busspannungsausfalls aktiv war. Ein ETS-Programmiervorgang iberschreibt den
abgespeicherten StellgréRenwert nicht.

Parameter einstellen auf "StellgroRe vorgeben".

Der Aktor stellt fir den Ventilausgang den durch den Parameter "Stellgréf3e nach ETS-
Programmiervorgang" vorgegebenen StellgroRenwert ein. Fir Ventilausgange, die in der
ETS auf die StellgrélRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" oder "stetig (1 Byte) mit
StellgroRen-Grenzwert" konfiguriert sind, kann durch den Parameter "StellgroRe nach ETS-
Programmiervorgang" auch eine stetige Stellgrofie vorgegeben werden. In diesem Fall wird
fur die betroffenen StellgréRenausgange eine Pulsweitenmodulation (5 % ... 95 %)
ausgefuhrt. Bei den Vorgaben "0 %" und "100 %" werden die Ventilausgange dauerhaft
angesteuert. Die vorgegebene PWM bleibt aktiv, bis andere Funktionen ausgefihrt werden
oder Uber den Bus ein neues StellgrolRentelegramm empfangen wird, wodurch die stetige
StellgréRe am Ventilausgang Ubersteuert wird.

Parameter einstellen auf "Stellgrofie wie fir Zwangsstellung aktivieren".

Der Aktor ruft fur den Ventilausgang den in der ETS konfigurierten StellgréRenwert der
Zwangsstellung ab. Hierbei wird die aktive Betriebsart (Sommer / Winter) bericksichtigt,
sofern eine Sommer- / Winterumschaltung konfiguriert ist. Es ist zu beachten, dass bei
dieser Einstellung nicht die Zwangsstellungsfunktion ausgefuhrt wird! Der Aktor ruft
lediglich den fiir die Zwangsstellung festgelegten Stellgrélienwert ab.

Parameter einstellen auf "StellgrofRe wie fir Notbetrieb aktivieren".

Der Aktor ruft fur den Ventilausgang den in der ETS konfigurierten StellgroRenwert des
Notbetriebs ab. Hierbei wird die aktive Betriebsart (Sommer / Winter) berlicksichtigt, sofern
eine Sommer- / Winterumschaltung konfiguriert ist. Es ist zu beachten, dass bei dieser
Einstellung nicht der Notbetrieb (wie im Fall einer gestorten StellgréRe im Zuge einer
StellgréReniberwachung) ausgefihrt wird! Der Aktor ruft lediglich den fir den Notbetrieb
festgelegten StellgroRenwert ab.

Das Verhalten nach einem ETS-Programmiervorgang wird nur ausgefuhrt, sofern sich
Anderungen in der Konfiguration des Gerates ergeben haben. Wird einfach nur ein
Applikationsdownload ausgefiihrt mit einer Projektierung, die sich bereits im Aktor befindet,
so fuhrt der Aktor das parametrierte "Verhalten nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr"
aus.

Ein ETS-Programmiervorgang kann auch ohne Netzspannung durchgefuhrt werden. Die
Netzspannungsversorgung ist fur einen ETS-Download nicht erforderlich.

Ein nach einem ETS-Programmiervorgang eingestellter Ventilzustand wird in den
StellgroRen-Statusobjekten nachgefuhrt. Aktiv sendende Ruckmeldeobjekte senden auch
nach einem ETS-Programmiervorgang erst, wenn die Initialisierung abgeschlossen und
ggf. die "Verzoégerungszeit nach Busspannungswiederkehr" abgelaufen ist.
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[i] Ein aktiver Handbetrieb wird durch einen ETS-Programmiervorgang beendet.
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4.2.4.2.3 Datenformate fiir StellgroRen

Der Heizungsaktor empfangt 1 Bit oder 1 Byte Stellgrofientelegramme, die beispielsweise von
KNX-Raumtemperaturreglern ausgesendet werden. In der Regel ermittelt der Regler die
Raumtemperatur und generiert anhand eines Regelalgorithmus die StellgréRentelegramme. Der
Aktor steuert seine Ventilausgange, abhangig vom Datenformat der Stellgréfien und der
Konfiguration in der ETS, entweder schaltend oder mit einem PWM-Signal an. Die Zykluszeit fir
stetige PWM-Ausgangssignale ist separat fiir jeden Ventilausgang des Heizungsaktors
parametrierbar. Hierdurch kann individuell eine Anpassung auf unterschiedliche
Stellantriebstypen erfolgen.

[i] Esist zu beachten, dass der Heizungsaktor selbst keine Temperaturregelung durchfiihrt.
Der Aktor setzt empfangene Stellgrofientelegramme oder Stellgréfienvorgaben durch
Geratefunktionen in stetige oder schaltende Ausgangssignale um.

Der Parameter "Datenformat des StellgroReneingangs", der separat fir jeden Ventilausgang auf
den Parameterseiten "Ax - StellgréRen/Status/Betriebsart" vorhanden ist, legt das
Eingangsformat der StellgréRenobjekte fest.

Datenformat des StellgroReneingangs "Schaltend (1 Bit)"

Bei einer 1 Bit groRen StellgréRe wird das Uber das StellgréRenobjekt empfangene Telegramm
direkt an den entsprechenden Ausgang des Aktors unter Berticksichtigung des parametrierten
Ventil-Wirksinns weitergeleitet. Somit wird bei einem empfangenen "EIN"-Telegramm das Ventil
vollstandig geoffnet. Der Ausgang wird dann bestromt bei stromlos geschlossenen Ventilen und
nicht bestromt bei stromlos geéffneten Ventilantrieben. Das Ventil wird vollstandig geschlossen,
wenn ein "AUS"-Telegramm empfangen wird. Bei stromlos geschlossenen Ventilen wird der
Ventilausgang dann nicht bestromt und bei stromlos gedffneten Ventilantrieben bestromt.

Bei den im Folgenden aufgelisteten Funktionen und Ereignissen werden Ventilausgange, die
auf die StellgréRen-Datenformate "schaltend (1 Bit)" konfiguriert sind, stets per stetiger
Stellgréle durch eine Pulsweitenmodulation (PWM) angesteuert, sofern hierdurch StellgroRen
ungleich 0 % oder 100 % einzustellen sind...

- aktive Zwangsstellung,

- aktiver Notbetrieb,

- bei Busspannungsausfall,

- nach Bus- oder Netzspannungswiederkehr,
- nach einem ETS-Programmiervorgang,

- bei einer Handbedienung.

Die PWM wird solange ausgefiuhrt, bis die genannten Funktionen beendet worden sind oder
nach genannten Ereignissen keine untergeordneten Funktionen mehr aktiv sind und Uber den
Bus ein neues StellgroRentelegramm empfangen wird, welches die stetige StellgroRe am
Ventilausgang Ubersteuert.

[i] In den genannten Fallen geht die stetige StellgréRe auch in die Berechnung der gréRten
Stellgrofie und in die die Warmebedarfs- und Pumpensteuerung (optionale Funktionen) mit
ein.

i Ventilausgange, die StellgroRen per Datenformat "schaltend (1 Bit)" vorgegeben
bekommen, beeinflussen die Warmebedarfs- und Pumpensteuerung. Dabei wird eine
StellgréRe "AUS" als "0 %" und eine Stellgréfie "EIN" als "100 %" interpretiert.

Datenformat des StellgroReneingangs "Stetig (1 Byte) mit Pulsweitenmodulation (PWM)"

Stellgrélien, die dem Datenformat "Stetig 1 Byte" entsprechen, werden durch den Aktor in ein
aquivalentes pulsweitenmoduliertes Schaltsignal an den Ventilausgangen umgesetzt. Der aus
dieser Modulation resultierende Mittelwert des Ausgangssignals ist unter Bertcksichtigung der
im Aktor je Ausgang einstellbaren Zykluszeit ein Mal fur die gemittelte Ventilstellung des
Stellventils und somit eine Referenz fir die eingestellte Raumtemperatur. Eine Verschiebung
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des Mittelwerts und somit eine Veranderung der Heizleistung wird durch die Veranderung des
Tastverhaltnisses des Ein- und Ausschaltimpulse des Ausgangssignals erzielt (Bild 10). Das
Tastverhaltnis wird standig durch den Aktor in Abhangigkeit der empfangenen Stellgrélie
(Normalbetrieb) oder durch aktive Geratefunktionen (z. B. Handbedienung, Zwangsstellung,
Notbetrieb) angepasst.

Zykluszeit

Ventil
geoffnet

Mittelwert
StellgréRe: 50 %

Ventil J
geschlossen : T

Ventil

gedffnet Mittelwert
StellgréRe: 25 %

Ventil
geschlossen

~V

) : Mittelwert
Ventil : i StellgréRe: 75 %
geoffnet

Ventil
geschlossen T

Bild 10: Resultierender Mittelwert durch variables Tastverhaltnis bei einer Pulsweitenmodulation

Unter Berucksichtigung des parametrierten Ventil-Wirksinns werden die entsprechenden
Ausgange in Abhangigkeit der anzufahrenden Ventilstellung entweder bestromt oder nicht
bestromt. Dabei wird das Tastverhaltnis bei einem stromlos geéffneten Antrieb automatisch
invertiert. Somit gibt es abhangig vom verwendeten Ventiltyp keine ungewollte
Mittelwertverschiebung.

Beispiel: Stellgroe: 60 % ->
- Tastverhaltnis stromlos geschlossen: 60 % EIN, 40 % AUS,
- Tastverhaltnis stromlos gedffnet: 40 % EIN, 60 % AUS.

Beispiel: Stellgrofie: 100 % ->

- Tastverhaltnis stromlos geschlossen: dauerhaft EIN,
- Tastverhaltnis stromlos gedffnet: dauerhaft AUS.

Haufig unterliegen Regelkreise unstetigen Veranderungen der Sollwertvorgabe (z. B.
Frostschutz, Nachtbetrieb) oder kurzzeitig einwirkenden Stoérgrofien (z. B.
Messwertschwankungen durch kurzes Offnen von Fenstern oder Turen in der Nahe des
Sensors). Damit in diesen Fallen auch bei einer langer eingestellten Zykluszeit mdglichst
schnell und korrekt die Einstellung des Tastverhaltnisses der gewlinschten Stellgréflie erzielt
werden kann, ohne die Reaktionszeit der Regelstrecke negativ zu beeinflussen, bedient sich
der Aktor eines besonderen Verfahrens zur kontinuierlichen Stellgré3enanpassung.

Dabei werden die folgenden Falle berucksichtigt...
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- Fall1 )
StellgréRenanderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend Offnungsphase des Ventils
(Bild 11).
Vor dem Empfang der neuen Stellgrofie (30 %) war der alte Sollwert (80 %) aktiv. Wahren
der Offnungsphase des Ventils wird nun die neue StellgréRe empfangen. Zu diesem

Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch méglich ist, die Offnungsphase zu verkirzen,
damit sie der neuen StellgrolRe (30 %) entspricht. Die Zykluszeit bleibt von diesem Vorgang

unberthrt.
Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgré3e das neue Tastverhaltnis
eingestellt.
4 Zykluszeit (100 %) |
Ventil
geoffnet «—

80 % 20 %| 30% 70 % 30 % 70 % 30 % 70 %

Ventil
geschlossen

~v

neue Stellgroe: 30 %

Bild 11: Beispiel einer StellgroRenanderung 80 % -> 30 % wahrend Offnungsphase des Ventils

-  Fall2
StellgrélRenanderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend SchlieRphase des Ventils (Bild 12).
Vor dem Empfang der neuen Stellgrof3e (30 %) war der alte Sollwert (80 %) aktiv. Wahren
der Schliel3phase des Ventils wird nun die neue Stellgré3e empfangen. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch moglich ist, die SchlieBphase zu verlangern,
damit sie der neuen StellgroRRe (30 %) entspricht. Die Zykluszeit bleibt unverandert, der
Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch verschoben.
Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgré3e das neue Tastverhaltnis
eingestellt.

Zykluszeit (100 %)

Ventil .
geoffnet ——

80 % 20 % 80 % 270% 30 % 70 % 30 %

Ventil
geschlossen

~v

neue StellgréRe: 30 %

Bild 12: Beispiel einer Stellgré3enanderung 80 % -> 30 % wahrend Schlielphase des Ventils

- Fall3
StellgréRenanderung z. B. von 80 % auf 30 % wahrend Offnungsphase des Ventils
(Offnungsphase zu lang) (Bild 13).
Vor dem Empfang der neuen Stellgrofie (30 %) war der alte Sollwert (80 %) aktiv. Wahren
der Offnungsphase des Ventils wird nun die neue StellgréRe empfangen. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es erforderlich ist, sofort die Offnungsphase abzubrechen
und das Ventil zu schlielRen, damit das Tastverhaltnis der neuen Stellgrofe (30 %)
entspricht. Die Zykluszeit bleibt unverandert, der Startzeitpunkt der Periode wird jedoch
automatisch verschoben.
Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen StellgroRe das neue Tastverhaltnis
eingestellt.
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Zykluszeit (100 %)

Ventil s
geoffnet «——

80 % 0% 50% 70% 30 % 70 % 30 %

Ventil
geschlossen

-~V

neue Stellgréfe: 30 %

Bild 13: Beispiel einer Stellgréenanderung 80 % -> 30 % wahrend Offnungsphase des Ventils
(Offnungsphase zu lang)

- Fall4 )
StellgréRenanderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend Offnungsphase des Ventils
(Bild 14).
Vor dem Empfang der neuen StellgroRe (80 %) war der alte Sollwert (30 %) aktiv. Wahren
der Offnungsphase des Ventils wird nun die neue StellgroRe empfangen. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdglich ist, die Offnungsphase zu verlangern,
damit sie der neuen StellgréRe (80 %) entspricht. Die Zykluszeit bleibt von diesem Vorgang
unberthrt.
Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgré3e das neue Tastverhaltnis
eingestellt.

Zykluszeit (100 %)

Ventil
gedffnet _—

30 % 70% 80 % 20 % 80 % 20 % 80 %

Ventil
geschlossen

-~V

neue StellgréRe: 80 %

Bild 14: Beispiel einer StellgroRenanderung 30 % -> 80 % wahrend Offnungsphase des Ventils

- Fall5
StellgrélRenanderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend SchlieRphase des Ventils (Bild 15).
Vor dem Empfang der neuen StellgréRe (80 %) war der alte Sollwert (30 %) aktiv. Wahren
der Schlielphase des Ventils wird nun die neue Stellgré3e empfangen. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es noch mdglich ist, die SchlieRphase zu verklrzen,
damit sie der neuen StellgréRe (80 %) entspricht. Die Zykluszeit bleibt unverandert, der
Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch verschoben.
Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen Stellgré3e das neue Tastverhaltnis

eingestellt.
A .
. Zykluszeit (100 %) N
Ventil
gedffnet «—
30 % 70 % 30 % |20 %) 80 % 20 % 80 % 20 %| 80 %

Ventil ? >

geschlossen T

neue StellgréRe: 80 %

Bild 15: Beispiel einer StellgréRenanderung 30 % -> 80 % wahrend Schlielphase des Ventils
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- Fall6
StellgréRenanderung z. B. von 30 % auf 80 % wahrend SchlieBphase des Ventils
(Schlielphase zu lang) (Bild 16).
Vor dem Empfang der neuen StellgréfRe (80 %) war der alte Sollwert (30 %) aktiv. Wahren
der SchlieBphase des Ventils wird nun die neue Stellgré3e empfangen. Zu diesem
Zeitpunkt erkennt der Aktor, dass es erforderlich ist, sofort die SchlieRphase abzubrechen
und das Ventil zu 6ffnen, damit das Tastverhaltnis der neuen Stellgréfie (80 %) entspricht.
Die Zykluszeit bleibt unverandert, der Startzeitpunkt der Periode wird jedoch automatisch

verschoben.
Es wurde unmittelbar nach Empfang der neuen StellgroRe das neue Tastverhaltnis
eingestellt.
A . 0
. Zykluszeit (100 %)
Ventil
geoffnet -«—

30 % 70 % 30% | 40% 80 % 20 % 80 % 20 %

Ventil
geschlossen

~Vv

neue StellgréRe: 80 %

Bild 16: Beispiel einer StellgroRenznderung 30 % -> 80 % wahrend Offnungsphase des Ventils
(Offnungsphase zu lang)

Datenformat des StellgroReneingangs "Schaltend (1 Byte) mit StellgroBen-Grenzwert"

Alternativ zur Umsetzung einer 1 Byte StellgroRe in eine stetige Pulsweitenmodulation an einem
Ventilausgang kann das Datenformat mit Grenzwertauswertung verwendet werden. Hierbei wird
die empfangene stetige Stellgrélie in Abhangigkeit eines parametrierten Grenzwerts in ein
schaltendes Ausgangssignal umgeformt. Der Stellantrieb 6ffnet, wenn die Stellgrof3e den_
Grenzwert erreicht oder diesen tberschreitet (Bild 17). Um ein standiges Schliel3en und Offnen
des Stellantriebs bei StellgréfRen im Bereich des Grenzwerts zu verhindern, wird zudem eine
Hysterese bewertet. Der Stellantrieb schlie3t erst dann, wenn die StellgroRe den Grenzwert
abzlglich der parametrierten Hysterese unterschreitet.

Durch das 1 Byte Datenformat mit Grenzwertauswertung kann eine stetige Regelung durch den
Heizungsaktor in eine Zweipunkt-Regelung umgeformt werden. Dieses Prinzip bietet sich
besonders bei FuBbodenheizungen an, bei denen eine stetige Ventilansteuerung aufgrund der
Tragheit nicht zum gewunschten Heizverhalten fuhrt. Bei tragen FuBbodenheizungen bewirken
kleine stetige Stellgré3en (nur kurze Einschaltphasen bei der PWM) haufig keinen
nennenswerten Heizertrag. Bei grofen stetigen Stellgrofien sind bei Fullbodenheizungen oder
vergleichbaren Heizsystemen die kurzen Ausschaltphasen einer PWM in der Regel
wirkungslos. Hier bietet eine Zweipunkt-Regelung eine einfache und wirkungsvolle Alternative.
Die Ventile 6ffnen oder schliel3en vollstandig. Unndtige stetige Ventilpositionen werden bei der
Ansteuerung durch StellgréRentelegramme vermieden. Zudem wird die Lebensdauer der
elektrothermischen Stellantriebe erhéht.

Die Umformung des stetigen Eingangssignals in eine schaltende StellgroRe erfolgt gerateintern.
Der Aktor bewertet die umgeformte Stellgrofie bei der Verarbeitung wie eine empfangene 1 Bit
StellgréRe. Er leitet den Zustand direkt an den entsprechenden Ausgang unter
Berlcksichtigung des parametrierten Ventil-Wirksinns weiter. Somit wird bei einem Befehl
"Ventil 6ffnen" (empfangene StellgréRe >= Grenzwert) das Ventil vollstandig gedffnet. Der
Ausgang wird dann bestromt bei stromlos geschlossenen Ventilen und nicht bestromt bei
stromlos gedffneten Ventilantrieben. Das Ventil wird bei einem Befehl "Ventil schlielen"
(empfangene Stellgrofie < Grenzwert - Hysterese) vollstandig geschlossen. Bei stromlos
geschlossenen Ventilen wird der Ventilausgang dann nicht bestromt und bei stromlos
geoffneten Ventilantrieben bestromt.

Wie bei einer 1 Bit Eingangsstellgrofie werden Ventilausgange, die auf die Stellgrofien-
Datenformate "stetig (1 Byte) mit StellgroRen-Grenzwert" konfiguriert sind, bei den im
Folgenden aufgelisteten Funktionen und Ereignissen stets per stetiger Stellgréfe durch eine
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Pulsweitenmodulation (PWM) angesteuert, sofern hierdurch Stellgrof3en ungleich 0 % oder
100 % einzustellen sind...

- aktive Zwangsstel