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2 Ubersicht

2.1 Ubersicht

Die Beschreibung bezieht sich auf nachfolgende Jalousieaktoren(Bestellnummer jeweils fett
gedruckt):

e JAL-01UP.01 Jalousieaktor 1fach, UP, 230VAC, 6A, 300W

e JAL-0206.01 Jalousieaktor 2fach, 2TE, 230VAC, 6A, 300W

e JAL-0410.01 Jalousieaktor 4fach, 4TE, 230VAC, 10A, 600W

e JAL-0810.01 Jalousieaktor 8fach, 8TE, 230VAC, 10A, 600W

e JAL-0410A.01 Jalousieaktor 4fach, AP, 230VAC, 10A, 500W

e JAL-0410D.01 Jalousieaktor 4fach, 4TE, 24VDC, 8A, 180W

e JAL-0810D.01 Jalousieaktor 8fach, 8TE, 24VDC, 8A, 180W

2.2 Verwendung & Anwendungsmaoglichkeiten Jalousieaktors

Mit dem Jalousieaktor kénnen sowohl Jalousie als auch Rollladen angesteuert werden. Je nach
Hardwareausfiihrung kénnen bis zu 8 Rollladen oder Jalousien gesteuert werden.

Jeder Kanal kann (iber die Parametrierung an die jeweilige Jalousie/Rolllade angepasst werden. Die
Kanale kdnnen sowohl manuell auf bestimmte Verfahrenszeiten eingestellt werden, als auch
absolute Positionen anfahren. Des Weiteren ist es moglich mit dem Jalousieaktor den Verfahrweg zu
begrenzen und bei den Jalousie die Lamellen zu verstellen.

AuRerdem besteht die Moglichkeit der Einbindung der Kanéle in Automatikbldcke. Bei Aktivierung
der Automatikfunktion kénnen voreingestellte Positionen mit 1-bit Objekte angefahren werden (z.B.
Sonnenschutz mit einfachen Helligkeitssensoren). Fiir jeden Kanal sind zuséatzlich noch Wetteralarme
und Szenenfunktionen.parametrierbar, welche im Jalousieaktor bestimmte Aktionen auslésen
kdnnen.

Zusatzlich kann bei den Reiheneinbaugeraten eine Handbetéatigung ein- oder ausgeschaltet werden.
Mit der Handbetéatigung kdnnen die Jalousie/Rollladen manuell gefahren werden.
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2.3 Anschluss-Schema
2=l
o =
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-y M ~
KNX 230VAC
]
KNX/EIB Bus
N :
Bild 1: Anschlussbeispiel Jalousieaktor 4-fach
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+- 4+ -+ 4+ -+ 4+ 4=+ 44+ 14+ 44 {4 -4
KNX ] | 230VAC
+ {
Bild 2: Anschlussbeispiel Jalousieaktor 8-fach
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2.4 Aufbau & Bedienung

Der Jalousieaktor(Reiheneinbaugerat) verfiigt liber einen Programmier-Knopf, sowie liber eine
Programmier-LED, welche einen betatigten Programmier-Knopf anzeigt. Der Jalousieaktor muss an
230V AC angeschlossen werden. Jeder der 4, bzw. 8 Eingange verflgt Gber zwei Status LEDs, eine fir
eine aktive Aufwirtsfahrt und eine fiir eine aktive Abwirtsfahrt. Uber 4 Tasten ist zusatzlich eine
Handbetatigung moglich. Mit Hilfe der oberen beiden Tasten (rechts/links) kann der Kanal fir die
Handbetatigung ausgewahlt werden. Mit den unteren beiden Tasten (hoch/runter) kann
anschlielend eine Auf- oder Abwartsfahrt gestartet werden.

Der Jalousieaktor fiir die Aufputzmontage verfiigt lediglich Gber die Standardelemente(Busanschluss,
Netzanschluss, Programmier-Knopf, Programmier-LED).

Das nachfolgende Bild zeigt das Hardwaremodul eines 8-fachen Jalousieaktor fiir den Reiheneinbau:

Tastenfurdie-Auswahl-des-
Handbetdtigung fir- uberdie-Handbetatigung-

angesteuertenkanals
dig-Auf--und- e ? Status-LEDFir- Status-LEDFiir-
Abwartsfahrey Aufwihrisfahre  Abwahresfahre]

Programmier-Knopf]
Programmier-LEDA] MNetzanschlussT

Busanschlussklemmey

Bild 3: Ubersicht Hardwaremodul (JAL-0810.01)
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2.5 Funktionen

Die Funktionalitat ist fur alle Kanale identisch, je nach Hardwareausfiihrung besitzt das
Gerat 1 bis 8 Kandle.

Die Kennzeichnung der Kanile ist standardmaRig in alphabetisch fortlaufender Reihenfolge
ausgefihrt.
Es gibt jeweils 3 mogliche Funktionalitaten:

e ausgeschaltet

Dem Kanal wird keine weitere Funktion zugewiesen. Somit gibt es fiir diesen Kanal auch
keine weiteren Parametrierungsmoglichkeiten.

e Jalousie

Wird ein Kanal als Jalousie ausgewahlt, so hat der Benutzer verschiedene Moglichkeiten die
Ansteuerung einer Jalousie zu parametrieren. Durch verschiedene Einstellmoglichkeiten fir
die Verfahrzeit kann die Ansteuerung an jede Jalousie beliebig angepasst werden und somit
die Fahrzeiten fiir die Jalousie, die Lamellen, eine Umkehrpause, Verzogerungen des Motors
und die Position der Lamellen nach dem Fahrende eingestellt werden. Des Weiteren stehen
Einstellmoglichkeiten fir absolute Positionen, Fahrwegsbegrenzungen, Szenenfunktion,
Automatikfunktionen und Wetteralarme bereit.

¢ Rollladen
Wird ein Kanal als Rollladen ausgewahlt, so hat der Benutzer die Moglichkeit den Kanal
beliebig fir die Ansteuerung von Rollladen zu parametrieren. Durch verschiedene
Einstellmoglichkeiten fir die Verfahrzeit kann die Ansteuerung von Rollladen beliebig
angepasst werden und somit die Fahrzeiten fiir die Rollladen, eine Umkehrpause und eine
Verzégerungen des Motors eingestellt werden.
Des Weiteren stehen Einstellmoglichkeiten fiir absolute Positionen, Fahrwegsbegrenzungen,
Szenenfunktion, Automatikfunktionen und Wetteralarme bereit.

Die Funktionen fir Jalousie und Rollladen sind prinzipiell identisch. Allerdings wird bei den Rollladen
keine Lamellenansteuerung durchgefihrt.
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2.5.1 Ubersicht Funktionen
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Allgemeine Einstellungen

Kanal Auswahl

nicht aktiv
Jalousie
Rollladen

Jalousiefunktionen

Verfahrzeiten

Verfahrzeit

Schrittweite Lammellenverstellung
Lamellenverstellzeit

Umkehrpause

Ein- und Ausschaltverzégerung Motor
Position der Lamellen nach Fahrende

Rollladenfunktionen

Verfahrzeiten

Verfahrzeit
Umkehrpause
Ein- und Ausschaltverzégerung Motor

Jalousie- &
Rollladenfunktionen

Objekte fir aktuelle
Position

aktiv/nicht aktiv
Referenzfahrt
Reaktion nach Referenzfahr

Begrenzung des
Verfahrweges

aktiv/nicht aktiv
untere Grenze (0-100%)
obere Grenze (0-100%)

Zentrale Objekte

Reaktion auf die zentralen Objekte fiir jeden
Kanal aktivierbar /deaktivierbar

Szenen

Pro Kanal aktivierbar/ deaktivierbar

Automatikfunktionen

Pro Kanal aktivierbar/ deaktivierbar

Alarmfunktionen

Pro Kanal aktivierbar/ deaktivierbar

Szenenfunktion

Pro Kanal Reaktion (Position 0-100%) auf
8 Szenen zuordbar
einstellbare Szenennummer

Automatikfunktion

2 Automatikblocke

Reaktion auf Automatikblock frei wahlbar
Pro Kanal Position fiir 8
Automatikfunktionen einstellbar
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Alarmfunktionen Alarm Reihenfolge Einstellung der Alarmprioritat
Aktion bei Riicknahme e keine Aktion
Alarm/Sperrfunktion e vorherige Position anfahren
e nach oben/unten fahren
Windalarm e aktiv/nicht aktiv

e Uberwachungszeit
e Reaktion auf Alarm
Regenalarm e aktiv/nicht aktiv

e Uberwachungszeit
e Reaktion auf Alarm
Frostalarm e aktiv/nicht aktiv

e Uberwachungszeit
e Reaktion auf Alarm

Sperren e aktiv/nicht aktiv

e Reaktion auf Alarm
Verhalten bei e keine Aktion
Busspannungsausfall/ e nach oben fahren
-wiederkehr e nach unten fahren

Tabelle 1: Ubersicht Funktionen

2.6. Einstellung in der ETS-Software
Auswahl in der Produktdatenbank

Hersteller: MDT Technologies

Produktfamilie:Schaltaktor

Produkttyp: Jalousieaktor

Medientyp: Twisted Pair (TP)

Produktname: vom verwendeten Typ abhangig, z.B.: JAL-0810.01 Jalousieaktor 8-fach, 8TE, 10A
Bestellnummer: vom verwendeten Typ abhadngig, z.B.: JAL-0810.01

2.7. Inbetriebnahme

Nach der Verdrahtung des Gerates erfolgt die Vergabe der physikalischen Adresse und die
Parametrierung der einzelnen Kanale:
(1) Schnittstelle an den Bus anschlieBen, z.B. MDT USB Interface
(2) Busspannung zuschalten
(3) Programmiertaste am Gerat driicken(rote Programmier LED leuchtet)
(4) Laden der physikalischen Adresse aus der ETS-Software Uber die Schnittstelle(rote LED
erlischt, sobald dies erfolgreich abgeschlossen ist)
(5) Laden der Applikation, mit gewiinschter Parametrierung
(6) Netzspannung zuschalten
(7) Wenn das Gerat betriebsbereit ist kann die gewiinschte Funktion gepriift werden(ist auch mit
Hilfe der ETS-Software moglich)

MDT technologiesGmbH,Geschéftsbereich Gebaudeautomation m DIN EN IS0 9001
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3 Kommunikationsobjekte

3.1 Uberblick
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Die Kommunikationsobjekte dienen der Programmierung, mit ihnen kann spéater die Zuweisung der
Gruppenadressen vorgenommen werden.
Die ersten 5 Kommunikationsobjekte sind globale Kommunikationsobjekte. Je nach Parametrierung
in den einzelnen Kanalen kann ein Ansteuern dieser Objekte auf alle Kanale Auswirkung haben. Die
darauffolgenden 8 Kommunikationsobjekte sind fiir die Automatikfunktion reserviert. Die ersten 4,
also die Objekte 5-8, geh6ren zum Automatikblock A, die darauffolgenden 4, also die Objekte 9-12,

gehoren zum Automatikblock B.

Nach den Kommunikationsobjekten, welche sich auf alle Kanale auswirken kénnen, folgen die
Kommunikationsobjekte fir die Einzelkanéle. Die Ansteuerung dieser Kommunikationsobjekte hat
nur Auswirkungen auf den jeweiligen Kanal. Pro Kanal sind jeweils 19 Kommunikationsobjekte
reserviert. Die Reservierung dieser Kommunikationsobjekte erfolgt fortlaufend, auch wenn fir einen
Kanal keine oder nicht alle Objekte verwendet werden. Der Kanal A kann somit lediglich die

Kommunikationsobjekte von 13 bis 32 haben und der Kanal B die Objekte von 33 bis 52 usw..

3.2 globale Kommunikationsobjekte

In jedem Kanal kann einzeln eingestellt werden, ob der Kanal auf die globalen
Kommunikationsobjekte reagieren soll oder nicht. Ist dieser Parameter aktiviert, dann reagiert der
Kanal auf die Ansteuerung der globale Kommunikationsobjekte. Die 5 Objekte werden
standardmaRig immer eingeblendet auch wenn die globale Funktion in keinem Kanal aktiviert wurde.
Der Jalousieaktor verfligt (iber 5globale Objekte, welche die Nummern von 0-5 besitzen. Die ersten 3
Objekte sind 1 Bit Objekte und dienen der manuellen Fahrt der Jalousie, bzw. der Rollladen. Die
darauffolgenden beiden Objekte sind 1 Byte Objekte. Mit diesen kann den Jalousien, bzw. den
Rollladen eine absolute Position zugewiesen werden.

Das nachfolgende Bild zeigt die globalen Kommunikationsobjekte:

MNummer MName Funktion Beschreibung Gruppenadressen Llange K L 5 0 A Prioritat
o alle Kanile Jalousie Auf /Ab 1 bit K 5 Miedrig
@1 alle Kanile Lamellenverstellung / Stop 1 bit K 5 Niedrig
o2 alle Kanile Stop 1 bit K 5 MNiedrig
3 alle Kanile Absolute Position 1Byte K 5 Miedrig
04 alle Kanile Absolute Lamellenposition 1Byte K 5 Niedrig
Bild 4: Kommunikationsobjekte global
MDT technologiesGmbH,Geschéftsbereich Gebaudeautomation m DIN EN IS0 9001
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Die nachfolgende Tabelle zeigt die 5 globalen Kommunikationsobjekte:
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Nr. | Funktion Verwendung Datentyp

0 Jalousie Auf/Ab manuelle Auf-/Abwartsfahrt der DPT1.008 In, Write
Jalousie/Rollladen

1 Lamellenverstellung/Stop | manuelle Lamellenverstellung/ DPT 1.007 In, Write
Stoppen der Auf-/Abwartsfahrt

2 Stop Stoppt laufende Aktionen DPT 1.017 In, Write

3 absolute Position fahrt eine absolute Position an DPT 5.001 In, Write

4 absolute Lamellenposition | stellt die Lamellen auf eine DPT 5.001 In, Write
absolute Position ein

Tabelle 2: globale Kommunikationsobjekte

3.3 Kommunikationsobjekte Automatikfunktion

Die beiden Automatikblocke, A und B, verfiigen tber jeweils 4 Kommunikationsobjekte fir 4
verschiedene Positionen. Der Wert, welchen ein Kanal bei der jeweiligen Position anfahren soll, kann
fiir jeden Kanal einzeln eingestellt werden. Die Objekte fiir die einzelnen Automatikpositionen haben
die GroRe 1 Bit. Flr den Block A sind die Nummern 5-8 reserviert und fiir den Block B sind die

Nummern 9-12 reserviert.

Das nachfolgende Bild zeigt die Kommunikationsobjekte fiir die beiden Automatikblocke:

12

MNurmmer Mame Funktion Beschreibung Gruppenadressen Linge K L S U A Pricritdt
5 Automatik A Automatikposition 1 1 bit K 5 Miedrig
& Automatik A Automatikposition 2 1 bit K 5 Miedrig
o7 Automatik A Automatikposition 3 1 bit K - 5 Niedrig
s Automatik A Automatikposition 4 1 bit K - 5 Miedrig
g Automatik B Automatikposition 1 1 bit K 5 Miedrig
10 Automatik B Automatikposition 2 1 bit K 5 Niedrig
i s Automatik B Autematikposition 3 1 bit K 5 Miedrig
412 Automatik B Automatikposition 4 1 bit K 5 Miedrig

Bild 5: Kommunikationsobjekte Automatik

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Kommunikationsobjekte fiir den Automatikblock A. Die Objekte

fur den Block B sind identisch zu denen des Bock A.

Nr. | Funktion Verwendung Datentyp

5 Automatik A Automatikposition 1 DPT 1.017 In, Write

6 Automatik A Automatikposition 2 DPT 1.017 In, Write

7 Automatik A Automatikposition 3 DPT 1.017 In, Write

8 Automatik A Automatikposition 4 DPT 1.017 In, Write

Tabelle 3: Kommunikationsobjekte Automatik
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3.4 Kommunikationsobjekte pro Kanal
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Fir jeden Kanal sind 19 Nummern fir die Kommunikationsobjekte reserviert. Die Nummern

schliel3en sich an die globalen Objekte und die Automatikobjekte an und kdnnen somit erst die
Nummern ab 13 einnehmen. Der Kanal A bekommt somit die Nummern 13 bis 32 zugeordnet, der
Kanal B ab 33 usw.. Die Nummern fiir die Kandle werden auch reserviert wenn nicht alle Nummern

pro Kanal verwendet werden oder ein Kanal komplett deaktiviert wird.

Das nachfolgende Bild zeigt die Kommunikationsobjekte flir einen Kanal, hier ist der Kanal als Jalousie

ausgewahlt:
MNurmmer MName Funkticn Gruppenadressen Linge K L S 0 A Pricritat
013 Kanal A Jaleusie Auf /Ab 1 bit K- 5 - - Miedrig
414 Kanal A Lamellenverstellung / Stop 1 bit K - 5 - - Miedrig
016 Kanal A Szene 1Byte K - S - - Miedrig
o417 Kanal A Akt. Richtung 1 bit KL - 0 - Niedrig
18 Kanal A Absolute Position 1Byte K - S5 - - Miedrig
19 Kanal A Absolute Lamellenposition 1Byte K - S - - Miedrig
420 Kanal A Alktuelle Position 1Byte K L - U - Miedrig
Bl Kanal A Aktuelle Lamellenposition 1Byte K L - U - Niedrig
0422 Kanal A Akt Position gdltig 1 bit K L - 0 - Miedrig
DZIB Kanal A Referenzfahrt Starten 1 bit K - 5 - - Miedrig
24 Kanal A Begrenzung anfahren 1 bit K- 5 - - Niedrig
0425 Kanal A Status cbere Position 1 bit KL - U - MNiedrig
I:E_"I2ﬁ Kanal A Status untere Position 1 bit KL - U - Miedrig
o427 Kanal A Automatik sperren 1 bit K- 5 - - Niedrig
028 Kanal A Handbetrieb sperren 1 bit K - 5 - - MNiedrig
0429 Kanal A Windalarm 1 bit K- 5 - - Miedrig
@30 Kanal A Regenalarm 1 bit K - 5 - - MNiedrig
04z Kanal A Frostalarm 1 bit K - 5 - - Niedrig
432 Kanal A Sperren 1 bit K - 5 - - Miedrig
Bild 6: Kommunikationsobjekte pro Kanal
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Die Tabelle zeigt die Kommunikationsobjekte pro Kanal:

=]
A 4 |
L

Nr. | Funktion Verwendung Datentyp

13 | Jalousie Auf/Ab manuelle Jalousiefahrt (nur bei DPT 1.007 In, Write
Jalousie)

13 | Rollladen Auf/Ab manuelle Rollladenfahrt (nur bei DPT 1.007 In, Write
Rollladen)

14 | Lamellenverstellung/Stop | manuelle Lamellenverstellung DPT 1.007 In, Write
(nur bei Jalousie)

15 | Stop Stoppen der Rollladenfahrt (nur DPT 1.017 In, Write
bei Rollladen)

16 | Szene Szenenaufruf DPT 18.001 In, Write

17 | Akt. Richtung gibt aktuelle Richtung an DPT 1.008 Out, Read

18 | Absolute Position Anfahrt einer absoluten Position DPT 5.001 In, Write

19 | Absolute Lamellenposition | Anfahrt einer absoluten DPT 5.001 In, Write
Lamellenposition

20 | Aktuelle Position gibt die aktuelle Position an DPT 5.001 Out, Read

21 | Aktuelle Lamellenposition | gibt die aktuelle Lamellenposition | DPT 5.001 Out, Read
an

22 | Akt. Position gultig DPT 1.002 Out, Read

23 | Referenzfahrt starten startet die Referenzfahrt DPT 1.008 In, Write

24 | Begrenzung anfahren fahrt die eingestellte Begrenzung | DPT 1.008 In, Write
an

25 | Status obere Position meldet das Erreichen der oberen DPT 1.001 Out, Read
Position

26 | Status untere Position meldet das Erreichen der unteren | DPT 1.001 Out, Read
Position

27 | Automatik sperren sperrt den Automatikbetrieb DPT 1.003 In, Write

28 | Handbetrieb sperren sperrt den Handbetrieb DPT 1.003 In, Write

29 | Windalarm schaltet den Windalarm ein DPT 1.005 In, Write

30 | Regenalarm schaltet den Regenalarm ein DPT 1.005 In, Write

31 | Frostalarm schaltet den Frostalarm ein DPT 1.005 In, Write

32 | Sperren sperrt den Kanal DPT 1.003 In, Write

14

Tabelle 4: Kommunikationsobjekte pro Kanal
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3.5 Standard-Einstellungen der Kommunikationsobjekte
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Standardeinstellungen
Nr. Name Funktion GroéfRe Prioritdt K|L|S|U |A
1 alle Kanale Lamellenverstellung/Stop 1 Bit Niedrig X X
2 alle Kanale Stop 1 Bit Niedrig X X
3 alle Kanale absolute Position 1 Byte Niedrig X X
4 alle Kanale absolute Lamellenposition | 1 Byte Niedrig X X
5 Automatik A Automatikposition 1 1 Bit Niedrig X X
6 Automatik A Automatikposition 2 1 Bit Niedrig X X
7 Automatik A Automatikposition 3 1 Bit Niedrig X X
8 Automatik A Automatikposition 4 1 Bit Niedrig X X
9 Automatik B Automatikposition 1 1 Bit Niedrig X X
10 Automatik B Automatikposition 2 1 Bit Niedrig X X
11 Automatik B Automatikposition 3 1 Bit Niedrig X X
12 Automatik B Automatikposition 4 1 Bit Niedrig X X
13 Kanal A Jalousie Auf/Ab 1 Bit Niedrig X X
13 Kanal A Rollladen Auf/Ab 1 Bit Niedrig X X
14 Kanal A Lamellenverstellung/Stop 1 Bit Niedrig X X
15 Kanal A Stop 1 Bit Niedrig X X
16 Kanal A Szene 1 Byte Niedrig X X
17 Kanal A akt. Richtung 1 Bit Niedrig X | X X
18 Kanal A absolute Position 1 Byte Niedrig X
19 Kanal A absolute Lamellenposition | 1 Byte Niedrig X
20 Kanal A aktuelle Position 1 Byte Niedrig X
21 Kanal A aktuelle Lamellenposition 1 Byte Niedrig X
22 Kanal A akt. Position gliltig 1 Bit Niedrig X
23 Kanal A Referenzfahrt starten 1 Bit Niedrig X
24 Kanal A Begrenzung anfahren 1 Bit Niedrig X
25 Kanal A Status obere Position 1 Bit Niedrig X X
26 Kanal A Status untere Position 1 Bit Niedrig X
27 Kanal A Automatik sperren 1 Bit Niedrig X X
28 Kanal A Handbetrieb sperren 1 Bit Niedrig X X
29 Kanal A Windalarm 1 Bit Niedrig X X
30 Kanal A Regenalarm 1 Bit Niedrig X X
31 Kanal A Frostalarm 1 Bit Niedrig X X
32 Kanal A Sperren 1 Bit Niedrig X X
+20 nachster Kanal

Tabelle 5: Standardeinstellungen Kommunikationsobjekte

15
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Aus der auf der vorigen Seite stehenden Tabelle kdnnen die voreingestellten Standardeinstellungen
entnommen werden. Die Prioritdt der einzelnen Kommunikationsobjekte, sowie die Flags konnen
nach Bedarf vom Benutzer angepasst werden. Die Flags weisen den Kommunikationsobjekten ihre
jeweilige Aufgabe in der Programmierung zu, dabei steht K fiir Kommunikation, L fur Lesen, S fur
Schreiben, U fiir Uberschreiben und A fiir Aktualisieren.
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4 Referenz ETS-Parameter

Achtung:

Nach jeder Ubertragung einer neuen Parametrierung muss die Jalousie/Rollladen einmal komplett
hinunter und wieder aufgefahren werden, damit der Jalousieaktor die Referenzwerte kennt(siehe

auch 4.3.1 Referenzfahrt)

4.1 Kanal Auswahl

Das nachfolgende Bild zeigt die Registerkarte Kanalauswahl:

k.anal Auzwahl
F.anal &: Jalouzie
f.anal B: Rollladen
Autornatikfunktion

Kanal Auswahl

f.anal &

F.anal B

¥.anal C

f.anal D

f.anal E

F.anal F

k.anal G

f.anal H

[Jalu:uusie

| Folladen

[niu:hl aktin

nicht aktiv

Jalousie

Fiallladen

[nicht akskiv

[nicht akekine

[nicht abckine

[niu:ht akkiv

Bild 7: Kanalauswahl

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Einstellmoglichkeiten fir die Kanalauswahl:

ETS-Text Wertebereich Kommentar
[Defaultwert]
Kanal A-D/H 0:nicht aktiv Betriebsart der jeweiligen
1:Jalousie Kanale
2:Rollladen

[0]

Tabelle 6: Einstellmoglichkeiten Kanalauswahl

Jedem der 1-8 verfiigbaren Kanale kann unter dem Unterpunkt , Kanal Auswahl“ einer der 3
verfligharen Zustande zugewiesen werden. Von dem jeweiligen Zustand hdangen die weiteren
Parametrierungsmoglichkeiten fir diesen Kanal ab. Wird ein Kanal als ,,nicht aktiv” ausgewahlt, so
kann der Kanal auch nicht weiter parametriert werden. Wird ein Kanal als Jalousie oder Rollladen
ausgewabhlt, so erscheint im linken Auswahlmenii der jeweilige Kanal nach dem Format

Kanal A :Jalousie/Rollladen.

Durch Auswahl des jeweiligen Kanals kann dieser dann, entsprechend der individuellen
Anforderungen, weiter parametriert werden. Die Parametrierungsmoglichkeiten hangen dabei von
der jeweiligen Funktion fir den Kanal ab.

MDT technologiesGmbH,Geschéftsbereich Gebaudeautomation
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4.1.1 Jalousie

Wird ein Kanal als Jalousie ausgewahlt, so stehen dem Anwender eine Reihe von Moglichkeiten zur
Parametrierung zur Verfligung. Diese werden in den nachfolgenden Abschnitten naher erlautert.
Sobald der Kanal als Jalousie ausgewahlt wird, werden fiir diesen Kanal standardmaRig drei
Kommunikationsobjekte eingeblendet.

Die nachfolgende Tabelle zeigt diese Kommunikationsobjekte:

Nummer | Name GroRe Verwendung

13 Jalousie Auf/Ab 1 Bit Fahrfunktion fir die Jalousie

14 Lamellenverstellung/Stop | 1 Bit Verstellung der Lamellen/ Stoppen der
Jalousiefahrt

28 Handbetrieb sperren 1 Bit sperren des Handbetriebs

Tabelle 7: Kommunikationsobjekte Jalousie

Das Kommunikationsobjekt ,Jalousie Auf/Ab“ dient der Fahrfunktion der Jalousie. Dabei ist zu
beachten, dass eine logische ,,0“ die Aufwartsfahrt startet und eine logische ,, 1“ die Abwartsfahrt
startet. Diese Konfiguration ist von KNX standardmaRig so festgelegt und regelt eine einheitliche
Kommunikation zwischen KNX-Geraten.

Das Kommunikationsobjekt ,,Lamellenverstellung/Stop” dient der Verstellung der Lamellen.
Gleichzeitig wird bei Ansteuern dieses Kommunikationsobjeketes eine laufende Fahrfunktion
gestoppt.

Mit dem Objekt ,Handbetrieb sperren” kann die Bedienung des Jalousieaktors am Gerat deaktiviert,
bzw. wieder aktiviert werden. Wird an dieses Objekt eine ,1“ gesendet, so wird die Handbetatigung
gesperrt. Mit einer ,,0“ kann die Sperrung wieder aufgehoben werden.Ist die Handfunktion gesperrt,
so reagiert der Jalousieaktor auf eine Handansteuerung mit einem Blinken der Status LEDs des
jeweiligen Kanals.

4.1.2 Rollladen

Auch bei der Rollladenfunktion stehen dem Anwender eine Reihe von Parametrierungsmaoglichkeiten
zur Verfligung. Die Jalousiefunktion und die Rollladenfunktion sind nahezu identisch, allerdings
fehlen bei der Rollladenfunktion die Parametrierungsmaoglichkeiten fir die Lamellen.

Sobald der Kanal als Jalousie ausgewahlt wird, werden fiir diesen Kanal standardmaRig drei
Kommunikationsobjekte eingeblendet.

Die nachfolgende Tabelle zeigt diese Kommunikationsobjekte:

Nummer | Name GroRe Verwendung

13 Rollladen Auf/Ab 1 Bit Fahrfunktion der Rollladen
14 Stop 1 Bit Stoppen der Rollladenfahrt
28 Handbetrieb sperren 1 Bit sperren des Handbetriebs

Tabelle 8: Kommunikationsobjekte Rollladen

Das Kommunikationsobjekt ,,Rollladen Auf/Ab“ dient der Fahrfunktion der Rollladen. Dabei ist zu
beachten, dass eine logische ,0“ die Aufwartsfahrt startet und eine logische ,1“ die Abwartsfahrt
startet.

Das Kommunikationsobjekt ,Stop“ dient dem Stoppen einer laufende Fahrfunktion. Bei Ansteuern
dieses Kommunikationsobjeketes, egal ob mit ,0“ oder ,,1“, wird eine laufende Rollladenfahrt
gestoppt.

Mit dem Objekt ,Handbetrieb sperren” kann die Bedienung des Jalousieaktors am Gerat deaktiviert,
bzw. wieder aktiviert werden. Wird an dieses Objekt eine ,1“ gesendet, so wird die Handbetatigung
gesperrt. Mit einer ,,0” kann die Sperrung wieder aufgehoben werden. Ist die Handfunktion gesperrt,
so reagiert der Jalousieaktor auf eine Handansteuerung mit einem Blinken der Status LEDs des
jeweiligen Kanals.
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4.2 Verfahrzeiten

Durch die Verfahrzeiten kann der Jalousieaktor an die jeweiligen Jalousie/Rollladen und den
dazugehorigen Motor beliebig angepasst werden. Um eine reibungslose Funktion der Fahrfunktionen
zu gewahrleisten, missen die einzelnen Verfahrzeiten dabei gewissenhaft an die spezifischen
Fahrzeiten der Jalousie, bzw. der Rollladen angepasst werden. Fiir einen Jalousiekanal kdnnen dabei
zusatzlich zu den Verfahrzeiten fiir die Rollladen noch die Verfahrzeiten fiir die Lamellen eingestellt
werden.

Im nachfolgenden sind die Einstellbildschirme fir die Verfahrzeiten dargestellt:

Kanal A: Jalousie

Yertahrzeiten

Yerfahrzeit [zec) 44 =[1..10000]
Schrittweite fur Lammellenverstellung [ms) 200 =
Lamellenverstelizeit [ms)] 1200 =
Urmkebrpause [ms) a00 =
Einzchaltverzogerung Motor [mz) 0 =
Auzzchaltverzogerung Motor [mz] 0 =

Fosition der Lamellan nach Fahrende B0 -

Bild 8: Verfahrzeiten Jalousie

Kanal B: Rolllladen
Yerfshrzeiten
Yerfahrzeit [zec] 45 =
Umkehrpause [ms) 500) = [1..1000]
Einzchaltverzogerung Motor [ms) o =
Alzzchaltverzogerung Maotor [mz) 1] =

Bild 9: Verfahrzeiten Rollladen
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Die nachfolgende Tabelle zeigt die Einstellbereiche fir die Verfahrzeiten:

ETS-Text Wertebereich Kommentar
[Defaultwert]
Verfahrzeit 1-10000sec gibt die Dauer fiir eine Auf- bzw.
[45sec] Abwartsfahrt an
Schrittweite fur 50-1000ms nur bei Jalousie
Lamellenverstellung [200ms] Dauer fir einen Schritt der
Lamellenverstellung
Lamellenverstellzeit 10-10000ms nur bei Jalousie
[1200ms] Dauer des gesamten
Lamellenverstellprozesses (0-100%)
Umkehrpause 1-1000ms gibt die Pausenzeit zwischen einer
[500ms] Auf- und einer Abwartsfahrt an
Einschaltverzégerung Motor 0-255ms Einschaltverzégerung fir Motoren,
[Oms] die nicht sofort die volle Leistung
bringen
Ausschaltverzogerung Motor 0-255ms Ausschaltverzogerung fir Motoren,
[Oms] die nach dem Abschalten
nachlaufen
Position der Lamellen nach 0-100% nur bei Jalousie
Fahrende [50%] gibt die Position der Lamellen an,
welche der Jalousieaktor nach der
Fahrt einstellt

Tabelle 9: Einstellbereiche Verfahrzeiten

In den nachfolgenden Abschnitten werden die Funktionen der einzelnen Verfahrzeiten beschrieben.

4.2.1 Messung der Verfahrenszeiten

Die einzelnen Verfahrenszeiten fiir die Jalousie/Rollladen lassen sich normalerweise mit einer
Stoppuhr ziemlich exakt bestimmen.

Bei sehr kurzen Verfahrenszeiten kann es bei der Messung mit einer Uhr jedoch zu Problemen
kommen. Hier empfiehlt es sich zunachst einen angendherten Wert einzustellen, der eher etwas
kleiner ist als die wirkliche Verfahrenszeit. AnschlieRend kann durch Ansteuerung der jeweiligen
Positionsbefehle getestet werden, ob die Endlagen erreicht werden. Ist dies nicht der Fall so sollte
der Wert sukzessive in kleinen Schritten erhoht werden, bis die Jalousie/Rollladen die Endlagen
erreicht.

4.2.2 Verfahrzeit

Durch die Einstellung der Verfahrzeit kann der Jalousieaktor auf die jeweilige Zeit eingestellt werden,
welche benétigt wird, um die Jalousie/Rollladen aus einer Endlage (ganz gedffnet oder ganz
geschlossen) in die andere Endlage zu bewegen. Der Jalousieaktor steuert also fir den angegebenen
Zeitwert die Aufwarts- bzw. Abwartsfahrt an. Nach Ablauf der eingestellten Zeit schaltet der
Jalousieaktor das Relais des jeweiligen Kanals automatisch ab, auch wenn die Endlage noch nicht
erreicht wurde.

Uberpriifen Sie ggf. ob vom Hersteller Angaben iiber Laufzeiten gemacht wurden.
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4.2.3 Schrittweite Lamellenverstellung

->nur bei Jalousie
Mit der Schrittweite fir die Lamellenverstellung kann eingestellt werden in welchen Schritten sich
die Lamellen drehen sollen. Der Offnungswinkel der Lamellen l3sst sich dabei in kleinen Schritten
verandern, um z.B. eine Blendung bei verandertem Sonnenstand zu verhindern.
Zusatzlich ist es durch diese Einstellung moglich die Schrittweite so einzustellen, dass sich die
Lamellen in einer bestimmten Anzahl von Schritten vom Zustand ,,ganz ge6ffnet” nach ,,ganz
geschlossen” oder umgekehrt bewegen. Dazu muss die Schrittweite der Lamellenverstellung auf ein
Vielfaches der Lamellenverstellzeit eingestellt werden. Das Vielfache gibt dabei die Anzahl der
Schritte an, welche zum Erreichen der einen Endlage aus der anderen Endlage erforderlich sind.
Beispiel: Lamellenverstellzeit = 3000ms

Schrittweite Lamellenverstellung = 300ms
- Anzahl der Schritte =10 - somit kénnen die Werte 0%, 10 %, ..., 100% angefahren werden

4.2.4 Lamellenverstellzeit

->nur bei Jalousie
Die Lamellenverstellzeit gibt die Zeitspanne an in der sich die Lamellen von 0% auf 100% oder
umgekehrt verstellen. Der Jalousieaktor steuert somit die Lamellenverstellung fur die Dauer des
eingestellten Wertes an.

Tipp fiir die Messung sehr kleiner Lamellenlaufzeiten
e Fahren Sie die Lamellen in eine Endlage (entweder ganz geschlossen oder ganz gedffnet)
e Senden Sie nun solange Schrittbefehle bis die andere Endlage erreicht wurde
e Multiplizieren Sie nun die Anzahl der Schritte mit der eingestellten Zeit fir die Schrittweite
der Lamellenverstellung
e Das Ergebnis tragen Sie flr die Lamellenverstellzeit ein

Bei grolRen Lamellenverstellzeit empfiehlt sich die Vorgehensweise wie in 4.2.1 beschrieben.

4.2.5 Umkehrpause

Die Umkehrpause dient der Schonung des Rollladenmotors, falls der Jalousieaktor gleichzeitig
Befehle fiir die Auf- und Abwartsfahrt empfangt. Eine direkte Umschaltung von der einen in die
andere Richtung kann die Laufzeit des Motors erheblich verkiirzen und bei einigen sogar zu einer
vollstandigen Zerstérung fihren.

Wenn ein Jalousieaktor bei Ansteuerung eines laufenden Fahrbefehls einen Fahrbefehl in die andere
Richtung bekommt, so schaltet der Jalousieaktor erst beide Fahrbefehle ab. AnschlieBend wartet der
Jalousieaktor erst die eingestellte Zeit fir die Umkehrpause ab, bevor er anschlieBend das Relais fir
die nachste Fahrrichtung einschaltet.

Die Umkehrpause gilt sowohl fiir die Umkehrung der Fahrrichtung bei der Auf-/Abwaéhrtsfahrt, sowie
der Lamellenverstellung.

A Zu kurz gewahlte Umkehrpausen konnen zu einer Beschadigung des Motors fiihren!
Beachten Sie hierbei unbedingt die Herstellerangaben im Datenblatt des Antriebs.
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4.2.6 Ein-&Ausschaltverzogerung Motor

Einige Motoren bringen im Moment des Einschaltens nicht sofort die volle Leistung, sondern erst
nach einigen Millisekunden. Diese Zeit, die der Motor braucht bis er die volle Leistung erreicht, kann
mit der Einstellung der ,Einschaltverzogerung Motor” ausgeglichen werden.

Zum anderen gibt es Motoren, welche nach dem Ausschalten noch einige Millisekunden nachlaufen.
Dieses Verhalten kann Uber die Einstellung ,, Ausschaltverzégerung Motor” ausgeglichen werden.

4.2.7 Position der Lamellen nach Fahrende

- nur bei Jalousie
Uber die Einstellung ,Position der Lamellen nach Fahrende” kann eingestellt werden in welche
Position die Lamellen nach einer Auf- bzw. Abwahrtsfahrt gefahren werden sollen. Diese Position
fahrt der Jalousieaktor nach einer Jalousiefahrt automatisch an. Die Lamellenposition nach Fahrende
kann prozentual in 1% Schritten von 0-100% eingestellt werden, wobei 0% ganz gedffnet entspricht
und 100% ganz geschlossen entspricht.
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4.3 Objekte absolute Position

Durch die Aktivierung der Objekte fiir die absolute Position ist es moglich absolute Hohenpositionen,
als auch bei Jalousien absolute Lamellenpositionen anzufahren. Zusatzlich konnen die aktuellen
Hohenpositionen und die aktuellen Lamellenpositionen abgerufen werden.

Das nachfolgende Bild zeigt die moglichen Einstellungen an:

Objekte fir abzolute Pozition [aktiv v]

Reaktion nach Referenzfaht [vnrige Fosition anfahren v]

Bild 10: Objekte absolute Position

Die nachfolgende Tabelle zeigt die Einstellmoglichkeiten flr diesen Parameter an:

ETS-Text Wertebereich Kommentar
[Defaultwert]
Objekte fiir absolute Position 0: nicht aktiv aktiviert/deaktiviert die Elemente
1: aktiv fiir die absolute Position
[0]
Reaktion nach Referenzfahrt 0: keine Reaktion wird nur eingeblendet wenn oben
1: vorige Position anfahren stehende Funktion aktiviert wurde;
[1] gibt die gewlinschte Reaktion auf
eine erfolgte Referenzfahrt an

Tabelle 10: Einstellbereich absolute Position

Sobald die Objekte fiir die absolute Position aktiviert wurden, werden fir den jeweiligen Kanal
folgende Kommunikationsobjekte eingeblendet:

Nummer | Name Grofle Verwendung

17 Akt. Richtung 1 Bit gibt die aktuelle Richtung des Verfahrweges an

18 Absolute Position 1 Byte dient des Fahrens der Rollladen/Jalousie auf
einen bestimmten Wert

19 Absolute Lamellenposition | 1 Byte Zur Verstellung der Lamellen auf einen festen
Wert (nur bei Jalousie)

20 aktuelle Position 1 Byte gibt die aktuelle Rollladen-/Jalousieposition an

21 aktuelle Lamellenposition 1 Byte gibt die aktuelle Lamellenposition an
(nur bei Jalousie)

22 Akt. Position giiltig 1 Bit gibt an ob bereits eine Referenzfahrt
durchgefiihrt wurde

23 Referenzfahrt starten 1 Bit startet die Referenzfahrt

25 Status obere Position 1 Bit meldet Erreichen der oberen Endlage

26 Status untere Position 1 Bit meldet Erreichen der unteren Endlage

Tabelle 11: Kommunikationsobjekte absolute Position

Die Verwendung/Funktion dieser Kommunikationsobjekte wird in den nachfolgenden Abschnitten
naher erldutert.
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4.3.1 Referenzfahrt

Der Jalousieaktor berechnet seine aktuellen Positionen aus den eingestellten Verfahrenszeiten.
Durch duBere Einfliisse kann es aber im Laufe der Zeit zu leichten Verschiebungen der tatsachlichen
Verfahrenszeiten kommen.

Eine Referenzfahrt berechnet die eingestellten Verfahrenszeiten neu und gibt dem Jalousieaktor auf
diese Weise neue Werte fir die Verfahrenszeiten vor. Anhand dieser neuen Werte kann dann die
tatsachliche Position der Jalousie/Rollladen genauer berechnet werden.

Die Referenzfahrt ist insbesondere dort sinnvoll, wo viel mit absoluten Positionsbefehlen gearbeitet
wird. Somit kann der Jalousieaktor die eingegebene Position exakter berechnen und genauer
anfahren.

Die Referenzfahrt wird Gber das 1 Bit Kommunikationsobjekt ,,Referenzfahrt starten” mit einem 1-
Signal aktiviert. Uber den Parameter ,Reaktion nach Referenzfahrt” kann eingestellt werden, welche
Aktion der Jalousieaktor nach einer Referenzfahrt ausfuhren soll. Es kann die Position, welche vor der
Referenzfahrt aktiv war, angefahren werden (Einstellung 1, Tabelle 9). Durch die Einstellung , keine
Reaktion” bleibt der Jalousieaktor in der Position, welche nach Beenden der Referenzfahrt erreicht
wurde.

Nach jeder Ubertragung einer neuen Parametrierung muss eine Referenzfahrt durchgefiihrt
werden. Dies kann entweder manuell geschehen, d.h. die obere und untere Endlage wird einmal
angefahren oder liber das Objekt ,Referenzfahrt starten”. Erst nachdem eine Referenzfahrt
durchgefiihrt wurde kennt der Jalousieaktor seinen aktuellen Status entlang des Verfahrweges.

4.3.2 absolute Positionsbefehle

Uber die Objekte fiir die absolute Position kann dem Jalousieaktor ein fester Wert vorgegeben
werden, auf welchen die Jalousie gefahren werden sollen. Dieser Wert wird in Prozent angegeben
und kann jeden Wert von 0-100% betragen. Aus den angegeben Prozentwerten errechnet der
Jalousieaktor im nachsten Schritt die tatsachliche Verfahrzeit. Die Verfahrzeit richtet sich dabei nach
der eingestellten Verfahrzeit, sowie der aktuellen Position.

Die absoluten Positionsbefehle werden an die 1 Byte Kommunikationsobjekte gesendet. Es gibt bei
Rollladen und Jalousien ein Kommunikationsobjekt fiir die Hohenposition, das Objekt ,,absolute
Position”. Zusatzlich gibt es bei den Jalousien noch ein Objekt, (iber welches der Offnungswinkel der
Lamellen eingestellt werden kann, das Objekte ,,absolute Lamellenposition”.

Bei der prozentualen Darstellung entspricht immer 0% ganz ge6ffnet und 100% ganz geschlossen.

4.3.3 Statusobjekte (aktuelle Position/Richtung)

Die Statusobjekte ,,aktuelle Position” und ,aktuelle Lamellenposition” dienen der Anzeige der
absoluten Position. Die beiden Objekte geben den aktuellen Stand der Héhe und des Offnungswinkel
der Lamellen, jeweils nach Fahrtende, an. Die Objekte kénnen z.B. zur Visualisierung eingesetzt
werden.
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4.3.4 Meldeobjekte

Die 1 Bit Objekte , Status untere Position” und , Status obere Position” geben jeweils ein 1-Signal aus,
wenn die untere bzw. obere Endlage erreicht wurde. Sobald die Endlage wieder verlassen wurde
wechselt das Signal von 1 auf 0. Die beiden Objekte kdnnen zur Uberwachung der Jalousie/Rollladen
eingesetzt werden.

Das 1 Bit Objekt ,,akt. Richtung” gibt (iber eine logische ,,0“ eine Aufwartsfahrt an und iber eine
logische ,,1“ eine Abwartsfahrt an. Der Status wird jeweils ausgegeben, sobald eine Fahrt gestartet
wird und bleibt solange intern bestehen bis ein neuer Aufwarts-/Abwértsbefehl gesendet wird.

Das 1 Bit Objekt ,akt. Position giiltig” gibt dem Anwender an, ob nach einer Programmierung bereits
eine Referenzfahrt durchgefiihrt wurde. Dieses Objekt kann bei einer Visualisierung eingesetzt

werden um dem Anwender darauf hinzuweisen, dass noch eine Referenzfahrt durchgefiihrt werden
muss.
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4.4 Begrenzung Fahrweg

Durch den Parameter Begrenzung Fahrweg kénnen Grenzen fir die Auf- und Abwartsfahrt eingestellt
werden.

Das nachfolgende Bild zeigt die moglichen Einstellungen:

Begrenzung des Werfahnwegs I akkin ‘FJ
ntere Grenze II:I?; TJ
Obere Grenze I'II:II:I?; TJ

Bild 11: Begrenzung Fahrweg

Die nachfolgende Tabelle gibt die Einstellmoglichkeiten fir diesen Parameter an:

ETS-Text Wertebereich Kommentar
[Defaultwert]
Begrenzung des Verfahrweges 0: nicht aktiv aktiviert/deaktiviert eine
1: aktiv Begrenzung des Verfahrweges
[0]
Untere Grenze 0-100% wird eingeblendet sobald die
[0%] Begrenzung aktiviert wurde;
gibt die untere Begrenzung in % an
Obere Grenze 0-100% wird eingeblendet sobald die
[100%] Begrenzung aktiviert wurde;
gibt die obere Begrenzung in % an

Tabelle 12: Einstellbereich Begrenzung

Sobald die Begrenzung des Verfahrweges aktiviert wurde, wird fiir den jeweiligen Kanal das
nachfolgende Kommunikationsobjekt eingeblendet:

Nummer | Name GroRe Verwendung

24 Begrenzung anfahren 1 Bit fahrt die untere/obere Grenze an
Tabelle 13: Kommunikationsobjekt Begrenzung

Durch den Parameter Begrenzung des Verfahrweges kann dem Jalousieaktor neue Grenzen fiir die
Hohenverstellung eingestellt werden. Der Jalousieaktor nimmt die neuen Grenzen dabei als neue
virtuelle Endanschlage an. Wird z.B. eine untere Grenze von 40% angegeben, so meldet der
Jalousieaktor bei Erreichen dieses Wertes, dass er die untere Position erreicht hat. Dies geschieht
iber das Objekt ,Status untere Position”. Uber das Objekt ,,aktuelle Position” wird dann auch der
Wert 0% flr diese Hohe ausgegeben.

Mit dem 1 Bit Kommunikationsobjekt ,,Begrenzung anfahren” kann die Auf- und Abwartsfahrt
innerhalb der eingestellten Begrenzungen gesteuert werden. Analog zu den Standard Fahrbefehlen
wird auch bei diesem Objekt die Aufwartsfahrt Giber ein 1-Signal gestartet und die Abwartsfahrt iber
ein 0-Signal.

Mit den normalen Fahrobjekten ,Jalousie/Rollladen Auf/Ab“ ist die Fahrt auch weiterhin bis zu den
tatsachlichen Endanschlagen moglich. Allerdings meldet der Jalousieaktor bereits bei Erreichen der
Begrenzungen 0 bzw. 100% fir die aktuelle Position.
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4.5 zentrale Objekte

Durch den Parameter ,zentrale Objekte” kann fir jeden Kanal einzeln festgelegt werden, ob dieser
Kanal auf die zentralen Objekte reagieren soll.

Zentrale Objgkte l alatine - ]

nicht aktiv
Akt

Bild 12: zentrale Objekte

Die nachfolgende Tabelle gibt die Einstellmoglichkeiten flir diesen Parameter an:

ETS-Text Wertebereich Kommentar
[Defaultwert]
Begrenzung des Verfahrweges 0: nicht aktiv aktiviert/deaktiviert eine
1: aktiv Begrenzung des Verfahrweges
[0]

Tabelle 14: Einstellbereich zentrale Objekte

Die zentralen Kommunikationsobjekte sind dauerhaft eingeblendet auch wenn der Parameter
,zentrale Objekte” in keinem Kanal aktiviert wurde. Die zentralen Objekte sind mit ,alle Kandle”
ausgewiesen und befinden sich am Anfang der Liste der Kommunikationsobjekte.

Nummer | Name GroRe Verwendung

0 Jalousie Auf/Ab 1 Bit Fahrfunktion fur alle Kanéle

1 Lamellenverstellung/Stop 1 Bit Lamellenverstellung/ Stopfunktion fiir alle
Jalousiekanale

2 Stop 1 Bit Stopfunktion fiir alle Kanale

3 absolute Position 1 Byte absoluter Positionsbefehl fiir alle Kanéle

4 absolute Lamellenposition 1 Byte absoluter Positionsbefehl fiir die Lamellen bei
allen Jalousiekanalen

Tabelle 15: zentrale Kommunikationsobjekte

Durch die Aktivierung der zentralen Objekte in ausgewahlten Kanalen ist es moglich mehrere Kanile
gleichzeitig, Gber einen einzigen Befehl, anzusteuern.

Das Objekt 0, ,Jalousie Auf/Ab“, ist dabei der zentrale Fahrbefehl und gilt sowohl fiir Jalousiekanile,
als auch fir Rollladenkanale, in welchen die zentralen Objekte aktiviert wurden.

Das Objekt 1, ,,Lamellenverstellung/Stop“, ist nur fur Jalousiekanile von Bedeutung in denen die
zentralen Objekte aktiviert wurden. Es dient der manuellen Lamellenverstellung und stoppt eine
laufende Fahrfunktion der Jalousie.

Das Objekte 2, ,Stop”, ist der zentrale Stoppbefehl fir alle Kanale. Auch das Objekt 3, ,,absolute
Position”, gilt sowohl fiir Rollladen als auch Jalousiekanale mit aktivierter Zentralfunktion. Durch
diesen Befehl konnen absolute Hohenpositionen an die Kanale geschickt werden.

Das Objekt 4, ,,absolute Lamellenposition®, ist nur fir Jalousiekanale von Bedeutung, in welchen die
zentralen Objekte aktiviert wurden. Durch diesen Befehl konnen absolute Lamellenpositionen an die
Jalousiekanale geschickt werden.
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4.6 Szenen

Wenn Raumfunktionen unterschiedlicher Gewerke (z.B. Licht, Heizung, Rollladen) mit einem
Tastendruck oder einem Bedienbefehl gleichzeitig verandert werden sollen, dann bietet sich dazu die
Szenenfunktion an. Mit dem Aufruf einer Szene kann man z. B. die Raumbeleuchtung auf einen
gewinschten Wert schalten oder dimmen, die Jalousien in eine gewiinschte Position fahren und die
Lamellen drehen, die Heizungsregelung auf Tagesbetrieb einstellen und die Stromversorgung fir die
Steckdosen eines Raumes zuschalten. Die Telegramme dieser Funktionen kénnen nicht nur
unterschiedliche Formate, sondern auch Werte mit unterschiedlicher Bedeutung haben (z. B. ,,0“ bei
Beleuchtung AUS und bei Jalousie OFFNEN). Ohne die Szenenfunktionen miisste man jedem Aktor

ein getrenntes Telegramm senden, um die gleiche Einstellung zu erhalten.
Mit Hilfe der Szenenfunktion des Jalousieaktors kann man die Kanale in eine Szenensteuerung
einbinden. Dazu muss dem entsprechenden Speicherplatz (Szene A..H) der Wert
zugeordnetwerden.Pro Ausgang ist die Programmierung von bis zu 8 Szenen moglich. Wird in dem
Ausgang die Szenenfunktion aktiviert, so erscheint fiir diesen Schaltausgang die dazugehorige
Szenenkarte. Hier kénnen die einzelnen Szenen aktiviert werden und Werte, Szenennummern und
die Speicherfunktion EIN/AUS gesetzt werden.
Szenen werden durch den Empfang ihrer Szenennummer auf dem Szenenobjekt aktiviert. Ist in der

Szene die Speicherfunktion aktiviert, so erfolgt die Abspeicherung der aktuellen Kanalwerte mit dem
Objektwert der Szene. Die Kommunikationsobjekte von Szenen besitzen grundsatzlich die GroRe

1Byte.

Das nachfolgende Bild zeigt die Einstellmdglichkeiten in der ETS-Software, zur Aktivierung der
Szenenfunktion:

Szenen

Bild 13: Szenenfunktion

Nummer

Name

GroRe

Verwendung

16

Szene

1 Byte

Aufruf der jeweiligen Szene

28

Tabelle 16:Kommunikationsobjekt Szene

Um eine bestimmte Szene aufzurufen, muss an das Kommunikationsobjekt fir die Szenenfunktion

der Wert der jeweiligen Szene gesendet werden. Der Wert zum Szenenaufruf ist dabei jedoch immer
um eine Zahl geringer als die eingestellte Szenennummer. Soll z.B. die Szene 1 aufgerufen werden, so
muss eine 0 gesendet werden. Die Szenennummern kénnen also die Werte von 1-64 haben, die

Werte zum Aufruf der Szene jedoch nur von 0-63.

Wird in einem Binareingang der Szenenaufruf aktiviert so muss im Bindreingang die gleiche
Szenennummer wie im Schaltaktor eingestellt werden. Der Bindreingang sendet dann automatisch

den richtigen Wert flr den Szenenaufruf.
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4.6.1 Unterpunkt Szene

Fir jeden Kanal gibt es 8 Speichermoglichkeiten fiir die Szenen. Die 8 Speicherplatze haben die
Namen A-H. Jedem der 8 Szenen kdnnen eine der 64 moglichen Szenennummern zugeordnet
werden.

Das nachfolgende Bild zeigt die Einstellmdglichkeiten im Unterpunkt Szene (Kanal X: Szene) fir die
Szenen A-D fir einen Jalousieausgang(Szenen E-H sind analog zu den ersten vier):

K.anal A: S5zenen
Szenen Speichern |aktiv Ti
hicht aktiv
T —
Szene & - Pogition [152 v]
Szene & - Lammellenpozition [2435 v]
Wert Szene & ’ 26 v]
Szene B - Position [952 v]
Szene B - Lammellenpozition [2835 T]
Wert Szene B ’55 ‘F]
Szene C - Pogition [52 v]
Szene C - Lammellenpozition [Di‘f; T]
Wert Szene C ’3 ‘F]
Szene D - Posttion [252 v]
Szene D - Lammellenpozition [2335 T]

Bild 14: Unterpunkt Szene

Die Unterfunktion fiir Rollladenszenen ist nahezu identisch zu der der Jalousieszenen. Jedoch fallen
bei den Rollladenszenen die Lamellenpositionen weg.
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Die nachfolgende Tabelle zeigt die Einstellbereich fiir die Szenen:

=]
-
v

ETS-Text

Wertebereich
[Defaultwert]

Kommentar

Szenen speichern 0: nicht aktiv aktiviert/deaktiviert die Speicherfunktion
1: aktiv flr die Szenen
[0]

Szene A — Position 0-100% Einstellung fur absolute Position bei Aufruf
[0%] der Szene

Szene A — Lamellenposition 0-100% Einstellung fur absolute Lamellenposition
[0%] bei Aufruf der Szene(nur bei

Jalousieausgangen)
Wert Szene A 1-64 Szenennummer; Ansprechwert =

[1]

Szenennummer um 1 herabgesetzt
(Default werte erhéhen sich mit
alphabetischer Erhéhung, B=2, C = 3, usw.)

Tabelle 17:Einstellbereich Szenen

Wird in einem Kanal die Szenenfunktion aktiviert, so erscheint ein Unterpunkt Szene fiir diesen
Kanal. In diesem Unterpunkt kann dem Kanal dann eine Reaktion fiir den Aufruf dieser Szene
zugewiesen werden. Diese Reaktion umfasst einen absoluten Héhenbefehl(0.-100%) fir diesen
Kanal, bzw. zusétzlich eine absolute Lamellenposition bei Jalousiekanélen(siehe Tabelle 16, Bild 12).
Jeder Kanal kann auf 8 verschiedene Szenen reagieren. Durch Senden des Ansprechwertes, fir die
jeweilige Szene, wird die Szene aufgerufen und der Kanal nimmt seinen parametrierten Zustand an.
Dabei wird auch die individuelle Parametrierung des jeweiligen Kanals beriicksichtigt. Soll der Kanal
zum Beispiel beim Aufruf der Szene A auf 0% gefahren werden und befindet sich gerade in der
Abwartsfahrt bei 70%, so wiirde z.B. eine programmierte Umkehrpause eingehalten, bevor der Kanal
die Aufwartsfahrt auf den Wert 0% beginnt.
Bei der Programmierung ist zu beachten, dass wenn 2 oder mehr Kanéle auf die gleiche
Szenennummer reagieren sollen, die Kommunikationsobjekte fiir die Szenen in den gleichen
Gruppenadressen untergebracht werden miissen. Durch Senden des Ansprechwertes fiir die Szene,
werden dann alle Kanédle angesprochen. Bei der Programmierung der Szenenfunktion macht eine
Aufteilung nach den Szenen Sinn, um die Programmierung libersichtlich zu gestalten. Falls ein Kanal
nun auf 8 Szenen reagieren soll, so wird das zugehérige Kommunikationsobjekt auch in 8

Gruppenadressen eingebunden.
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4.7 Automatikfunktion

Fiir jeden Kanal kann eine Automatikfunktion aktiviert werden. Uber die Automatikfunktion kénnen
fiir jeden Kanal bis zu 4 verschiedene Zustande aufgerufen werden. Die Automatikfunkton ist in 2
Blocke (A und B) aufgeteilt. Durch die Automatikfunktion ist es auch méglich mehrere Aktionen
gleichzeitig auszufiihren, z.B. tber einen Befehl eine Rollladenposition, sowie eine Jalousieposition
anzufahren und zusatzlich die Lamellen der Jalousie zu verstellen.

Das nachfolgende Bild zeigt die Aktivierung der Automatikfunktion fiir einen Kanal:

Autarmatikfunktion ‘ nicht aktiy - '

aktiv I

Bild 15: Automatikfunktion
Wird die Automatikfunktion fir einen Kanal aktiviert so erscheint im linken Auswahlmeni ein neuer

Unterpunkt(Kanal X: Automatik) fur die Automatikfunktion, in welchem die weiteren Einstellungen
vorgenommen werden kdnnen.

4.7.1 Unterpunkt Automatikfunktion

Das nachfolgende Bild zeigt die Einstellmoglichkeiten fur die Automatikfunktion im Unterpunkt Kanal
X: Automatik:

Kanal A: Automatik
Automatikabjekte ‘ Black & - '
Autornatikfunktion 1 - Pogition lE”DCk B |
Autamatikfunktion 1 - Larmmellenposition [21 4 '-']
Autornatikfunktion £ - Pogition [52 '-']
Automatikfunktion 2 - Lammellenposition [1?2 '-']
Automatikfunktion 3 - Postion 13 v
Automatikfunktion 3 - Lammellenposition [EE?Q v]
Automatikiunktion 4 - Position | 26% -
Automatikfunktion 4 - Lammellenposition [1??5 v]

Bild 16: Unterpunkt Automatikfunktion
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Die nachfolgende Tabelle zeigt die Einstellbereiche fir die ersten beiden Automatikfunktionen. Pro
Kanal gibt es 4 verschiedene Automatikfunktionen. Die Einstellbereiche fiir die Automatikfunktionen
2,3 und 4 sind analog zu der ersten.

ETS-Text Wertebereich Kommentar
[Defaultwert]
Automatikobjekte 0: Block A Einstellung auf welchen
1: Block B Automatikblock dieser Kanal reagieren
[0] soll
Automatikfunktion 1(-4) - 0-100% Hohenposition fir die erste
Position [0%] Automatikfunktion
Automatikfunktion 1(-4) - 0-100% Lamellenposition fiir die zweite
Lamellenposition [0%] Automatikfunktion (nur bei Jalousie)

Tabelle 18:Einstellbereich Automatikfunktion

In der Unterfunktion fir die Automatikfunktion kdnnen Werte fiir 4 verschiedene Automatikaufrufe
hinterlegt werden. Bei den Werten handelt es sich um absolute Werte, welche beim Aufruf der
jeweiligen Automatikfunktion angenommen werden. Zusatzlich kann fiir jeden Kanal festgelegt
werden, auf welchen Automatikblock dieser Kanal reagieren soll. Hier stehen die Blocke A und B zur
Auswahl. Die Aktivierung der Blocke wird unter 4.7.2 beschrieben.

4.7.2 Automatikblocke

Um eingestellte Werte lber die Automatikfunktion aufrufen zu kénnen miissen die im Unterpunkt
Automatikfunktion eingestellten Blocke aktiviert werden. Dies kann im Unterment
Automatikfunktion vorgenommen werden. Hier kénnen die Blocke A und B einzeln aktiviert oder
deaktiviert werden.

Das nachfolgende Bild zeigt die moglichen Einstellungen flr die Automatikblocke:

k.ahal Auzwahl Automatikfunktion

K.anal &; Jalouzsie

K.anal &: Szenen -

K.anal A; Automatik, Block A | aktiv - |

k.anal B: Rollladen - -

Automatikfunktion Block B nicht aktiv -
akhiv |

Bild 17: Automatikblécke

Wird ein Automatikblock aktiviert, so werden die zu dem aktivierten Block gehorigen
Kommunikationsobjekte eingeblendet. Zu jedem Block gehéren 4 Kommunikationsobjekte, jeweils
eins fiir die dazugehorige Automatikposition.

Die Kommunikationsobjekte sind in der nachfolgenden Tabelle dargestellt:

Nummer | Name Funktion GroRe Verwendung

5 Automatik A | Automatikposition 1 | 1 Bit Aufruf der 1. Automatikposition in Block A
6 Automatik A | Automatikposition 2 | 1 Bit Aufruf der 2. Automatikposition in Block A
7 Automatik A | Automatikposition 3 | 1 Bit Aufruf der 3. Automatikposition in Block A
8 Automatik A | Automatikposition 4 | 1 Bit Aufruf der 4. Automatikposition in Block A
9 Automatik B | Automatikposition 1 | 1 Bit Aufruf der 1. Automatikposition in Block B
10 Automatik B | Automatikposition 2 | 1 Bit Aufruf der 2. Automatikposition in Block B
11 Automatik B | Automatikposition 3 | 1 Bit Aufruf der 3. Automatikposition in Block B
12 Automatik B | Automatikposition 4 | 1 Bit Aufruf der 4. Automatikposition in Block B

Tabelle 19:Kommunikationsobjeket Automatikfunktion
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Die Kommunikationsobjekte, mit der GréRe 1 Bit, kdnnen dann den Gruppenadressen beliebig
zugeordnet werden.

Durch den Aufruf eines der 8 Kommunikationsobjekte werden dann die hinterlegten Werte fiir diese
Automatikfunktion aufgerufen. Mit dem Aufruf eines Kommunikationsobjektes ist es moglich alle
Kanale des Jalousieaktors gleichzeitig auf den parametrierten Wert zu fahren oder nur einen
einzelnen Kanal. Dies hdangt von der Parametrierung ab, welche fir die einzelnen Kanale im
Unterpunkt flr die Automatikfunktion (siehe 4.7.1), vorgenommen wurde. Um mehrere Kanale
gleichzeitig auf bestimmte Werte zu fahren missen fir diese Kanéle die gleichen Automatikblécke
gewahlt werden und die gewlinschten Werte fiir die gleiche Automatikposition hinterlegt werden.

4.8 Alarmfunktion/iibergeordnete Funktionen

Mit der Alarmfunktion kann der Jalousieaktor auf bestimmte Wettersituationen reagieren und fiir die
Kanile bestimmte Aktionen zum Schutz der Jalousie/Rollladen einleiten. Zusé&tzlich kénnen in der
Alarmfunktion eine Sperrfunktion aktiviert werden und das Verhalten fiir einen Busspannungsausfall,
bzw. der Busspannungswiederkehr definiert werden. Die Alarmfunktion kann fiir jeden Kanal einzeln
aktiviert und individuell parametriert werden.

Uber KNX-Wetterstationen kdnnen die Signale fiir die Alarme eingeholt werden. Der Jalousieaktor ist
dann in der Lage diese auszuwerten und nach Parametrierung umzusetzen.

Das nachfolgende Bild zeigt die Aktivierung der Alarmfunktion fiir einen Kanal:

Alarmfunktion [aktiv - ]

nicht aktiy
gy

Bild 18: Alarmfunktion

Wird die Alarmfunktion fiir einen Kanal aktiviert, so erscheint fir diesen Kanal im linken
Auswahlmeni ein Unterpunkt (Kanal X: Alarme), in welchem die weitere Parametrierung der
Alarmfunktion erfolgen kann.
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4.8.1 Unterpunkt Alarmfunktion

Wurde die Alarmfunktion aktiviert, so kann in dem eingeblendeten Unterpunkt fiir die
Alarmfunktion, die weitere Parametrierung vorgenommen werden.
Das nachfolgende Bild zeigt das Auswahlmend fir die Alarmfunktion:

K.anal B: Alarme

Alarm Rehenfolge ’Windalarm, R egenalarm, Froztalarm, Spemren - ]
Aktion bei Buckname der AlarmedS perrfunkhion ’ keine dktion - ]
Windalarm ’ kb - ]
Uberwachungszeit [min, 0 = aus) 30 =
Aktion | Mach unten fahren - I

keine Aktion

Mach oben fahren

Mach unten fahren

R egenalarm ’ hicht akktiv - l
Froztalarm ’ richt aktiv - l
Sperren ’ aktiv - ]
Aktion | keine Aktion -
Yerhalten bei Buszpannungzausfall ’ Mach unten fahren - ]
Yerhalten bei Buszpannungzwiederkehr ’ Mach oben fahren - ]

Bild 19:Unterpunkt Alarmfunktion

Die einzelnen Parameter der Alarmfunktion, sowie die Einstellbereiche, sind in den nachfolgenden
Abschnitten ndaher beschrieben.
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4.8.1 Alarmprioritat

Der Parameter Alarmreihenfolge beschriebt die Prioritdt der einzelnen Alarme.
Die nachfolgende Tabelle zeigt die Einstellmoglichkeiten fir diesen Parameter:

ETS-Text Wertebereich Kommentar
[Defaultwert]
Alarm Reihenfolge 0: Windalarm, Regenalarm, Frostalarm, Sperren gibt die Prioritat der
1: Windalarm, Regenalarm, Sperren, Frostalarm Alarmfunktion an

2: Windalarm, Sperren, Regenalarm, Frostalarm
3: Sperren, Windalarm, Regenalarm, Frostalarm

[0]

Tabelle 20:Alarmprioritat

Sind zwei oder mehr Alarme gleichzeitig aktiv, so wertet der Jalousieaktor die Alarme entsprechend
der eingestellten Reihenfolge aus. Der Jalousieaktor fiihrt nur die Aktion des Alarmes mit der
héheren Prioritat aus. Die Aktion fir den Alarm mit der niedrigeren Prioritat wird nicht ausgefihrt,
solange der Alarm mit der hoheren Prioritat aktiv ist. Wird der Alarm mit der hoheren Prioritat
jedoch inaktiv und der Alarm mit der niedrigeren Prioritat ist noch aktiv, so wird anschlieRend die
Aktion des Alarms mit der niedrigeren Prioritat ausgefiihrt.
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4.8.2 Alarmarten

Es konnen drei verschieden Alarmarten(Windalarm, Regenalarm, Frostalarm) aktiviert werden, fur
welche dann anschliefend weitere Einstellungen vorgenommen werden kdnnen.
Die nachfolgende Tabelle zeigt die Einstellbereiche fiir die drei Alarmarten:

ETS-Text Wertebereich Kommentar
[Defaultwert]
Windalarm 0: nicht aktiv Aktivierung des Windalarms
1: aktiv
[0]
Uberwachungszeit 0-120 min zyklische Uberwachung des Windalarms
(nur bei aktivem Windalarm) [30min] Einstellung 0 deaktiviert die zyklische
Uberwachung
Aktion 0: keine Aktion Aktion auf die Auslésung des Windalarmes
(nur bei aktivem Windalarm) 1: nach oben fahren

2: nach unten fahren

(0]

Regenalarm 0: nicht aktiv Aktivierung des Regenalarms
1: aktiv
Uberwachungszeit 0-120 min zyklische Uberwachung des Regenalarms
(nur bei aktivem Regenalarm) [30min] Einstellung 0 deaktiviert die zyklische
Uberwachung
Aktion 0: keine Aktion Aktion auf die Auslésung des Regenalarmes
(nur bei aktivem Regenalarm) 1: nach oben fahren

2: nach unten fahren

(0]

Frostalarm 0: nicht aktiv Aktivierung des Frostalarms
1: aktiv
(0]
Uberwachungszeit 0-120 min zyklische Uberwachung des Frostalarms
(nur bei aktivem Frostalarm) [30min] Einstellung 0 deaktiviert die zyklische
Uberwachung
Aktion 0: keine Aktion Aktion auf die Auslésung des Frostalarmes
(nur bei aktivem Frostalarm) 1: nach oben fahren

2: nach unten fahren

[]

Tabelle 21:Alarmarten

Wird ein Alarm aktiviert, so wird fir diesen Alarm das zustiandige Kommunikationsobjekt
eingeblendet. Empfangt das zugehorige Kommunikationsobjekt ein ,,1-Signal“, so wird die
Alarmfunktion aktiviert. Durch ein ,0-Signal“ wird der Alarm deaktiviert.

Die nachfolgende Tabelle zeigt die dazugehérigen Kommunikationsobjekte:

Nummer | Funktion Gro3e Verwendung
29 Windalarm 1 Bit Aktivierung/Deaktivierung des Windalarms
30 Regenalarm 1 Bit Aktivierung/Deaktivierung des Regenalarms
31 Frostalarm 1 Bit Aktivierung/Deaktivierung des Frostalarms
Tabelle 22:Kommunikationsobjekte Alarme
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Die Funktionalitat der Alarme ist tiber alle 3 Alarmarten identisch. Es kann fir jeden der 3 Alarme
eine zyklische Uberwachung eingestellt werden( siehe hierzu 4.8.3). Des Weiteren kann eine Aktion
fir die Auslosung des Alarms definiert werden. Hier hat der Anwender 3 Auswahlmaéglichkeiten: Zum
einen kann der Jalousieaktor den Kanal nach oben oder unten fahren. Zum anderen kann der
Jalousieaktor mit der Einstellung ,keine Aktion” reagieren. Bei dieser Einstellung verharrt der Kanal in
der vor dem Alarm befindlichen Position. Eine Ansteuerung ist dann solange nicht moglich, wie der
Alarm aktiv ist. Auch nach Aufhebung der Alarme kann der Jalousieaktor bestimmte Aktionen
ausfiihren. Diese sind unter 4.8.5 beschrieben.

Zu beachten bei der Programmierung ist, dass die Kommunikationsobjekte von aktivierten Alarmen
immer in Gruppenadressen eingebunden werden sollten, da sie sonst nicht quittiert werden kénnen.
Wird ein Alarm, dessen Kommunikationsobjekt nicht eingebunden ist, aufgrund der zyklischen
Uberwachung aktiv, so kann dieser nur tber die ETS-Software quittiert werden!

4.8.3 zyklische Uberwachung

Die zyklische Uberwachung der Alarmfunktion kann fiir jeden der drei Alarme separat eingestellt
werden. Der Einstellbereich bewegt sich von 0-120min, wobei die Einstellung Omin die zyklische
Uberwachung ausschaltet.

Das Kommunikationsobjekt fiir den jeweiligen Alarm muss innerhalb der eingestellten
Uberwachungszeit ein Signal bekommen, sonst wird der Alarm automatisch ausgeldst. In KNX
Wetterstationen gibt es Einstellungen, in welchen Abstanden ein zyklisches Senden erfolgen soll. Die
Zeit fur das zyklische Senden, sollte dabei immer unterhalb der im Jalousieaktor eingestellten
Uberwachungszeit liegen um ein versehentliches Auslésen eines Alarms zu vermeiden.

Durch die zyklische Uberwachung kann sichergestellt werden, dass ein Wettersensor ordnungsgemaR
funktioniert. Bleibt ein Signal, aufgrund eines Ausfalls einer Wetterstation oder eines Drahtbruches
aus, so |6st der Jalousieaktor nach Ablauf der Uberwachungszeit Alarm aus.

Das nachfolgende Bild zeigt die Einstelloptionen fiir die zyklische Uberwachung:

bensachungszeit [min, 0 = aus] 30 = ([0..1220]

Bild 20:zyklische Uberwachung

4.8.4 Sperrfunktion

Durch die Sperrfunktion kdnnen Kommunikationsobjekte fiir die Sperrung eines Kanals aktiviert
werden. Damit kdnnen Kanale gesperrt oder aktiviert werden.
Die nachfolgende Tabelle zeigt die Einstellmoglichkeiten fir die Sperrobjekte:
ETS-Text Wertebereich Kommentar
[Defaultwert]
Sperren 0: nicht aktiv Aktivierung der Sperrfunktion
1: aktiv
[0]
Aktion 0: keine Aktion Reaktion auf eine Sperrung
1: nach oben fahren
2: nach unten fahren

[0]

Tabelle 23:Sperrfunktion
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Wird die Sperrfunktion aktiviert, so wird das dazugehorige Sperrobjekt eingeblendet:

Nummer | Funktion GroR3e Verwendung

32 Sperren 1 Bit sperrt den zugehorigen Kanal
Tabelle 24:Kommuniaktionsobjekt Sperrfunktion

Durch senden eines ,1-Signals“ an das Kommunikationsobjekt wird der dazugehérige Kanal gesperrt.
Ein ,0-Signal“ hebt die Sperrung wieder auf. Ein gesperrter Kanal kann solange er gesperrt ist, keine
Befehle durch Benutzer annehmen. Zusatzlich kann eine Aktion bei Aktivierung der Sperrfunktion
parametriert werden. Genau wie bei den Alarmen kann der Jalousieaktor den Kanal bei Aktivierung
nach oben oder nach unten fahren oder mit ,keiner Aktion“ reagieren. Durch die Einstellung , keine
Aktion” wird der Kanal nur gesperrt und verharrt in der aktuellen Position. Die Aktion fir
Ricknahme/Aufhebung (siehe 4.8.5) gilt auch fiir die Aufhebung der Sperrfunktion.

4.8.5 Aktion bei Riicknahme /Aufhebung

Fir jeden Kanal kann eine Aktion bei Riicknahme der Alarme, bzw. Aufhebung der Sperrfunktion
parametriert werden. Dieser Parameter wirkt sich auf alle Alarme, sowie die Sperrfunktion, des
jeweiligen Kanals aus. Der Einstellbereich fiir diesen Parameter ist in der nachfolgenden Tabelle

dargestellt:
ETS-Text Wertebereich Kommentar
[Defaultwert]

Aktion bei Ricknahme der 0: keine Aktion Einstellung fiir die Aufhebung der
Alarm-/Sperrfunktion 1: vorige Position anfahren Alarmfunktion, bzw. der

2: nach oben fahren Sperrfunktion

3: nach unten fahren

(0]

Tabelle 25:Reaktion bei Aufhebung

Der Benutzer hat fiir die Ricknahme der Alarm- bzw. Sperrfunktion 4 verschiedene
Einstellmoglichkeiten, welche der Jalousieaktor fir diesen Kanal ausfiihren kann.

Durch die Einstellung ,keine Aktion” bleibt der Kanal einfach in seiner Position, welche er wahrend
des aktiven Alarms/ der aktiven Sperrfunktion inne hatte.

Durch die Einstellung ,vorige Position anfahren” kann der Jalousieaktor die Position anfahren, auf
welcher der Kanal vor der Aktivierung des Alarms stand. Wurde bei der Ausfiihrung eines Alarms/ der
Sperrfunktion die Einstellung , keine Aktion” ausgewahlt, so hat diese Einstellung keine Auswirkung
auf die Position dieses Kanals.

Des Weiteren kann der Jalousieaktor den Kanal bei einer Aufhebung der Sperrfunktion nach oben
oder nach unten fahren.

Die Aktion bei Ricknahme/Aufhebung gilt immer fir einen kompletten Kanal, auch wenn fiir die drei
moglichen Alarmarten und die Sperrfunktion unterschiedliche Einstellungen vorgenommen wurden.
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4.8.6 Verhalten bei Busspannungsausfall/-wiederkehr

Uber die Einstellung Verhalten bei Busspannungsausfall/-wiederkehr kann dem Jalousieaktor eine
Aktion zugewiesen werden, wie er auf einen Storungen der Busspannungen reagieren soll.
Die nachfolgende Tabelle zeigt die moglichen Einstellungen fiir diesen Parameter:

ETS-Text Wertebereich Kommentar
[Defaultwert]

Reaktion bei 0: keine Aktion Reaktion auf einen

Busspannungsausfall 1: nach oben fahren Busspannungsausfall

2: nach unten fahren
[0]
Reaktion bei 0: keine Aktion Reaktion auf eine
Busspannungswiederkehr 1: nach oben fahren Busspannungswiederkehr
2: nach unten fahren

[0]

Tabelle 26:Alarmfunktion

Flr die Reaktion bei Busspannungsausfall, sowie die Reaktion bei Busspannungswiederkehr stehen
dem Anwender jeweils drei Auswahlmoglichkeiten zur Verfiigung. Der Kanal kann sowohl bei einem
Ausfall als auch der Wiederkehr der Busspannung einen definierten Zustand annehmen und somit
nach unten oder oben fahren oder durch die Einstellung ,keine Aktion” in dem aktuellen Zustand
verharren.

Zu beachten ist, dass der Jalousieaktor bei einem Busspannungsausfall nicht mehr Gber den Bus
angesprochen werden kann und so nicht mehr auf dem ,normalen Weg“ angesteuert werden kann.
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6 Anhang

6.1 Gesetzliche Bestimmungen

Die oben beschriebenen Gerate diirfen nicht in Verbindung mit Gerdten benutzt werden, welche
direkt oder indirekt menschlichen, gesundheits- oder lebenssichernden Zwecken dienen. Ferner
dirfen die beschriebenen Gerate nicht benutzt werden, wenn durch ihre Verwendung Gefahren fir
Menschen, Tiere oder Sachwerte entstehen kénnen.

Lassen Sie das Verpackungsmaterial nicht achtlos liegen, Plastikfolien/-tlten etc. konnen fir Kinder
zu einem gefahrlichen Spielzeug werden.

6.2 Entsorgungsroutine

Werfen Sie die Altgerate nicht in den Hausmidill. Das Gerat enthalt elektrische Bauteile, welche als
Elektronikschrott entsorgt werden miissen. Das Gehduse besteht aus wiederverwertbarem
Kunststoff.

6.3 Montage

A Lebensgefahr durch elektrischen Strom:

Alle Tatigkeiten am Gerat diirfen nur durch Elektrofachkrafte erfolgen. Die
landerspezifischen Vorschriften, sowie die giltigen EIB-Richtlinien sind zu beachten.
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6.4. Beispiele

6.4.1 Automatikfunktion

Im nachfolgenden soll eine Programmierung mit Automatikblécken einmal exemplarisch dargestellt
werden, wie sie in der Praxis Anwendung finden kdnnte.

Szenario:
Uber einzelne Tastendriicke sollen die Jalousien, bzw. Rollladen einer Wohnetage die drei
verschiedenen Zustdnde

e Tagbetrieb (Jalousie, Rollladen ganz gedffnet)

e Nachtbetrieb (Jalousie, Rollladen ganz geschlossen)

e Sonnenschutz (Jalousie, Rollladen zu 60% geschlossen; Lamellen zu 100% geschlossen)
anfahren kénnen. Der Sonnenschutz soll allerdings nur bei den Jalousie/Rollladen im Wohnzimmer
angefahren werden(Jalousie A&B). Die restlichen Jalousien/Rollladen sollen im Tagbetrieb verharren.
Zusatzlich soll im Nachtbetrieb eine LED am Taster geschaltet werden, welche zur Orientierung dient.
Die Wohnetage verfiigt liber jeweils drei Jalousien und drei Rollladen.

Verwendete Geridte:
e Jalousieaktor JAL-0810.01
e Taster —BE-TA55P4.01

Die spezifische Parametrierung der Verfahrzeiten wurde bereits fiir alle anzusteuernden
Jalousien/Rollladen vorgenommen.

Nachdem die spezifische Parametrierung der Jalousien/Rollladen vorgenommen wurde, muss nun
die Automatikfunktion fir die betreffenden Jalousien/Rollladen aktiviert werden. Diese Einstellung
muss flir jeden der aktivierten Kandle einzeln vorgenommen werden. Dazu wird der jeweilige Kanal
aufgerufen und die Einstellung Automatik als ,,aktiv” ausgewahlt:

MDT technologiesGmbH,Geschéftsbereich Gebaudeautomation m DIN EN IS0 9001
43 Tel.: +49-2263-880-Fax: +49-2263-4588.E-Mail:automation@mdt.de-www.mdtautomation.de TAW Cert

Zert.Nr.19050608



jin
M

——
s ENE N
TRy B
. . Gebaude
Technisches Handbuch Jalousieaktor JAL-0X10X.01 Automation
-
K.anal A: Jalousie
Begrenzung des Yerfahnuegs [niu:ht altive v]
Zentrale Objekte [nicht aletive v]
Szenen [ nicht aktiv - ]
Avgtornatik furnk tion ‘ iim - '
akkiv |
Alarrfunktion [ richt akbiv - ]
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Iltomation

Nachdem dieser Vorgang abgeschlossen wurde, erscheint unter dem jeweiligen Kanal(fir den die
Automatikfunktion aktiviert wurde) ein neuer Unterpunkt mit dem Namen Kanal (A-H): Automatik. In
diesem Unterpunkt kénnen nun die einzelnen Automatikpositionen parametriert werden.

In der Spalte ,, Automatikobjekte” (rot markiert) kann eingestellt werden, auf welchen
Automatikblock die Automatikobjekte dieses Kanals reagieren sollen. Kanéle, welche mit dem
gleichen Befehl angesteuert werden, missen auch auf den gleichen Automatikblock reagieren!

Nun kénnen bis zu 4 Automatikpositionen fiir jeden Kanal parametriert werden. Die schwarze
Markierung zeigt die Automatikposition 3, welche dem Sonnenschutz dient.

Das nachfolgende Bild zeigt die Parametrierung fiir den Jalousiekanal A(mit Sonnenschutz):

Kanal A: Automatik

K.anal Auswahl
K.anal & Jalousie

K.anal &; Automatik. -
K.anal B: Jalousie Autornatik.objekte [BlockA ,]
K.anal B: Automatik,

K.anal C; Jalousie Avtarnatikfunktion 1 - Pazition IDZ _]

K.anal C: Automatik,

K.anal D: Rollladen
K.anal D: Awtomatik,

Automatikfunkbion 1 -

Larnmellenpaszition

oz

¥.anal E: Bollladen éutarnatikfunktion 2 - Position ['IEIEI% v]

K.anal E: Automatik,

K.anal F- Jalousie Automatikfunktion 2 - Lammellenposition I'IEIEIZ v]

K.anal F: Automatik,

K.anal G: Jalousie Automatikfunktion 3 - Pozition [EEIZ v]

K.anal G: Awtomatik,

K.anal H: Jalouzie Automatikfunkbion 3 - Lammellenposition ['IDD% v]

K.anal H: Awtarmatik,

Autornatikfunktion Automatikfunktion 4 - Pozition ID% "]
Avtarnatikfunktion 4 - Lammellenposition [DZ v]

Das nachfolgende Bild zeigt die Programmierung fiir den Unterpunkt Kanal E: Automatik, diesmal
ohne Sonnenschutz:

K.anal Ausvahl Kanal D: Automatik

F.anal &; Jalousie

F.anal &; Automatik o

Kanal B: Jalousia Automatikobjekte [BlockA v]
F.anal B: Automatik

Kanal C: Jalousie Automatikfunktion 1 - Position IDZ v]
F.anal C; Automatik

K.anal D¢ Rollladen Automatikfunktion 2 - Position [‘IDDX vl
F.anal D: Awtomatik,

K.anal E: Rollladen Awtarnatikfunktion 3 - Position [D?; v]
F.anal E: Automatik

K.anal F; Jalousie Automatikfunlktion 4 - Pozition IDZ v]

Ist die Programmierung der Automatikpositionen fiir die einzelnen Kanale abgeschlossen, so muss im
nachsten Schritt der zugehoérige Automatikblock aktiviert werden. Dazu wird der Unterpunkt
Automatikfunktion aufgerufen. Hier konnen nun die Blocke A & B einzeln aktiviert werden. Da in
diesem Beispiel der Automatikblock A verwendet wurde, muss auch dieser aktiviert werden:

MDT technologiesGmbH,Geschéftsbereich Gebaudeautomation m DIN EN IS0 9001
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Automatikfunktion

Block & | akiiv

Block B | nicht aktiv
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Nun muss der Taster parametriert werden, welcher die einzelnen Zustdande aufrufen soll. Da eine LED
im Nachtbetrieb geschaltet werden soll wird hierzu die Plus-Variante mit 4 Tasten verwendet.

In dem Taster missen drei Tasten als Schalten parametriert werden mit der Unterfunktion ,Schalten
steigende Flanke” (Wert fir steigende Flanke: An).
Zusatzlich wird eine LED mit einem externen Objekt geschaltet.

Abschliefend muss dann die Zuordnung der Gruppenadressen vorgenommen werden.
Flr die Gruppenadressen ergeben sich dann die nachfolgenden Zuordnungen:

47

Hauptgruppen Objekt Gerat S K L U A Produkt
3| 0 Rolladen/Jalousie Steuerung 210: Taste 1 - Schalter 115BE-TAS5x01 Tasterd-fach /Plus 5 K L 0 BE-TAS5:.01 Taster 4-.
0 Automatik 15 Automatik A - Automatikposition 1 1.01 JAL-0810.01 Jalousieaktor 8-fach, .. S K JAL-0810.01 Jalousieakt...
1 Tagbetrieb
Machtbetrieb
3 Sennenschutz
1 normaler Fahrbetrieb
—
Hauptgruppen Objekt Gerat S K L U A Produkt
=] 0 Rolladen/Jalousie Steuerung R15: Taste 2 - Schalter 115 BE-TASS 01 Taster d-fach /Plus 5 K L i BE-TAS5x4.01 Taster 4-..
0 Automatik E#132: LED1 - LED schalten 115 BE-TAS5x4.01 Taster d-fach /Plus S K - BE-TAS5x4.01 Taster 4-.
1 Tagbetrieb [l6: Automatik A - Automatikposition 2 1.0 JAL-0810.01 Jalousieaktor 8-fach, .. S K - JAL-081001 Jalousieakt...
2 Nachtbetrieb
3 Sennenschutz
Objekt Gerdt Sl KL 0 A Produkt
- [210: Taste 3 - Schalter 1.1.5BE-TAS5x4.01 Taster4-fach /Plus 5 K L U BE-TAS55:x4.01 Taster 4-...
0 Automatik [#7: Automatik A - Automatikposition 3 1.01 JAL-0810.01 Jalousieaktor 8-fach, .. S K JAL-0810.01 Jalousieakt...
1 Tagbetrieb
2 Machtbetrieb
1 normaler Fahrbetrieb
MDT technologiesGmbH,Geschéftsbereich Gebaudeautomation m ;l:f:: I(S:'O o001
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6.4.2 Szenenfunktion

Im nachfolgenden Beispiel soll eine Szenenprogrammierung einmal exemplarisch dargestellt werden,
wie sie in der Praxis Anwendung finden kdnnte.

Szenario:
In einem Biiro/Pradsentationsraum sollen 3 mogliche Szenen/Zustande lber einzelne Tastendriicke
abgerufen werden kdénnen.
e Szene A: Vortrag mit Beamer
Das Licht in den vorderen 2 Dritteln des Raums, Lichtgruppe zwei und drei, soll
ausgeschaltet werden. Die Leinwand soll heruntergefahren werden und die
Jalousien herabfahren. Zusatzlich wird der Beamer eingeschaltet. Ein Spot ist nicht
geschaltet.
e Szene B: Vortrag ohne Beamer/Ansprache
Das Licht im 1. Drittel, Lichtgruppe 3, des Raums soll ausgeschaltet werden.
Zusatzlich wird ein Spot, welcher auf den Redner gerichtet ist, angeschaltet. Die
Jalousien sind oben und der Beamer ist ausgeschaltet. Auch die Leinwand ist
hochgefahren.
e Szene C: Diskussionsrunde/ normale Arbeitssituation
Der Beamer ist ausgeschaltet, die Jalousien, sowie die Leinwand sind

hochgefahren und der Spot ist abgeschaltet. Das Licht des Raums ist komplett
eingeschaltet.

Verwendete Gerite:
e Jalousieaktor JAL-0810.01
e Bindreingang BE-16000.01
e Schaltaktor AKI-1216.01

Folgende Verteilung wurde im Schaltaktor getroffen
e Kanal A - Lichtgruppe 1
e Kanal B - Lichtgruppe 2
e Kanal C = Lichtgruppe 3
e Kanal D - Spot
e Kanal E - Beamer

Folgende Verteilung wurde im Jalousieaktor getroffen:
e Kanal A - Jalousie
e Kanal B - Leinwand

Der Bindreingang ruft mit Eingang A die Szene A auf, mit Eingang B die Szene B und mit Eingang C die
Szene C.

Wichtig bei der Szenenprogrammierung ist, dass in den einzelnen Kanale fir die gleichen Szenen
auch die gleichen Szenennnummer verwendet wurden. Auch im Bindreingang muss die gleiche
Szenennummer parametriert worden sein. Bei ungleicher Szenennummer, werden nicht alle Kanale

aufgerufen.
MDT technologiesGmbH,Geschéftsbereich Gebaudeautomation m DIN EN IS0 9001
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Die beiden Kanale des Jalousieaktors wurden entsprechend der verwendeten Jalousie/Leinwand

parametriert. Fiir das Verfahren der Leinwand wurde die Rollladen Funktion verwendet.

Im Jalousieaktor wurden in der Szenenkarte fir den Kanal A folgende Einstellungen getroffen:

Kanal A: 5zenen

Szenen Speichemn

Szene A - Pogition

Szene & - Lammellenpozition
Wert Szene &

Szene B - Pogition

Szene B - Lammellenpozition
Wert Szene B

Szene C - Pogition

Szene C - Lammellenpozition

Wert Szene C

’ rcht aktiv

)

| 100z

| 100

1

|0z

|0z

E

|0z

|0z

E

Fir den Kanal B (Fahrfunktion der Leinwand) wurden in der Szenenkarte folgende Einstellungen

getroffen:

K.anal B: Szenen

Szenen Speichern

Szene A - Position
WWert Szene A
Szene B - Position
‘Wert Szene B
Szene C - Position

Wiert Szene C

[ nicht aktiv

100z
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Im Schaltaktor missen alle Kanale, welche flir die Umsetzung des Szenarios erforderlich sind, als
Schaltausgang parametriert werden. Zusatzlich muss die Szenenfunktion aktiviert werden. Die
Szenenkarten wurden dann wie folgt parametriert:

Szene Lichtgruppe 1 | Lichtgruppe 2 | Lichtgruppe 3 Spot Beamer
Kanal A Kanal B Kanal C Kanal D Kanal E
Szene A EIN AUS AUS AUS EIN
Vortrag/Beamer
Szene B EIN EIN AUS EIN AUS
Rede
Szene C EIN EIN EIN AUS AUS
Diskussion

Das nachfolgende Bild zeigt die Parametrierung der Szenenkarte einmal exemplarisch fir den Kanal
D, den Spot:

Kanal D, Szene
Szene speichem | gespent -
Szene & | US -|
Szene Nummer & E -
Szene B EIN -
Szene Mummer B 2 -
Szene C | AUS -

Im Bindreingang wurden die Eingdange 1-3 als Szenenfunktion parametriert. Die Parametrierung wird
im nachfolgenden Bild exemplarisch am Eingang A dargestellt:

Eingang A
Funkhion [ Szene - ]
Unterfunktion ’ K.ein Speichern - ]
Szene Mummer l1 T]

MDT technologiesGmbH,Geschéftsbereich Gebaudeautomation m DIN EN IS0 9001
TAW Cert

50 Tel.: +49-2263-880-Fax: +49-2263-4588-E-Mail:automation@mdt.de-www.mdtautomation.de
Zert.Nr.19050608



— ¥l
Y
Technisches Handbuch Jalousieaktor JAL-0X10X.01 Gebaﬁﬂﬁomation

Flr die Gruppenadressen ergeben sich dann folgende Verteilungen:

Hauptgruppen Objekt Gerit Senden KL 5 U A
=88 1 Gebdudetralkt 2 E . -
; - : Eingang A - 5zene 11.3 BE-16000.01 Eingang 16-fach, ... 5 KL - U -
0 Burl s = GH16: Kanal A - Szene 111 JAL-0810.01 Jalousieaktor 8-fac.. S K - s -
2136: Kanal B - Szene 111 JAL-0810.01 Jalousieaktor 8-fac.. 5 K - S -
Szene B - Vortrag/Rede
. . | 54 Kanal A - Scene 1.1.2 AKI-1216.01 Schaltaktor 12-fach.. 5 K - 5 -
Szene C - Diskussion/normaler Arbeits
Bﬂl.E: Kanal B - Scene 11.2 AKI-1216.01 Schaltaktor12-fach., 5 K - 5 -
B}-’IEU: Kanal C - S5cene 11.2 AKI-1216.01 Schaltaktor12-fach., 5 K - 5 -
[F28: Kanal D - Scene 11.2 AKI-1216.01 Schaltaktor12-fach.. 5 K - s -
[F-136: Kanal E - Scene 11.2 AKI-1216.01 Schaltaktor12-fach.. 5 K - s -
Hauptgruppen Objekt Gerit Senden KL |S U A
Bﬂlﬁ: Kanal A - 5zene 11.1 JAL-0810.01 Jalousieaktor 8-fac... K - 5 -
1% AV B Bﬂ%: Kanal B - Szene 111 JAL-0810.01 Jalousieaktor 8-fac... K - 5 -
ene 2 Vortrag mit Beamer 4: Kanal A - Scene 1.1.2 AKI-1216.01 Schaltaktor 12-fach... K - s -
. p |12 Kanal B - Scene 1.1.2 AKI-1216.01 Schaltaktor 12-fach... K - s -
Szene C - Diskussion/normaler Arbeits
#20: Kanal C - Scene 11.2 AKI-1216.01 Schaltaktor 12-fach.., K - 5 -
BﬂES: Kanal D - S5cene 11.2 AKI-1216.01 Schaltaktor12-fach... K - s -
[#136: Kanal E - Scene 1.1.2 AKI-1216.01 Schaltaktor 12-fach... K - 5 - -
Bﬂ?: Eingang B - 5zene 11.3 BE-16000.01 Eingang 16-fach, §... 5 K L 0 -
Objekt Gerdt Senden KL S U A
EE116: Kanal A - Szene 111 JAL-0810.01 Jalousieaktor 8-fac... K - 5 -
. [136: Kanal B - Szene 1.1.1 JAL-0810.01 Jalousieaktor 8-fac... K - 5 -
1 Szene A - Vortrag mit Beamer
Bﬂél: Kanal A - Scene 11.2 AKI-1216.01 Schaltaktor 12-fach.. K - 5 -
2 Szene B - Vortrag/Rede 5112: Kanal B - § 112 AKI-1216.01 Schaltaktor 12-fach K - s
3 Szene C - Diskussion/normaler Arbeits| Fhanalh - scene o : 5 achaftaktor Letach.., . .
[120: Kanal C - Scene 11.2 AKI-1216.01 Schaltaktor 12-fach... K - s -
[5]28: Kanal D - Scene 11.2 AKI-1216.01 Schaltaktor 12-fach... K - S -
[136: Kanal E - Scene 1.1.2 AKI-1216.01 Schaltaktor 12-fach... K - 5 - -
212: Eingang C - Szene 1.1.3 BE-16000.01 Eingang 16-fach, &... 5§ K L 0 -
Uber die Einginge des Bindreingangs werden die jeweiligen Szenen aufgerufen. Die Eingénge des
Binareingangs konnen Uber Taster oder ein Display angesteuert werden. Mit der Anwahl des
jeweiligen Eingangs sendet der Bindreingang die jeweilige Szenennummer an die Gruppenadresse
und alle Kommunikationsobjekte, welche auf diese Szenennummer reagieren werden angesprochen
und rufen somit die in dem Kanal parametrierte Funktion auf.
Es ware auch moglich die 3 Szenen nur Uber eine einzige Gruppenadresse anzusteuern, da in jede
Gruppenadresse die gleichen Kommunikationsobjekte eingebunden sind. Durch senden
unterschiedlicher Werte wiirde nur die jeweilige Szene aufgerufen. Es empfiehlt sich jedoch beim
Anlegen der Gruppenadressen eine Unterteilung nach den jeweiligen Szenen vorzunehmen. Dadurch
wird die Aufteilung klarer und libersichtlicher. Somit wird die Programmierung und eine eventuelle
Fehlersuche oder ein Umprogrammieren leichter und unkomplizierter.
In diesem Beispiel wurde die Speicherfunktion tGberall deaktiviert, sodass ein Umprogrammieren der
Szenen nur Uber die ETS-Software moglich ist. Wird die Speicherfunktion in dem Binadreingang, sowie
in einzelnen Kanalen aktiviert, so konnte (iber einen langen Tastendruck neue Werte fiir die Szenen
abgespeichert werden.
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MDT Jalousieaktor Reiheneinbaugerét 2-fach/ 4-fach/ 8-fach
MDT Jalousieaktor Aufputzgerat 4-fach
MDT Jalousieaktor Unterputzgerat 1-fach

Ausflhrungen

JAL-0206.01 Jalousieaktor 2-fach 2TE REG, 6A, fur Rollladenmotoren 230VAC bis 300W
JAL-0410.01 Jalousieaktor 4-fach 4TE REG, 10A, fur Rollladenmotoren 230VAC bis 600W
JAL-0810.01 Jalousieaktor 8-fach 8TE REG, 10A, fur Rollladenmotoren 230VAC bis 600W
JAL-0410D.01 Jalousieaktor 4-fach ATE REG, 8A, fur Rollladenmotoren 24VDC bis 180W
JAL-0810D.01 Jalousieaktor 8-fach 8TE REG, 8A, fur Rollladenmotoren 24VDC bis 180W
JAL-0410A.01 Jalousieaktor 4-fach Aufputzgerat, 10A, fur Rollladenmotoren bis 230VAC bis 600W
JAL-01UR.O1 Jalousieaktor 1-fach Unterputzgerat, 6A, fir Rollladenmotoren 230VAC bis 300W

MDT Jalousieaktoren empfangen KNX/EIB Telegramme und steuern bis zu 8 Jalousien unabh&ngig voneinander. Jeder
Kanal wird Uber zwei monostabile Relais geschaltet. Die Jalousieaktoren in der Ausflihrung als Reiheneinbaugerat kénnen
zusétzlich Gber Taster am Aktor manuell betatigt werden.

Jeder Kanal ist durch die ETS3/4 individuell programmierbar. Zur Auswahl stehen Statusrickmeldungen, Sperrfunktionen,
zentrale Schaltfunktionen sowie umfangreiche Kalibrier- und Positionierfunktionen. Zusétzlich kénnen pro Kanal bis zu 8
Szenarien programmiert werden.

Bei Netzspannungsausfall werden alle Ausgénge ausgeschaltet. Fur den Fall eines Busspannungsausfalles oder einer
Wiederkehr kdnnen die Schaltstellungen der Relais individuell fiir jeden Kanal programmiert werden. Der Jalousieaktor ist
in Ausfihrungen zur Montage auf Hutschiene, Aufputzmontage und Installation in der Schalterdose erhéltlich. Die Montage
muss in trockenen Innenraumen erfolgen.

Bei den Reiheneinbaugeréaten sind je zwei L-Anschllsse intern gebriickt, die Auf- und Unterputzgerate haben einen
gemeinsamen L- AnschluB. Dies minimiert den Verkabelungsaufwand und erhéht die Ubersichtlichkeit der Verdrahtung.

Zur Inbetriebnahme und Projektierung des Schaltaktors benétigen Sie die ETS3f/ETS4. Die Produktdatenbank finden Sie
auf unserer Internetseite unter www.mdtautomation.de\downloads zum Download.

JAL-0410.01 JAL-0410A.01 e Produktion in Engelskirchen, zertifiziert nach ISO 9001

e modernes Design

¢ voll kompatibel zu allen KNX/EIB Komponenten

e Taster fir Handbetrieb und LED Anzeige pro Ausgang

e Betriebsart Jalousie/Rolllade programmierbar

e | auf-, Pausen- und Schrittzeit frei programmierbar

¢ 1-bit Automatiksteuerung und Sonnenschutzfunktion

e 8-bit Positionierung fir Héhe und Lamelle

e 8 Szenen pro Kanal, Alarm-, Zentral- und Sperrfunktionen

e Programmierbares Verhalten bei
Busspannungsausfall/-wiederkehr

e je zwei L- Anschlisse intern gebriickt (Reiheneinbaugerat)

e gemeinsamer L- Anschlisse (Auf- und Unterputzgerate)

e integrierter Busankoppler

e 3 Jahre Produktgarantie

MDT technologies GmbH ¢ 51766 Engelskirchen ¢ Papiermuhle 1 m DIN EN ISO 9001
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MDT Jalousieaktoren

JAL-0410.01
JAL-0810.01 JAL-0410D.01 JAL-0206.01
Technische Daten JAL-0410A.01 JAL-0810D.01 JAL-01UP.01
Konfiguration
Anzahl Ausgéange 4/8 4/8 1/2
Nennspannung
Versorgungsspannung 230VAC / 50Hz 24VDC / 230VAC / 50Hz Uber Bus
Ausgénge 230VAC 24VDC 230VAC
Leistungsaufnahme typ. <0,5W <0,5W <0,3W
Maximale Schaltleistung
Ohmsche Last 10A 8A 6A
Kapazitive Last --- --- ---
Maximale Last
Rollladenmotoren ** 600W 180W 300W
mech. Schalthaufigkeit 1.000.000 1.000.000 1.000.000
Absicherung 16A 10A 10A
Max. Kabelquerschnitt
Schraubklemmen 2,5mm? 2,5mm? 2,5mm?
KNX Busklemme 0,8mm? 0,8mm? 0,8mm?
Umgebungstemperatur 0 bis + 45°C 0 bis + 45°C 0 bis + 45°C
Schutzart IP 20 IP 20 IP 20
Abmessungen REG 4/8TE 4/8TE 2TE
Abmessungen UP/AP (B x H xT) 100mm x 40mm x 88mm - 41mm x 41mm x 24mm

* keine Drehstrommotoren

Anschlussbeispiel JAL-0410.01

(M).

{
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: KNX

FLFEETET

230VAC

i

+ 1
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