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Este manual describe la funcién del Actuador Analégico 9690.31 (AA/S 4.1) y del Mddulo Actuador Analégico
9690.32 (AAM/S 4.1) con el programa de aplicacién “Analogue output 4-8f/ 1.2” (Salida analdgica 4-8 canales /1.2).

Sujeto a cambios y posibles errores.

Exclusion de responsabilidad:

A pesar de revisar que los contenidos de este documento coinciden con el hardware y el software las desviaciones
no se pueden excluir completamente. Por ello no podemos aceptar ninguna responsabilidad. Cualquier correccién
necesaria se insertara en las nuevas versiones.

Por favor, inférmenos con cualquier sugerencia de mejora.
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1 General

1.1 Resumen
funcional y de
producto

General

El Actuador Analdgico convierte los datos de medida recibidos a través de
telegramas EIB/KNX en sefales de salida analdgicas. Las sefiales de salida
analdgicas permiten a las unidades de calefaccion, de ventilacion y de aire
acondicionado adaptar sus valores de salida a la informacion recibida del bus y de
esta manera tener parte en el proceso de control.

Sefales de tensioén: 0..1VCC
0..10 VCC

Sefales de corriente 0..20 mA
4...20 mA

El Actuador Analédgico dispone de cuatro salidas analégicas que se pueden
parametrizar a un formato previamente fijado. Las salidas que no se requieren se
pueden desconectar. Las sefiales de salida se pueden controlar de forma forzada.

El nimero de salidas analdgicas se puede incrementar a 8 utilizando el Mddulo
Actuador Analégico 9690.32 (AAM/S 4.1). Cuando se combina con la funcién
“Dimming” (Regulacion) del sensor interruptor, el Actuador Analégico y el Médulo
Actuador Analégico se pueden utilizar como una unidad de control activo para la
regulacién de aplicaciones.

Nota:  El Actuador Analdgico 9690.31 (AA/S 4.1) requiere para su operacién una
tensién de alimentacién externa de 24 V CA. Esta tension de alimentacion
puede asumir simultdneamente el suministro de tensién a un Mddulo
Actuador Analégico 9690.32 (AAM/S 4.1) conectado.
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Tecnologia del componente Actuador Analégico 9690.31 (AA/S 4.1)

2 Tecnologia del
componente
9690.31 (AA/S 4.1)

Fig. 1: 9690.31 (AA/S 4.1)
2CDC 071 156 FO006

2.1 Datos técnicos

Tension de alimentacion

Salidas

Corriente de salida

Elementos de operacion y
visualizacion

Conexiones

Cierre
Rango de temperatura ambiente

Humedad

Disefno
Encapsulado, color
Instalacion
Dimensiones
Anchura / profundidad de
montaje

Peso

Posicion de montaje
Aprobaciones
Marca CE

El Actuador Analégico convierte los datos de medida recibidos a través de
telegramas EIB/KNX en sefiales de salida analégicas. El componente
dispone de cuatro salidas. Las salidas analdgicas se pueden utilizar como
salidas de corriente o de tension con sefales de salida ajustables. El
numero de salidas analégicas se puede incrementar a 8 utilizando el Médulo
Actuador Analégico 9690.32 (AAM/S 4.1). El Actuador Analdgico es un
componente de carril DIN para la instalacion en placas de distribucion. La
conexion al EIB/KNX se establece utilizando el terminal de conexién al bus.
El componente necesita una tensién de alimentacién externa de 24 V CA.

Tension de operaciéon

Tension del bus

Consumo de corriente componente / EIB/KNX
Consumo de potencia

4salidas analégicas A1l...A4

Tipo de sefal

Carga de la senal de salida

Sefial de tensién

Sefal de corriente

Visualizacién del estado del componente
Sefial de salida visualizacién A1...A4
Botén de programacion y LED (rojo)
EIB/KNX

Salidas analdgicas A1...A4

Tension de alimentacion 24 V CA

Conector del sistema, 6 polos

IP 20, EN 60 529

Operacion

Almacenado

Transporte
Ambiente/Almacenado/Transporte
Componente de instalacién modular
Encapsulado de plastico, gris

En carril de montaje de 35 mm

90 x 72 x 69.5 mm (Alt. X Anch. X Prof.)

70 mm / 4 médulos a 18 mm

aprox. 180 g.
como se requiera
EIB/KNX EN 50 090-1, -2

de acuerdo con la normativa EMC y la
normativa de baja tension

24V CA £10%

21...30 VCC a través del EIB/KNX

Max. 310 mA /< 10 mA

150 mW

Extensible con el Médulo Actuador Analégico
9690.32 (AAM/S) a 8 salidas

0...1VCC 0...20 mA

0..10VCC 4..20mA

dependiendo de la parametrizacién

Senal de tensién: =1 KQ

Sefial de corriente: <500 Q

Max. 10 mA por canal

Max. 20 mA por canal

LED de estado (3 colores: rojo, naranja, verde)
LED de estado (amarillo)

Para la asignacién de direcciones fisicas
Terminal de conexion al bus (negro/rojo)

2 terminales roscados por salida/terminal
Conductor de diametro:

unifilar:  0.50 - 4.0 mm?

trenzado: 0.34 - 4.0 mm’

trenzado: 0.14 - 2.5 mm?

Conexién para max. 1 médulo actuador analégico

- 5°C..+45°C
-25°C...+70°C
-25°C...+70°C
Max. 93% humedad relativa, sin condensacién

DIN EN 50 022




NIESSEN EIB

Tecnologia del componente Actuador Analégico 9690.31 (AA/S 4.1)

Programa de aplicacion Numero de objetos de Max. namero de Max. nimero de
comunicacion direcciones de grupo asociaciones
Analog output 4-8f /1.2 58 200 200

Nota: La programacion requiere la herramienta de software EIB/KNX ETS2 V1.3 o

superior. Si se utiliza el ETS3 se

debe de importar un archivo “.VD3". El

programa de aplicacién estd disponible en ETS2/ETS3 bajo

ABB/Salida/Salida Analdgica.

2.1.1 Esquema de
conexiones
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Fig. 2: Esquema de conexiones 9690.31 (AA/S 4.1)

1 Terminal de conexién al bus

2 Boton/LED de programacion

3 LED de estado de salida A1...A4
4 LED de estado del componente

5 Terminales de conexion A1...A4

6 Conexion para el Modulo Actuador
Analégico

7 Terminal de conexién 24V CA
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Tecnologia del componente Actuador Analégico 9690.31 (AA/S 4.1)

2.1.2 Esquema de
dimensiones

2.1.3 Instalacion
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Fig. 3: Esquema de dimensiones 9690.31 (AA/S 4.1)

La conexién a como maximo un Moédulo Actuador Analdgico se lleva a cabo a
través de un conector del sistema de 6 polos (incluido con el Médulo Actuador
Analégico).

A * No conectar a las salidas balastos electrénicos o transformadores

electrénicos con entrada de controlde 1 —10 V.

» No conectar tensiones externas a las salidas.
Los componentes conectados deben de asegurar una separacion
segura de otras tensiones.

* Los terminales 0 V no se deben de conectar con los terminales de la
misma designaciéon de un Actuador Analdgico (riesgo de dafo
irreparable).

* Los terminales 0 V de las salidas A5..A8 estan conectados
internamente.
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Tecnologia del componente Moédulo Actuador Analdgico 9690.32

(AAM/S 4.1)

3 Tecnologia del
componente
9690.32 (AAM/S 4.1)

Fig. 4: 9690.32 (AAM/S 4.1)
2CDC 071 157 FO006

2.1 Datos técnicos

Tension de alimentacion

Salidas

Corriente de salida

Elementos de operacion y
visualizacion
Conexiones

Cierre
Rango de temperatura ambiente

Humedad

Disefno
Encapsulado, color
Instalacion
Dimensiones
Anchura / profundidad de
montaje

Peso

Posicion de montaje
Aprobaciones
Marca CE

El Médulo Actuador Analégico amplia el Actuador Analégico 9690.31 (AA/S
4.1) con cuatro salidas analégicas. El componente convierte los datos de
medida recibidos a través de telegramas EIB/KNX en sefales de salida
analégicas. Las salidas analdgicas se pueden utilizar como salidas de
corriente o de tensién con sefiales de salida ajustables. El Médulo Actuador
Analégico es un componente de carril DIN para la instalacion en placas de
distribucién. Para la operacién, la tension de alimentacion se puede llevar a

cabo a través del 9690.31 (AA/S 4.1).

Tension de operaciéon

Consumo de corriente

Cons. de corriente en el conector del sistema
4salidas anal6gicas A1l...A4

Tipo de sefal

Carga de la sefal de salida

Senal de tensién

Senal de corriente

Visualizacion del estado del componente
Senal de salida visualizaciéon A5...A8
Salidas analégicas A5...A8

Tension de alimentaciéon 24 V CA

Conector del sistema, 6 polos

IP 20, EN 60 529

Operacion

Almacenado

Transporte
Ambiente/Almacenado/Transporte
Componente de instalacion modular
Encapsulado de plastico, gris

En carril de montaje de 35 mm

90 x 72 x 69.5 mm (Alt. X Anch. X Prof.)

70 mm /4 médulos a 18 mm

aprox. 150 g.
como se requiera
EIB/KNX

de acuerdo con la normativa EMC y la
normativa de baja tension

24V CA £ 10%

Max. 120 mA

Max. 6 mA

Salidas A5...A8

0...1VCC 0...20 mA
0..10VCC 4..20mA
dependiendo de la parametrizacion
Senal de tension: =1 KQ

Senal de corriente: <500 Q

Max. 10 mA por canal

Max. 20 mA por canal

LED de estado (rojo,)

LED de estado (amarillo)

2 terminales roscados por salida/terminal
Conductor de diametro:

unifilar: ~ 0.50 - 4.0 mm?
trenzado: 0.34 - 4.0 mm®
trenzado: 0.14 - 2.5 mm?
Conexién al actuador analégico

- 5°C..+45°C
-25°C...+70°C
-25°C...+70°C
Max. 93% humedad relativa, sin condensacién

DIN EN 50 022
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Tecnologia del componente Moédulo Actuador Analdgico 9690.32
(AAM/S 4.1)

Nota: La programacion del Médulo Actuador Analégico 9690.32 (AAM/S 4.1) se
lleva a cabo a través de la aplicacién del Actuador Analégico 9690.31 (AA/S
4.1). La programacion requiere la herramienta de software EIB/KNX ETS2
V1.3 o superior. Si se utiliza el ETS3 se debe de importar un archivo “.VD3".
El programa de aplicacién estd disponible en ETS2/ETS3 bajo
ABB/Salida/Salida Analdgica.

3.1.1 Esquema de
conexiones
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Fig. 5: Esquema de conexiones 9690.32 (AAM/S 4.1)

1 Conexion al Actuador Analégico 4 Terminales de conexién A5...A8
2 LED de estado de salida A5...A8 5 Terminal de conexion 24V CA
3 LED de estado del componente
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Tecnologia del componente Moédulo Actuador Analdgico 9690.32

(AAM/S 4.1)

3.1.2 Esquema de
dimensiones

3.1.3 Instalacion
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Fig. 6: Médulo Actuador Analégico 9690.32 (AAM/S 4.1)

La conexién al Actuador Analégico se llevara a cabo a través del conector del
sistema de 6 polos (suministrado con el Médulo Actuador Analégico).

Se puede conectar un maximo de un Moédulo Actuador Analégico.

Se puede sustituir un Modulo Actuador Analégico mientras el sistema esta en
funcionamiento (desconectar la tensién de alimentacién del médulo). Una vez
reemplazado, el Actuador Analdgico realiza un reset de aproximadamente 25 seg.
Esta accion reinicializa todas las entradas del Actuador Analégico y las resetea a su
estado original.

No se permite suprimir o afadir modulos sin adaptar el proyecto y la posterior
descarga de datos en el Actuador Analdgico, ya que puede dar lugar a
funcionamientos erréneos del sistema.

A * No conectar a las salidas balastos electrénicos o transformadores

electrénicos con entrada de controlde 1 — 10 V.

* No conectar tensiones externas a las salidas.
Los componentes conectados deben de asegurar una separacion
segura de otras tensiones.

* Los terminales 0 V no se deben de conectar con los terminales de la
misma designacién de un Actuador Analégico (riesgo de dafo
irreparable).

* Los terminales 0 V de las salidas A5..A8 estan conectados
internamente.

10
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4 Puesta en marcha

4.1 Programa de
aplicacion

Puesta en marcha

El Actuador Analdgico se utiliza para convertir valores fisicos (2 Byte) o valores
relativos (1Byte) a tensiones analdgicas (0...1 V, 0...10 V) o corrientes (0...20 mA,
4...20 mA). De esta forma, por ejemplo, en sistemas EIB/KNX se pueden integrar
componentes para la refrigeracion y sistemas de aire acondicionado como
accionadores de valvula para las aletas de ventilacion u otros componentes.

Las salidas se desactivan (“sin funcion”) en la configuracién por defecto. La tensién
requerida o la sefal de corriente se pueden seleccionar separadamente con el
parametro “Signal Output X” (Sefial de Salida X). Tan pronto como se activa la
salida el ETS indica parametros y objetos de comunicacion adicionales. Una salida
activa dispone de un objeto de comunicacion “Input value” (Valor de entrada) y de
un objeto de comunicacion “Status” (Estado), y de incluso parametros de objetos de
comunicacion adicionales que dependen de sus parametros.

Ambas paginas de parametros “Output X 1/2” (Salida X 1/2) y “Output X 2/2” (Salida
X 2/2) pertenecen a cada salida activa. El formato de entrada requerido (16 bit 0 8
bit) y el comportamiento de un reset se definen en la primera de ambas péaginas de
parametros.

Se pueden utilizar valores de 8 bit por un extenso nimero de componentes
EIB/KNX. Disponen de una limitada resolucién. Los valores de 16 bit representan
una mayor resolucién y aseguran una adaptacién muy flexible a las respectivas
funciones del sistema. Sin embargo requieren de un esfuerzo mayor inicial cuando
se configuran los parametros.

La segunda pagina de parametros habilita la utilizacion de objetos de control
forzados con mayores prioridades, la monitorizaciéon del tiempo de los objetos de
entrada y la configuracién de una funcién de regulacién utilizando valores relativos
(objeto de 1 byte).

11
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4.2 Ventana de
parametros

4.2.1 Ventana de
parametros
“General”

Puesta en marcha

En las siguientes secciones se describen con detalle las ventanas de parametros
con sus respectivos parametros. Los valores de los parametros que se escriben en
cursiva son los parametros por defecto.

1.1.1 AA/S4.1 Analogue Actuator,4-fold,MDRC EJ
General parameters General parameters
Signal output 1 |no function L]
Signal output 2 |no function L{
Signal output 3 |n0 function LJ
Signal output 4 |n0 function LJ
Extension module existing |n0 ﬂ
0K I Cancel ||{ Defaull Help

Fig. 7: Ventana de parametros “General’

Signal output 1...4 (Senal de salida 1...4)
Opciones: - no function (sin funcién)
-0...10V
-0..1V
-0..20 mA
-4..20 mA

Cada salida se puede programar como una fuente de tensién o de corriente. Las
salidas que no se requieren se pueden desactivar (sin funcién). Si la salida se
desactiva los correspondientes objetos de comunicaciéon y parametros adicionales
permanecen ocultos. Si se utiliza la salida se muestran dos paginas de parametros
adicionales (Output X 1/2 y Output X 2/2 (Salida X 1/2 y Salida X 2/2)).

Extension module existing (Mddulo de extension existente)
Opciones: - no
- si

Si: Se muestran las salidas 5-8 del Médulo Actuador Analégico. Disponen de las
mismas funcionalidades, parametros y objetos que el Actuador Analégico.

12
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4.2.2 Ventana de
parametros
“Output X 1/2”
(Salida X 1/2)

Puesta en marcha

1.1.1 AA/S4.1 Analogue Actuator,4-fold,MDRC X ﬂ

General parameters Dutput 1 172

Output 1 2/2
Input format |1B-bit L]
Input value for 0% output value ID j
Inputt walue for 100% output value |1 aoa ﬁ
Factor of input value Iinput walue * 0,01 LJ
Output value after initialization |D =]
in % [0...100] = |
Responze to bus valtage failure |Iast walue ﬂ
Response on return of bus voltage ]no esponse _'_i
Input obiect request
on new start |n0 L]

Ok Cancel Default Help

Fig. 8: Ventana de parametros “Salida X 1/2”

Input format (Formato de entrada)
Opciones: - 16 Bit
- 8 Bit

Se muestran diferentes objetos de comunicacion para los valores de entrada y para
el estado de la salida dependiente de este parametro.

8 Bit: En el modo de 8 Bit la salida dispone de un objeto de 1 bit y de uno de 4 bit.
En este modo se define el rango de valor de entrada (0 o 255). La funcién de la
salida corresponde en este caso con el estandar EIB/KNX para actuadores de
regulacion.

Si se fija el modo de 8 bit el parametro “Time between 2 of 255 dimming steps”
(Tiempo entre 2 de 255 pasos de regulacién) y “Response on reception of value”
(Respuesta en la recepcion del valor) se muestra en la ventana de parametros
Output X 2/2 (Salida X 2/2) (ver 4.2.3).

Input value for 0% output value (Valor de entrada para valor de salida 0%)
Input value for 100% output value (Valor de entrada para valor de salida 100%)
Opciones: - 32768...32767 (0 0 1000)

Para fijar el rango de valor de entrada para un valor de salida de 0% o 100% con un
formato de entrada de 16 bit.

El rango de valor de entrada se determina si el modo de 8 bit se ha seleccionado
con el parametro “Input format” (Formato de entrada):

Input value for 0% output value 0
(Valor de entrada para un valor de salida 0%) 0
Input value for 100% output value 255
(Valor de entrada para un valor de salida 100% 255

La funcién de la salida corresponde en este caso con el estandar EIB/KNX para
actuadores de regulacion.

13
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Puesta en marcha

Factor of input value (Factor de valor de entrada)
Opciones: - Input value * 0,01 (Valor de entrada * 0,01)
- Input value * 0,1 (Valor de entrada * 0,1)
- Input value * 1 (Valor de entrada * 1)
- Input value * 10 (Valor de entrada * 10)
- Input value * 100 (Valor de entrada * 100)

La curva de salida del actuador puede coincidir con las diferentes variables de
entrada con los tres parametros “Input value for 0%” (Valor de entrada para 0%)
“Input valor for 100%” (Valor de entrada para 100%) y “Factor of input value” (Factor
de valor de entrada).

Ambos valores de entrada deben de seleccionarse para asegurar que el factor mas
pequeno posible pueda cubrir el rango requerido para garantizar la mejor resolucion
interna posible.

Output value after initialization en % (Valor de salida después de la
inicializacion %)
Opciones: -0...100 (0)

Independientemente del tamafo de los objetos de entrada, con este parametro se
define el valor de salida durante una inicializacién, por ejemplo, después de una
reprogramacion o del fallo de la tension del bus.

Response to bus voltage failure (Respuesta al fallo de la tension del bus)
Opciones: - last value (ultimo valor)
- output value en % (valor de salida en %)

Si la tension de alimentacion esta presente, con un fallo en la tensiéon del bus la
salida puede tanto retener el Gltimo valor como fijar la salida a un nuevo valor.

Valor de salida en %: Si se selecciona esta opciéon se muestra el parametro “Output
value in %” (Valor de salida en %).

Output value en % (Valor de salida en %):

Opciones: - no response (sin respuesta)
- state of initialization (estado de inicializacion)
- state as before bus voltage failure (estado como antes del fallo
de la tensiéon del bus)

Cuando se recupera la tension del bus la salida puede retener su valor actual,
aplicar el valor de inicializacion fijado o restaurar el estado como estaba antes del
fallo de la tension.

Input object request o new start (Objeto de entrada solicita en nuevo inicio)
Opciones: - no
-si

Si: La salida solicita una solicitud de lectura a su direccién de grupo de envio. El
valor que se ha recibido se fija entonces como el valor de salida.

14
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4.2.3 Ventana de
parametros
“Output X 2/2”
(Salida X 2/2)

Puesta en marcha

1.1.1 AA/S4.1 Analogue Actuator,4-fold,MDRC X ﬂ
General parameters Dutput 1 2/2
Output 11/2
Farced control object 1 |not existing L]
Farced control object 2 |not existing L{
Cyclical monitoring |n0 monitaring LJ
Ok Cancel | Default Help

Fig. 9: Ventana de parametros “Salida X 2/2”

Forced control object 1 (Control forzado objetos 1)

Forced control object 2 (Control forzado objetos 2)

Opciones: - not existing (no existe)
- forced control active at “1” telegram (control forzado activo en
telegrama “17)
- forced control active at “0” telegram (control forzado activo en
telegrama “0”)

Ambos objetos de control forzado habilitan el control de una salida con una
prioridad mayor que el objeto de entrada de 1 byte o de 2 byte.

Si este parametro se fija a “no existente” el ETS no mostrara el correspondiente
objeto de 1 bit. Si se utiliza el objeto, este parametro determinara a qué valor de
objeto de control forzado esta activo. Si el objeto de control forzado esta
desactivado, la salida asumira el valor de acuerdo con el objeto “Input value” (Valor
de entrada).

El objeto de control forzado tiene una mayor prioridad si ambos objetos de control
forzados estan activos.

Control forzado activo en telegrama 1 o 0: Se muestran los parametros “Output
value in case of forced control 1 or 2 in %” (Valor de salida en caso de control
forzado 1 0 2 en %).

Output value with forced control 1 in %
(Valor de salida con control forzado 1 en %)
Output value with forced control 2 in %
(Valor de salida con control forzado 2 en %)
Opciones: -0...100 (50)

Este parametro determina el valor de salida si el objeto de control forzado
correspondiente esta activo.

15
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Puesta en marcha

Cyclical monitoring (Monitorizacion ciclica)
Opciones: - no monitoring (sin monitorizacion)
- Input value (valor de entrada)
- Forced control (Control forzado)
- Input value or forced control (Valor de entrada o control forzado)

La salida puede monitorizar el objeto “Input value” (Valor de entrada) y/o los objetos
“Forced control” en una base de tiempo.

Si no se recibe un telegrama de entrada en el tiempo definido en la conexion, la
salida lo evalia como un fallo. En este caso el objeto “Alarm output...” (Salida de
alarma...) puede enviar un telegrama con el valor 1 y la salida asume el valor con el
cual se fija con el parametro “Output value after exceeding of the monitoring time in
%” (Valor de salida después de exceder el tiempo de monitorizacion en %).

Time factor for cyclical monitoring (Factor de tiempo para monitorizacion
ciclica)
Opciones: 1...255 (6)

Este parametro determina el tiempo de monitorizacion de la salida junto con la base
de tiempo fijada (base = 10 s).

Output value after exceeding of the monitoring time in % (Valor de salida
después de exceder el tiempo de monitorizacion en %)
Opciones: 0...100 (0)

Aqui la salida asume el valor parametrizado cuando se excede el tiempo de
monitorizacion.

Time between 2 of 255 dimming steps (Tiempo entre 2 de 255 pasos de

regulacion)

Basis (Base)

Opciones: -10ms
-100 ms
-1s

Con este parametro la base para la velocidad de regulacién que utiliza la salida se
determina en modo de 8 bit, si este es controlado a través de un objeto de 4 bit, o
si el parametro “Response on reception of value” (Respuesta en la recepcion de un
valor) esta fijado a “dimming approach” (aproximacién de regulacién) y la salida ha
recibido un nuevo valor de entrada.

Time between 2 of 255 dimming steps (Tiempo entre 2 de 255 pasos de
regulacion)

Factor (1...255)

Opciones: -1...255 (2)

Con este parametro la base para la velocidad de regulacién que utiliza la salida se
determina en modo de 8 bit, si este es controlado a través de un objeto de 4 bit, o
si el siguiente parametro estd fijado a “dimming approach” (aproximacion de
regulacién) y la salida ha recibido un nuevo valor de entrada.

Response on reception of value (Respuesta en la recepcion de un valor)
Opciones: - direct approach (aproximacion directa)
- dimming approach (aproximacién de regulacion)

En el modo actuador de regulacion la salida puede asumir rapidamente nuevos
valores de 1 byte o asumirlos a través de una velocidad de regulacién.
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4.3 Objeto de
comunicacion

Puesta en marcha

Murmber I Mame I Cbiect Funckion I Length I [ I R I Wiy I T
EE_’II:I Input value output 1 Analog oukput 1Byke C - W -
EEII Input value oukput 2 Analog oukput 1Bvte C - W -
5:[3]2 Input walug autput 3 Analog oukput 1Byke C - W -
Di'lS Input walue autput 4 Analog oukput 1Byke  C - W -
Dﬂ*’r Skatus output 1 Analog output 1Byte ©C R - T
EEIS Skatus outpuk 2 Analog oukput 1Byte C R - T
CEIE- Skatus output 3 Analog oukput lByte C R - T
EEI? Skatus output 4 Analog oukput lByte C R - T
EEEIE Forced control 1 oukput 1 Analog oukput 1 bit Co- W -
Dilg Faorced contral 2 outpot 1 Analog oukput 1 hit Coo- W -
i:l:l 10 Forced contral 1 output 2 Analog oukput 1 hit Co- W -
D:I 11 Forced control 2 output 2 Analog oukput 1 hit Co- W -
Dﬁl 1z Forced control 1 output 3 Analog output 1 bit Co- W -
Di'l 13 Forced control 2 output 3 Analog oukput 1 hit Co- W -
CEI 14 Forced contral 1 output ¢ Analog oukput 1 hit Co- W -
Dﬁl 15 Forced control 2 output ¢ Analog oukput 1 hit Co- W -
EEI 16 Switching oukput 1 Analog output 1 bit Co- W -
D:I 17 Swikching autput 2 Analog oukput 1 hik Co- W -
5:[2] 15 Switching output 3 Analog oukput 1 hit Co- W -
EE_’I 192 Switching output 4 Analog oukput 1 bit Co- W -
EEIEEI Dirmming oukpuk 1 Analog output 4 bit Co- W -
EEIEI Diraring aukpuk 2 Analog oukput 4 hit [
EEIEZ Dirnming oukpuk 3 Analog oukput 4 hit Co- W -
CE-’IES Dirnming oukput ¢ Analog oukput 4 bit Co- W -
EEI24 Alarm oukpuk 1 Analog oukput 1 hit Co- - T
D:IES Alarm aukpuk 2 Analog oukput 1 hit C - - T
i:lilEE- Alarm oukput 3 Analog oukput 1 hit C - - T
Diiz? Alarm oukput 4 Analog oukput 1 bit o o- - T
Fig. 10: Objetos de comunicacion Actuador Analégico 9690.31 (AA/S 4.1)

No. Funcion Nombre del objeto Tipo de datos Bandera
0-3 Salida Valor de entrada salida | 1 byte EIS 6 C,wW

analogica 1.4 DPT 5.001
2byte EIS5
DPT 9.0xx

Objetos de 1 byte o de 2 byte con los cuales se puede configurar el valor de la salida. En
el modo 1 byte, un nuevo valor de entrada puede ser asumido rapidamente o es posible

regular al valor. El objeto de entrada puede monitorizarse en el tiempo.
(ver también objeto “Alarma de salida...”)

4-7 Salida
analégica

Estado
Salida 1...4

1 byte EIS 6
DPT 5.001
2 byte EIS5
DPT 9.0xx

Objeto de 1 byte o de 2 byte para visualizar el valor de salida actual.

C,R, T
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Puesta en marcha

No. Funcion Nombre del objeto Tipo de datos Bandera
8-15 Salida Control forzado 1/2 1 bit EIS 1 cC,w
analogica Salida 1...4 DPT 1.001

Objetos de 1 bit con los cuales la salida esta forzada a conectarse a un valor
parametrizado. La salida asume el valor previo cuando se desconecta el control forzado.
El control forzado 1 tiene prioridad si ambos controles forzados 1 y 2 estan activos.

Los objetos de control forzado se pueden monitorizar en el tiempo. (ver también objeto
“Alarma de salida...”)

El objeto “Control forzado...” de una salida esta visible sélo si el parametro “Objeto de
control forzado...” se fija a “Control forzado activo con...”.

16-19
analdégica Salida 1...4 DPT 1.001

Salida ‘ Conexion 1 bit EIS 1 Cc,wW

Objetos de 1 bit que se utilizan para conectar (100%) o desconectar la salida.

Este objeto sélo se puede asociar por ejemplo con el objeto de 1 bit de un interruptor
regulador. Esta disponible s6lo en el modo 8 bit.

El objeto interruptor no se monitoriza si la monitorizacién ciclica del valor de entrada esta
activo.

Los objetos “Conexién” de una salida estan visibles sélo si el parametro “Formato de
entrada” se fija a “8 bit”.

20-23 Salida Regulacion 4 bit EIS 2 C,w
analégica Salida 1...4 DPT 3.007

Objeto de 4 bit, para incrementar o decrementar el valor de la salida continuamente con un
interruptor regulador. La velocidad de regulacion es ajustable.

De acuerdo con el estandar EIB/KNX la “dimming on” es posible y la “dimming off” no es
posible.

El objeto de regulacién no se monitoriza si la monitorizacién ciclica del valor de entrada
esta activo.

Los objetos “Conexién” de una salida estan visibles sélo si el parametro “Formato de
entrada” se fija a “8 bit”".

24-27
analdgica Salida 1...4 DPT 1.005

Salida ‘ Alarma 1bit EIS 1 C,T

Objeto de 1 bit el cual se fija si la salida se sobrecarga en modo 0...1V 0 0...10V (corriente
de salida sobre 10 mA), o si ha transcurrido el tiempo de monitorizacién con
monitorizacién ciclica activa de los objetos de comunicacioén “Valor de entrada” y/o
“Control forzado...”.
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4.3.2 Objetos de
comunicacion
9690.32 (AAM/S)
4.1, Salida5-8

Puesta en marcha

Los objetos de comunicacion 29 — 57 del médulo de extensién 9690.32 (AAM/S 4.1)
estan visibles sélo si el parametro “Extension module existing” (Moédulo de

extension existente) esta fijado a “si”.

Mumber I Mame

I Dbject Funckion

I Length I Z l_i

=9
=0
=1
=z
=3
34
e
36
=7
Enk
39
40
41
4z
43
044
45
46
47
H4a
[ 4a
=0
st
sz
53
=4
[@ss
Hss

[Hs?

Fig. 11: Objetos de comunicacién Médulo Actuador Analégico 9690.32 (AAM/S 4.1)

Input value output 5
Input value oukpuk &
Input value output 7
Input value oukput &
Skatus oqutput 5

Skakus output &

Skaktus output 7

Staktus output &

Forced control 1 output 5
Farced contral 2 autput 5
Forced control 1 output 6
Faorced contral 2 autput &
Forced control 1 output 7
Farced contral 2 autput 7
Forced control 1 output &
Faorced contral 2 autput &
Switching oukpuk 5
Switching oukpuk &
Switching oukput 7
Switching oukput &
Dirming outpuk 5
Dirming output &
Dirming oukput 7
Dirnming oukpuk 5

Alarm oukpuk 5

Alarm oukput &

Alarm oukpuk 7

Alarm oukput &

Alarm

Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module
Extension module

1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 Byte
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bt
1 bit
1 bit
1 bit:
1 bit:
1 bit:
1 bit
1 bik
4 bit
4 bit
4 bit
4 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit
1 bit

C

[ T e Y S Y N N T T T Y Y T i Y Y Y T O T O e Y T Y Y Y e Y O N |

o = o2 o=

ErEEEEEE E EEEEEEEE E 2

R w T
s A i
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Puesta en marcha

No. Funcion Nombre del objeto Tipo de datos Bandera
29-32 Médulo de Valor de entrada salida | 1 byte EIS 6 C,w
extension 5..8 DPT 5.001
2 byte EIS 5
DPT 9.0xx

Objetos de 1 byte o de 2 byte con los cuales se puede configurar el valor de la salida. En
el modo 1 byte, un nuevo valor de entrada puede ser asumido rapidamente o es posible
regular al valor. El objeto de entrada puede monitorizarse en el tiempo.

(ver también objeto “Alarma de salida...”)

33-36 Modulo de Estado 1 byte EIS 6 C,R,T
extension Salida 5...8 DPT 5.001
2 byte EIS 5
DPT 9.0xx
Objeto de 1 byte o de 2 byte para visualizar el valor de salida actual.
37-44 Médulo de Control forzado 1/2 1 bit EIS 1 c,w
extension Salida 5...8 DPT 1.001

Objetos de 1 bit con los cuales la salida esta forzada a conectarse a un valor
parametrizado. La salida asume el valor previo cuando se desconecta el control forzado.
El control forzado 1 tiene prioridad si ambos controles forzados 1 y 2 estan activos.

Los objetos de control forzado se pueden monitorizar en el tiempo (ver también objeto
“Alarma de salida...”).

El objeto “Control forzado...” de una salida est4 visible sélo si el parametro “Objeto de
control forzado...” se fija a “Control forzado activo con...”.

45-48
extension Salida 5...8 DPT 1.001

Médulo de ‘ Conexién 1 bit EIS 1 c,w

Objetos de 1 bit que se utilizan para conectar (100%) o desconectar la salida.

Este objeto sélo se puede asociar por ejemplo con el objeto de 1 bit de un interruptor
regulador. Esta disponible sé6lo en el modo 8 bit.

El objeto interruptor no se monitoriza si la monitorizacién ciclica del valor de entrada esta
activo.

Los objetos “Conexién” de una salida estan visibles sélo si el parametro “Formato de
entrada” se fija a “8 bit”".

49-52 Médulo de Regulacion 4 bit EIS 2 c,w
extension Salida 5...8 DPT 3.007

Objeto de 4 bit, para incrementar o decrementar el valor de la salida continuamente con un
interruptor regulador. La velocidad de regulacién es ajustable.

De acuerdo con el estandar EIB/KNX la “dimming on” es posible y la “dimming off” no es
posible.

El objeto de regulacion no se monitoriza si la monitorizacion ciclica del valor de entrada
esta activo.

Los objetos “Conexién” de una salida estan visibles sélo si el parametro “Formato de
entrada” se fija a “8 bit”.

53-56

extension Salida 5...8 DPT 1.005

Médulo de ‘ Alarma

1bit EIS 1 ‘ CT

Objeto de 1 bit el cual se fija si la salida se sobrecarga en modo 0...1V 0 0...10V (corriente
de salida sobre 10 mA), o si ha transcurrido el tiempo de monitorizacién con
monitorizacion ciclica activa de los objetos de comunicacién “Valor de entrada” y/o
“Control forzado...”.

57 Modulo de Alarma 1 bit EIS 1 C,T
extension DPT 1.005

Objeto de 1 bit el cual se fija si falla la tensién de alimentacién (24 VCA) del actuador

analdégico.

Telegrama de valor:  “0”: power supply ok (tension de alimentacién ok)
“1”: failure of the power supply (fallo de la tensién de alimentacion)
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5 Planificacion y
aplicacion

5.1 Visualizacion
del estado

5.1.1 Actuador
Analdgico
9690.31
(AA/S 4.1)

Planificacién y aplicacién

Después de la conexion inicial el Actuador Analégico realiza un escaneo (LED de
estado: “Naranja / On”). Como un nuevo componente no esta preprogramado en la
fabrica, el LED de estado se conecta a “Rojo / Intermitente rapido”.

Un modulo de extension conectado sefaliza su operacion conectando su LED de

estado a “Intermitente rapido”.

Una vez descargado un parametro en el Actuador Analdgico el LED de estado se
conecta a “Verde / On”. El Moédulo Actuador Analdgico desconecta su LED de

estado.

La visualizacion del estado funciona sélo cuando estan presentes la tensién de
alimentacion 24 V CA y la tension del bus EIB/KNX.

LED de estado del componente (3 colores)

rojo naranja verde Estado
Off - - Sin tension de alimentacion
B on B Escaneo del modulo a traves del Actuador

Analégico

intermitente
rapido®

Escaneo del Actuador Analégico

intermitente
despacio”

Tensién insuficiente en el médulo de conexion /
cortocircuito Us

intermitente
rapido?

Sin proyecto / fallo de parametrizacién

intermitente
despacio”

Escaneo de modulo completado, ingenieria OK,
asignacion de direccién (moédulo)

intermitente
rapido®

Descarga de parametros en el Actuador Analégico

On

Componente de estado OK

" Intermitente despacio = 1/s

2 Intermitente rapido = 2/s

LED de estado salida A1...A4 (amarillo)

Estado

On

La sefal de salida es mayor que cero

Off

La sefal de salida es igual a cero
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5.1.2 Médulo
Actuador
Analdgico
9690.32
(AAM/S 4.1)

Planificacién y aplicacién

LED de estado del componente (rojo)

Visualizacion del LED durante la puesta en marcha

On El médulo esta operacional (test propio ok)
mtg;;cljtgzr)“e El médulo esté siendo inicializado

intermiten%a

El médulo no esta programado

despacio (en el Actuador Analégico)
El médulo se ha inicializado y puesto en operacion.
Off Condicién previa: El LED se debe desconectar de
antemano.
Visualizacion del LED en operacion normal
On El médulo no esta listo para la operacion (fallo)
El médulo se ha inicializado y preprogramado.
Off Condicién previa: EI LED se debe desconectar de

antemano.

" Intermitente despacio = 1/s
2 Intermitente rapido = 2/s

LED de estado salida A5...A8 (amarillo)

Estado

On

La sefial de salida es mayor que cero

Off

La sefal de salida es igual a cero
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5.2 Utilizacion de
valores de 16
bit

Planificacién y aplicacién

En la menor de las aplicaciones técnicas esta el rango de valores completo del
formato de punto flotante de 2 byte utilizado completamente. Al mismo tiempo hay
un rango completo de componentes que convierten una variable analdgica general
con su propio factor de conversién a diferentes variables fisicas.

Para habilitar una conversion tan simple y general como sea posible, el ETS indica
los tres parametros cuando el formato de entrada de una salida se fija a “16 bit”.
Con estos parametros se implementa la conversién del valor de entrada del formato
de coma flotante de 2 byte a la sefial de salida adecuada.

Ambos parametros “Input value for 0 % output value” (Valor de entrada para valor
de salida 0%) y “Input value for 100 % output value” (Valor de entrada para valor de
salida 100%) si fijan de manera que cubran lo mejor posible todo el rango de
valores requerido con el parametro “Factor of input value” (Factor del valor de
entrada). Para obtener la mayor resolucion interna posible se debe de seleccionar
un factor pequeno.

Ejemplos
Se recomiendan los siguientes parametros para recibir una ejecucién directa del
valor de entrada en voltios con una senal de salida de 0...10V:

Valor de entrada para 0%: 0
Valor de entrada para 100%: 1000
Factor de valor de entrada: 0.01

Se recomiendan los siguientes parametros para recibir una ejecucion del valor de
entrada en milivoltios con una sefial de salida de 0...10V:

Valor de entrada para 0%: 0
Valor de entrada para 100%: 10000
Factor de valor de entrada: 1

Se recomiendan los siguientes parametros para el accionamiento del sefalizador
(bandera) que opera con una tensién de entrada de 0...10V y con un angulo de
operacién mecanico de 0...90°, para utilizar directamente el angulo:

Valor de entrada para 0%: 0
Valor de entrada para 100%: 9000
Factor de valor de entrada: 0.01
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Planificacién y aplicacién

El mismo factor de conversion conduce al actuador en direccién opuesta para el
objeto de comunicacion “Status” (Estado). El objeto de estado envia un nuevo valor
con los siguientes resultados:

e Cuando el objeto de valor de entrada recibe un nuevo valor que se diferencia
del valor de salida actual.

e Sila salida a recibido un nuevo valor porque un control con una prioridad mas
alta se ha activado o desactivado mediante un objeto “forced control” (control
forzado).

e Sila salida recibe un nuevo telegrama entrante pero no lo ejecuta porque un
control forzado esta activo.

Ejemplo

La salida se fija a 9 voltios debido al control forzado. El objeto “Input value” (Valor
de entrada) recibe el valor 5 voltios. El valor no se fija debido al control forzado. El
objeto de estado se presenta con el valor de 9 voltios. El nuevo valor de entrada de
5 voltios se almacena internamente y se fija tan pronto como el control forzado haya
finalizado. El objeto de estado se presenta con el valor de 5 voltios.

e Si el tiempo para la monitorizacién de los objetos de comunicacién “Input
value” (Valor de entrada) y/o “Forced control” (Control forzado) ha transcurrido.
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5.3 Utilizacion de
valores de 8 bit

5.3.1 Funcion
actuador
regulador

Planificacién y aplicacién

Con la utilizacién de valores de 8 bit los parametros “Input value for 0 % output
value” (Valor de entrada para valor de salida 0%), “Input value for 100 % output
value” (Valor de entrada para valor de salida 100%) y “Factor of input value” (Factor
del valor de entrada) estan fijos y no se pueden modificar. Los objetos de
comunicacién “Input value” (Valor de entrada) y “Status” (Estado) corresponden de
esta forma con el tipo de datos 5.001.

Si el formato del objeto de entrada se fija a “8 bit” el ETS indica un objeto de
comunicacion de 1 bit adicional y objeto de comunicacién de 4 bit para su salida.
Con estos objetos la salida habilita el control mediante cada sensor interruptor con
una funcién de regulacion.

La salida se puede conectar o desconectar a través del objeto de 1 bit “Switching”
(Conexion). El valor de salida asume el 100% cuando esta conectado.

La salida se puede regular conforme al tipo de datos 3.007 a través del objeto de 4
bit. La velocidad de regulacion depende de ambos parametros “Time between 2 of
255 dimming steps, Basis” (Tiempo entre 2 de 255 pasos de regulacion, Base) y
“Time between 2 of 255 dimming steps, Factor” (Tiempo entre 2 de 255 pasos de
regulacién, Factor). El valor preseleccionado para el rango de 0% a 100% esta
sobre 5 segundos. El tiempo mas corto esta sobre 2.5 segundos. El tiempo mas
largo esta sobre 65.000 segundos (lo que es 1083 minutos o sobre 18 horas).

Dependiendo del parametro “Response on reception of value” (Respuesta en la
recepcion del valor) la salida asumird un nuevo valor, el cual se recibe
inmediatamente a través de un objeto de 1 byte (“jump to”) (saltar a), o utiliza la
misma velocidad de regulacion como control a través del objeto de 4 bit (“dim to”)
(regular a).

Si la salida recibe un nuevo valor con el cual debe de regular, el objeto de estado
enviara un nuevo valor directamente después de la recepcion de un telegrama
entrante. Cuando se controla a través de un objeto de 4 bit el objeto de estado
envia un nuevo valor después de completar el proceso de regulacién.
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5.4 Control forzado

Planificacién y aplicacién

Tanto en el modo de 8 bit como en el de 16 bit cada salida dispone de hasta dos
objetos de comunicacién de 1 bit, los cuales habilitan el control con una prioridad
mas alta. Para utilizar estos parametros el correspondiente parametro se debe de
fijar en el parametro “Forced control object...” (Objeto de control forzado...). Estos
parametros estan fijados por defecto a “not available” (no disponible). Por
consiguiente, el ETS no muestra estos valores.

El control forzado puede estar activo si el objeto dispone tanto del valor “1” como
del valor “0”. Con el parametro “Output value in case of forced control” (Valor de
salida en caso de control forzado) se configura un valor fijo para el estado activo. Si
el objeto “Forced control” (Control forzado) esta inactivo la salida asume
automaticamente el valor que corresponde con el objeto “Input value” (Valor de
entrada).

Si ambos objetos “Forced control” (Control forzado) estan activos, el objeto “Forced
control 1” (Control forzado 1) tiene una prioridad interna sobre el objeto “Forced
control 2” (Control forzado 2).
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5.5 Monitorizacion
ciclica

Planificacién y aplicacién

Para asegurar que el control de un objeto no falle, el actuador puede llevar a cabo
una monitorizaciéon de la entrada y/o del control forzado para cada una de sus
salidas. En modo de 8 bit no se monitorizan los objetos de comunicacion
“Switching” (Conexion) y “Dimming” (Regulacion).

Si se activa esta monitorizacion, se puede fijar un tiempo entre 10 segundos y 2550
segundos (=42.5 minutos). Si dentro de este tiempo ninguno de los objetos de
comunicacion recibe un telegrama, el objeto asume el valor que se puede fijar en el
parametro “Output value after exceeding of the monitoring time” (Valor de salida
después de exceder el tiempo de monitorizaciéon). Ademas, la salida puede emitir
un mensaje con el objeto de comunicacion “Alarm output...” (Alarma de salida...).
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Fig. 12: Control forzado y monitorizacién

Y

La figura 12 indica la interaccion entre los objetos de comunicacién “Input value”

(Valor de entrada) y “Forced control” (Control forzado) en conjuncién con la

monitorizacién. Las flechas indican los tiempos para los telegramas.

1. Con el control forzado inactivo el objeto “Input value” (Valor de entrada) define
el estado de la salida.

2. Si “Forced control 2" (Control forzado 2) se vuelve activo, la salida asume el
valor parametrizado (aqui: 70%).

3. Los telegramas del objeto “Input value” (Valor de entrada) no se llevan a cabo.
Sin embargo, el valor se guarda internamente.

4. “Forced control 1” (Control forzado 1) tiene la prioridad mas alta después de la
activacion (aqui: 90%).

5. si el tiempo de monitorizacion se excede la salida cambia al estado de alarma
(aqui: 50%).

6. Un telegrama adicional al objeto “Input value” (Valor de entrada) finaliza el
estado de alarma. “Forced control 17 (Control forzado 1) esta otra vez activo.

7. Con el cumplimiento del “Forced control 1” (Control forzado 1) el “Forced
control 2” (Control forzado 2) vuelve a estar activo.

8. Cambios en el objeto “Input value” (Valor de entrada) mientras tanto se
guardan internamente y no se llevan a cabo.

9. El valor de entrada guardado internamente se reactiva una vez finalizado el
control forzado.
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Apéndice
A.1 Detalles para
pedido

Peso unit. | Unid.
Designacion bbn 40 16779 Grupode | 1 unid. Pack
corta Designacién N® de orden EAN precio (kg.) (unid.)
9690.31 Actuador Analégico, 4 canales, MDRC | 2CDG 120 005 R0011 | 65886 7 20 0.2 1
(AA/S 4.1)
9690.32 Médulo Actuador Analégico, 2CDG 120 006 R0011 | 65887 4 20 0.15 1
(AAM/S 4.1) 4 canales, MDRC
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