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2 Leyenda

B La instalacién, el control, la puesta en servicio y la eliminacién de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista profesional.

Este manual estd sujeto a cambios y se adaptara a las versiones de software mas recientes.
Las ultimas modificaciones (version de software y fecha) pueden consultarse en la linea al
pie del indice.

Si tiene un aparato con una version de software mas reciente, consulte en
www.elsner-elektronik.de en la seccion del menu "Servicio" si hay disponible

una version mas actual del manual

Leyenda del manual

2 Advertencia de seguridad.

Advertencia de seguridad para el trabajo en conexiones,
componentes eléctricos. etc.

iPELIGRO! ... hace referencia a una situacion peligrosa inminente que
provocara la muerte o graves lesiones si no se evita.

iADVERTENCIA! .. hace referencia a una situacién potencialmente peligrosa que
puede provocar la muerte o graves lesiones si no se evita.

iPRECAUCION! ... hace referencia a una situacion potencialmente peligrosa que
puede provocar lesiones leves si no se evita.

iATENCION! ... hace referencia a una situacion que puede provocar dafos
materiales si no se evita.

ETS En las tablas ETS, los ajustes por defecto de los pardmetros
aparecen subrayados.



3 Descripcion

1. Descripcion

El Sensor KNX AQS-B-UP mide la concentracién de CO, de la sala. El sensor puede
recibir un valor externa de CO, mediante el bus y procesarlas con sus propios datos
obteniendo un valore global (valore mixto, p. ej. promedio del ambiente). EI KNX
AQS-B-UP tiene dos pulsadores que se pueden utilizar para cambiar la temperatura
ambiente (temperatura de consigna), para alternar entre los modos de funcionamiento
o como botones pulsadores programables libremente.

El KNX AQS-B-UP ofrece cuatro salidas de conmutacion con umbrales configurables.
Las salidas de conmutacién y otros objetos de comunicaciéon se pueden conectar me-
diante las puertas légicas AND y OR. Ademas, un comparador de variables de control
integrado permite comparar y emitir valores que se recibieron mediante objetos de co-
municacion.

Un controlador Pl integrado controla una ventilacion (segun la concentracion de CO,).

En la pantalla integrada se muestran los valores propios y los datos transmitidos me-
diante el bus (p. ej. fecha, hora). El gabinete se completa con un marco del cuadro de
interruptores utilizado en el local y se integra en la instalacion interior de una manera
armonica y uniforme.

Funciones:

e Medicion de la concentracion de CO , del aire

e Valore mixto obtenidos de valores de medicidn propios y valore externo
(participacion ajustable a porcentaje).

e Pantalla 1-3 lineas (valores medidos o valores transmitidos mediante el bus)

e 2 pulsadores

e Controlador Pl para ventilacion segin la humedad y la concentracién de
CO,: Aireacion/ventilacion (de un nivel) o aireacién (de uno o dos niveles)

e 4 salidas de conmutacion con umbrales ajustables. Los umbrales se
configuran alternativamente mediante pardmetros u objetos de comunicacion

e 8 puertas logicas AND y 8 puertas logicas OR con 4 entradas,
respectivamente. Como entradas para las puertas logicas se pueden utilizar
todos los eventos de conmutacion y las 16 entradas logicas en forma de
objetos de comunicacion. La salida de cada puerta puede configurarse como 1
bit 0 2 x 8 bits.

e 2 comparadores de variables de control para emitir valores minimos,
maximos o promedio. 5 entradas respectivamente para valores recibidos a
través de objetos de comunicacion

La configuracion se realiza a través del Software ETC de KNX. El archivo de producto
esta disponible para descargar en la pagina principal de Elsner Elektronik en www.el-
sner-elektronik.de en el menu ,Descargas”.

1.0.1. Alcance del suministro

e Gabinete con pantalla, teclado y placa sensorial
* Unidad sensor de CO,
® Placa de base

Sensor KNX AQS-B-UP ¢ A partir de la version de software 3.1
Actualizacion: 23.03.2016 » Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



4 Descripcion

Adicionalmente (no se incluye en el suministro), se requiere:
e Caja del dispositivo @ 60 mm, 42 mm de profundidad

e Marco (para uso de 55 x 55 mm), adecuado para el programa de conmutacién
utilizado en el edificio.

1.1. Informacion técnica

Gabinete
Colores

Montaje

Grado de proteccién
Dimensiones

Peso total
Temperatura ambiente

Humedad atmosférica
ambiente

Tension de servicio
Intensidad del bus
Salida de datos

Tipo de BCU

Tipo de PEI
Direcciones del grupo
Asignaciones

Objetos de comunicacién
Rango de medicién de CO,

Resolucién de CO,
Precision* de CO,

Plastico (parcialmente lacado)

¢ Blanco (similar a RAL 9016, blanco tréafico)
e Aluminio mate

¢ Gris antracita mate

® Acero inoxidable

* Colores especiales a peticion

Empotrado en pared
(en pared en la caja del dispositivo @ 60 mm,
42 mm de profundidad)

IP 20

Gabinete de aprox. 55 x 55 (ancho x alto, mm)
Profundidad de armado aprox. 15 mm
Placa de base de aprox. 71 x 71 (ancho x alto, mm)

Aprox.72g

En funcionamiento -10...+50 °C,
en almacenamiento -20...+60 °C

Max. 95 % HR, evitar la accion del rocio

Tension de bus KNX

Max. 10 mA

Borne de sujecion del bus KNX +/-
Microcontrolador propio

0

Max. 254

Max. 254

157

0...2000 ppm

1 ppm
+ 50 ppm = 3 % del valor medido

* Tenga en cuenta las instrucciones de Exactitud de la medicion, pagina 4.

El producto satisface las disposiciones de las directivas de la UE.

1.1.1. Exactitud de la medicién

Las diferencias en los valores de medicion a causa de interferencias (véase el capitulo
Lugar de montaje) deben corregirse en ETS para lograr la precision indicada del sensor

Sensor KNX AQS-B-UP ¢ A partir de la version de software 3.1
Actualizacion: 23.03.2016 » Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



5 Instalacion y puesta en marcha

(compensacion). Para una correcta medicion de CO, es necesaria la instalaciéon del
equipo en una caja a prueba de viento.

La exactitud de la medicion de CO, indicada se alcanza tras una fase de funciona-
miento inicial de 24 horas (sin corte de la tensidn del bus), cuando el sensor se pone
en contacto al menos una vez con aire fresco (350...450 ppm) durante ese periodo.

A continuacion, el sensor de CO, efectia cada dos semanas una autocalibracion en la
que el minimo valor de CO, medido dentro de ese periodo (sin corte de energia bus)
se toma como referencia de aire fresco.

Con objeto de velar por la continuidad de la precision, deberia suministrarse aire fres-
co al sensor como minimo cada dos semanas. Esto se logra mediante una ventilacién
del ambiente.

2. Instalacion y puesta en marcha

2.1. Instrucciones de instalacion

B La instalacion, el control, la puesta en marcha y la eliminacion de fallos
m pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista profesional.

iPRECAUCION!
A iTension eléctrica!
En el interior del aparato hay componentes conductores de tension
no protegidos.
e Han de observarse las disposiciones locales.
e Cortar la tension a todos los cables que haya que montar
y tomar medidas de seguridad contra una conexion accidental.
e No poner en funcionamiento el aparato si éste presenta danos.
e Poner fuera de funcionamiento el aparato o la instalaciéon
y protegerlo contra la activacion accidental cuando se considere
que ya no existan garantias de un funcionamiento exento de peligro.

El dispositivo estd pensado Unicamente para un uso adecuado. En caso de que se rea-
lice cualquier modificacién inadecuada o no se cumplan las instrucciones de uso, se
perdera todo derecho sobre la garantia.

Tras desembalar el dispositivo, reviselo inmediatamente por si tuviera algun desper-
fecto mecanico. Si se hubiera producido algun desperfecto durante el transporte, de-
berd informarlo inmediatamente al distribuidor.

El dispositivo s6lo se puede utilizar en una instalacién fija, es decir sélo cuando esta
montado y tras haber finalizado todas las labores de instalacion y puesta en marchay
sblo en el entorno para el que esta previsto.

Elsner no se hace responsable de las modificaciones de las normas posteriores a la pu-
blicacion de este manual.

Sensor KNX AQS-B-UP ¢ A partir de la version de software 3.1
Actualizacion: 23.03.2016 » Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



6 Instalacion y puesta en marcha

2.2. Lugar de montaje

El Sensor KNX AQS-B-UP se instala empotrado en una caja de dispositivo (@ 60 mm,
42 mm de profundidad).

Instalese y opérese tinicamente en ambientes secos.
@ Evite la accion del rocio.

Para analizar el contenido de CO, del aire, elija un lugar de instalacion aproximada-
mente a la altura de la cabeza (parado o sentado, dependiendo del uso del espacio). La
concentracién de CO, en interiores es mas alta a nivel del suelo y disminuye hacia el
techo.

A la hora de escoger el lugar para montarlo, asegurese de que los resultados de las

mediciones se vean lo menos alterados posible por las influencias del exterior. Posi-

bles fuentes de interferencia:

e Corriente de aire de ventanas y puertas

e Corriente de aire de tuberias, que conducen al sensor desde otras areas o del
exterior

Las diferencias en los valores de medicion a causa de esas fuentes de interferencia de-
ben corregirse en ETS para lograr la precision indicada del sensor (compensacién).

Para una correcta medicion de CO, es necesaria la instalacion del equipo en una caja
a prueba de viento.

2.3. Estructura del sensor

2.3.1. Gabinete

Fig. 1
> 3 1 Placa de base

2 Pestanas
‘ 3 Orificios para la circulacion del

i aire
—‘ 4 Pulsadores
o

LED de programacion (hundido)

4
5 Tecla de programacion (hundida)
% i 6 para programar el dispositivo
7
8

D O

7  Pulsadores
8 Orificios para la circulacion del
aire (ABAJO)

Sensor KNX AQS-B-UP ¢ A partir de la version de software 3.1
Actualizacion: 23.03.2016 » Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



7 Instalacion y puesta en marcha

2.3.2. Vista trasera de la placa sensorial con conexion

Fig. 2

1 Borne KNX BUS +/- Longitud de cable aprox. 110 mm

2 Pestanas a Espacio aproximado entre orificios
3 Ranura para unidad sensor de CO, 43 mm

4 Conector para unidad sensor de CO, b Diametro aproximado del diafragma
5 Unidad sensor de CO, 18 mm

2.4. Montaje del sensor

Monte primero la caja a prueba de viento con la linea de alimentacion. Selle también
los tubos de entrada, para evitar la entrada de aire adicional.

Coloque la unidad sensora de CO, en la caja. El lado con el diafrag-
ma del sensor debe senalar hacia delante.

Fig. 3

Atornille la placa de base en la cajay coloque el marco del programa de conmutacion.
Conecte la unidad de sensores de CO, y la linea de bus +/- (conector macho negro-rojo)
en las ranuras para bornes de la placa provistas para ello.

Coloque la carcasa del sensor con la pestana fijada en el marco de metal, de modo que
tanto el sensor como el marco estén fijos.

2.5. Instrucciones de montaje y de puesta en
marcha

No someta nunca el dispositivo a la accion del agua (lluvia) o del polvo. Se podria da-
nar la electronica. No se debe superar una humedad ambiental relativa del 95%. Evitar
la accién del rocio.

Tras la conexion a la tensién del bus, el dispositivo se encontrara durante algunos se-
gundos en la fase de inicializaciéon. Durante este tiempo, no se podra recibir o enviar
informacion a través del bus.Tras la conexion a la tension del bus, el dispositivo se en-

Sensor KNX AQS-B-UP ¢ A partir de la version de software 3.1
Actualizacion: 23.03.2016 » Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



8 Instalacion y puesta en marcha

contrara durante algunos segundos en la fase de inicializacion. Durante este tiempo,
no se podra recibir o enviar informacion a través del bus.

Sensor KNX AQS-B-UP ¢ A partir de la version de software 3.1
Actualizacion: 23.03.2016 » Reservado el derecho a realizar modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



9 Protocolo de transmision

3. Protocolo de transmision

Unidades:

Concentracion de CO, en ppm
Variables de control en %

3.1. Listado de todos los objetos de
comunicacion

Abreviaturas de las marcas:

C Comunicacion
L Lectura
E Escritura
T Transmision
A Actualizacion
N.°© Nombre Funcion DPT Marcas
0 Version del software legible 217.001 | CLT
2 Error del sensor de CO2 Salida 1.001 CLT
98 CO2 valor de medicién externo Entrada 9.008 CE
99 Valor de medicién de CO2 interno Salida 9.008 CLT
100 | Valor total de medicién CO2 Salida 9.008 CLT
101 | Requisitos valor maximo CO2 Entrada 1.017 CE
102 | Valor maximo de medicion de CO2 Salida 9.008 CLT
103 | Reinicio valor maximo CO2 Entrada 1.017 CE
104 | Umbral 1 CO2: Valor absoluto Entrada / Salida 9.008 CLETA
105 | Umbral 1 CO2: (1:+] 0:-) Entrada 1.002 CE
106 | Umbral 1 CO2: Retraso de Entrada 7.005 CE
conmutacion de 0 a1
107 | Umbral 1 CO2: Retraso de Entrada 7.005 CE
conmutacionde 1a 0
108 | Umbral 1 CO2: Salida de Salida 1.001 CLT
conmutacién
109 | Umbral 1 CO2: Salida de Entrada 1.002 CE
conmutaciéon bloqueo
110 | Umbral 2 CO2: Valor absoluto Entrada / Salida 9.008 CLETA
111 | Umbral 2 CO2: (1:+] 0:-) Entrada 1.002 CE
112 | Umbral 2 CO2: Retraso de Entrada 7.005 CE
conmutacion de 0 a1
113 | Umbral 2 CO2: Retraso de Entrada 7.005 CE

conmutacionde 1a 0

Sensor KNX AQS-B-UP ¢ A partir de la version de software 3.1 ® Actualizacion: 23.03.2016 * Reservado el derecho a realizar
modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



N.°
114

115

116
117
118

119

120

121

122
123
124

125

126

127

128

129

130

131

132

133

134

135

Nombre

Umbral 2 CO2: Salida de
conmutacion

Umbral 2 CO2: Salida de
conmutaciéon bloqueo
Umbral 3 CO2: Valor absoluto
Umbral 3 CO2: (1:+ | 0:-)
Umbral 3 CO2: Retraso de
conmutacionde 0 a1
Umbral 3 CO2: Retraso de
conmutacién de 1a 0
Umbral 3 CO2: Salida de
conmutacion

Umbral 3 CO2: Salida de
conmutacién bloqueo
Umbral 4 CO2: Valor absoluto
Umbral 4 CO2: (1:+ | 0:-)
Umbral 4 CO2: Retraso de
conmutacionde 0 a 1
Umbral 4 CO2: Retraso de
conmutacién de 1a 0
Umbral 4 CO2: Salida de
conmutacion

Umbral 4 CO2: Salida de
conmutacién bloqueo

Controlador de CO2: Objeto de
bloqueo

Controlador de CO2: Valor de
consigna

Controlador de CO2: Valor de
consigna (1:+ | 0:-)

Controlador de CO2: Variable de
control ventilacion (1.er nivel)
Controlador de CO2: Variable de
control ventilacion (2.° nivel)
Controlador de CO2: Estado
ventilaciéon 1

(1=ON | 0=0OFF)

Controlador de CO2: Estado
ventilaciéon 2

(1=ON | 0=OFF)

Comparador de variables de control

1: Entrada 1

10

Funcion
Salida

Entrada

Entrada / Salida
Entrada
Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada / Salida
Entrada
Entrada

Entrada

Salida

Entrada

Entrada

Entrada / Salida

Entrada

Salida

Salida

Salida

Salida

Entrada

Protocolo de transmision

DPT
1.001

1.002

9.008
1.002
7.005

7.005

1.001

1.002

9.008
1.002
7.005

7.005

1.001

1.002

1.002

9.008

1.002

5.001

5.001

1.001

1.001

5.010

Marcas
CLT

CE

CLETA
CE
CE

CE

CE

CLETA
CE
CE

CE

CE

CE

CLET

CE

CLT

CE

Sensor KNX AQS-B-UP ¢ A partir de la version de software 3.1 ® Actualizacion: 23.03.2016 * Reservado el derecho a realizar

modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



11 Protocolo de transmision

N.° Nombre Funcion DPT Marcas

136 | Comparador de variables de control Entrada 5.010 CE
1: Entrada 2

137 | Comparador de variables de control Entrada 5.010 CE
1: Entrada 3

138 | Comparador de variables de control Entrada 5.010 CE
1: Entrada 4

139 | Comparador de variables de control Entrada 5.010 CE
1: Entrada 5

140 | Comparador de variables de control Salida 1.001 CLT
1: Salida

141 | Comparador de variables de control Entrada 1.002 CE
1: Bloqueo

142 | Comparador de variables de control Entrada 5.010 CE
2: Entrada 1

143 | Comparador de variables de control Entrada 5.010 CE
2: Entrada 2

144 | Comparador de variables de control Entrada 5.010 CE
2: Entrada 3

145 | Comparador de variables de control Entrada 5.010 CE
2: Entrada 4

146 | Comparador de variables de control Entrada 5.010 CE
2: Entrada 5

147 | Comparador de variables de control Salida 1.001 CLT
2: Salida

148 | Comparador de variables de control Entrada 1.002 CE
2: Bloqueo

149 | AND logica 1: Salida de conmutacién | Salida 1.002 CLT
1 Bit

150 | AND légica 1: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT

151 | AND logica 1: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT

152 | AND légica 1: Bloqueo Entrada 1.002 CE

153 | AND légica 2: Salida de conmutacion | Salida 1.002 CLT
1 Bit

154 | AND ldgica 2: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT

155 | AND légica 2: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT

156 | AND légica 2: Bloqueo Entrada 1.002 CE

157 | AND ldgica 3: Salida de conmutacién | Salida 1.002 CLT
1 Bit

158 | AND légica 3: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT

159 | AND légica 3: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT

160 | AND ldgica 3: Bloqueo Entrada 1.002 CE

Sensor KNX AQS-B-UP ¢ A partir de la version de software 3.1 ® Actualizacion: 23.03.2016 * Reservado el derecho a realizar
modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



12 Protocolo de transmision

N.° Nombre Funcion DPT Marcas
161 | AND ldgica 4: Salida de conmutacién | Salida 1.002 CLT
1 Bit
162 | AND légica 4: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT
163 | AND ldgica 4: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT
164 | AND ldgica 4: Bloqueo Entrada 1.002 CE
165 | AND logica 5: Salida de conmutacién | Salida 1.002 CLT
1 Bit
166 | AND légica 5: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT
167 | AND légica 5: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT
168 | AND légica 5: Bloqueo Entrada 1.002 CE
169 | AND légica 6: Salida de conmutacion | Salida 1.002 CLT
1 Bit
170 | AND légica 6: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT
171 | AND logica 6: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT
172 | AND légica 6: Bloqueo Entrada 1.002 CE
173 | AND légica 7: Salida de conmutacion | Salida 1.002 CLT
1 Bit
174 | AND ldgica 7: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT
175 | AND légica 7: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT
176 | AND légica 7: Bloqueo Entrada 1.002 CE
177 | AND légica 8: Salida de conmutacién | Salida 1.002 CLT
1 Bit
178 | AND légica 8: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT
179 | AND légica 8: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT
180 | AND ldgica 8: Bloqueo Entrada 1.002 CE
181 | OR ldgica 1: Salida de conmutacion Salida 1.002 CLT
1 Bit
182 | OR ldgica 1: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT
183 | OR ldgica 1: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT
184 | OR logica 1: Bloqueo Entrada 1.002 CE
185 | OR ldgica 2: Salida de conmutacion Salida 1.002 CLT
1 Bit
186 | OR ldgica 2: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT
187 | OR ldgica 2: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT
188 | OR logica 2: Bloqueo Entrada 1.002 CE
189 | OR ldgica 3: Salida de conmutacion Salida 1.002 CLT
1 Bit
190 | OR logica 3: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT
191 | OR logica 3: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT
192 | OR logica 3: Bloqueo Entrada 1.002 CE
193 | OR ldgica 4: Salida de conmutacion Salida 1.002 CLT
1 Bit

Sensor KNX AQS-B-UP ¢ A partir de la version de software 3.1 ® Actualizacion: 23.03.2016 * Reservado el derecho a realizar
modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



13 Protocolo de transmision

N.° Nombre Funcion DPT Marcas
194 | OR légica 4: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT
195 | OR légica 4: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT
196 | OR logica 4: Bloqueo Entrada 1.002 CE
197 | OR légica 5: Salida de conmutacion Salida 1.002 CLT
1 Bit
198 | OR logica 5: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT
199 | OR logica 5: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT
200 | OR logica 5: Bloqueo Entrada 1.002 CE
201 | OR logica 6: Salida de conmutacién Salida 1.002 CLT
1 Bit
202 | OR légica 6: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT
203 | OR légica 6: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT
204 | OR logica 6: Bloqueo Entrada 1.002 CE
205 | OR logica 7: Salida de conmutacién Salida 1.002 CLT
1 Bit
206 | OR légica 7: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT
207 | OR légica 7: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT
208 | OR légica 7: Bloqueo Entrada 1.002 CE
209 | OR légica 8: Salida de conmutacién Salida 1.002 CLT
1 Bit
210 | OR ldgica 8: Salida A 8 Bit Salida 5.010 CLT
211 | OR logica 8: Salida B 8 Bit Salida 5.010 CLT
212 | OR logica 8: Bloqueo Entrada 1.002 CE
213 | Entrada logica 1 Entrada 1.002 CE
214 | Entrada logica 2 Entrada 1.002 CE
215 | Entrada logica 3 Entrada 1.002 CE
216 | Entrada logica 4 Entrada 1.002 CE
217 | Entrada logica 5 Entrada 1.002 CE
218 | Entrada logica 6 Entrada 1.002 CE
219 | Entrada logica 7 Entrada 1.002 CE
220 | Entrada logica 8 Entrada 1.002 CE
221 | Entrada logica 9 Entrada 1.002 CE
222 | Entrada logica 10 Entrada 1.002 CE
223 | Entrada logica 11 Entrada 1.002 CE
224 | Entrada logica 12 Entrada 1.002 CE
225 | Entrada logica 13 Entrada 1.002 CE
226 | Entrada logica 14 Entrada 1.002 CE
227 | Entrada logica 15 Entrada 1.002 CE
228 | Entrada logica 16 Entrada 1.002 CE
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N.°  Nombre Funcion DPT Marcas
229 | Contraste de la pantalla (1=méas|0= | Entrada 1.002 CLE
menos)
230 | Fecha para la pantalla Entrada 11.001 CTE
231 | Hora para la pantalla Entrada 10.001 CTE
232 | Objeto de 8 bits 1 para la pantalla Entrada B.XxX CLE
233 | Objeto de 8 bits 2 para la pantalla Entrada B.XxX CLE
234 | Objeto de 8 bits 3 para la pantalla Entrada 5.xxx CLE
235 | Objeto de 16 bits 1 para la pantalla Entrada 9. XXX CLE
236 | Objeto de 16 bits 2 para la pantalla Entrada 9. XXX CLE
237 | Mensaje de texto 1 para la pantalla Entrada 16.000 CLE
238 | Mensaje de texto 2 para la pantalla Entrada 16.000 CLE
239 | Pantalla_Desbloqueo de retroceso Entrada 1.001 CE
240 | Pulsador 1 largo Salida 1.008 CLT
241 | Pulsador 1 corto Salida 1.010 CLT
242 | Pulsador 1 conmutar Entrada / Salida 1.001 CLET
243 | Pulsador 1 atenuar de forma relativa Entrada / Salida 3.007 CLET
244 | Pulsador 1 codificador 8 bit Salida 5* CLT
245 | Pulsador 1 codificador 16 bit Salida 9* CLT
246 | Pulsador 1 imagen Salida 18.001 CLT
247 | Pulsador 2 largo Salida 1.008 CLT
248 | Pulsador 2 corto Salida 1.010 CLT
249 | Pulsador 2 conmutar Entrada / Salida 1.001 CLET
250 | Pulsador 2 atenuar de forma relativa Entrada / Salida 3.007 CLET
251 | Pulsador 2 codificador 8 bit Salida 5% CLT
252 | Pulsador 2 codificador 16 bit Salida 9* CLT
253 | Pulsador 2 imagen Salida 18.001 CLT

4. Ajuste de parametros

4.1. Comportamiento en caida/retorno de
tension

Procedimiento en caso de corte de la tension del bus:

El dispositivo no envia nada.

Procedimiento al retornar la tension del bus y tras la programacion o el
reseteo:

El equipo envia todas las salidas conforme a su comportamiento de envio fijado en los
parametros con los retardos establecidos en el bloque de parametros "Ajustes genera-
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les". El objeto de comunicacion "version de software" se envia una vez después de 5
segundos.

4.2. Ajustes generales

Ajuste las propiedades basicas de transmision de datos y elija si se deben enviar los
objetos de falla.

Retraso del envio tras encendido y programacién para:

Valores de medicion 5se..*2h
Umbrales y salidas de conmutacion 5se..e2h
Controlador-objetos 5se10se..*2h

Salidas légicas 5se10se..*2h
Velocidad méxima de los telegramas * 1 telegrama por segundo

¢ 5 telegramas por segundo
L]

® 20 telegramas por segundo
Usar objeto obstaculizante CO2 Sie No

4.3. Valores de medicion: CO2

Las posibilidades de configuracion para los valores de medicidon de temperatura, hu-
medad y CO2 son iguales.

Con ayuda del equilibrio se puede ajustar el valor de medicién que se va a enviar.

CO2: Equilibrio en ppm -100...100; 0

El equipo puede calcular un valor mixto a partir del valor de medicion propio y un va-
lor externo. Si lo desea, configure el calculo de valores mixtos.

Usar una medicion externa SieNo
Porcentaje del valor de medicion ext.enel 5%®10 %®...50 %e...~100 %
valor de medicién total
Enviar valor de medicién interno y total *no
¢ envia ciclicamente
e envia al cambiar
¢ al cambiar y ciclicamente

A partir de 2%® 5%*10 % *25 % *50 % (en relacion
(si se envia en caso de modificacion) con el ultimo valor de medicién)
Ciclo de envio bse..*2h

(cuando se envia ciclicamente)

Nota: Si se utiliza un porcentaje externo, todos los ajustes siguientes (umbrales, etc.)
hacen referencia al valor de medicion total.

El valor de medicion maximo se puede guardar y enviar al bus. Con los objetos
"Restablecer valor méax. de CO, se pueden restablecer los valores de medicion actua-
les.
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Utilizar valor maximo SieNo

Nota: después del reseteo los valores no se conservan.

4.4. Umbrales: CO2

Active los umbrales que desee utilizar. El Sensor KNX AQS-B-UP prepara tres um-
brales para dioxido de carbono.

Emplear umbral 1/2/3/4 SieNo

Tabla de valores de CO2:
1000 ppm corresponden al 0,1 % de concentracion de CO2.

300 ... 500 ppm Aire fresco

1500 ... 3000 ppm Aire "usado"

5000 ppm Concentracion maxima en el lugar de tra-
bajo

4.4.1. Umbral 1/2/3/4: CO2

Umbral

El umbral se puede configurar para cada pardmetro directamente en el programa de
aplicacion o predefinir para cada objeto de comunicacién mediante el bus.

Definicion de umbral por parametro:
Configure el umbral y la histéresis directamente.

Definicion de umbral por Parametro ¢ Objeto de comunicacion
Umbral en ppm 0...5000; 1200
Histéresis del umbral en % 0...50; 20

Definicion de umbral por objeto de comunicacion:

Predefina cdmo el bus recibe el umbral. Basicamente se puede recibir un valor nuevo
o solo una orden para aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un umbral que sea valido hasta la
primera comunicacion de un nuevo umbral. Con el equipo ya puesto en marcha puede
emplearse el ultimo umbral comunicado. Basicamente se predefine un rango de tem-
peratura en el que se puede modificar el umbral (limitacion de valor de objeto).

Un umbral establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor o una mo-
dificacion. El valor actual se almacena en EEPROM para que se conserve si se corta la
tension y vuelva a estar disponible al retornar la tension.
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Definicion de umbral por

El dltimo valor comunicado debe conser-
varse

Inicio del umbral en ppm

valido hasta la 1.2 comunicacion
Limitacion de valor de objeto (min.) en
ppm

Limitacion de valor de objeto (méax.) en
ppm

Tipo de modificacion del umbral
Ancho del paso

(solo con modificacion por "aumento/dis-
minucion")

Histéresis del umbral en %

Salida de conmutacion

17

Ajuste de parametros

Parametro » Objeto de comunicacion

*ho

e tras volver la tensién

e tras volver la tension y la
programaciéon

0...5000; 1200

0...5000
0...5000
Valor absoluto ® Aumento/disminucién

1e2e5702050¢ 100200

0...50;20

Configure el comportamiento de la salida de conmutacion para cuando se rebase o no
se alcance el umbral. El retraso de conmutacion de la salida se puede configurar me-
diante objetos o directamente como un parametro.

Salida en
(U = umbral)

Retraso ajustable mediante objetos

(en segundos)

Retraso de conmutacion de 0 a 1
(cuando no se configura el retraso sobre
objetos)

Retraso de conmutacion de 1a 0
(cuando no se configura el retraso sobre
objetos)

Salida de conmutacion envia

Ciclo de envio
(solo cuando se envia ciclicamente)

e Uporencima=1]| U - hist. por debajo=0
® Uporencima=0| U - hist. por debajo =1
e U por debajo=1|U + hist. por encima =0
¢ U por debajo =0 | U + hist. por encima =1
No e Si

ningunoel1se2se5sei0se..e2h

ningunoel1se2se5sei0se..e2h

al cambiar

en caso de modificacion a 1

en caso de modificacion a 0

en caso de modificacion y ciclicamente
en caso de modificacion a 1 y ciclica-
mente

en caso de modificacion a 0 y ciclica-
mente

5se10se30s...*2h
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Bloqueo

Ajuste de parametros

La salida de conmutacion se puede guardar mediante un objeto. Establezca aqui los
valores predeterminados de comportamiento de la salida durante el bloqueo.

Emplear bloqueo de la salida de conmuta-
cion
Evaluacion del objeto bloqueado

Valor del objeto de bloqueo antes de la 1.2
comunicacion

Comportamiento de la salida de conmutacién

Al bloquear

Al liberar
(con 2 segundos de retraso de desbloqueo)

No * Si

* Con valor 1: bloqueado | con valor 0: des
bloqueado

e Con valor 0: bloqueado | con valor 1: des
bloqueado

Oe1

® no enviar notificacién
* 0 enviar
® 1 enviar

[En funcion del ajuste para "salida de con-
mutacion envia"]

El comportamiento de la salida de conmutacidn en la liberacion depende del valor del
parametro "Salida de conmutacion envia" (véase "Salida de conmutacién")

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion a 1

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 0

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacion y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacién a 1y ciclicamente

La salida de conmutacion envia en caso de
modificacidn a 0 y ciclicamente

4.5. Control Pl de CO2

® no enviar notificaciéon

e enviar el estado de la salida de conmuta-
ciéon

® no enviar notificacion

¢ si salida de conmutacién =1 = enviar 1

® no enviar notificacion

¢ si salida de conmutacién =0 = enviar 0
enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

si salida de conmutacion = 1 == enviar 1

si salida de conmutacion = 0 = = enviar 0

Cuando active el control de la calidad del aire, puede configurar en lo sucesivo el tipo
de control, los valores de consigna y la ventilacion.

Utilizar control

Control general

SieNo

Con el Sensor KNX AQS-B-UP se puede controlar una ventilacion de uno o dos ni-

veles.
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Tipo de control e ventilacion de un nivel
¢ VVentilacion de dos niveles

Configure el bloqueo del control de la ventilacion mediante el objeto de bloqueo.

Comportamiento del objeto de bloqueo ¢ 1 =bloquear | 0 = desbloquear
con el valor ¢ 0 = bloquear | 1 = desbloquear
Valor del objeto de bloqueo 01

antes de la 1.7 comunicacién

Establezca el punto en el que las variables de control se envian al bus. El envio ciclico
ofrece mayor seguridad si el receptor no recibe ninguna notificacion. Asimismo es po-
sible establecer una supervision ciclica a través del actuador.

Enviar variables de control e al cambiar
¢ al cambiar y ciclicamente
Ciclo de envio 5se..e5mine..*e2h

(solo cuando se envia ciclicamente)

El objeto de estado emite el estado actual de la salida de la variable de control (0 = OFF,
>0 = ON) y se puede utilizar por ejemplo para la visualizacién.

Objeto(s) de estado envia(n) ¢ al cambiar
e al cambiara 1
e al cambiara 0
e al cambiar y ciclicamente
¢ al cambiar a 1y ciclicamente
¢ al cambiar a 0 y ciclicamente

Ciclo de envio 5Ese..e5mine..*2h
(solo cuando se envia ciclicamente)

Valor de consigna del controlador

El valor de consigna se puede configurar para cada parametro directamente en el pro-
grama de aplicacion o predefinir para cada objeto de comunicaciéon mediante el bus.

Definicion del valor de consigna por parametro:
Configure directamente el valor de consigna.

Definicion del valor de consigna por Parametro ¢ Objeto de comunicacion
Valor de consigna en ppm 400...5000; 800

Definicion del valor de consigna por objeto de comunicacion:

Predefina como el bus recibe el valor de consigna. Basicamente se puede recibir un va-
lor nuevo o solo una orden para aumentar o disminuir.

En la primera puesta en marcha se debe predefinir un valor de consigna que sea valido
hasta la primera comunicacion de un nuevo valor de consigna. Con el equipo ya pues-
to en marcha puede emplearse el Gltimo valor de consigna comunicado. Basicamente
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se predefine un rango de humedad en el que se puede modificar el valor de consigna
(limitacion de valor de objeto).

Un valor de consigna establecido se mantiene hasta que se transmite un nuevo valor
o una modificacion. El valor actual se almacena en EEPROM para que se conserve si
se corta la tension y vuelva a estar disponible al retornar la tension.

Definicion de umbral por Parametro e Objeto de comunicacion
El altimo valor comunicado debe conser- *no
varse e tras volver la tension

e tras volver la tensién y la programacion
Valor de consigna inicial en ppm 400... 5000; 800

valido hasta la 1.? comunicacion
(no ocurre en caso de almacenar el valor de
consigna tras la programacion)

Limitacion del valor del objeto (min.) 400...5000; 400

en0,1°C

Limitacion del valor del objeto (max.) 400...5000; 1500

en 0,1°C

Tipo de modificacion del umbral Valor absoluto ® Aumento/disminucion
Intervalo en ppm 1e2e5e  e20e.. 2100200

(solo con modificacién por "aumento/dis-

minucion")

Control de la ventilacion

En funcion del control de la ventilacion aparecen una o dos secciones de ajuste para
los niveles de ventilacién.

En la ventilacidon de dos niveles debe predefinirse la diferencia del valor de consigna
entre ambos niveles, es decir, a partir de qué valor de consigna maximo debera conec-
tarse el 2.° nivel.

Diferencia de valor de consigna entre 1.°y | 100...4000; 400
2.° Nivel en ppm
(solo para nivel 2)

Especifique a cuanta discrepancia del valor de consigna se alcanza la maxima variable
de control, es decir, cuando se utiliza el maximo rendimiento.

El tiempo del reajuste indica la respuesta del control en funcién de las discrepancias
en los valores de consigna. En caso de un tiempo de reajuste corto, el control reacciona
con un aumento rapido de la variable de control. En caso de un tiempo de reajuste lar-
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go, el control reacciona de forma mas mesurada y requiere mas tiempo para alcanzar
la variable de control requerida para la discrepancia del valor de consigna.

Aqui deberia ajustarse un tiempo adaptado al sistema de ventilacion (observe los da-
tos del fabricante).

Se alcanza la variable de control maxima 100...4000; 100
con una diferencia entre el valor de con-
signa/real de (en ppm)

Tiempo de reajuste en minutos 1...255; 10

Determine lo que se envia al bloguearse el control.
En caso de desbloqueo, la variable obedece al control.

En caso de bloqueo, la variable de control ® no se envia
e envia un valor determinado
Valor Oe1
(cuando se envia un valor con el objeto de
1 bit)
Valor (en %) 0...100
(cuando se envia un valor con el objeto de
8 bits)

4.6. Comparador de variables de control

Mediante los dos comparadores de variables de control se pueden indicar valores
maximos, minimos y medios.

Usar comparador 1/2 No e Si

4.6.1. Comparador de variables de control 1/2:

Establezca lo que deba indicar el comparador de variables de control y active los obje-
tos de entrada que se deben utilizar. Ademas, se pueden configurar comportamientos
de envio y bloqueos.

Salida suministra * Valor maximo
e Valor minimo
e Valor medio
Utilizar entrada 1/2/3/4/5 No e Si

La salida envia e al cambiar la salida
¢ al cambiar la salida y ciclicamente
e al recibir un objeto de entrada
e al recibir un objeto de entrada y ciclica-

mente
Ciclo de envio 5se10se30se...e5mine..*2h
(solo cuando se envia ciclicamente)
A partir de 1%*2%*5%*10 % *20 %25 %

(solo si se envia en caso de modificacion)
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Evaluacion del objeto bloqueado e con valor 1: bloqueado | con valor 0: des-
blogueado
e con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado
Valor del objeto de bloqueo 0e1

antes de la 1. comunicacion
Comportamiento de la salida de conmuta-

cion

Al bloquear ® no enviar notificacion
e Enviar valor

Valor enviado en % 0...100

al liberar, la salida envia ¢ el valor actual

(con 2 segundos de retraso de desbloqueo) | e el valor actual tras recibir un objeto

4.7. Logica

Active las entradas logicas e indique valores de objetos hasta la primera comunica-
cion. Active entonces las salidas l6gicas necesarias.

Usar entrada logica Noe Si
Valor del objeto antes de la 1. comunica-

cion para

Entrada logica 1 ... 16 Oe1

Légica AND

Légica1/2/3/4/5/6/7/8 no activa ¢ activa

Légica OR

Légica1/2/3/4/5/6/7/8 no activa ¢ activa

4.7.1. LogicaANDYyOR1/2/3/4/5/6/71/8

Las compuertas logicas AND y OR ofrecen las mismas posibilidades de configuracion.
Asigne a las entradas un evento de conmutacion y configure el comportamiento de en-
vio.

1./2./3./4. Entrada ® no usar
¢ todos los eventos de conmutacién que
estan a disposicion del sensor (siehe
Entradas de union de la I6gica AND,
pagina 24))
Salida logica envia e un objeto de 1 bit ® dos objetos de 8 bits

Cuando la salida logica envia un objeto de 1 bit:
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Salida logica envia un objeto de 1 bit
si l6gica = 1 = valor objeto 10
si l6gica = 0 = valor objeto Qe

Cuando la salida logica envia dos objetos de 8 bits:

Salida logica envia dos objetos de 8 bits
Tipo de objetos e valor (0 ... 255)
¢ porcentaje (0 % ... 100 %)
e angulo (0° ... 360°)
e [lamada de la escena (0 ... 127)

Si l6gica = 1 =» valor objeto A La configuracion depende del "tipo de objetos"
Si l6gica = 0 = valor objeto A La configuracion depende del "tipo de objetos"
Si l6gica = 1 = valor objeto B La configuracion depende del "tipo de objetos"
Si l6gica = 0 = valor objeto B La configuracién depende del "tipo de objetos"

en caso de modificacion de logica

en caso de modificacion de légica a 1

en caso de modificacion de logica a 0

en caso de modificacion de logica y cicli-
camente

en caso de modificacién de légicaa 1y
ciclicamente

en caso de modificacion de légicaa 0y
ciclicamente

al cambiar la légica+recogida del objeto
al cambiar la l6gica+recogida del objeto y
ciclicamente

Ciclo de envio 5se10se30seTmine...*2h
(solo cuando se envia ciclicamente)

Comportamiento de envio

Bloqueo
También se pueden bloquear las salidas l6gicas mediante objetos.
Evaluacion del objeto bloqueado e con valor 1: bloqueado | con valor 0: des-
bloqueado
e con valor 0: bloqueado | con valor 1: des-
bloqueado

Valor del objeto de bloqueo antesde la1.? 0e1
comunicacion
Comportamiento de la salida de conmuta-
cion
Al bloquear ® no enviar notificacion
e enviar el valor para légica=0
e enviar el valor para logica=1
El comportamiento al liberar de la salida de conmutacién depende del comportamien-
to de envio

Sensor KNX AQS-B-UP ¢ A partir de la version de software 3.1 ® Actualizacion: 23.03.2016 * Reservado el derecho a realizar
modificaciones técnicas. Salvo errores u omisiones.



24

Valor del parametro
"comportamiento de envio"

en caso de modificacion de légica

en caso de modificacion de légica a 1
en caso de modificacion de logica a 0

en caso de modificacion de ldgica y ciclica-
mente

en caso de modificacion de légicaa 1y
ciclicamente

en caso de modificacion de légicaa 0y
ciclicamente

en caso de modificacion de légica y reco-
gida del objeto

al cambiar la légica y recogida del objeto y
ciclicamente

Ajuste de parametros

Posibilidades de configuracion
"Comportamiento de la salida de conmuta-
cién al desbloquear":

no enviar notificacion
enviar el valor para el estado de logica
actual

no enviar notificacion
si légica =1 =» enviar valor para 1

no enviar notificacion
si logica =0 =>» enviar valor para 0

enviar el valor para el estado de légica

actual

(sin seleccion)

si logica =1 =» enviar valor para 1

(sin seleccion)

si l6gica =0 =» enviar valor para 0

(sin seleccion)

® no enviar notificacion

e Enviar el estado de la salida de conmuta-
cion

enviar el valor para el estado de l6gica

actual

(sin seleccion)

4.7.2. Entradas de union de la Iégica AND

no usar

Entrada ldgica 1

Entrada ldgica 1 invertida
Entrada légica 2

Entrada l6gica 2 invertida
Entrada logica 3

Entrada légica 3 invertida
Entrada logica 4

Entrada ldgica 4 invertida
Entrada légica 5

Entrada l6gica 5 invertida
Entrada logica 6

Entrada légica 6 invertida
Entrada légica 7

Entrada ldgica 7 invertida
Entrada légica 8

Entrada l6gica 8 invertida
Entrada logica 9

Entrada légica 9 invertida
Entrada légica 10
Entrada légica 10 invertida
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Entrada l6gica 11

Entrada ldgica 11 invertida

Entrada légica 12

Entrada l6gica 12 invertida

Entrada l6gica 13

Entrada légica 13 invertida

Entrada légica 14

Entrada l6gica 14 invertida

Entrada légica 15

Entrada l6gica 15 invertida

Entrada logica 16

Entrada légica 16 invertida

Fallo sensor de CO2 = ON

Fallo sensor de CO2 = OFF

Salida de conmutacion CO2 1

Salida de conmutacion CO2 1 invertida

Salida de conmutacion CO2 2

Salida de conmutacion CO2 2 invertida

Salida de conmutacion CO2 3

Salida de conmutacion CO2 3 invertida

Salida de conmutacion CO2 4

Salida de conmutacion CO2 4 invertida

Estado de ventilacion del controlador de CO2 1
Estado de ventilacion del controlador de CO2 1 invertido
Estado de ventilacion del controlador de CO2 2
Estado de ventilacion del controlador de CO2 2 invertido

4.7.3. Entradas de union de la légica OR

Las entradas de union de la l6gica OR corresponden a las de la l6gica AND. Adicional-
mente la l6dgica OR dispone de las siguientes entradas:

Légica AND 1

Légica AND salida 1 invertida
Légica AND salida 2

Légica AND salida 2 invertida
Légica AND salida 3

Légica AND salida 3 invertida
Légica AND salida 4

Légica AND salida 4 invertida
Logica AND salida 5

Légica AND salida 5 invertida
Légica AND salida 6

Légica AND salida 6 invertida
Légica AND salida 7

Légica AND salida 7 invertida
Légica AND salida 8

Légica AND salida 8 invertida
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4.8. Ajustes de pantalla

En la pantalla se pueden mostrar valores y textos de dos o tres lineas. Estos pueden
ser valores de medicidn internos o datos externos recibidos por el bus. Para poder se-
leccionar datos externos, los objetos de entrada deben estar activados.

Visualizacion de dos lineas: 1.7 linea de letra grande, 2.7 linea de letra grande
Visualizacion de tres lineas: 1.% linea de letra pequena, 2.% linea de letra grande, 3.% linea
de letra pequena

Usar objeto "Contraste de pantalla" No ¢ Si
Uso e dos lineas
(con visualizaciones de controlador de
temperatura opcionales)
e tres lineas
(con visualizaciones de controlador de
temperatura opcionales)

Cuando se muestran los valores (de dos o tres lineas), se debe definir el contenido de
las lineas y, en caso necesario, activar los objetos de entrada para valores externos.

Usar objeto de entrada No e Si
Seleccion de contenido ¢ No mostrar nada
¢ Valor de medicion de CO2 interno
¢ Valor de medicién de CO2 externo
e Valor de medicién de CO2 total
* Fecha (solo letra pequena)
® Hora
¢ Valor del objeto de 8 bits 1/2/3
¢ Valor del objeto de 16 bits 1/2 (solo letra
pequena)
¢ Mensaje de texto 1/2 (solo letra pequena)

4.9. Interfaz de pulsador 1/2

Active las interfaces de pulsador cuando lo desee. La interfaz de pulsador 1 correspon-
de al pulsador izquierdo, y la 2 al derecho.

Emplear la interfaz de pulsador No ¢ Si
Seleccione la funcién del pulsador:

Funcion e Interruptor
e Conmutador
® Persiana
® Persianas enrolladas
e Toldo
¢ Ventana
e Atenuador
¢ Codificador del valor de 8 bits
¢ Codificador del valor de 16 bits
e Cargar la imagen
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Interruptor:

Cuando se deba activar con el pulsador, seleccione la funciéon "Interruptor" y establez-
ca qué valor se envia al pulsarlo/soltarlo y cuando se envia.

Funcion Interruptor
Orden al pulsar la tecla ¢ 0 enviar

* 1 enviar

® no enviar notificaciéon
Orden al soltar la tecla * 0 enviar_

* 1 enviar

® no enviar notificaciéon
Enviar valor e al cambiar
® al cambiar a1
e al cambiara 0
¢ al cambiar y ciclicamente
¢ al cambiar a 1y ciclicamente
¢ al cambiar a 0 y ciclicamente
Enviar todos los valores 5s..2h
(solo cuando se envia ciclicamente)

Conmutador:

Cuando se deba conmutar con el pulsador, seleccione la funcidn "Interruptor" y esta-
blezca si se conmuta al pulsarlo o al soltarlo.

Funcion Conmutador

Orden al pulsar la tecla e conmutar
® no enviar notificacion

Orden al soltar la tecla e conmutar
® no enviar notificaciéon
Control de persianas, persianas enrolladas, toldos o ventanas:

Cuando se deba mover un accionamiento con un pulsador, seleccione la funcién "per-
siana", "toldo", "persiana enrollada" o "ventana" y establezca la funcion del pulsador y
el modo de control.

Funcion Persiana / persiana enrollada / toldo /
ventana

Funcion de las teclas Arriba ¢ Abajo (Persiana)
Arriba ® Abajo ¢ (Persianas enrolla-
arriba/abajo das)
On e Offe On/Off (Toldo)
Abrir e cerrar ® abrir/ (Ventana)
cerrar

Modo de control* e Estandar

¢ Estandar invertido
* Modo de confort
® Manivela de hombre muerto
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* Para ver mas detalles de configuracion, consulte L Modos de control para el control
de accionamiento, pagina 29

Atenuador:

Cuando el pulsador se utilice como atenuador, seleccione la funcion "Atenuador" y es-
tablezca la funcion de las teclas, el intervalo (conmutar/atenuar) y, si lo desea, el inter-
valo de repeticion con una pulsacion larga.

Funcion del bus
Funcidn de las teclas

Periodo entre el encendido y la atenuacion
en 0,1 segundos

Repeticidn de la orden de atenuacion
Repeticion de la orden de atenuacion

con pulsacion larga

(solo cuando se repite la orden de atenua-
cion)

Atenuar el

(solo cuando se repite la orden de atenua-
cion)

Codificador de valor de 8 bits:

Atenuador

mas claro ® mas oscuro ® mas claro/mas
oscuro

1..50; 5

No e Si
cada0,1secada2s;cadals

1,50 %3 %*6 %*12,50 % 25 % *50 %

Cuando se deba enviar un valor de 8 bits fijo con el pulsador, seleccione la funcién "Co-
dificador de valor de 8 bits" y establezca qué valor se envia.

Funcién del bus
Valor

Codificador de valor de 16 bits:

Codificador de valor de 8 bits
0...255

Cuando se deba enviar un valor de 16 bits fijo con el pulsador, seleccione la funcién
"Codificador de valor de 16 bits" y establezca qué valor se envia.

Funcion del bus
Valor en 0,1

Control de la escena:

Codificador de valor de 16 bits
-6707600...6707600; 0

Cuando se deba Ilamar una escena con el pulsador, seleccione la funcion "Control de
la escena" y establezca el numero de la escena.

Funcion del bus
Imagen n.°

Cargar imagenes
0...127
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4.9.1. Modos de control para el control de accionamiento

Estandar:

Al presionar brevemente el accionamiento se desplaza o se para paso a paso. Al pre-
sionar en forma prolongada el accionamiento se desplaza hasta la posicion final. La di-
ferencia de tiempo entre "breve" y "prolongado" se configura en forma individual.

Modo de control Estandar
Procedimiento para la activacion de los pulsadores:
corto = parar/paso; largo= arriba o abajo

Tiempo entre corto y largo 1...50; 10
en 0,1 segundos

Estandar invertido:

Al presionar brevemente el accionamiento se desplaza hasta la posicion final. Al pre-
sionar de forma prolongada el accionamiento se desplaza paso a paso o se para. La
diferencia de tiempo entre "breve" y "prolongado" y el intervalo de repeticién puede
configurarse en forma individual.

Modo de control Estandar invertido
Procedimiento para la activacion de los pulsadores:

corto = arriba o abajo; largo= parada/paso

Tiempo entre corto y largo 1...50; 10

en 0,1 segundos

Repeticion de la orden de paso cada0,1s...ecada2s;cada0,5bs
en pulsacién larga

Modo confort:

En el modo confort una presion breve, algo mas larga y una prolongada de la tecla
desencadena diferentes reacciones del accionamiento. Los intervalos de tiempo se
configuran en forma individual.

Presionando brevemente la tecla (mas corto que el tiempo configurable 1) el acciona-
miento se posiciona paso a paso (respectivamente se detiene).

Si el accionamiento debe desplazarse un poco mas, se presiona un tiempo mas (mas
largo que tiempo 1 pero mas corto que tiempo 1+2). El accionamiento se detiene inme-
diatamente al soltar la tecla.

Si el accionamiento debe desplazarse en forma automatica a su posicion final, enton-
ces la tecla recién debe soltarse al transcurrir el tiempo 1 + 2. El desplazamiento puede
detenerse presionando brevemente.

Fig. 4

Esquema de los intervalos de tiempo del modo confort

Tiempo 1 Tiempo 2
0 1 1+2

s

Momento 0: Presionando la tecla, arranque de tiempo 1
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Soltando después de transcurso de tiempo Paso (o detiene el accionamiento que se

1: encuentra en desplazamiento)

Momento 1: Fin de tiempo 1, arranque de tiempo 2,
Orden de desplazamiento

Soltando después del transcurso de tiempo

1 parada

pero antes del transcurso del tiempo 2:

Soltando después de transcurso de tiempo  Se desplaza a la posicion final

1+2:

Modo de control Modo confort
Procedimiento para la activacion de los pulsadores:

Pulsar la tecla 'y

soltar antes de que transcurra el tiempo 1 = parar/ paso
mantener durante un tiempo superior al tiempo 1 = arriba o abajo
soltar entre el tiempo 1y 1 - 2 = parar

soltar tras tiempo 1 + 2 = ya no parar

Tiempo 1 00s..°2s;04s
Tiempo 2 0s..*3s;2s

Conmutacion hombre muerto:

El accionamiento se desplaza en cuanto se presiona la tecla y se detiene en cuanto se
la suelta.

Modo de control conmutacion hombre muerto

Procedimiento para la activacion de los pulsadores:
Presionar la tecla = orden de subir o bajar
Soltar la tecla = orden de parada
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