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e Dispositivo de control de motores

1.2. Datos técnicos

Carcasa: plastico

Color: blanco

Montaje: Instalacion en serie en regleta de sombrerete
Tipo de proteccion: IP 20

aprox. 107 x 88 x 60 (An x Al x P, mm),
6 unidades de separacion
aprox. 360 g

En operacion -20...+45°C,
Almacenamiento -55...+90°C

max. 95% HR, evitar la accion del rocio

Dimensiones:

Peso:
Temperatura ambiental:

Humedad relativa ambi-
ente:

Tension auxiliar:
Carga maxima:

230 V AC, 50 Hz

Cada contacto de bornes se puede cargar como
maximo con 10 A.

Entradas: ¢ Central (arriba/abajo)
¢ 4 x pulsadores (teclas arriba/abajo)
Salidas: e 4 x accionamiento 230 V AC (Tierra/Neutro /subir /

bajar), cada uno con 4 A
* Tension auxiliar por teclas 12 V DC (uso ver
“Esquema de conexiones” pagina 1)

El producto cumple las directrices de las directivas UE.

2. Instalacion y puesta en servicio

2.1. Instrucciones de instalacion

Lainstalacion, el control, la puesta en marchay la eliminacion de fallos
pueden llevarse a cabo Unicamente por un electricista profesional.

)

A iPELIGRO!
iPeligro de muerte por tension eléctrica (tension de red)!
En el interior del aparato hay componentes conductores de tension
no protegidos.
* Han de observarse las disposiciones VDE y national.
e Cortar la tensidon a todos los cables que haya que montar
y tomar medidas de seguridad contra una conexion accidental.
No poner en funcionamiento el aparato si éste presenta danos.

central arriba y abajo en bucle), entonces debe puentear las conexiones
neutras para conexion equipotencial
¢ |ongitud cable entradas max. 200 m

@

:

Orden

S
Cada contacto de bornes se puede cargar
como maximo con 10 A.

central
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Impulsion con 230 V

Fig. 2
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Cada contacto de bornes se puede cargar
como maximo con 10 A.

Ejemplo de conexion con varios grupos

Fig. 3
Para IMSG-UC-
2H y/o -4H
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2.4. Instrucciones de montaje y de puesta en marcha

No someta nunca el dispositivo a la accion del agua (lluvia). Se podria danar la
electronica. No se debe superar una humedad ambiental relativa del 95%. Evitar la
accion del rocio.

Compruebe que las conexiones sean correctas. Las conexiones incorrectas podri-
an danar la unidad de control de motor o los aparatos electréonicos conectados a
ella.

3. Manejo

3.1. Manejo central

En la entrada central del IMSG-UC-4H puede conectarse p.ej. un mando automa-
tico, un temporizador o un pulsador doble no bloqueado normal (ascenso/descen-
so). La orden central (tension de mantenimiento) siempre tiene prioridad ante una
orden de desplazamiento o una entrada secundaria.

Senales LED con control central (tension de mantenimiento):

Durante el desplaza-
miento:

Se ha alcanzado el tiempo
de funcionamiento:

Los LED de canal del sentido de la marcha parpadean
cada 2 segundos

Los LED de canal del sentido de la marcha siguen par-
padeando cada 2 segundos

Sien la entrada central hay al mismo tiempo una orden de desplazamiento "arriba"
y "abajo", entonces el accionamiento se desplaza (a posicion segura).

Ajustar el modo de funcionamiento

La activacion central puede ser configurada en "autocontencién" (ex fabrica) o en
"hombre muerto". Con los pulsadores integrados en el aparato puede conmutar
entre los modos de funcionamiento:
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Si el modo de autocontencion esta activado, entonces el LED de red esta en-
cendido.

Si el modo de hombre muerto esta activado, entonces el LED de red parpadea
cada segundo.
Cambie el modo de funcionamiento pulsando de nuevo A (canal 1)y V (canal 2).

3.2. Manejo individual

El manejo individual manual de los accionamiento puede ser realizado mediante
los pulsadores de ascenso/descenso integrados en el aparato o con el pulsador do-
ble no blogueado (entradas secundarias). Se puede parar el desplazamiento con
ambas teclas (A o V) independientemente del sentido de la marcha.

Senales LED en activacion manual:

ElI LED del canal del sentido de la mar-
cha parpadea cada segundo

El LED del sentido recorrido perma-
nece encendido

LED apagados

Durante el desplazamiento:

Se ha alcanzado el tiempo de funciona-
miento sin interrupcion:

Desplazado hasta la posicion intermedia:

El mando manual se puede configurar en "modo estandar" o en "modo confort":

3.2.1. Modo estandar (ex fabrica)

e Si se pulsa una tecla durante menos de 1 segundo, el accionamiento se
desplaza a pasos. Asi pueden, por ejemplo, posicionarse las ldminas de las
persianas con exactitud.

e Sise pulsa una tecla durante mas de 1 segundos, el accionamiento se
desplaza a la posicioén final (apagado después de un periodo maximo de 240
segundos)

Asi configura el modo estandar:

e Pulse la tecla A en el canal a configurar durante 5 segundos y después
también la tecla V durante mas de 1 segundo
e Para confirmarlo el LED de ascenso del canal parpadea 5 veces

3.2.2. Modo confort

e Si se pulsa una tecla durante menos de 0,3 segundos, el accionamiento se
desplaza a la posicién final (apagado después de un periodo maximo de 240
segundos)

e Sise pulsa una tecla durante mas de 0,3 segundos, pero menos de 2
segundos, el accionamiento se desplaza solamente mientras la tecla esté
pulsada y para inmediatamente al soltarla (funcion hombre muerto)

e Sise pulsa una tecla durante mas de 2 segundos, el accionamiento se
desplaza a la posicién final (apagado después de un periodo maximo de 240
segundos)

Asi configura el modo confort:

e Pulse la tecla V en el canal a configurar durante 5 segundos y después
también la tecla A durante mas de 1 segundo
e Para confirmarlo el LED de descenso del canal parpadea 5 veces

3.3. Posicion de marcha individual

El IMSG-UC-4H puede guardar una posicion de marcha para cada accionamiento
a él conectado. Asi se puede acceder rapida y sencillamente a una posicion emp-
leada con frecuencia (p.ej. una determinada inclinacién de celosia, o una determin-
ada abertura parcial de ventana).

3.3.1. Almacenamiento de una posicion de marcha

El almacenamiento de una posicidn se realiza como sigue:

e Desplace el accionamiento a la posicién inicial/posicion cero, e.d. cierre la

ventana, suba la marquesina o la persiana.

Pulse durante 3 segundos las teclas Ay V ala vez

El accionamiento se mueve brevemente de arriba a abajo indicando
notificacion. Se encuentra en el modo de programacioén

Desplacese hasta la posicion deseada

Guarde la posicién pulsando durante 1 segundos las teclas A y V
El accionamiento se mueve brevemente de arriba a abajo indicando
notificacion.

e En persianas venecianas se abren las celosias en el angulo deseado. En las
marquesinas debe estirar el tejido con A. En caso de ventanas no es
necesario este paso.

Guarde la posicion volviendo a pulsar durante 1 segundos las teclas Ay V
El accionamiento se mueve brevemente de arriba a abajo indicando
notificacion. Ha concluido el almacenamiento de la posicién y el IMSG-UC-
4H esta de nuevo en modo de servicio

Advertencia: jTan pronto entra una orden central (p.ej. por alarma por viento o por
lluvia) se interrumpe el modo de programaciéon! Por favor, en ese caso, vuelva a
realizar el almacenamiento de la posicién cuando ya no haya orden central.

3.3.2. Acceder a una posicion de marcha

Puede acceder a la posicién guardada pulsando durante largo tiempo (3-6 segun-
dos) el pulsador V del canal correspondiente.

Si el accionamiento esta en una posicion segura y se han llevado a cabo todas las
ordenes anteriores, se desplaza directamente a la posicion de marcha. Si el accio-
namiento estad en una posiciéon intermedia, entonces el desplazamiento es primero
a la posicion seguro y después del tiempo de ejecucion a la posicién guardada.

4. Eliminacion

Tras el uso, el aparato debera eliminarse o depositarse en el punto de reciclaje con-
forme a las disposiciones vigentes. {No lo deposite en la basura doméstical
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