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1. INTRODUCCION

1.1. ACTUADOR MAXINBOX 8

MAXinBOX 8 es un actuador KNX que combina en un mismo dispositivo las siguientes

caracteristicas:
& 8 salidas binarias multifuncién (salidas del relé) de 16A cada una, configurables como:
» Hasta 4 canales para control preciso de persianas (con o sin lamas).
» Hasta 8 salidas individuales.
9 Posibilidad de conectar fases diferentes en salidas contiguas.

# Mobdulo de 10 funciones l6gicas multi-operacion, que podran habilitarse o deshabilitarse

independientemente mediante un objeto de comunicacion.
» Posibilidad de controlar manualmente las salidas del actuador.

Las salidas y funciones l6gicas son dos bloques que trabajan independientemente y cualquiera de

ellos puede interactuar con el otro, como si de dos dispositivos autbnomos se tratase.
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Figura 1.1. Actuador MAXinBOX 8
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1.2. INSTALACION

MAXInBOX 8 se conecta al bus KNX mediante el conector KNX incorporado.

Una vez que el dispositivo es alimentado con tension a través del bus, se podra descargar tanto la
direccion fisica como el programa de aplicacion asociado.

Este actuador no necesita fuente de alimentacion externa, pues se alimenta a través del bus KNX.

1.- Pulsador control salida
2.- LED indicacién salida
3.- Pulsador Prog/Test

4.- LED Test/Programacion
5.- Salidas inferiores

6.- Conexion KNX

7.- Tornillos salidas superiores

Figura 1.2. MAXinBOX 8. Esquema de elementos

A continuacion se presenta una descripcion de los elementos principales del actuador:

9 Pulsador Prog/Test (3): una pulsacion corta sobre este boton sitla al actuador en modo
programacion, y el LED asociado se ilumina en rojo. (Nota: Si este botdon se mantiene
pulsado en el momento en que se aplica la tensién de bus, MAXINBOX 8 entra en modo

seguro. El LED reacciona parpadeando en rojo).

Una pulsacion larga sobre este boton, de al menos 3 segundos (hasta que la luz roja
asociada a Prog/Test cambie de color), hace que el actuador pueda controlarse
exclusivamente de forma manual (este control se explicara con detalle en el apartado 2.3). Al
soltar el boton de programacién, el LED lucir4 en verde, indicando la activaciébn de este
control. Para dejar de controlar el actuador de forma manual, basta con pulsar una vez el

boton Prog/Test (el LED se apagard).

Siempre gque MAXIinBOX 8 se encuentre en proceso de inicializacién, tras una descarga o

fallo de tension, el LED parpadea intermitentemente en color azul. Durante el tiempo que el
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actuador toma para inicializarse, cualquier orden que le llegue sera tenida en cuenta y se

ejecutara cuando termine de inicializarse por completo.

# Pulsadores 1-8 control salidas (1): permiten actuar sobre cada una de las salidas del
actuador, cuando se haya configurado el control manual de las mismas. Cada uno de estos
botones posee un indicador luminoso que luce en verde cuando la salida asociada esta

activa.

Para obtener informacion mas detallada de las caracteristicas técnicas de MAXinBOX 8, asi como
informacion de seguridad e instalacion del mismo, por favor, consultar la Hoja Técnica del
actuador, incluida en el embalaje original del dispositivo, y que también se encuentra disponible en

la pagina web: http://www.zennio.com.
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2. CONFIGURACION

2.1. SALIDAS INDIVIDUALES

El actuador MAXinBOX 8 dispone de 8 salidas de relé individuales que permitiran controlar
diferentes cargas de manera autbnoma. Cada salida puede ser habilitada o deshabilitada de forma
independiente y cada una dispone de diferentes funcionalidades adicionales.

Cada salida individual puede configurarse como normalmente abierta (salida activada al cerrarse

el relé) o normalmente cerrada (salida activada al abrirse el relé).

Ademés del tipo, MAXInBOX 8 permite configurar las siguientes funcionalidades de las salidas

individuales:

# Temporizaciones. Permite temporizar las salidas, estableciendo unos tiempos para el

encendido y el apagado.

# Escenas. Permite ejecutar y/o grabar una determinada accion sobre la/s salida/s en las
gue se active esta funcion. El estado de cada salida variard en funcién de la accién indicada

por la escena parametrizada.

# Alarma. Permite cambiar el estado de las salidas en las que se active esta funcion.
Puede configurarse el estado en que quedard la salida tanto cuando la alarma se activa como

cuando se desactiva.
Nota: La alarma es prioritaria sobre el resto de funcionalidades.

# Configuracion inicial. Por defecto o personalizada.

Todas estas funciones se explicaran con mas detalle en el apartado 3. Parametrizacion ETS.
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2.2. CANALES DE PERSIANA

MAXIinBOX 8 permite instalar en sus canales cualquier tipo de persianas u otros
cerramientos motorizados, pudiendo llegar a tener hasta 4 diferentes.

Estos canales permiten controlar el movimiento de las persianas de una instalacion domética:
# Control basico de subida/bajada de las persianas.

# Control preciso de posicionamiento, tanto de la persiana como de las lamas (en las

persianas que cuenten con ellas).

Cada canal (asociado a una letra de la A a la D) esta formado por dos salidas individuales
consecutivas; es decir, el canal A por ejemplo, comprende las salidas individuales 1y 2; el canal B,
las salidas 3 y 4, etc. La primera salida del canal es la encargada de mandar la orden de subir la
persiana, mientras que la segunda salida envia la orden de bajar la persiana. Por lo tanto, los
cables de los motores de las persianas encargados de realizar cada una de estas acciones

deberan conectarse correctamente a cada salida del canal para realizar la accion requerida.

En la Tabla 1.1 aparece la accion realizada por las salidas de cada canal:

Canal Salidas Accién
A 1 Su.bll’
2 Bajar
B 3 Suplr
4 Bajar
C 5 Suplr
6 Bajar
D 7 Suplr
8 Bajar

Tabla 1.1. Canales de persiana: acciones de las salidas

Cada canal puede configurarse como persiana normal/toldo o como persiana con lamas

orientables.

Ademas del tipo de persiana, MAXinBOX 8 permite configurar las siguientes funcionalidades de los

canales de persiana:

# Tiempos. Permite configurar los tiempos basicos de recorrido de una persiana: tiempo

de subida y tiempo de bajada, asi como la posibilidad de definir un tiempo de seguridad ante
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7




cambio de sentido y un tiempo adicional al llegar al final del recorrido. Para persianas con
lamas orientables, podran configurarse la duraciéon de giro completo de las lamas y el tiempo
de paso de las mismas.

# Objeto de estado. Informa de la posicién actual de la persiana.

# Control preciso. Permite situar la persiana en una posicion (en porcentaje: 0-100%)
definida por parametro. Ademas, para persianas con lamas orientables, también se podra
establecer la posicion deseada para las lamas (valor entre 0 y 100%).

# Escenas. Permite ejecutar y/o grabar una determinada accién sobre el/los canalles de

persiana en los que se active esta funcion.

# Alarmas. Disponibles dos alarmas configurables por cada canal de persiana. Permiten

realizar la accion definida por pardmetro ante la recepcion de un evento externo determinado.

% Movimiento invertido. Permite que la persiana pueda ser controlada de manera inversa

a como se hace habitualmente.

# Posicionamiento directo. Envia una orden a la persiana para que se coloque en la

posicién predefinida.
# Configuracion inicial. Por defecto o personalizada.

Todas estas funciones se explicardn con mas detalle en el apartado 3. Parametrizacion ETS.

2.3. CONTROL MANUAL

MAXIinBOX 8 permite controlar manualmente el estado de sus 8 salidas, mediante los
botones situados en la parte superior del actuador. Hay un botén asociado a cada una de las

salidas (ver figura 1.2. Esquema de elementos).
Existen dos formas de realizar el control manual, denominadas Modo Test ON y Modo Test OFF.

Es posible bloguear el control manual, mediante un objeto de comunicacién de 1 bit, que se

explicara en el apartado de parametrizacion ETS.

Se explican a continuacion los diferentes comportamientos asociados a la configuracion elegida

para realizar el control manual.
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2.3.1. MODO TEST OFF

En este modo, cada boton del actuador funciona como si de un objeto de comunicacion se
tratase; es decir, al pulsar el boton asociado a una determinada salida, MAXinBOX 8 se comporta
como si hubiese recibido una orden por el objeto de comunicacion de activacién de la salida (“[SX]
ON/OFF” para el caso de salidas individuales y “[CX] Subir/Bajar”, “[CX] Parar” o “[CX] Parar/Paso”
para el caso de canales de persiana).

El Modo Test OFF esta pensado para su uso en cualquier momento durante la vida atil del

actuador.

En funcién de cédmo se configure cada salida (salida individual o canal de persiana), el Modo Test

OFF tendra los siguientes cometidos:

# Salida individual. Una pulsacién (corta o larga) sobre cualquier botén hara que
MAXIinBOX 8 actie como si hubiera recibido un valor “0/1” a través del objeto de
comunicacion “[SX] ON/OFF”, provocando una conmutacién en el ultimo estado de la salida
asociada al botén pulsado; es decir, que si la salida se encontraba a OFF, al pulsar el botdn

correspondiente recibira un “1” y se colocara en estado de ON, y viceversa.

9 Canal de persiana. Al pulsar sobre el boton, MAXinBOX 8 actuara del mismo modo que
si hubiera recibido una orden se subir/bajar o parar la persiana por el objeto correspondiente,

segun el tipo de pulsacion:

» Una pulsacién larga hara que la persiana comience a moverse (a no ser que ya se
encuentre al final de su recorrido), exactamente igual que si hubiera recibido la orden a

través del objeto de comunicacién “[CX] Subir/Bajar”.

Si tras enviar una orden de movimiento a la persiana no se realiza ninguna otra accion
sobre los botones del canal, el LED correspondiente se quedara encendido (luce en

verde) hasta que la persiana llegue al final de su recorrido.

» Una pulsacién corta detendra la persiana, si ésta se estaba moviendo (igual que si
hubiera recibido un “1” por el objeto “[CX] Parar)”; si la persiana estaba en reposo, no
provocara ninguna accion, a no ser que la persiana tenga lamas orientables, en cuyo
caso la pulsacién corta provocara un movimiento de un paso arriba o abajo (como si

hubiera recibido la orden mediante el objeto “[CX] Parar/Paso”).
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Al igual que pasaba en las salidas individuales, se puede actuar sobre varios canales de

persiana a la vez.

9 Salida o canal deshabilitado. Las pulsaciones sobre los botones correspondientes

seran ignoradas. El estado de las salidas se mantiene como estaba.

En cuanto a estados de bloqueo, temporizaciones, alarmas, escenas, envio de objetos de estado,
etc., el comportamiento del actuador al pulsar el botén es el mismo que tendria si recibiera la orden

a través del objeto de comunicacion correspondiente.

Una vez habilitado el Modo Test OFF a través del parametro “Control Manual” (ver apartado 3.2),

MAXINnBOX 8 estara siempre por defecto en este modo.

2.3.2. MODO TEST ON

En este modo, cada botdn actia directamente sobre el relé correspondiente y los objetos de
comunicacion no tienen en cuenta las acciones realizadas. De hecho, si MAXinBOX 8 se encuentra
en estado de Modo Test ON, cualquier orden recibida a través de un objeto de comunicaciéon no

tendra efecto sobre ninguna salida (ya sea individual o canal de persiana).
El Modo Test ON esta pensado para su uso durante la instalacion del actuador.

En funcién de como se configure cada salida (salida individual o canal de persiana), el Modo Test

ON tendra los siguientes cometidos:

9 Salida individual. Una pulsacién (corta o larga) sobre el botdn correspondiente
provocara un conmutacion en el relé, haciendo que cambie el estado actual de la salida

asociada (de encendida a apagada o viceversa).

# Canal de persiana. La actuacion sobre persianas en este modo se realiza de la
siguiente manera: el relé se cerrara al pulsar el botén correspondiente y seguira cerrado todo
el tiempo que se mantenga pulsado el botdén, haciendo que la persiana se mueva. El relé se
abrir4, provocando una detencion del movimiento de la persiana, cuando se suelte el botén

(al relajar la pulsacién).

No se tendra en cuenta la parametrizacion de tiempos asociados a la persiana ni la posicion
de la misma durante la pulsacion del botén, de manera que el movimiento no se detendra (no
se abrira el relé) hasta que no se suelte el botdn, aunque se mantenga pulsado durante

mucho tiempo.
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Por motivos de seguridad, la pulsacién simultdnea de los dos botones asociados a cada canal
de persiana no sera posible; es decir, si uno de los botones esta pulsado, una pulsacion
sobre el otro provocara que el movimiento actual de la persiana se detenga.

9 Salida o canal deshabilitado. Se consideran estas salidas como individuales, y aunque
estén deshabilitadas por parametro, una pulsacion sobre el botén asociado a la salida las
habilitar4, conmutando su estado (de encendida a apagada y viceversa).

Las alarmas, bloqueos, temporizaciones o cualquier otra orden enviada desde el bus KNX hacia el

actuador no afectan a sus salidas, mientras el Modo Test ON esté activo.

Una vez habilitado el Modo Test ON a través del parametro “Control Manual” (ver apartado 3.2),
sera necesaria una pulsacién prolongada sobre el boton Prog/Test (de al menos 3 segundos, hasta
gue el LED cambie de color a verde) para situar a MAXinBOX 8 en este modo. Para salir del Modo

Test ON basta con pulsar una sola vez el boton Prog/Test.

Nota: En su estado de fabrica, antes de haber descargado el programa de aplicacién, todos los

canales de MAXIinBOX 8 estan configurados como canales de persiana, por motivos de seguridad.
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3. PARAMETRIZACION ETS

Para comenzar con la parametrizacion del actuador MAXinBOX 8 es necesario, una vez
abierto el programa ETS, importar la base de datos del producto (version 1.0 del programa de

aplicacion).

A continuacioén se afiade el aparato al proyecto correspondiente y con el botén derecho del ratén
sobre el nombre del aparato, se selecciona “Editar parametros” para comenzar con su

configuracion.

En los siguientes apartados se explica detalladamente la parametrizacion de las distintas
funcionalidades de MAXinBOX 8 en ETS.

3.1. CONFIGURACION POR DEFECTO

Esta seccién muestra la configuracion por defecto desde la que se parte a la hora de

parametrizar las opciones del dispositivo.

Al entrar por primera vez en la Edicion de Parametros de MAXINBOX 8, se mostrard la siguiente

pantalla:

i 1.1.1 MAXinBOX 8 =)

GENERAL | GENERAL

Salidas [No -

Funciones Légicas [No ']

Envio de Objetos indicadores (0 y 1) [N v]
al volver la tensién de BUS 0

Figura 3.1. Pantalla de configuracién por defecto

Como puede verse en la Figura 3.1, las salidas y las funciones logicas estan deshabilitadas por
defecto, por lo que no se dispondra de ningln objeto de comunicacién hasta que no se vayan

habilitando las diferentes funcionalidades del actuador.

Si se habilita el parametro “Envio de Objetos indicadores al volver la tensién de BUS” apareceran
dos objetos de comunicaciéon de 1 bit (“Reset 0” y “Reset 1”) que permitiran enviar al bus KNX los

valores “0” y “1” tras una caida de tension de bus, con el fin de restablecer la comunicacion con el
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resto de dispositivos de la instalacion. Este envio puede ser inmediato o tras un retardo
configurable (en segundos).

3.2. SALIDAS

”
[

Al marcar “Si” en el parametro Salidas, aparecera en el menu de la izquierda el acceso a la

pantalla de configuracién de las salidas, que tiene el siguiente aspecto:

57 11.1 MAXinBOX 8 X
| GENERAL <<SALIDAS>>
<<SALIDAS>>

Canal & [Deshailtado v
Canal B [Deshailtado v
Canal C [Deshabiltado v
Canal D [Deshailtado v
Control Manual ’Modo Test Off + Modo Test On ']

¢Bloqueo del Control Manual? l No v ]

Figura 3.2. Pantalla configuracion de salidas

Las salidas estan agrupadas (de dos en dos) por canales, hasta un total de 8, nombrados del A al
D, que estan deshabilitados por defecto. Al seleccionar cada uno de ellos, se muestra un

desplegable que permite configurarlos como salidas individuales o como canal de persiana:

(7 1.1.1 MAXinBOX 8 ()
GENERAL 1 <<SALIDAS>>
<<SALIDAS>>
Canal & [Deshabiltada |
Deshabilitado
Canal B 5 alidas Individuales
Canal de Persiana
CanalC [Deshabiitado -
Canal D [Deshabiltado -
Control Manual [Modo Test Off + Modo Test On ']
¢Blogueo del Control Manual? [No v]

Figura 3.3. Posibles configuraciones de los canales

En esta pantalla es donde se podra establecer también el tipo de control sobre las salidas (a

través del parametro “Control Manual”), pudiendo elegir entre las siguientes opciones:
# Deshabilitado. El control manual sobre las salidas no esta activo.

# Solo con Modo Test Off. Control manual simple. Los botones actian como objetos de

comunicacion.
ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com
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» Solo con Modo Test On. Sélo estd activa la actuacion manual sobre las salidas,

mediante pulsacion de los botones.

# Modo Test Off + Modo Test On. Valor del parametro por defecto. Permite un control

manual completo, es decir, las salidas podran controlarse tanto con el Modo Test On como

con el Modo Test Off.

MAXinBOX 8 permite elegir por pardmetro el bloqueo o no del control manual, en la pestafia

“¢ Bloqueo del control manual?”. Si se decide poder bloquear el control manual (seleccionando

“Si”), se habilitara el objeto de comunicacién de 1 bit “Bloqueo de Control Manual” y se desplegaran

dos pestafias para configurar dos parametros adicionales:

9  Valor: indica el valor (“0” o “1”) que usara el objeto de comunicaciéon de 1 bit para

bloquear/desbloquear el control manual. Puede elegirse entre: [‘0” para desbloquear y “1”

para bloquear] o [“1” para desbloquear y “0” para bloquear].

& Inicializacién: permite inicializar el actuador, tras una caida de tensién, con el control

manual blogueado, desbloqueado o que mantenga el ultimo valor que tuviera (si se elige esta

opcidn, tras una descarga de parametros, el control manual estara desbloqueado).

Mientras el modo manual se encuentre bloqueado, las pulsaciones que se realicen sobre los

botones asociados a las salidas seran ignoradas.

En caso de que MAXinBOX 8 reciba por el objeto correspondiente un valor que bloguee el control

manual mientras se encuentra en Modo Test On, este modo se desactivara y se bloqueara el

control manual.

Control Manual

¢Blogueo del Control Manual?

Walor

Inicializacion

’Modo Test Off + Modo Test On v]
[si 7]
[0 Bloguear; 1 Desbloguear v ]

Ultima valor v
Desblogueado

Bloqueado

Ultimo valor

Figura 3.4. Tipo de control manual y bloqueo

En los siguientes apartados se explica con detalle cada de uno de los parametros que pueden

configurarse segun el tipo de salida elegido.
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3.2.1. SALIDAS INDIVIDUALES

La figura 3.5 representa un ejemplo de parametrizaciéon en ETS de un canal configurado
como Salidas individuales. En este caso, se parametriza el canal A, cuyas salidas individuales son
lalyla?2.

#° 1.1.1 MAXinBOX 8 ]

[ GENERAL 1 -SALIDA 1
<<SALIDAS>>

5ALIDA 2 [Habiltada -

TIPO: {Normalmenle Abierta VJ

FUNCIONES:

- Temporizaciones [No 7 ]

- Escenas {No ']

- Alarma { No o ‘

- Configuracién Inicial

(al volver la tensién de BUS) {POT Defecto v]

Figura 3.5. Canal A configurado como salidas individuales

Al habilitar cada salida, aparecen automaticamente en la ventana de topologia de ETS los

siguientes objetos de comunicacion asociados (todos ellos de 1 bit):

# [SX] ON/OFF: permite activar (ON) o desactivar (OFF) la salida correspondiente,

mediante el envio del valor “1” 6 “0”, en funcién del tipo de salida parametrizado.
# [SX] Estado: muestra el estado actual de la salida (activada o desactivada).

# [SX] Blogueo: permite bloguear/desbloquear la salida (deshabilitar/habilitar su control,

respectivamente) enviando el valor “1”/’0” al objeto, respectivamente.

Nota: Soélo la funcién “Alarma” tiene mayor prioridad que el bloqueo; es decir, si durante el
bloqueo llega una sefial de alarma, la salida correspondiente se posicionara tal y como se
indique en la funcién alarma. Cuando la alarma sea desactivada, la salida vuelve al estado de

bloqueo.
Lo primero que ha de configurarse es el tipo de cada salida del canal:

# Normalmente abierta: la salida se activara (ON) cuando su relé se cierre; en este
momento, el LED asociado a la salida se iluminara en verde. La salida se desactivara (OFF)

cuando su relé se abra, apagandose también la sefial luminosa.
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# Normalmente cerrada: la salida se activard (ON) cuando su relé se abra y el LED
asociado estara apagado. La salida se desactivara (OFF) cuando su relé se cierre, haciendo
gue el LED se ilumine en verde.

A continuacion, las funciones asociadas a cada una de las salidas:

# Temporizaciones: permiten temporizar las salidas, mediante una temporizacién simple

y/o una intermitencia.

.
% 1.1.1 MAXinBOX 8 |23

GENERAL i Temporizaciones
<<SALIDAS>>
-SALIDA 1

Temporizaciones

SALIDA 2 - Retardo al Encendido 0
[décimas de seq.] (0 = Sin retardo)

TEMPORIZACION SIMPLE Si v

- Retardo al Apagado 0
[décimas de seg.] (0 = Sin retardo]

- Duracién del Encendido 0
[décimas de seq.] (0 = Infinito]

- Multpicacién (Mo v

INTERMITENCIA [No v

Figura 3.6. Pantalla de temporizaciones. Temporizacion simple

» Temporizacion simple. Permite que el encendido/apagado de las salidas se realice

tras un retardo determinado tras dar la orden (“[SX] Temporizacién’=1 6 0).

e Retardo al encendido: para determinar el tiempo transcurrido entre la orden de
encendido temporizado y el encendido de la salida. Un 0 indica que no se aplicara

retardo.

e Retardo al apagado: este parametro determina el tiempo transcurrido entre la
orden de apagado temporizado y el apagado de la salida. Un O indica que no se

aplicara retardo.

e Duraciéon del encendido: determina el tiempo que permanece encendida la

salida antes de apagarse. Un 0 indica que la duracién es ilimitada.
Estos parametros se aplican en la temporizacion simple de la siguiente manera:

- Cuando MAXInBOX 8 recibe un “1” por el objeto de comunicacién “[SX]
Temporizaciéon”, ordena encender la salida, aplicando el retardo al encendido y la
duracién del encendido (si se ha parametrizado un valor distinto de 0 para estos

campos).
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- Cuando MAXInBOX 8 recibe un “0” por el objeto de comunicacion “[SX]
Temporizacion”, ordena el apagado de la salida, aplicando el retardo al apagado (si se ha

parametrizado un valor distinto de O para este campo).

e Multiplicacion: permite aumentar progresivamente, en tiempo de ejecucion, la
duracion del encendido o los retardos al encendido o al apagado de la salida. Es
decir, al activar esta funcion, MAXinBOX 8 realiza una multiplicaciéon de los tiempos
definidos en la temporizacion, tantas veces como reciba un “1” o un “0” por el objeto

“[SX] Temporizacion”. Se distinguen dos casos:

- Sin multiplicacion: si durante un encendido temporizado, MAXinBOX 8 recibe
un “1” por el objeto “[SX] Temporizacién”, empieza a contar de nuevo el

encendido temporizado.

- Con multiplicacion: la temporizacion que se aplica a la salida del controlador
se multiplica por “n” al recibir “n” veces la orden de temporizacion a través del
objeto correspondiente, antes que el tiempo parametrizado para la

temporizacion finalice.

» Intermitencia (ver figura 3.7). Permite encender y apagar una salida de manera
intermitente, parametrizando una duracion para el encendido y otra para el apagado, asi
como el nimero de veces que esta secuencia de encendidos y apagados se repetira (si
en el parametro “Numero de repeticiones” se elige el valor 0, la secuencia se repetira
indefinidamente, hasta que llegue una orden de apagado de la intermitencia, “[SX]

Intermitencia=0").

También se puede definir el estado en que quedara la salida al terminar la Ultima de las

repeticiones parametrizadas (puede elegirse entre salida apagada o encendida).

i1 1.1.1 MAXinBOX 8 ()

| GENERAL Temporizaciones
<<SALIDAS>>

5ALIDA 1 ; ,
| Tenpoizacioes TEMPORIZACION SIMPLE [No v

-SALIDA 2

INTERMITENCIA [si v

- Duracién del Encendido 25
[décimas de segundo]

- Duracién del Apagado %5
[décimas de segundo]

- N® de Repeticiones 0
[O=Indefinidas]

- Estado Final
(al terminar la dltima repeticidn)

|OFF v

Figura 3.7. Pantalla de temporizaciones. Intermitencia.
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Es importante saber que MAXinBOX 8 permite parametrizar tanto una temporizacion simple como

una intermitencia para la misma salida.

» [Escenas: las escenas permiten el accionamiento sincronizado de varios de los
dispositivos de la instalacion domaética, de modo que se generen los ambientes predefinidos
por parametro.

i 1.1.1 MAXinBOX 8 S

"RENERAL i Escenas
<<SALIDAS>>

SALIDA 1 AESann 7 .
[1-64, 0 = Deshabiltada] E

SALIDA 2
- Reaccién (oFF v

-Escena 0 7S
[1-64, 0 = Deshabilitada]

- Reaccidn OFF v

-Escena 0 S
[1-64, 0 = Deshabilitada] =

- Reaccidn OFF A

-Escena 0
[1-64, 0 = Deshabilitada]

- Reaccidn OFF X

-Escena 0
[1-64, 0 = Deshabilitada]

- Reaccién (oFF -

Figura 3.8. Pantalla de escenas

Existe un objeto de comunicacion de 1 byte asociado a las escenas para las salidas
individuales: “Escenas (Salidas)”, que aparece nada mas activar en ETS la pestafa “Salidas”,

aungue éstas estén deshabilitadas.

Para el caso de las salidas individuales del actuador MAXinBOX 8, las escenas permiten
asociar un valor numérico (comprendido entre 1 y 64; el valor 0 indica que la escena
correspondiente estarad deshabilitada) a un estado de la salida (encendida o apagada). De
esta manera, cuando en el objeto de comunicacion asociado a escenas se reciba, a través
del bus KNX, el valor numérico predefinido para una escena, se ejecutard la accion
parametrizada: encender o apagar la salida asociada, con lo que se podran crear diferentes

ambientes en una instalacion.

Ademas de ejecutar escenas, también podran grabarse, teniendo en cuenta que los valores

numéricos asociados deberan estar comprendidos entre 128 y 191.
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MAXinBOX 8 permite ejecutar y/o grabar hasta 5 escenas diferentes para cada salida.

# Alarma: en cada salida individual puede configurarse una alarma, que, una vez activada,
serd prioritaria sobre todas las demas 6rdenes que puedan llegar al actuador desde el bus
KNX; es decir, toda orden que llegue al actuador sera ignorada hasta que la alarma se
desactive.

i1 1.1.1 MAXinBOX 8 [

GENERAL Alarma
<<SALIDAS>>
SALIDAT DESENCADENANTE: [ B
[valor que hace saltar la Alarma)
SALIDA 2 PERIODO DE MONITORIZACION CICLICA 0
[# 1 min., 0 = Deshabilitado]
REACCION:
(de la Salida al saltar la Alama)
DESACTIVACION:
[modo en que la Alaima es desactivada)

ESTADO FINAL:
(de la salida al concluir la Alarma)

[Camo esta v]

[ Normal v ]

[Cumo estd VJ

Figura 3.9. Pantalla de alarma

Como puede verse en la figura anterior, en la pantalla de la alarma para salidas individuales

pueden configurarse los siguientes parametros relativos a la misma:

» Desencadenante: valor que activa la alarma. Puede ser “1” o “0”. Si se elige “1”,
cuando se escriba un “1” sobre el objeto de comunicacion asociado, la alarma se
activara, y si se recibe un “0”, la alarma se desactivara. Si se elige “0” como valor
desencadenante de la alarma, al recibir un “0”, la alarma se activara y con un “1”, se

desactivara.

» Periodo de monitorizacién ciclica (en minutos): permite parametrizar el tiempo en
gue la alarma volvera a activarse tras la Ultima orden de No Alarma (“[SX] Alarma” = valor
contrario al desencadenante) recibida. Cuando el periodo de monitorizacién ciclica llega
a su fin, MAXinBOX 8 activa la alarma, que ejecutard la accibn que haya sido
parametrizada (a no ser que el estado de la salida no cambie). En caso de no querer un
nuevo desencadenamiento de la alarma, serd necesario recibir el valor contrario al
desencadenante a través del objeto de Alarma antes de que finalice el periodo de

monitorizacion ciclica.

La monitorizacién ciclica puede deshabilitarse simplemente escribiendo el valor 0 en la

casilla correspondiente.

Para comprender mejor este comportamiento, por favor leer el siguiente ejemplo de

aplicacion.
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v' Ejemplo

Suponer que se configura un periodo de monitorizacion ciclica de 2 minutos. El desencadenante
de la alarma es “17 y la acciéon que realiza cuando esta activa es encender la salida
correspondiente y cuando se desactiva, apagarla. Estando la salida apagada, llega un “1” a
través del objeto de comunicacion asociado a la alarma, con lo que ésta se activara, colocando
la salida en estado de ON. Mientras no se desactive la alarma, cualquier accion que se quiera
realizar sobre la salida sera ignorada. Pasado un tiempo (t2), llega un “0” a través del objeto de
alarma, haciendo que ésta se desactive, provocando también la conmutacion del estado de la
salida (de encendida a apagada). Antes de que el periodo de monitorizacion ciclica
parametrizado (2 minutos) finalice, llega una nueva orden de desactivacion de la alarma, por lo
gue este tiempo comienza a contar de nuevo. Pasados dos minutos sin que se ejecute ninguna
otra accion sobre el objeto de alarma, ésta volvera a activarse de manera automatica,
provocando un cambio en el estado de la salida (de apagada a encendida). Igual que antes,
cualquier accion sobre la salida sera ignorada hasta que la alarma sea desactivada. Ver figura
3.10.

“[SX] Alarma”=1 Activacion
l “[SX] AIaera”=0 automatica Alarma
y
“[SX] Alarma”=0
Estado de la Salida -
2 minutos
tl 12 2 minutos

Figura 3.10. Ejemplo monitorizacion ciclica
» Reaccion (de la salida al saltar la alarma): mediante este parametro puede
configurarse que la salida adopte alguno de estos estados cuando la alarma es activada:
e Como esta
e Encendida (ON)
e Apagada (OFF)

e Salida intermitente (un tiempo encendida y otro apagada): se despliegan 3
pestafias adicionales que permiten configurar la duracién del encendido, la del

apagado y el nimero de repeticiones de la secuencia intermitente.
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» Desactivacion: indica el modo en que se desactiva la alarma, pudiendo elegir una

desactivacion:

e Normal: segun lo parametrizado en “Desencadenante”, la alarma se desactivara

cuando llegue un “0” o un “1” a través del objeto de alarma.

e Con Enclavamiento: método en el que se aplicara una desactivacion normal,
pero la alarma no se desactivara hasta que no se reciba, ademas, un “1” por el
objeto de comunicacion de 1 bit asociado al enclavamiento. Este segundo método
permite que, aunque la situacion de alarma haya concluido, la salida continte

blogueada hasta no ser habilitada manualmente desde otro punto.

» Estado final (de la salida al concluir la alarma): mediante este parametro puede
configurarse que la salida adopte alguno de estos estados cuando la alarma es

desactivada:
e Como esta
e Encendida (ON)
e Apagada (OFF)

e Como estaba antes de la alarma

# Configuracion inicial: se configura aqui el estado de las salidas tras volver la tensién al

bus de comunicaciones. Puede parametrizarse como configuracion por defecto o

personalizada.

Si se elige la configuracién por defecto, tras una descarga desde ETS (parcial o completa), el
estado de la salida sera apagado (OFF); tras un fallo de tension, el estado de la salida sera el

gue tenia justo antes de la caida de tensién (encendido o apagado).

Si se elige personalizar la configuracion de las salidas, se mostrara la pantalla siguiente:

a1 111 MAXinBOX 8 = |

GENERAL Configuracién Inicial
<<SALIDAS>>

SALIDA 1 ESTADO: = -
[ Corfigurasin fricial (de la salida al Iicio) (Dimo Estado Fegisiad v
‘ SALIDA 2 ACTUALIZACION:

[envio del Objeto "E stada" al Inicio) l No . J

Figura 3.11. Pantalla de configuracion personalizada

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com

21




En ella se podran configurar las siguientes opciones:

» Estado: permite establecer el estado en el que se encontrara la salida tras una
descarga o al volver la tension tras un fallo de bus. Pueden elegirse los siguientes
estados: ultimo estado registrado (estado en que quedo la salida antes del fallo de bus),

salida encendida (ON) o salida apagada (OFF).

» Actualizacion: activando esta opcion (“Si”), se enviara el estado actual de la salida
al inicio y al volver la tensibn al bus, mediante el objeto de comunicacion
correspondiente. Ademas, podra definirse un tiempo de retardo para el envio del estado

de la salida. Si se elige 0, el envio se realiza inmediatamente.

Nota: El envio del estado inicial de las salidas individuales se realiza siempre a través
del objeto “[SX] Estado”,

3.2.2. CANAL DE PERSIANA

MAXInBOX 8 permite también configurar sus salidas como canales de persiana, para poder

llegar a controlar el movimiento de hasta 4 persianas distintas en una instalacién domética.

Al habilitar en ETS un canal como canal de persiana, aparece automaticamente en la ventana de
topologia un objeto de comunicacién de 1 bit (“[CX] Bloqueo”) asociado a cada canal, que permite
bloquear sus salidas (deshabilitar su control) al enviar un “1” al objeto. Ademas, si la persiana se
encontraba en movimiento en el momento en que es bloqueada, serd detenida y se impedira

cualquier control sobre ella. La salida se desbloqueara al enviar un “0” al objeto de comunicacion.

Nota: Sdlo la funcién “Alarma” tiene mayor prioridad que el bloqueo; es decir, si durante el bloqueo
llega una sefial de alarma, la persiana se posicionara tal y como se indique en la funcién alarma.

Cuando la alarma sea desactivada, la persiana vuelve al estado de bloqueo.
Lo primero que hay que configurar es el tipo de persiana:

¥ Persiana normal/toldo: se trata de persianas (u otros cerramientos motorizados) de uso
habitual. Poseen un Unico movimiento (de subida o de bajada) con el que se desplazan en
bloque. Al seleccionar este tipo de persiana, se habilitarAn dos objetos de comunicacion
asociados: “[CX] Subir/Bajar”’ y “[CX] Parar”, usados para enviar las 6rdenes de subir/bajar o

parar a la persiana, respectivamente.
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Al seleccionar este tipo de persiana, aparece la siguiente Nota: “Se ignoraran las Posiciones
de Lamas para las Persianas Normales”. Esto quiere decir que todos los pardmetros que
aparezcan en las distintas funciones habilitadas que hagan referencia al posicionamiento (%)
de las lamas de la persiana no deberan tenerse en cuenta para este tipo de persianas.

# Persiana con lamas orientables: son persianas especiales que poseen lamas cuyo
movimiento puede manejarse con el mismo motor. Para este tipo de persianas, MAXinBOX 8
permite controlar los dos movimientos posibles: el giro de las lamas (para conseguir una
mayor 0 menor incidencia de la luz exterior) y el movimiento de la persiana (para subirla o
bajarla). Al seleccionar este tipo de persiana, se habilitaran dos objetos de comunicacion
asociados: “[CX] Subir/Bajar’ (usado para enviar las 6rdenes de subir y bajar a la persiana) y
“[CX] Parar/Paso” que, al recibir un “1” o un “0”, detiene la persiana, si ésta se encontraba en
movimiento o, si estaba parada, y recibe un “0” por este objeto, da un pequefo paso hacia
arriba (giro ascendente de las lamas) y al recibir un “1”, da un pequefio paso hacia abajo (giro
descendente de las lamas). La funcionalidad de paso arriba/abajo es de utilidad para corregir

ligeramente tanto la posicion de las lamas como la de la persiana.

Para obtener una informacion mas detallada acerca de este tipo de persianas y de su

configuracion en ETS, por favor consultar el Anexo I. Control preciso de lamas.

En las siguientes figuras pueden verse las pantallas que aparecen al configurar un canal de salida
como canal de persiana tipo Normal/Toldo (figura 3.12) y otro como persiana con lamas orientables
(figura 3.13).
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i ,
%7 1.11 MAXinBOX 8 )

GENERAL -CANAL A
<<SALIDAS>>
CANAL &
TIPO: [Persiana Normal / Toldo v
-NOTA: Se ignoraran las Posiciones de
Lamas para las Persianas Normales
TIEMPOS:
- Recorrido de la Persiana 150 =]
[décimas de segundo] e
- Tiempo de seguridad ante el cambio de 5
sentido [décimas de segundo]
- ¢ Tiempos de Subida y Bajada distintos? [No V]
- Tiempo adicional al llegar al limite [ N v]
[superior o inferior) 9
FUNCIONES:
- Objeto de Estado [No v]
- Control Preciso [No V]
- Escenas [No V]
- Alarmas [No v]
- Movimiento Invertido l No v]
- Posicionamiento Directo [No vJ
- Configuracién Inicial [Por Defecto V]

Figura 3.12. Canal A configurado como canal de persiana normal/toldo

i 1.1.1 MAXinBOX 8 (>
GENERAL -CANAL B
<<SALIDAS>>
-CANAL A ' - -
-CANALB TIPO: Persiana con Lamas Orientables v
TIEMPOS:
- Recorrido de la Persiana 150 =

[décimas de sequndo]

- Duracién del Giro completo de Lamas 20
[décimas de segundo]
- Tiempo de Paso de Lamas 2
[décimas de segundo]
- Tiempo de seguridad ante el cambio de 5 =
sentido [décimas de segundo] ]
- ¢ Tiempos de Subida y Bajada distintos? [No V]
- Tiempo adicional al llegar al limite [No v]

[superior o inferior)

ESPECIFICO DE PERSIANA CON LAMAS:

S ILCons_elvar Posicién de Lamas cuando [No
la persiana completa su movimiento?
- Pos. de Lamas en la Pos. &bajo [%] 100
FUNCIONES:
- Obieto de Estado [No V]
- Control Preciso [Nn V]
-Escenas [No v]
- Alarmas [No v]
- Movimiento Invertido [No V]
- Posicionamiento Directo [No v]
- Configuracién Inicial [Por Defecto v]

Figura 3.13. Canal B configurado como canal de persiana con lamas orientables
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Ademas del tipo de persiana, serd necesario configurar las funciones especificas que se desea
tengan las persianas de la instalacion, que serdn comunes a ambos tipos de persiana:

# Tiempos: en estas pestafias se definen los tiempos (en décimas de segundo) asociados

al recorrido de la persiana, como son:

» Recorrido de la persiana: tiempo que tarda la persiana en bajar o subir
completamente. Este tiempo puede ser el mismo para la subida y para la bajada (si se
selecciona “No” en el parametro “; Tiempos de subida y bajada distintos?” que aparece
mas abajo). En caso de que la persiana tarde mas o menos tiempo en subir que en bajar,
se seleccionara “Si” en el citado parametro, y el tiempo que se defina en “Recorrido de la

persiana” sera el tiempo de bajada de la misma.

No es necesario graduar este tiempo periddicamente, ya que MAXinBOX 8 recuerda

siempre la posicion exacta en que se encuentra la persiana (aunque se vaya la tension).

» Tiempo seguridad ante cambio sentido: es el tiempo de seguridad asignado,
como medida de proteccion, ante un cambio de sentido en el movimiento de la persiana,
para no sobrecargar el motor que la controla. Es decir, si la persiana se encuentra
subiendo y se envia una orden de bajar, MAXinBOX 8 detendra unos instantes (tiempo
de seguridad parametrizado) la persiana antes de invertir el movimiento y comenzar a
bajarla. Se recomienda un valor de 5 décimas de segundo (valor por defecto en el

pardmetro).

» ¢Tiempos subida y bajada distintos?: en el caso de persianas pesadas, los
tiempo de subida y bajada pueden ser diferentes; en ese caso, se debe activar este
pardmetro e indicar en él el tiempo de subida, mientras que en el parametro “Recorrido

de la persiana” se definira el tiempo de bajada, como ya se comenté anteriormente.

» Tiempo adicional al llegar al limite: este parametro garantiza que la persiana
siempre alcance su final de carrera. Una vez la persiana ha consumido su tiempo de
subida o bajada, este parametro establece un tiempo adicional durante el cual el motor
seguira girando para prevenir pequefios desajustes en el final de carrera de la persiana.
Este pardmetro viene deshabilitado por defecto, sin embargo, se aconseja establecer un

valor en el mismo, para asegurar el correcto movimiento de las persianas.

Ademas, si la persiana tiene lamas orientables (figura 3.13), aparecen una serie de tiempos y
parametros especificos de este tipo de persianas. Todos ellos se explican en detalle en el

Anexo | del presente manual.
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Nota: Tras la programaciéon en ETS, MAXInBOX 8 considera que las persianas estan
completamente subidas (arriba), por lo que cualquier orden de subida sera ignorada.

A continuacion se presenta un ejemplo de configuracion, para que los conceptos de tiempos
gueden mas claros.

v' Ejemplo:

La persiana asociada al canal A (Persiana tipo Normal/Toldo) tarda 15 segundos en bajar y 20
en subir. Se afiade un tiempo adicional de 2 segundos en el final del recorrido. En este caso, la

parametrizacién queda de la siguiente manera:

TIPO: Persiana Normal / Toldo v

-NOTA: Se ignorarén las Posiciones de
Lamas para las Persianas Normales

TIEMPOS:
- Recorrido de la Persiana 150 -
[décimas de segunda] X
- Tiempo de seguridad ante el cambio de 5 P
sentido [décimas de segundo] hd
- ¢ Tiempos de Subida y Bajada distintos? s v
Tiempo de Subida [x0.15] (el de Bajada 200 x

es el antes nombrado Recorrido) 2

- Tiempo adicional al llegar al limite l si 'J
[superior o inferior) L
Tiempo que se ahade al llegar al final 20 x

del recorrido [décimas de seq.) hd

Siguiendo con la configuracién de persianas, aparecen las siguientes funciones parametrizables,

comunes a ambos tipos de persiana:

# Objeto de estado: al activar esta funcién, se habilita un objeto de comunicaciéon de 1
byte que indica en qué posicidon se encuentra la persiana en cada momento. Se trata del
objeto “[CX] Posicion de Persiana actual”’, de 1 byte, expresado en porcentaje (%). Este
objeto toma el valor 0 cuando la persiana se encuentra completamente arriba (0%) y el valor
255 cuando se encuentra completamente abajo (100%). El resto de valores representan las

distintas posiciones intermedias.

Puede elegirse por parametro si la posicién se envia cada segundo al Bus KNX durante el
movimiento o no (activando o no el parametro “ Enviar posicion de persiana cada segundo

durante el movimiento?” que se despliega al habilitar “Objeto de estado”).

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA VWWW.zennio.com

26




Para persianas con Lamas orientables aparece también el objeto de 1 byte “[CX] Posicion de
Lamas actual”, que tomara el valor 0 (0%) cuando las lamas estén totalmente “arriba” y el

valor 255 (100%) cuando las lamas estan totalmente “abajo”.

# Control preciso: esta funcién permite situar la persiana en cualquier posicion de su
recorrido, indicada a través del objeto de comunicacion asociado: “[CX] Posiciéon de persiana
deseada”, de 1 byte, expresado en porcentaje (%). Cada vez que MAXinBOX 8 recibe por
ese objeto un nuevo valor (por ejemplo, 48%), mueve la persiana hasta la posiciéon

correspondiente (en el caso del ejemplo, un poco mas arriba de la mitad).

Para persianas con Lamas orientables aparece también el objeto de 1 byte “[CX] Posicion de
Lamas deseada”, a través del cual se podra establecer la posicion (en porcentaje) en la que

se quieren situar las lamas de la persiana.

# Escenas: esta funcién permite el uso de escenas para controlar la persiana. Permite
elegir la posicion en la que se situara la persiana en funcion del nimero de escena que llega

a MAXinBOX 8 a través del objeto de 1 byte “Escenas (Persianas)”.

Ademas de ejecutar escenas, también podran grabarse, teniendo en cuenta que los valores
numericos asociados deberan estar comprendidos entre 128 y 191 (y no entre 0 y 63, valores

reservados para ejecutar escenas).

Pueden ejecutarse y/o grabarse hasta 5 escenas diferentes por cada canal de persiana

activo.
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5 111 MAXinBOX 8

GENERAL
<<SALIDAS>>
-CANAL A
Escenas

Escenas

- Escel

na
[1-64. 0 = Deshabilitada]

- Reaccidn

¢Posicidn Especifica de Persiana?
Posicién de Persiana [%]
¢Posicién Especifica de Lamas?

Posicién de Lamas [%]

-Escena

[1-64, 0 = Deshabilitada]

- Reaccidn

- Escel

na
[1-64. 0 = Deshabilitada]

- Reaccidn

-Escena

[1-64, 0 = Deshabilitada]

- Reaccidn

-Escena

[1-64, 0 = Deshabilitada]

- Reaccidn

0

[Posicién Determinada v]
Ariba

Abajo ‘
Postion Determinaga |
50 2
[5i (i a Posicién) -
50 z
0

Ariiba v
1]

Ariba v
0 =
Ariiba v
0

{Aniba vl

Figura 3.14. Pantalla de escenas

El parametro “Escena” indica el numero de escena ante el cual reaccionara la persiana. Si

este valor es 0, la escena correspondiente estara deshabilitada.

El parametro “Reaccioén” indica la posicion a la que se movera la persiana cuando llegue el

niumero de escena definido en el parametro anterior a través del objeto “Escenas

(Persianas)”. La persiana podra situarse arriba, abajo o en una posicién determinada. En

caso de seleccionar esta ultima opcion, se desplegara el parametro “; Posicion especifica de

persiana?”’, donde se podra seleccionar si la persiana se sitlua en una posicion especifica

(configurada a través del parametro “Posicion de Persiana [%]”, que aparece al seleccionar

“Si”) o si se conserva la posicion en la que se encuentra actualmente.

Para persianas con Lamas orientables, podra configurarse ademas una posicion especifica

en la que situar las lamas (mediante el parametro “Posicién de Lamas [%]”) al recibir el

numero de escena configurado, o conservar su posicién actual.

Véase el siguiente ejemplo de configuracién de escenas.
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v' Ejemplo:

En una instalacion domética se desean utilizar 3 escenas para el control de una persiana con
lamas orientables mediante MAXIinBOX 8: las escenas 4, 6 y 18. Las posiciones en las gque se

quiere situar la persiana son:
- Ante la escena 4 - persiana arriba
- Ante la escena 6 - persiana abajo

- Ante la escena 18 - persiana a la mitad de su recorrido (50%). Las lamas mantienen la

posicion que tuvieran.

La parametrizacion del canal de persiana en este caso queda asi:

Escenas
-Escena 4 =
[1-64, 0 = Deshabilitada] ]
- Reaccidn [ Arriba v
- Escena g S
[1-64, 0 = Deshabilitada] =
- Reaccidén Abajo v
-Escena 18 =
[1-64, 0 = Deshabiltada] 2
- Reaccidn ’Posicio’n Determinada vl
¢Posicién Especifica de Persiana? [Sl’ (Ir a Posicidn) v]
Posicién de Persiana [%] 50 L=
¢ Posicion Especifica de Lamas? ’No [Se conservara la Posicién Actual] v]

» Alarmas: MAXinBOX 8 permite configurar hasta 2 alarmas por canal de persiana. Esta
funcién esta disefiada para los casos en que el actuador debe reaccionar ante eventos
externos. En caso de configurar dos alarmas, MAXinBOX 8 podra realizar diferentes acciones

ante dos eventos externos distintos.
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"7 1.1.1 MAXinBOX 8

| GENERAL
<<SALIDAS>>
-CANAL &
Alarmas

Alarmas

NUMERQ DE ALARMAS:

ALARMA 1:
DESENCADENANTE:
[walor que hace saltar la Alarma)

PERIODO DE MONITORIZACION CiCLICA
[# 1 min., 0 = Deshabilitado]

REACCION:
(del Canal al saltar la Alarma)

- Posicién de Persiana [%]

- Posicién de Lamas [%]
DESACTIVACION:
[modo en que la Alarma es desactivada)
ESTADO FINAL:

lUna

[1

0

1 Pasicidn Determinada

50

50

[Normal

[Como estd

[del Canal al concluir la Alarma)

Figura 3.15. Pantalla de alarmas

En esta pantalla se pueden configurar los siguientes parametros:

ZENNiO AVANCE Y TECNOLOGIA

» Numero de alarmas: se puede elegir entre habilitar una o dos alarmas por canal de
persiana. En caso de elegir dos alarmas, cada una de ellas se controlard de modo
independiente con el objeto de comunicaciéon de 1 bit correspondiente ({CX] Alarma”

para la Alarma 1 y “[CX] Alarma 2” para la Alarma 2).

Hay tener en cuenta que la alarma 1 tiene siempre mayor prioridad que la alama 2. Es

decir, si un canal se encuentra en estado de Alarma 2 y se activa la Alarma 1, el canal
pasara a estado de Alarma 1 y no volvera a estado de Alarma 2 hasta que la 1 no sea
desactivada. Sin embargo, si un canal se encuentra en estado de Alarma 1 y se activa la
Alarma 2, ésta sera ignorada y el canal continuard en estado de Alarma 1, hasta que esta
primera alarma sea desactivada, momento en que el canal se situar4 en estado de

Alarma 2.

» Desencadenante: este parametro determina el valor que activa la alarma, que
puede ser “1” 0 “0”; es decir, la alarma se activara cuando por el objeto de comunicacién
correspondiente (“{CX] Alarma” o “[CX] Alarma 2”) llegue el valor elegido como

desencadenante.

» Periodo de monitorizacién ciclica (en minutos): permite parametrizar el tiempo en
gue la alarma volvera a activarse tras la ultima orden de No Alama (“[CX] Alarma” = valor
contrario al desencadenante) recibida. Cuando el periodo de monitorizacién ciclica llega
a su fin, MAXinBOX 8 activa la alarma, que ejecutara la acciébn que haya sido
parametrizada (a no ser que el estado de la salida no cambie). En caso de no querer un
nuevo desencadenamiento de la alarma, serd necesario recibir el valor contrario al
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desencadenante a través del objeto de Alarma antes de que finalice el periodo de

monitorizacioén ciclica.

La monitorizacion ciclica puede deshabilitarse simplemente escribiendo el valor 0 en la

casilla correspondiente.

Para comprender mejor este comportamiento, por favor leer el siguiente ejemplo de

aplicacion.

v' Ejemplo

Suponer que se configura un periodo de monitorizacion ciclica de 3 minutos para la Alarma 1. El
desencadenante de la alarma es “1” y la accidén que realiza cuando esta activa es subir la
persiana asociada al canal y cuando se desactiva, bajarla. Estando la persiana abajo, llega un
“1” a través del objeto de comunicacion asociado a la alarma, con lo que ésta se activara, y
comenzarda a subir la persiana. Mientras no se desactive la alarma, cualquier accidon que se
quiera realizar sobre el canal sera ignorada. Pasado un tiempo (t2), llega un “0” a través del
objeto de alarma, haciendo que ésta se desactive, y que la persiana comience a bajar. Antes de
gue el periodo de monitorizacidon ciclica parametrizado (3 minutos) finalice, llega una nueva
orden de desactivacion de la alarma, por lo que este tiempo comienza a contar de nuevo.
Pasados tres minutos sin que se ejecute ninguna otra accién sobre el objeto de alarma, ésta
volvera a activarse de manera automatica, provocando un cambio en el estado de la salida,
haciendo que la persiana vuelva a subir. Igual que antes, cualquier accion sobre la salida sera

ignorada hasta que la alarma sea desactivada. Ver figura 3.16.

“[CX] Alarma”=1 Activacién
l “[CX] Alarma”=0 automatica Alarma
“[CX] Alarma”=0
Estado de la Salida -
3 minutos
tl 12 3 minutos

Figura 3.16. Ejemplo Monitorizacion ciclica

» Reaccion (del canal al saltar la alarma): mediante este parametro se puede
configurar el estado que se desea tenga la persiana al saltar la alarma, pudiendo elegir

entre:
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e Detener la persiana

e Arriba

e Abajo

e Posicion determinada

Si se elige “Posicion determinada”, se desplegara una nueva pestafna donde se podra
escribir un valor comprendido entre 0% (completamente arriba) y 100% (completamente
abajo).

Para persianas con Lamas orientables también se despliega la pestana “Posicion de
Lamas [%]”, donde se podra establecer un valor comprendido entre 0% (totalemente

abiertas) y 100% (totalmente cerradas).

» Desactivacion: indica el modo en que se desactiva la alarma, pudiendo elegir una

desactivacion:

e Normal: segun lo parametrizado en “Desencadenante”, la alarma se desactivara

cuando llegue un “0” o un “1” a través del objeto de alarma correspondiente.

e Con Enclavamiento: método en el que se aplicard una desactivacion normal,
pero la alarma no se desactivara hasta que no se reciba, ademas, un “1” por el
objeto de comunicacion de 1 bit asociado al enclavamiento. Este segundo método
permite que, aunque la situacion de alarma haya concluido, la salida continle

bloqueada hasta no ser habilitada manualmente desde otro punto.

» Estado final (del canal al concluir la alarma): mediante este pardmetro puede
configurarse que el canal adopte alguno de estos estados cuando la alarma es

desactivada:
e Como esta
e Arriba
e Abajo

e Posicion anterior a la alarma
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" Movimiento invertido: esta funcion permite controlar las persianas de manera inversa a
como se hace habitualmente (MAXinBOX 8 sube la persiana al recibir un “0” por el objeto de
comunicacion “[CX] Subir/Bajar” y la baja al recibir un “1”). Por tanto, si se activa esta funcion,
MAXInBOX 8 subira la persiana al recibir un “1” y la bajara al recibir un “0” por el objeto de

comunicacion de 1 bit “[CX] Movimiento Invertido”.

Este tipo de control es compatible con el control del movimiento estandar, puesto que
mediante el objeto de comunicacion “[CX] Subir/Bajar’ se realiza el control normal y con el

objeto “[CX] Movimiento Invertido”, el control invertido.

Esto es Util, por ejemplo, para hacer un apagado general de una instalacién, con el que se
desea apagar las luces y bajar las persianas. En este caso, se enviara un “0” a los objetos de
ON/OFF de control de las luces y a los objetos “Movimiento invertido” de control de las

persianas, pudiendo realizar las dos acciones simultaneamente.

# Posicionamiento directo: esta funcion permite mover la persiana a posiciones fijadas
por parametro, mediante objetos de comunicacién de 1 bit (“[CX] Posicionamiento Directo” y
“[CX] Posicionamiento Directo 2”). Al recibir un “1” por uno de estos objetos, la persiana se

situard en la posicién elegida. Si recibe un “0”, no se realiza accién alguna.

% 1.1.1 MAXinBOX 8 -

GENERAL Posicionamiento Directo
<<SALIDAS>>
CANAL &

N®DE POSICIONAMIENTOS DIRECTOS: Uno v

POSICION DE PERSIANA: [%] 50

POSICION DE LAMAS: [%] 50

GRABACION DE NUEVAS POSICIONES: [No VJ

Figura 3.17. Pantalla de Posicionamiento Directo

En esta pantalla se pueden configurar los siguientes parametros:
» Numero de posicionamientos directos: a elegir entre uno o dos.

» Posicion de persiana [%]: en esta casilla se define la posicion en que se desea

situar la persiana (Recordar: 0%=completamente arriba; 100%=completamente abajo).

Para persianas con Lamas orientables, aparecera ademas la casilla Posicion de lamas
[%], donde establecer la posicidn en que se situaran las lamas de la persiana ala recibir

el valor “1” a través del objeto de posicionamiento correspondiente.
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En caso de elegir dos posicionamientos directos, se desplegaran dos pestafas, “Posicion
1 de persiana” y “Posicion 2 de persiana” para definir las dos posiciones en las que situar
la persiana. (Y las pestafias “Posicion 1 de lamas” y “Posicion 2 de lamas” para el caso

de persianas con lamas orientables).

» Grabacion de nuevas posiciones: al activar este parametro (“Si”) se permite
almacenar nuevas posiciones de la persiana. Tras habilitar esta opcion, aparecen uno o
dos nuevos objetos de comunicacion de 1 bit (segun el nUmero de posicionamientos
seleccionado): “[CX] Grabar Posicion” y “[CX] Grabar Posicién 2” Para grabar una nueva
posicidn es necesario enviar “1” a estos objetos cuando la persiana esté situada en la

posicion que se desea grabar.
Nota: Para grabar una nueva posicion es necesario que la persiana esté detenida.
9 Configuracion inicial: esta funcion permite elegir qué debe hacer la persiana al inicio

(tras descargar el programa de aplicacion en MAXinBOX 8 o al volver la tensién del Bus).

Puede parametrizarse como configuracién por defecto o personalizada.

Si se elige la configuracion por defecto, tras una descarga desde ETS (parcial o completa),
MAXinBOX 8 interpreta que la persiana esta situada arriba del todo (0%),
independientemente de su estado real. Para el caso de persianas con lamas orientables,
MAXIinBOX 8 asume que las lamas estan completamente abiertas (0%), independientemente
de su estado real.

Tras un fallo de tension, la persiana se encontrara en la posicién que tenia justo antes de la

caida de tension (y las lamas también).

Si se elige personalizar la configuracion del canal, se mostrara la pantalla siguiente:

<<SALIDAS>>
CANALA . ESTADOD: [N h 4 " =
“Confi o il (del Canal al Inicio) o hacer nada [como esté] ]

ACTUALIZACION:
[envio de "Posicion Actual” al Inicio)

e )

"7 1.1.1 MAXinBOX 8 l—él‘

GENERAL | Configuracién Inicial

Figura 3.18. Pantalla de configuracion personalizada

En ella se podran configurar las siguientes opciones:

» Estado: permite establecer la posicion de la persiana tras una descarga o al volver

la tensién tras un fallo de bus. Pueden elegirse los siguientes estados: no_hacer nada
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(como estd), arriba, abajo o posicién determinada (colocar la persiana en la posicion

determinada en la pestafa “Posicion de Persiana [%]” que se despliega al elegir esta

opcidn, y las lamas en la posicion establecida en “Posicion de Lamas [%]”).

» Actualizacion: activando esta opcién (“Si”), se enviara la posicion actual de la
persiana al resto de dispositivos de la instalacion (al inicio y al volver la tension al bus),
mediante el objeto de comunicacion correspondiente. Ademas, podra definirse un tiempo

de retardo para este envio. Si se elige 0, el envio se realiza inmediatamente.

Nota: El envio del estado inicial de los canales de persiana se realiza siempre a través
del objeto “[CX] Posicién Actual’.
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3.3. FUNCIONES LOGICAS

Esta seccion de MAXIinBOX 8 permite realizar operaciones en logica binaria con datos
procedentes del Bus KNX y enviar el resultado a través de objetos de comunicacion de distintas
longitudes, especificamente habilitados a tal efecto en el actuador.

Pueden utilizarse hasta 10 funciones ldgicas diferentes, independientes entre si, que pueden
realizar hasta 4 operaciones cada una. Para utilizar cualquiera de ellas, es necesario habilitarlas
en la pantalla siguiente, que aparece al elegir “Si” en la pestafia de funciones légicas en la pantalla
General de MAXinBOX 8.

"1 111 MAXinBOX 8 (>

GENERAL \ <CFUNCIONES LOGICAS>>

:13{& FUNCIONES LOGICAS UTILIZADAS:

Tt -FUNCION 1 [Deshabiltada -
- FUNCIBN 2 [Deshabiltada -]
- FUNCION 3 [Deshabiltada -
-FUNCION 4 [Deshabiitada -
-FUNCION 5 [Deshabiitada -
- FUNCION 6 [Deshabitada -
-FUNCION 7 [Deshabiitada -
-FUNCION 8 [Deshabiitada -
-FUNCIBN 9 [Deshabiltada -
-FUNCION 10 [Deshabiitada v

Figura 3.19. Pantalla de Funciones Logicas

Para obtener informacion detallada sobre el uso de funciones ldgicas y su parametrizacion en ETS,
consultar el documento especifico “Funciones légicas X10”, disponible en la pagina web:

http://www.zennio.com.
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ANEXO I. CONTROL PRECISO DE LAMAS

Los actuadores Zennio permiten controlar el movimiento de persianas u otros cerramientos

motorizados que puedan englobarse en alguno de los siguientes tipos:
# Persiana Normal/Toldo
# Persiana con lamas orientables

En funcion del tipo de persiana, el programa de aplicaciéon de MAXinBOX 8 mostrara unas opciones

u otras.

En esta seccion en concreto, se tratardn los parametros referentes al control de persianas con

lamas orientables.

A modo de introduccién, es importante tener siempre en mente los criterios de posicionamiento de

persianas utilizados en el actuador, a saber:

# Se dice que la persiana se encuentra en su posiciéon “arriba” (posicion 0%, expresado en

porcentaje) cuando se encuentra totalmente abierta.

# Se dice que la persiana se encuentra en su posicion “abajo” (posicién 100%, expresado

en porcentaje) cuando se encuentra totalmente cerrada.
Y los criterios seguidos para el posicionamiento de lamas:

# Se dice que las lamas estan “arriba” o abiertas (posicién 0%, expresado en porcentaje)

cuando se encuentran en una posicion tal que solamente pueden girar hacia abajo.

# Se dice que las lamas estan “abajo” o cerradas (posicion 100%, en porcentaje) cuando

se encuentran en una posicioén tal que solamente pueden girar hacia arriba.

En la figura 4.1 se muestra un esquema de las posiciones que pueden adoptar las lamas de una

persiana.

Es necesario tener en cuenta que los actuadores de persiana controlan accionamientos de
persiana sin retroalimentacién, en los que las lamas se ajustan a través de un mecanismo
vinculado al desplazamiento de la persiana. Esto quiere decir que un movimiento de lamas

originara un cambio de posiciéon de la persiana.
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—

Solamente pueden
)girar hacia abajo

0%

AT

Pueden girar
hacia arriba

Pueden girar
hacia abajo

D Solamente pueden
girar hacia arriba

\J

)

100%

AL

Figura 4.1. Posiciones “arriba” y “abajo” de las lamas

A continuacion se presenta la pantalla de configuracion de persianas con Lamas orientables en

ETS, con el fin de explicar en detalle cada una de las opciones disponibles.

i 111 MAXinBOX 8 (—x]
[ GENERAL -CANAL A
| <<SALIDAS>>
CANAL & z 7
TIPO: Persiana con Lamas Orientables T ]
TIEMPOS:
- Recorrido de la Persiana 150 =
[décimas de segundo] >
- Duracién del Giro completo de Lamas =
) 20
[décimas de segundo] =
- Tiempo de Paso de Lamas 2 =
[décimas de segundo] >
- Tiempo de sequridad ante el cambio de 5 =
sentido [décimas de segundo] 2
- ¢ Tiempos de Subida y Bajada distintos? 1No ']
- Tiempo adicional al llegar al limite
[superior o inferior) {No ']

ESPECIFICO DE PERSIANA CON LAMAS:I

- ¢Conservar Posicién de Lamas cuando 15|,
la persiana completa su movimiento?

- Pos. de Lamas en la Pos. &bajo [%] 100 =

Figura 4.2. Pantalla configuracién de persiana con lamas en ETS

Como puede verse en la figura 4.2, para este tipo de persianas pueden parametrizarse distintos
tiempos. Por una parte estan los referentes al recorrido que realiza la persiana: Recorrido de la
persiana, Tiempo seguridad ante cambio sentido, ¢Tiempos de subida y bajada distintos? y
Tiempo adicional al llegar al limite. Todos ellos ya fueron explicados en el apartado 3.2.2 de este

manual.

Por otro lado, aparecen los siguientes tiempos relativos al movimiento de las lamas de la persiana:
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& Duracion del giro completo de las lamas: se trata del tiempo, expresado en décimas
de segundo, que tardan las lamas de la persiana en realizar un giro completo, es decir, el
tiempo que necesitan para moverse desde la posicion 0% (completamente “arriba”) hasta la
posicion 100% (completamente “abajo”), o0 viceversa. Este tiempo debe medirse

‘manualmente” y anotarse en esta casilla de ETS.

# Tiempo de paso de lamas: se trata del tiempo, expresado en décimas de segundo, que
utilizan las lamas para realizar un giro gradual cuando reciben la orden paso arriba o paso
abajo (“[CX] Parar/Paso”=0 6 1, respectivamente), cuando la persiana se encuentra detenida.
Estas 6rdenes de Paso, o steps, permiten girar gradualmente las lamas, modificando su
posicion (%), lo que puede resultar muy Gtil para evitar posibles deslumbramientos cuando el

sol cambia de posicién, por ejemplo.

Nota: Los tiempos relacionados con el movimiento de las lamas han de ser menores que los

configurados para el recorrido de la persiana (configuracion tipica).

Ademas de definir estos tiempos, sera necesario también configurar las siguientes opciones

especificas de persianas con lamas orientables:

# ;Conservar posicion de lamas cuando la persiana completa su movimiento?: esta
opcion permite elegir si se desea que las lamas recobren 0 no su posicion después de que la

persiana alcance la posicion deseada.

v' Ejemplo:

Suponer que se ha habilitado el parametro “¢ Conservar posicién de lamas cuando la persiana
completa su movimiento?”. Se parte de una posicién inicial de lamas de 50% y de una posicion
inicial de persiana de 0% (arriba). Si se envia una orden de bajar la persiana, ésta comenzara a
moverse hacia abajo, al igual que las lamas, hasta que alcance la posicion 100%. Al llegar a ese
punto, la persiana ha completado su movimiento. En ese momento, MAXinBOX 8 corregira la
posicion de las lamas, moviéndolas hasta que alcancen la posicion que tenian previamente
(50%, en este caso). Esto hara que la persiana suba ligeramente, hasta que las lamas se siten

en dicha posicion.

Si el parametro “; Conservar posicion de lamas cuando la persiana completa su movimiento?” no
se hubiera habilitado, al alcanzar la persiana la posicion de 100% (abajo), las lamas se

guedarian en la posicién que correspondiera tras el movimiento de bajada de la persiana.
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# Pos. de Lamas en la Pos. Abajo [%]: permite establecer la posicion de las lamas (en
porcentaje) cuando la persiana se encuentra “abajo” o cerrada (es decir, cuando su posicion
es igual al 100%).

Esto quiere decir que cuando la persiana complete su movimiento de bajada y alcance la

posicion 100%, las lamas corregiran su posicion a la establecida por parametro.

A parte de todas estas opciones de configuracién, habra que definir también el parametro
“Posicién Especifica de Lamas” dentro de las funciones habilitadas para cada canal de persiana

en las que sea necesario parametrizar posiciones concretas. Estas funciones son:

» Escenas. Reaccion: Posicién Determinada. Los porcentajes de posicion de persiana

y lamas podran configurarse independientemente.
» Alarmas. Reaccion: Posicién Determinada. Igual que antes.

» Posicionamiento directo. Configuracion de las posiciones 1 6 2 (segun el nimero

parametrizado), en porcentaje, de la persiana y las lamas de manera independiente.

» Configuracion inicial. Estado: Posicion Determinada. Los porcentajes de posicion

de persiana y lamas podran configurarse independientemente.

Para obtener una informacion mas detallada sobre la configuracion y opciones de las distintas

funciones de cada canal de persiana, por favor consultar el apartado 3.3.2 del manual.
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ANEXO 1l. OBJETOS DE COMUNICACION

SECCION

NUMERO

TAMANO ENT/SAL

FLAGS

0-63 (ejecutar)

VALORES

12 VEZ

RESET

NOMBRE

DESCRIPCION

0 1 byte l[e} w Indiferente Indiferente Escenas (Salidas) )
128-191 (grabar) Ejecutar y grabar escenas
GENERAL
0-63 (ejecutar) i ’ .
E P .
1 1 byte l[e] W 128-191 (grabar) Indiferente Indiferente scenas (Persianas) Ejecutar y grabar escenas
[FL] Dato (1bit) 1 Dato de entrada de 1 bit (0/1)
2-33 1 bit | W 0/1 0 Anterior
[FL] Dato (1bit) 32 Dato de entrada de 1 bit (0/1)
[FL] Dato (1byte) 1 Dato de entrada de 1 byte (0-255)
34-49 1 byte | w 0-255 0 Anterior
[FL] Dato (1byte) 16 Dato de entrada de 1 byte (0-255)
[FL] Dato (2bytes) 1 Dato de entrada de 2 bytes (0-FFFF)
FUNCIONES LOGICAS 50-65 2 bytes | W 0-FFFF 0 Anterior
[FL] Dato (2bytes) 16 Dato de entrada de 2 bytes (0-FFFF)
[FL] Resultado Funcién 1 (1bit) Resultado de 1 bit de la funciéon 1
66-75 1 bit (0] RT 0/1 0 Anterior
[FL] Resultado Funcién 10 (1bit) Resultado de 1 bit de la funcién 10
[FL] Resultado Funcién 1 (1byte) Resultado de 1 byte de la funcion 1
76-85 1 byte (0] RT 0-255 0 Anterior

[FL] Resultado Funcion 10 (1byte)

Resultado de 1 byte de la funcién 10
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. NUMERO TAMANO ENT/SAL FLAGS VALORES .
SECCION / NOMBRE DESCRIPCION
RANGO 12 VEZ RESET
Resultado de 2 bytes entero sin signo de la
[FL] Resultado Funcion 1 (2bytes) funcion 1
O0-FFFF 0 Anterior
[FL] Resultado Funcion 10 (2bytes) Resultado de 2 bytes entero sin signo de la
. funcion 10
FUNCIONES LOGICAS
86-95 2 bytes (0] RT
Resultado de 2 bytes coma flotante de la
[FL] Resultado Funcion 1 (2bytes) funcion 1
0°C-120°C 25°C Anterior
[FL] Resultado Funcién 10 (2bytes) Resultado de 2 bytes coma flotante de la
funcion 10
N.A. (O=Abrir relé; 1=Cerrar)
96-103 1 bit | % 0/1 Indiferente Indiferente [SX] ON/OFF
N.C. (0O=Cerrar relé; 1=Abrir))
104-111 1 bit o RT o/ Segtn Segun [SX] Estado
parametriz. parametriz. 0=Salida OFF; 1=Salida ON
112-119 1 bit | w 0/1 0 Anterior [SX] Bloqueo 1=Bloquear; 0=Desbloquear
SALIDAS
INDIVIDUALES . i i R ) )
120-127 1 bit | w 0/1 Indiferente Indiferente [SX] Temporizacion 0=OFF temporizado; 1=ON temporizado
128-135 1 bit | w 0/1 Indiferente Indiferente [SX] Intermitencia 1=Intermitencia; 0=Fin intermitencia
1=Alarma; 0=No alarmar
A Segln .
136-143 1 bit | w 0/1 . Anterior [SX] Alarma
parametriz.
O=Alarma; 1=No alarma
152-159 1 bit | w 0/1 Indiferente Indiferente [SX] Enclavamiento Alarma=0 + Encl.=1 >Fin Alarma
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SECCION

CANALES DE
PERSIANA

NUMERO

TAMANO ENT/SAL

FLAGS

RANGO

VALORES

12 VEZ

NOMBRE

DESCRIPCION

1=Alarma; 0=No alarma

96-102 . Segln .
W
(pares) 1 bit 0/1 parametriz. Anterior [CX] Alarma
0=Alarma; 1=No alarma
97103 . 1=Alarma; 0=No alarma
e 1 bit w 0/1 Segun. Anterior [CX] Alarma 2
(impares) parametriz.
0=Alarma; 1=No alarma
112-118 . ’ ’ L
W X P
(pares) 1 bit 0/1 Indiferente Indiferente [CX] Grabar Posicion 1=Grabar posicion: 0=Nada
113-119 L
; 1 bi w i i CX] Grabar P on 2
(impares) it 0/1 Indiferente Indiferente [CX] Grabar Posicion 1=Grabar posicién 2: 0=Nada
120-126 ) ’ ’ . .
W X B
(pares) 1 bit 0/1 Indiferente Indiferente [CX] Subir/Bajar 0=Subir persiana: 1=Bajar
121-127 . . . o . .
; 1 bit w 0/1 Indiferente Indiferente [CX] Movimiento invertido ) ) .
(impares) 0=Bajar persiana; 1=Subir
128-134 . . . . : )
1 bit W 0/1 Indiferente Indiferente [CX] Posicionamiento Directo o
(pares) 1=Ir a posicion; 0=Nada
129-135 ) . . . . .
; 1 bit W 0/1 Indiferente Indiferente [CX] Posicionamiento Directo 2 L
(impares) 1=Ir a posicién 2; 0=Nada
136-142 ) . . [CX] Parar/Paso O=Parar/Paso arriba; 1=Parar/Paso abajo
1 bit w 0/1 Indiferente Indiferente
(pares) [CX] Parar 0 6 1 = Parar Persiana
137-143
; 1 bit w i CX] BI
(impares) ! oL 0 Anterior [CX] Blogueo 1=Bloquear; 0=Desbloquear
] RT i o
144-147 1 byte 0-255 0 Calcular [CX] Posicion de Lamas Actual 0=0%=Abiert: 255=100%=Cerrad.
148-151 1 byte w 0-255 0 Anterior [CX] Posicion de Lamas Deseada 0=09%6=Abiert: 255=100%=Cerrad.
160-163 1 byte W 0-255 Indiferente Indiferente [CX] Posicién de Persiana Actual 0=0%=Arriba; 255=100%=Abajo
164-167 1 byte w 0-255 0 Anterior [CX] Posicion de Persiana Deseada 0=0%=Arriba; 255=100%=Abajo
168-171 1 bit w 0/1 Indiferente Indiferente [CX] Enclavamiento

Alarma=0 + Encl.=1 >Fin Alarma
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SECCION

NUMERO

TAMANO

VALORES

12 VEZ

NOMBRE

DESCRIPCION

172 1 bit T 0 0 0 Reset 0 Vuelve La Tensién -> Envia un 0
RESET
173 1 bit T 1 1 1 Reset 1 Vuelve La Tensién -> Envia un 1
BLOQUEO CONTROL , . 1=Bloquear; 0=Desbloquear
. Segun Segun
MANUAL 174 1 bit RW 0/1 . . Bloqueo de control manual
parametriz. parametriz.

0=Bloquear; 1=Desbloquear
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