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ACTUALIZACIONES DEL DOCUMENTO

Version Modificaciones Pagina(s)

Cambios en el programa de aplicacion:

[1.1]_a <# Mejora en el mecanismo interno de calibracién de las -
entradas de sonda de temperatura de tipo PT1000.
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1 INTRODUCCION

1.1 QUAD V3

QUAD v3 de Zennio es una versién actualizada y de tamafio reducido del popular QUAD
Plus de Zennio. Este dispositivo incorpora cuatro entradas analdgico-digitales e incluye

la siguiente funcionalidad:
« 4 puertos de entrada multipropésito.
< 10 funciones légicas multioperacién personalizables.
& 4 termostatos independientes.
«® Heartbeat o envio periodico de confirmacion de funcionamiento.

«® Seguridad KNX. Para obtener informacién detallada acerca de la funcionalidad
y configuracion de la seguridad KNX, consultese el manual de usuario especifico
“Guia de seguridad KNX”, disponible en la seccién del producto del portal web

de Zennio (www.zennio.com).

1.2 LEDS DE ESTADO

QUAD v3 dispone de cuatro LEDs indicadores de estado, cada uno de ellos asociados
a una entrada. El comportamiento de estos LEDs dependera de la funcion para la que

se configure cada una de las entradas analégico-digitales:

® Entrada binaria: el LED permanecera encendido cuando el circuito de la
entrada esté cerrado y se apagara cuando el circuito se abra. Mediante el
parametro LED entrada binaria X, se permite elegir si el led actua de la forma
descrita anteriormente o invertida. En el caso de configurar la entrada como
Interruptor/Sensor con seguridad, el LED parpadeara si la entrada se encuentra

en alarma de sabotaje.

«® Sonda de temperatura: el LED permanecera encendido cuando la sonda de
temperatura se encuentre conectada y comenzara a parpadear cuando se
detecte algun error de sonda (error de circuito abierto, cortocircuito,

sobrecalentamiento o sobreenfriamiento).
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«® Detector de movimiento: el LED permanecera apagado en funcionamiento
normal y se encendera cuando se produzca una deteccién. En caso de haya

algun error (cortocircuito o circuito abierto), el led comenzara a parpadear.
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2 CONFIGURACION

2.1 GENERAL

Después de importar la base de datos correspondiente en ETS y afadir el dispositivo a
la topologia del proyecto deseado, el proceso de configuracion se inicia accediendo a la

pestafia de parametros del dispositivo.

PARAMETRIZACION ETS

La unica pantalla parametrizable por defecto es General. Desde esta pantalla pueden

activar/desactivar todas las funciones necesarias.

= General Configuradas por parametros

Escenas tras descarga
O Mantener escenas salvadas

GENERAL
La configuracidn parametrizada para escenas sdlo se actualizar en la primera descarga de

esta version.

Entradas
Funciones ldgicas

Termostatos

Heartbeat {confirmacién periddica de
funcionamiento)

Objetos de recuperacidn de dispositive
{enviar Oy 1)

Figura 1. General.

< Escenas tras descarga [Configuradas por parametros / Mantener escenas

salvadas]': permite definir si el valor de las escenas es el configurado por

parametro o si tras descarga se mantiene el valor guardado previamente.

Nota: si se ha configurado la opcion “Mantener escenas salvadas”, pero se trata

de la primera descarga del dispositivo o de una version diferente a la actual, se
adoptaran los valores configurados por parametro. Si en descargas posteriores
se afiaden nuevas escenas, sera necesario realizar una descarga marcando la

opcion “Confiquradas por parametros” para asegurar el funcionamiento correcto

de estas.

" Los valores por defecto de cada parametro se mostraran resaltados en azul en este documento,
de la siguiente manera: [por defecto / resto de opciones].
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«® Entradas [inhabilitado / habilitado]: habilita o inhabilita la pestafia “Entradas” en

el menu de la izquierda. Para mas informacion, ver la seccién 2.2.

< Funciones légicas [inhabilitado / habilitado]: habilita o inhabilita la pestafia

“Funciones légicas” en el menu de la izquierda. Para mas informacion, ver la

seccion 2.3.

& Termostatos [inhabilitado / habilitado]: habilita o inhabilita la pestafia

“Termostato” en el menu de la izquierda. Mas informacion en la seccion 2.4.

«® Heartbeat (confirmacion periédica de funcionamiento) [inhabilitado /
habilitadol]: permite afadir un objeto de un bit (“[Heartbeat] Objeto para enviar
“1””) que se enviara periédicamente con el valor “1” con el fin de notificar que el

dispositivo esta en funcionamiento (sigue vivo).

Heartbeat (confirmacién periddica
de funcionamiento)

Pericdo 1 .

min hd

Figura 2. Heartbeat (confirmacion periddica de funcionamiento).

Nota: el primer envio tras descarga o fallo de bus se produce con un retardo de
hasta 255 segundos, a fin de no saturar el bus. Los siguientes ya siguen el

periodo parametrizado.

# Objetos de recuperacion de dispositivo (enviar 0 y 1) [inhabilitado /
habilitado]: este parametro permite al integrador activar dos nuevos objetos de
comunicacion (‘[Heartbeat] Recuperacion de dispositivo”), que se enviaran al
bus KNX con valores “0” y “1” respectivamente cada vez que el dispositivo
comience a funcionar (por ejemplo, después de un fallo de tension). Es posible

parametrizar un cierto retardo [0...255][s] para este envio.

Envio de obyjetos indicadores (0 y 1) al volver D
la tension de bus

Retardo 0 T lxls

Figura 3 - Envio de objetos indicadores al volver la tension de bus.

Nota: tras descarga o fallo de bus, el envio se produce con un retardo de hasta

6,35 segundos mas el retardo parametrizado, a fin de no saturar el bus.
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2.2 ENTRADAS

QUAD v3 incorpora 4 entradas analégico-digitales, cada uno de los cuales se puede
configurar como:

«® Entrada binaria, para la conexion de un pulsador, un interruptor/sensor o un
contador de pulsos.

® Sonda de temperatura, para conectar un sensor de temperatura de Zennio.

«® Detector de movimiento, para conectar un sensor de movimiento/luminosidad
de Zennio.

2.2.1 CONFIGURACION

Tras habilitar en la pestafia general, la funcionalidad de entradas se muestra en el

arbol de la parte izquierda, se muestra la siguiente pantalla:

= General Entrada 1 Inhabilitado v
GENERAL Entrada 2 Entrada binaria -
Entrada 3 Sonda de temperatura =

T Fniees Entrada 4 Detector de movimiento -

Configuracion

~ o Habilitar LEDs de estado de las entradas 4
Entrada 2: entrada binana

LED entrada binaria 2 Q' Normal Invertido
Entrada 3: sonda de temperatura

Entrada 4: detector de movimienta

Figura 4. Configuracion de entradas.

# Entrada x [Inhabilitado / Entrada binaria / Sonda de temperatura / Detector de

movimiento]: establece el tipo de la entrada nimero “x”. Si no se necesita esa
entrada, puede dejarse como “Inhabilitado”. En caso de habilitar alguna de las

entradas se mostrara el siguiente parametro:

> Habilitar LEDs de estado de las entradas [inhabilitado / habilitado]: habilita

o inhabilita los indicadores LEDs de estado para las entradas. En caso de
seleccionar una entrada como entrada binaria, se muestra el siguiente
parametro:

https://www.zennio.com Soporte técnico: https://support.zennio.com
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o LED entrada binaria x [Normal / Invertido]: permite configurar cémo se

comportara el indicador asociado a dicha entrada. Para mas informacion,

ver la seccion 1.22.3.

2.2.2 ENTRADA BINARIA

Conslultese el manual especifico “Entradas binarias”, disponible dentro de la seccion

de producto de QUAD v3 en www.zennio.com.

2.2.3 SONDA DE TEMPERATURA

Consultese el manual especifico “Sonda de temperatura”, disponible dentro de la

seccién de producto de QUAD v3 en www.zennio.com.

2.2.3.1 SONDA PT1000

QUAD v3 incorpora la sonda PT1000 como tipo de sonda parametrizable. Al seleccionar

la opcion de Sonda PT1000 en el tipo de sonda se mostraran los siguientes parametros:

Tipo de sonda
Seccion del cable
Longitud del cable

Calibracign del sensor de temperatura

Pericdo de envio de la temperatura
(0 = Dechabilitado)

Envic tras un cambic de temperatura
(0 = Deshabilitado)

Proteccidn de temperatura

Sonda PT1000 v
4] mm
0 m
] s |x01°C
600 . xls
0 S w01
No -

Figura 5. Sonda PT1000.

«® Seccion del cable [0,00 / 1,00] [mm?]: define la seccion del cable utilizado para

conectar la sonda PT1000.

«® Longitud del cable [0/ 30] [m]: define la longitud de cable que existe entre la

entrada y la sonda PT1000.

Nota: estos dos parametros permiten realizar una calibracion para que el valor

de temperatura leido se ajuste al valor real.
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Para mas informacion acerca del resto de parametros disponibles consulte el manual
especifico “Sonda de Temperatura”, disponible dentro de la seccion de producto de

QUAD v3 en www.zennio.com.

2.2.4 DETECTOR DE MOVIMIENTO

Consultese el manual de usuario especifico “Detector de movimiento”, disponible

dentro de la seccion de producto de QUAD v3 en www.zennio.com.

2.3 FUNCIONES LOGICAS

Este mdédulo permite la ejecuciéon de operaciones numeéricas o en logica binaria con
datos procedentes del bus KNX y enviar el resultado a través de objetos de

comunicacion especificamente habilitados a tal efecto en el actuador.

QUAD v3 consta de hasta 10 funciones l6gicas diferentes e independientes entre
si, completamente personalizables, que consisten en un maximo 4 operaciones

consecutivas para cada una.

La ejecucion de cada funcion puede depender de una condicién configurable, que sera
evaluada cada vez que active la funcién a través de objetos de comunicacion
especificos y parametrizables. El resultado tras la ejecucién de las operaciones de la
funcidén puede ser también evaluado de acuerdo a ciertas condiciones y después
enviarse (0 no) al bus KNX, todo lo cual podra hacerse cada vez que la funcion se

ejecute, periddicamente o sélo cuando el resultado difiera del anterior.

Consultese el documento especifico “Funciones légicas” disponible en la seccion de

producto de QUAD v3 la pagina web de Zennio (www.zennio.com) para obtener

informacion detallada sobre el uso de las funciones logicas y su parametrizacion en ETS.

2.4 TERMOSTATOS

QUAD v3 implementa cuatro termostatos Zennio que pueden habilitarse y

configurarse independientemente.

Consultese el documento especifico “Termostato Zennio”, disponible en la seccién de

producto de QUAD v3 de la pagina web de Zennio (www.zennio.com), para obtener

informacion detallada acerca de la funcionalidad y la configuracién de los parametros

relacionados.
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ANEXO |. OBJETOS DE COMUNICACION

& “Rango funcional” muestra los valores que, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamario del objeto, tienen utilidad o un significado especifico, porque asi lo establezcan o

restrinjan el estandar KNX o el propio programa de aplicacioén.

Numero

Tamano E/S Banderas

Tipo de dato (DPT)

Rango funcional

Nombre

Funcion

(entero)

1 1 Bit S| CR-T- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Objeto para enviar '1' |Envio de '1' periddicamente
2 1Bt | S| CrR-T- DPT_Trigger 0/1 5Hea't.b.eat] Recuperacion de Enviar 0
ispositivo
3 1Bt | S| crR-T- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Recuperacion de Enviar 1
dispositivo
4,13, 22,31 1 Bit E|C-W-- DPT_Enable 0/1 [Ex] Bloquear entrada 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] 0 Envio de 0
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] 1 Envio de 1
1 Bit E|C-WT- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Conmutar 0/1 Conmutacion 0/1
1 Bit S C--T- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Subir persiana Envio de 0 (Subir)
1 Bit S C--T- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
1Bt |E|Cc-wT- DPT_UpDown 0/1 L'Z’gigig's' Corta] Subir/Bajar Conmutacién 0/1 (Subir/Bajar)
1 Bit S C--T- DPT_Step 0/1 [EX].[PUIS' Corta]_Parar Envio de 0 (Parar/Paso arriba)
persiana/paso arriba
1 Bit S C--T- DPT_Step 0/1 [EX].[PUIS' Corta] I_Darar Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
persiana/paso abajo
1 Bit Elc-wT- DPT_Step 0/1 [Ex]_[PuIs. Corta] Parar Cor_lmutaqon 0/1 (Parar/Paso
persiana/paso conmutado arriba/abajo)
0x0/0x8 (Detener)
5, 14, 23, 32 4Bit | S| C--T- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) [Ex] [Puls. Corta] Aumentar luz Aumentar luz
0x9...0xF (Subir)
0x0/0x8 (Detener)
4 Bit S C--T- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) [Ex] [Puls. Corta] Disminuir luz Disminuir luz
0x9...0xF (Subir)
0x0/0x8 (Detener)
4Bt | E| c-wT-| DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir)  |LEX] [Puls. Corta] Conmutacién aumentar/disminuir luz
. Aumentar/Disminuir luz
0x9...0xF (Subir)
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Luz On Envio de 1 (On)
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Luz On/Off 0/1
1Bt | S| c--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Luz Off Envio de 0 (Off)
1Byte | S C--T- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Corta] Ejecutar escena |Envio de 0-63
1Byte | S C--T- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Corta] Grabar escena Envio de 128-191
1Byte | S| c--T- DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [Ex] [Puls. Corta] Valor constante |5 ;55
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[Ex] [Puls. Corta] Valor constante

1 Byte C--T- DPT_Scaling 0% - 100% (porcentaje) 0% - 100%
2 Bytes C--T- | DPT value_2_Ucount 0 - 65535 Egﬂe[;‘;'s' Corta] Valor constante |, _ gg535
2 Bytes C--T- 9.xxx -671088,64 - 670433,28 Egg%gpﬁft'aﬁ?e';‘a] Valor constante \4 15 en coma flotante
1 Bit C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de|e i ge o
subida] 0
1 Bit C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de|z <o qe 1
subida] 1
. _ _ . [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de -,
1 Bit C-WT DPT_Switch 0/1 subida] Conmutar 0/1 Conmutacién 0/1
1 Bit C--T- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de|e i) 4o 0 (Subir)
subida] Subir persiana
1 Bit c--T- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de|e, i 4o 1 (Bajar)
subida] Bajar persiana
. _ _ [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de L. . .
1 Bit C-WT DPT_UpDown 0/1 subida] Subir/Bajar persiana Conmutacién 0/1 (Subir/Bajar)
1 Bit C--T- DPT_Step 0/1 [EX]. [Interruptor/S_ensor] [Flanc_o de Envio de 0 (Parar/Paso arriba)
subida] Parar persiana/paso arriba
. I [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de , -
1 Bit C T DPT_Step 0/1 subida] Parar persiana/paso abajo Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de L.
1 Bit C-WT- DPT_Step 0/1 subida] Parar persiana/paso Cor_1mutaC|_on 0/1 (Parar/Paso
conmutado arriba/abajo)
1 Bit C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de|e /) 4o 1 (0n)
subida] Luz On
. I ) [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de ,
1 Bit (o T DPT_Switch 0/1 subida] Luz Off Envio de 0 (Off)
. I . [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de
1 Bit C T DPT_Switch 0/1 subida] Luz On/Off 0/1
0x0/0x8 (Detener)
4 Bit C--T- | DPT Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir)  |LEX] [Interruptor/Sensor] [Flanco de|, woniar juz
) subida] Aumentar luz
0x9...0xF (Subir)
0x0/0x8 (Detener)
4 Bit C--T- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) [EX]. [Inte_rruptor/Sensor] [Flanco de Disminuir luz
A subida] Disminuir luz
0x9...0xF (Subir)
0x0/0x8 (Detener)
4 Bit C-WT- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) [EX]. [Interruptor/Sepso_r] [_Flanco de Conmutacion aumentar/disminuir luz
A subida] Aumentar/Disminuir luz
0x9...0xF (Subir)
1 Byte C--T- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de|e | () 4o 0-63
subida] Ejecutar escena
1 Byte C--T- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de|e i e 128-191
subida] Grabar escena
1 Byte C--T- | DPT Value 1 Ucount 0-255 [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco dejy 555

subida] Valor constante (entero)
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[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de

- - i 0/ - 0, 0fy - 0,
1Byte | S C T DPT_Scaling 0% - 100% subida] Valor constante (porcentaje) 0% - 100%
T ) [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de|, _
2 Bytes| S (o T DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 subida] Valor constante (entero) 0 - 65535
[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de
2 Bytes| S C--T- 9. XXX -671088,64 - 670433,28 [subida] Valor constante (coma \Valor en coma flotante
flotante)
1 Bit S C--T- DPT_Ack 0/1 [Ex] [Cont. Pulsos] Contador Envio 1
1Byte | S| CR-T- DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [Ex] [Cont. Pulsos] Contador Namero de pulsos
2Bytes| S| CR-T- DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [Ex] [Cont. Pulsos] Contador Numero de pulsos
2Bytes| S| CR-T- DPT_Power _671088’61\;\/670433’28 [Ex] [Cont. Pulsos] Contador Potencia (kW)
2Bytes| S| CR-T- | DPT_Value_Volume_Flow [Ex] [Cont. Pulsos] Contador Caudal (I/h)
4Bytes| S| CR-T- DPT_Value_4_Ucount 0 - 4294967295 [Ex] [Cont. Pulsos] Contador NUmero de pulsos
4Bytes| S| CR-T- 1.xxx 0/1 [Ex] [Cont. Pulsos] Contador Caudal (m3/h)
4 Bytes| S CR-T- DPT_ActiveEnergy 0 - 2147483647 [Ex] [Cont. Pulsos] Contador Energia (Wh)
4Bytes| S| CR-T- DPT_ActiveEnergy_kWh 0 - 2147483647 [Ex] [Cont. Pulsos] Contador Energia (kWh)
4 Bytes| S| CR-T- DPT_Value_Power -3,4E+38 W - 3,4E+38 W |[Ex] [Cont. Pulsos] Contador Potencia (W)
4 Bytes| S| CR-T- DPT_Value_Volume [Ex] [Cont. Pulsos] Contador \Volume (m3)
1Byte | E| C-w-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Corta] Estado de la 0% = Arriba; 100% = Abajo
persiana (entrada)
1Byte | E| C-w-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Corta] Estado del 0% - 100%
regulador de luz (entrada)
[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de
1Byte | E| C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% subida] Estado del regulador de luz |0% - 100%
(entrada)
[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de
6, 15, 24, 33 1Byte | E| C-W -~ DPT_Scaling 0% - 100% subida] Estado de la persiana 0% = Arriba; 100% = Abajo
(entrada)
[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de
1 Bit E|C-WT- DPT_Switch 0/1 subida] Conmutar 0/1 (objeto Conmutacion 0/1
inmediato)
. I . [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de ,
1 Bit S C T DPT_Switch 0/1 subida] 0 (objeto inmediato) Envio de 0
. T . [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de ,
1 Bit S (o T DPT_Switch 0/1 subida] 1 (objeto inmediato) Envio de 1
1 Bit E|[|C-W-- DPT_Reset 0/1 [Ex] [Cont. Pulsos] Reiniciar 0 = Sin accion; 1 = Reiniciar
7, 16, 25, 34 :
7 H == 1Bt |S| CrR-T- DPT_Alarm 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] Alarma: |y _ p1orma. 0 = No alarma
averia, sabotaje, linea inestable
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Doble] 0 Envio de 0
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Doble] 1 Envio de 1
8,17, 26, 35 1 Bit E[C-WT- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Doble] Conmutar 0/1 Conmutacién 0/1
1 Bit S C--T- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Doble] Subir persiana Envio de 0 (Subir)
1 Bit S C--T- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Doble] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
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[Ex] [Puls. Doble] Subir/Bajar

1 Bit E|C-WT- DPT_UpDown 0/1 persiana Conmutacién 0/1 (Subir/Bajar)
. - [Ex] [Puls. Doble] Parar , )
1 Bit S C T DPT_Step 0/1 persiana/paso arriba Envio de 0 (Parar/Paso arriba)
. - [Ex] [Puls. Doble] Parar , .
1 Bit S C T DPT_Step 0/1 persiana/paso abajo Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
1 Bit Elc-wT- DPT Ste 0/1 [Ex] [Puls. Doble] Parar Conmutacion 0/1 (Parar/Paso
—>tep persiana/paso conmutado arriba/abajo)
0x0/0x8 (Detener)
4 Bit S C--T- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) [Ex] [Puls. Doble] Aumentar luz Aumentar luz
0x9...0xF (Subir)
0x0/0x8 (Detener)
4 Bit S C--T- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) [Ex] [Puls. Doble] Disminuir luz Disminuir luz
0x9...0xF (Subir)
0x0/0x8 (Detener)
4 Bit E|C-WT- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) [Ex] [Puls. D_oblg] . Conmutacion aumentar/disminuir luz
) Aumentar/Disminuir luz
0x9...0xF (Subir)
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Doble] Luz On Envio de 1 (On)
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Doble] Luz Off Envio de 0 (Off)
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Doble] Luz On/Off 0/1
1Byte | S C--T- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Doble] Ejecutar escena |Envio de 0-63
1Byte | S C--T- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Doble] Grabar escena Envio de 128-191
1Byte | S| c--T- | DPT Value 1 Ucount 0-255 EE;“EG[;L)”S' Doble] Valor constante |, 55
1Byte [S | c--T- DPT Scaling 0% - 100% Egg]rcipn“t'asj'e')”b'e] Valor constante |55, _ 4000,
2Bytes| S| c--T- | DPT value 2_Ucount 0 - 65535 Egﬂe%)”s' Doble] Valor constante |, _ gg535
2Bytes| S | c--T- 9.xxx -671088,64 - 670433,28 |LEX] [Puls. Doble] Valor constante /- o\ coma flotante
(coma flotante)
1Bt |[s| c--T- DPT_Switch 0/1 LE’J‘; d[éa‘tgrr“ptor/ Sensor] [Flanco deje 5 de o
1Bt |E|C-wT- DPT_Switch 0/1 EE]’J‘; d[;g‘tgg;“nﬂt‘;;/rsg/”for] [Flanco de| mutacion 0/1
1Bt |S| c--T- DPT_Switch 0/1 L'Z’J‘; d[;?tfrr“ptor/ Sensor] [Flanco dez i ge 1
0x0/0x8 (Detener)
4 Bit S C--T- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) E’E).(;d[;?tsﬂxzmg/rsligsor] [Flanco de Aumentar luz
0x9...0xF (Subir) )
0x0/0x8 (Detener)
4 Bit E|C-WT- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) E’E).(;d[;?t:;:;'zxg/jg?:nz%lEiFrI?S;o de Conmutacion aumentar/disminuir luz
0x9...0xF (Subir) )
[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de
2 Bytes| S C--T- 9.XXX -671088,64 - 670433,28 |bajada] Valor constante (coma \Valor en coma flotante

flotante)
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[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de

bajada] 0 (objeto inmediato)

2 Bytes C--T- DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 bajada] Valor constante (entero) 0 - 65535
T ) [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de|, _
1 Byte C T DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 bajada] Valor constante (entero) 0 - 255
[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de
1 Byte C--T- DPT_Scaling 0% - 100% bajada] Valor constante 0% - 100%
(porcentaje)
0x0/0x8 (Detener)
4 Bit C--T- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) IE)E).(;d[;TtSg:q’?:ﬁﬁﬁ;sor] [Flanco de Disminuir luz
0x9...0xF (Subir) J
1 Bit C--T- DPT_Switch 0/1 [)E]’J‘; d[;?tl_el:;“é’:;’r/ sensor] [Flanco deje, i ge 0 (OFf)
1 Bit C--T- DPT_Switch 0/1 [)E]’J‘; d[;?tl_eurgugf]or/ sensor] [Flanco deje, i, ge 1 (On)
1 Bit C--T- DPT_Switch 0/1 EE’J‘; d[;?tl_el:;“ga%fsfe”s"r] [Flanco de|, |
1 Bit C--T- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de|e i, de 1 (Bajar)
bajada] Bajar persiana
1 Bit C--T- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de|e i, de o (Subir)
bajada] Subir persiana
. _ - [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de L. . .
1 Bit C-WT DPT_UpDown 0/1 bajada] Subir/Bajar persiana Conmutacién 0/1 (Subir/Bajar)
1 Byte C--T- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 EZ’J‘; d[;?t%rggftt::/essigf]‘;r] [Flanco dele o de 0-63
1 Byte c--T- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [)E’J‘; d[;?té:;‘éztroer/s ig;‘;"r] [Flanco dejep, i de 128-191
. T [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de , .
1 Bit C T DPT_Step 0/1 bajada] Parar persiana/paso abajo Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de L.
1 Bit C-WT- DPT_Step 0/1 bajada] Parar persiana/paso gl?rri]br?;;ical%r; 0/1 (Parar/Paso
conmutado )
1 Bit C--T- DPT_Step 0/1 [E).(] [Interruptor/S_ensor] [Flanc_o de Envio de 0 (Parar/Paso arriba)
bajada] Parar persiana/paso arriba
1 Byte C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Doble] Estado de la 0% = Arriba; 100% = Abajo
persiana (entrada)
1 Byte C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% Eggilgzlgf dzﬁg'zegeistt;‘é‘;)de' 0% - 100%
[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de
1 Byte C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% bajada] Estado del regulador de luz |0% - 100%
9, 18, 27, 36
(entrada)
[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de
1 Byte C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% bajada] Estado de la persiana 0% = Arriba; 100% = Abajo
(entrada)
1 Bit C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de Envio de 0
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[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de

persiana/paso conmutado

1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 bajada] 1 (objeto inmediato) Envio de 1
[Ex] [Interruptor/Sensor] [Flanco de
1Bt | E| C-WT- DPT_Switch 0/1 bajada] Conmutar 0/1 (objeto Conmutacién 0/1
inmediato)
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] 0 Envio de 0
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] 1 Envio de 1
1 Bit E|C-WT- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Conmutar 0/1 Conmutacion 0/1
1 Bit S C--T- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Subir persiana Envio de 0 (Subir)
1 Bit S C--T- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
1Bt |E|Cc-wT- DPT_UpDown 0/1 Li’gigf]‘;'s' Larga] Subir/Bajar Conmutacién 0/1 (Subir/Bajar)
1 Bit S C--T- DPT_Step 0/1 [EX].[PUIS' Larga]_Parar Envio de 0 (Parar/Paso arriba)
persiana/paso arriba
1 Bit S C--T- DPT_Step 0/1 [EX].[PUIS' Larga] Earar Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
persiana/paso abajo
1 Bit Elc-wT- DPT Ste 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Parar Conmutacion 0/1 (Parar/Paso
—>tep persiana/paso conmutado arriba/abajo)
0x0/0x8 (Detener) _ . _
4 Bit S C--T- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) [Ex] [Puls. Larga] Aumentar luz ELelzltsénLearr?: uTagg?entar, Soltar ->
0x9...0xF (Subir) 9
0x0/0x8 (Detener) _ T _
4Bit | S| c--T- | DPT Control _Dimming 0x1...0x7 (Reducir)  |[Ex] [Puls. Larga] Disminuir luz E‘;'tsén'frr?: > Disminuir; Soltar ->
0x9...0xF (Subir) 9
10, 19, 28, 37 0x0/0x8 (Detener) L
[t e . _ _ ) . . [Ex] [Puls. Larga] Puls. Larga -> Aumentar/Disminuir;
4 Bit Elc-wT DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Redu_cw) Aumentar/Disminuir luz Soltar -> Detener regulacion
0x9...0xF (Subir)
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Luz On Envio de 1 (On)
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Luz Off Envio de 0 (Off)
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Luz On/Off 0/1
1Byte | S C--T- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Larga] Ejecutar escena |Envio de 0-63
1Byte | S C--T- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Larga] Grabar escena Envio de 128-191
1Byte | S| C--T- | DPT Value_1_Ucount 0 - 255 Egﬂe[rf)‘;'s' Larga] Valor constante |5 _ 555
1Byte [S| C--T- DPT_Scaling 0% - 100% Egg]rc[epnutfj'e'iarga] Valor constante o, _ 10004
2Bytes| S| c--T- | DPT Vvalue 2 Ucount 0 - 65535 Egﬁe[:)‘;'s' Larga] Valor constante |, _ g5535
2Bytes| s | c--T- 9.xxx -671088,64 - 670433,28 Efg‘%gpﬁftahig‘-)’a] Valor constante /1 o coma flotante
1Bit | S| c--T- DPT_Step 0/1 [Ex] [Puls. Triple] Parar Envio de O (Parar/Paso arriba)
persiana/paso arriba
1 Bit Elc-wT- DPT_Step 0/1 [Ex] [Puls. Triple] Parar Conmutacién 0/1 (Parar/Paso

arriba/abajo)
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1 Bit S C--T- DPT_Step 0/1 [EX].[PUIS' Triple] Parar Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
persiana/paso abajo
1Byte | S C--T- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Triple] Grabar escena Envio de 128-191
1Byte | S C--T- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Triple] Ejecutar escena |Envio de 0-63
1 Bit E|C-WT- DPT_UpDown 0/1 Li)gia[]';:ls' Triple] Subir/Bajar Conmutacién 0/1 (Subir/Bajar)
1 Bit S C--T- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Triple] Subir persiana Envio de 0 (Subir)
1 Bit S C--T- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Triple] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Triple] Luz On/Off 0/1
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Triple] Luz On Envio de 1 (On)
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Triple] Luz Off Envio de 0 (Off)
0x0/0x8 (Detener)
4 Bit S C--T- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) [Ex] [Puls. Triple] Disminuir luz Disminuir luz
0x9...0xF (Subir)
1Byte | S| C--T- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Triple] Valor constante 5o, _ 400,
(porcentaje)
2Bytes| S| c--T- | DPT value 2_Ucount 0 - 65535 [Ex] [Puls. Triple] Valor constante | _ g5535
(entero)
1Byte | S| C--T- | DPT Value 1 Ucount 0- 255 [Ex] [Puls. Triple] Valor constante |5 _ 555
(entero)
2Bytes| S | Cc--T- 9.xxx -671088,64 - 670433,28 |LEX] [Puls: Triple] Valor constante /. o coma flotante
(coma flotante)
0x0/0x8 (Detener) .
4 Bit E|C-WT- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) [Ex] [Puls. T_rlpl_e] . Conmutacion aumentar/disminuir luz
. Aumentar/Disminuir luz
0x9...0xF (Subir)
0x0/0x8 (Detener)
4 Bit S C--T- DPT_Control_Dimming 0x1...0x7 (Reducir) [Ex] [Puls. Triple] Aumentar luz Aumentar luz
0x9...0xF (Subir)
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Triple] 1 Envio de 1
1 Bit E|C-WT- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Triple] Conmutar 0/1 Conmutacion 0/1
1 Bit S C--T- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Triple] O Envio de 0
1Byte | E | C-w-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Larga] Estado del 0% - 100%
regulador de luz (entrada)
1Byte |E| C-wW-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Larga] Estado de la 0% = Arriba; 100% = Abajo
11 20. 29, 38 persiana (entrada)
1Byte |E| C-wW-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Triple] Estado de la 0% = Arriba; 100% = Abajo
persiana (entrada)
1Byte | E | C-w-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Triple] Estado del 0% - 100%
regulador de luz (entrada)
12, 21, 30, 39 1Bit | S| c--T- DPT_Trigger 0/1 L'Z’gigig's' Larga/Soltar] Parar Soltar -> Parar persiana
40, 44, 48, 52 2Bytes| S| CR-T- DPT_Value_Temp -273,00° - 670433,28° [[Ex] Temperatura actual \Valor del sensor de temperatura
41, 45, 49, 53 1 Bit S CR-T- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Sobreenfriamiento 0 = No alarma; 1 = Alarma
42,46, 50, 54 1 Bit S| CR-T- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Sobrecalentamiento 0 = No alarma; 1 = Alarma
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43, 47, 51, 55 1 Bit S CR-T- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de sonda 0 = No alarma; 1 = Alarma
56 1Byte | E| C-W-- DPT_SceneNumber 0-63 [Detec. Mov.] Escenas: entrada \Valor de escena
57 1Byte | S C--T- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Detec. Mov.] Escenas: salida \Valor de escena
, 95, , yte -T- _Scaling o - o x] Luminosida - ()
58, 95, 132, 169 1 Byt S CR-T DPT_Scali 0% - 100% [Ex] Lumi idad 0-100%

, 96, , it -T- __Alarm X] Error de circuito abierto = No error; 1 = Circuito abierto
59, 96, 133, 170 1 Bi S CR-T DPT_AI 0/1 [Ex] E de circui bi 0=N 1 = Circui bi
60, 97, 134, 171 1 Bit S CR-T- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de cortocircuito 0 = No error; 1 = Cortocircuito
61, 98, 135, 172 1Byte | S| CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% EE;‘]rcif]ttZ‘;g)de presencia 0-100%

1=Confort
62, 99, 136, 173 1Byte | S| CR-T- DPT_HVACMode 2=Standby [Ex] Estado de presencia (HVAC)  [~uto. Confort, Standby, Econdmico,
3=Economico Proteccion
4=Proteccion
1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [Ex] Estado de presencia (Binario) [Valor binario
63, 100, 137, 174 . io ia: i .
1 Bit S| CR-T- DPT_Start 0/1 t[jlix(]eslzgt\?gcmn de presencia: salida 1 = Movimiento detectado
64, 101, 138, 175 1Bit [E|C-wW-- DPT_Window_Door 0/1 E)E’e‘iea'csi‘;arador de deteccion de L’:ngggnnagg gfgseﬂ'csi‘;arar la
. W [Ex] Deteccion de presencia: 0 = Nada; 1 = Deteccién desde
s, ez, ), 178 1 Bit ElCc-W DPT_Start 0/1 entrada de esclavo dispositivo esclavo
66, 103, 140, 177 |2 Bytes |E/S| CRW -- |  DPT_TimePeriodSec 0 - 65535 gixis%:trgcc'm de presencia: tiempo |, goo3s ¢
67,104, 141, 178 |2 Bytes |E/S| CRW -- |  DPT_TimePeriodSec 0 - 65535 gixgszﬁz‘;?'on de presencia: tiempo|, gog35 g
68, 105, 142, 179 |2 Bytes |E/S| CRW -- |  DPT_TimePeriodMin 0 - 65535 gixgezitr?g;f” de presencia: tiempo |, 4440 min,
69, 106, 143, 180 | 1 Byte |E/S| CRW -- | DPT Value 1_Ucount 0-255 E\Ilzj)r?]eDrgt:ZC:joer;eiiig;issegg:af:iItro 2-5
70,107, 144, 181 | 1 Byte |E/S| CRW -- | DPT Value 1_Ucount 0-255 \[/'Z’r‘]]ta'?]‘;tffec'é’e”tgfd%ffj‘gl‘cf'ii:ro 15-60 s.
1Bt |E| Cc-w-- DPT_Enable 0/1 L'Z’é]m'?aertecc'm de presencia: 0 = Deshabilitar; 1 = Habilitar
71, 108, 145, 182 — —
1Bt |E|C-w-- DPT_Enable 0/1 Li’é]m?aertecc'm de presencia: 0 = Habilitar; 1 = Deshabilitar
1Bit |E/S| CRW - - DPT_DayNight 0/1 ([j'if;‘/]n'ggzeecc'on de presencia: 0 = Dia; 1 = Noche
72, 109, 146, 183 —~ —
1Bit |E/S| CRW - - DPT_DayNight 0/1 g'f;‘/]nggﬁeecc'on de presencia: 0 = Noche; 1 = Dia
1 Bit S| CR-T- DPT_Occupancy 0/1 [Ex] Detec_gon de_ presencia: estado 0 = No ocupado; 1 = Ocupado
23. 110. 147, 184 de ocupacion (salida del maestro)
’ ’ ’ 1 Bit E|[C-W-- DPT_Occupanc 0/1 [Ex] Deteccién de presendia: estado 0 = No ocupado; 1 = Ocupado
- pancy de ocupacion (entrada del maestro) [~ — pado; 1 = P
1Bit |E| Cc-w-- DPT_Switch 0/1 Liz]srl?:éfgag?egsopresencua: acceso |y — Huésped; 1 = Empleado
74, 111, 148, 185 — -
. . [Ex] Deteccion de presencia: acceso |, _ L .
1 Bit E| C-W-- DPT_Switch 0/1 huésped/empleado 0 = Empleado; 1 = Huésped
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[Ex] Deteccién de presencia:

s 112 145 186 1 Bit E|[C-W-- DPT_Bool 0/1 habitacién vendida/no vendida 0 = No vendida; 1 = Vendida
! ! ! . W [Ex] Deteccién de presencia: _ N .
1 Bit EfC-W DPT_Bool 0/1 habitacién vendida/no vendida 0 = Vendida; 1 = No vendida
. _ . [Ex] Deteccion de movimiento 0 = Nada; 1 = Deteccion de un sensor
76, 113, 150, 187 1 Bit E C-WwW DPT_Start 0/1 externo externo
77, 83, 89, 114, 120, .
126, 151, 157, 163, 188,| 1Byte | S | CR-T- DPT_Scaling 0% - 100% Eggaggﬂa%a“ de deteccion 0-100%
194, 200 )
1=Confort
78, 84, 90, 115, 121, ~ . -
127, 152, 158, 164, 189,| 1Byte | S | CR-T- DPT_HVACMode 2_—Star]db_y [Ex][Cx] Estado de deteccion Auto, C_qnfort, Standby, Econdémico,
3=Econdmico (HVAC) Proteccion
195, 201 L
4=Proteccion
79, 85, 91, 116, 122, L
128, 153, 159, 165, 190,| 1Bit | S| cR-T- DPT_Switch 0/1 Egﬂgﬁ)é]) Estado de deteccion \Valor binario
196, 202
80, 86, 92, 117, 123,
129, 154, 160, 166, 191,] 1 Bit E| C-W-- DPT_Enable 0/1 [Ex][Cx] Habilitar canal Dependiente de los parametros
197, 203
81, 87, 93, 118, 124,
130, 155, 161, 167, 192,] 1 Bit E| C-W-- DPT_Switch 0/1 [Ex][Cx] Forzar estado 0 = No deteccién; 1 = Deteccidon
198, 204
82, 88, 94, 119, 125,
131, 156, 162, 168, 193,| 1 Byte | E C-W-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex][Cx] Umbral de luminosidad 1-100%
199, 205
206 1Byte | E| C-W-- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Termostato] Escenas ?G_ugsdg?ic?t;;—)l - 64); 128 - 191
207, 245, 283, 321 2Bytes| E| C-WTU DPT_Value_Temp -273,00° - 670433,28° [[Tx] Fuente de temperatura 1 Temperatura de sensor externo
208, 246, 284, 322 2Bytes| E|C-WTU DPT_Value_Temp -273,000 - 670433,28° |[[Tx] Fuente de temperatura 2 Temperatura de sensor externo
209, 247, 285, 323 2Bytes| S| CR-T - DPT_Value_Temp -273,00° - 670433,28° |[Tx] Temperatura efectiva Temperatura efectiva de control
1=Confort
210, 248, 286,324 | 1Byte | E | C-W-- DPT_HVACMode 32_=E5tar3db.y [Tx] Modo especial Valor de modo de 1 byte
=Econémico
4=Proteccion
211, 249, 287 325 1 Bit E|[|C-W-- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: confort 0 = Nada; 1 = Disparo
! ! ! 1Bt |[E| C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: confort 0 = Apagar; 1 = Encender
212, 250. 288. 326 1 Bit E|[|C-W-- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: standby 0 = Nada; 1 = Disparo
! ! ! 1Bt [E| C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: standby 0 = Apagar; 1 = Encender
213, 251. 289, 327 1 Bit E| C-W-- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: econdmico 0 = Nada; 1 = Disparo
! ! ! 1Bt [E| C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: econdmico 0 = Apagar; 1 = Encender
214, 252 290. 328 1 Bit E|[|C-W-- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: proteccién 0 = Nada; 1 = Disparo
! ! ! 1Bt |[E| C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: proteccidon 0 = Apagar; 1 = Encender
215, 253, 291, 329 1 Bit E| C-W-- DPT_Window_Door 0/1 [Tx] Estado de ventana (entrada) 0 = Cerrado; 1 = Abierto
216, 254, 292, 330 1 Bit E| C-W-- DPT_Trigger 0/1 [Tx] Prolongacion de confort 0 = Nada; 1 = Confort temporizado
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1=Confort
2=Standby .
217, 255, 293, 331 1Byte | S| CR-T- DPT_HVACMode 3=Econémico [Tx] Modo especial (estado) \Valor de modo de 1 byte
4=Proteccion
218, 256. 294 332 2Bytes| E| C-W -~ DPT_Value_Temp -273,00° - 670433,28° |[Tx] Consigna Consigna del termostato
! ! ! 2Bytes| E| C-W - - DPT_Value_Temp -273,00° - 670433,28° |[Tx] Consigna basica Consigna de referencia
219, 257,295,333 | 1Bt | E| C-W-- DPT_Step 0/1 [Tx] Consigna (paso) ? = Decrementar consigna; 1 =
ncrementar consigna
220, 258, 296, 334 2Bytes| E| C-W - - DPT_Value_Tempd -671088,64° - 670433,28°|[Tx] Consigna (offset) \Valor de offset en coma flotante
221, 259, 297, 335 2Bytes| S| CR-T- DPT_Value_Temp -273,00° - 670433,28° [[Tx] Consigna (estado) Consigna actual
222, 260, 298, 336 2Bytes| S| CR-T - DPT_Value_Temp -273,00° - 670433,28° |[Tx] Consigna basica (estado) Consigna basica actual
223, 261, 299, 337 2Bytes| S| CR-T- DPT_Value_Tempd -671088,64° - 670433,28°|[Tx] Consigna (estado de offset) \Valor actual del offset
- W — - —
224, 262, 300, 338 1 B!t E| C DPT_Reset 0/1 [Tx] Re!n!c!o de consigha Re!n!c!o a valores por defecto
1 Bit E| C-W-- DPT_Reset 0/1 [Tx] Reiniciar offsets Reiniciar offset
225, 263, 301, 339 1 Bit E|C-W-- DPT_Heat_Cool 0/1 [Tx] Modo 0 = Enfriar; 1 = Calentar
226, 264, 302, 340 1 Bit S CR-T- DPT_Heat_Cool 0/1 [Tx] Modo (estado) 0 = Enfriar; 1 = Calentar
227, 265, 303, 341 1 Bit E|C-W-- DPT_Switch 0/1 [Tx] On/Off 0 = Apagar; 1 = Encender
228, 266, 304, 342 1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] On/Off (estado) 0 = Apagar; 1 = Encender
229, 267, 305, 343 1Bit |[E/S| CRW - - DPT_Switch 0/1 [Tx] Sistema principal (enfriar) 0 = Sistema 1; 1 = Sistema 2
230, 268, 306, 344 1 Bit |E/S| CRW - - DPT_Switch 0/1 [Tx] Sistema principal (calentar) 0 = Sistema 1; 1 = Sistema 2
231, 269, 307, 345 1Bt |E|C-W-- DPT_Enable 0/1 [Tx] Habilitar/Deshabilitar sistema | _ pegpapiiitar; 1 = Habilitar
secundario (enfriar)
232, 270,308,346 | 1Bt |E| C-w-- DPT_Enable 0/1 [Tx] Habilitar/Deshabilitar sistema 5 _ 1o ohapiitar; 1 = Habilitar
secundario (calentar)
233, 239, 271, 277, 309, . . o o [Tx] [Sx] Variable de control .
315, 347, 353 1Byte | S| CR-T DPT_Scaling 0% - 100% (enfriar) Control PI (continuo)
234, 240, 272, 278,310, 1Byte [ S | CR-T - DPT_Scaling 0% - 100% E'CI':I]eEE:E)Varlable de control Control PI (continuo)
316, 348, 354 - - -
1Byte | S| CR-T-=- DPT_Scaling 0% - 100% [Tx] [Sx] Variable de control Control PI (continuo)
. e ) [Tx] [Sx] Variable de control
235, 241, 273, 279, 311, 1 Bit S| CR-T DPT_Switch 0/1 (enfriar) Control de 2 puntos
317, 349, 355 i
1 1Bt [S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control Control PI (PWM)
(enfriar)
1Bit | S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control Control de 2 puntos
(calentar)
236, 242, 274, 280, 312, : e B [Tx] [Sx] Variable de control
318, 350, 356 1 Bit S| CR-T DPT_Switch 0/1 (calentar) Control PI (PWM)
1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control Control de 2 puntos
1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Variable de control Control PI (PWM)
237, 243, 275, 281, 313, . e . . 0 = Sefial PI a 0%; 1 = Sefial PI
319, 351, 357 1 Bit S| CR-T DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Estado de PI (enfriar) mayor que 0%
238, 244, 276, 282, 314, . . . 0 = Sefial PI a 0%; 1 = Sefial PI
320, 352, 358 1 Bit S| CR-T DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Estado de PI (calentar) mayor que 0%
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0 = Sefial PI a 0%, 1 = Sefal PI

1 Bit S| CR-T- DPT_Switch 0/1 [Tx] [Sx] Estado de PI
mayor que 0%
359, 360, 361, 362, 363,
364, 365, 366, 367, 368,
369, 370, 371, 372, 373,
374, 375, 376, 377, 378,| 1 Bit E|C-W-- DPT_Bool 0/1 [FL] (1 bit) Dato de entrada x Dato de entrada binario (0/1)
379, 380, 381, 382, 383,
384, 385, 386, 387, 388,
389, 390
391, 392, 393, 394, 395,
396, 397, 398, 399, 400, W ) }
401, 402, 403, 404, 405, 1Byte | E| C-W DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] (1 byte) Dato de entrada x Dato de entrada de 1 byte (0-255)
406
407, 408, 409, 410,411,|2Bytes| E | C-W - - DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] (2 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 2 bytes
ji;: jig: jig: 25(5): 3;?: 2Bytes| E | C-W -~ DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] (2 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 2 bytes
! ! 422' ! 12 Bytes| E| C-W - - 9. XXX -671088,64 - 670433,28 |[FL] (2 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 2 bytes
423, 424, 425, 426, 427, W -2147483648 -
428, 429, 430 4 Bytes| E | C-W DPT_Value_4_Count 5147483647 [FL] (4 bytes) Dato de entrada x Dato de entrada de 4 bytes
1 Bit S| CR-T- DPT_Bool 0/1 [FL] Funcidn x - Resultado (1 bit) Booleano
1Byte | S| CR-T- DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Sin signo
2Bytes| S| CR-T - DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] Funcion x - Resultado (2 bytes) Sin signo
431, 432, 433, 434, 435, . -2147483648 - s _ )
436, 437, 438, 439, 440 4Bytes| S| CR-T DPT_Value_4_Count 2147483647 [FL] Funcion x - Resultado (4 bytes) Con signo
1Byte | S| CR-T-=- DPT_Scaling 0% - 100% [FL] Funcién x - Resultado (1 byte) Porcentaje
2Bytes| S| CR-T- DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] Funcién x - Resultado (2 bytes) Con signo
2Bytes| S| CR-T- 9.XXX -671088,64 - 670433,28 |[FL] Funcion x - Resultado (2 bytes) Flotante
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Unete y envianos tus consultas
sobre los dispositivos Zennio:

https://support.zennio.com

Zennio Avance y Tecnologia S.L.
C/ Rio Jarama, 132. Nave P-8.11
45007 Toledo, Espaia.

Tel. +34 925 232 002.

www.zennio.com
info@zennio.com
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