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ACTUALIZACIONES DEL DOCUMENTO

Version Modificaciones REGINEIS)
Cambios en el programa de aplicacion:
¢ Nueva funcionalidad de Heartbeat.
e Nueva funcionalidad de control maestro de
iluminacion.
e Nuevo parametro para cambiar la polaridad del
objeto de cambio de modo de ventilador -
automatico/manual.
e Optimizacién de los médulos de control de fan coil
(ventiloconvector), entradas binarias, salidas
[1.2] a o . L . . .
individuales, salidas analdgicas, funciones légicas,
detector de movimiento y termostato.
Inclusién del médulo de Heartbeat 5,8
Inclusién del control maestro de iluminacion. 5, 50
Nuevo parametro para cambiar la polaridad del objeto de
. : " 36, 37
cambio de modo de ventilador automético/manual.
Cambios en el programa de aplicacion:
[1.1]_a e Optimizacibn del mbédulo de deteccion de -
movimiento.
http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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1 INTRODUCCION

1.1 MAXinBOX FC 0-10V VALVE

El MAXinBOX FC 0-10V VALVE de Zennio es un versatil actuador multifuncion KNX
destinado a cubrir las necesidades de control de la climatizacion en entornos KNX con
unidades de fan coil (ventiloconvectores) integradas en que las valvulas de los tubos
se controlan mediante una sefial analégica de 0-10 VDC (o mediante un actuador
KNX externo que acepte como entrada el porcentaje de apertura deseado) mientras

que las velocidades del ventilador se controlan a través de salidas binarias (relés).

El actuador proporciona dos salidas analégicas y cuatro salidas binarias, lo que
permite controlar una unidad de fan coil con dos o cuatro tubos (cada uno de ellos

con su propia valvula) y un sistema de ventilacién con hasta cuatro velocidades.
Las caracteristicas mas destacadas del MAXinBOX FC 0-10V VALVE son:

«® 1 mddulo de control para unidades de fan coil (de dos o cuatro tubos)
con valvulas controladas mediante sefial 0-10 VDC proporcional al nivel de
apertura, o valvulas con su propio actuador KNX (control remoto de valvulas),

«® 2 salidas analdgicas 0-10 VDC independientes para controlar las valvulas

de los tubos del fan coil, o para su utilizacién independiente.

& 4 salidas binarias (relés) independientes para controlar hasta cuatro

velocidades de ventilacion, o para su utilizacion independiente.

«® 4 entradas multipropésito, cada una de ellas configurable como:
» Sonda de temperatura,
» Entrada binaria (es decir, pulsadores, interruptores, sensores),

» Detector de movimiento.
«® 10 funciones légicas multioperacién personalizables.
«® 2termostatos independientes.

«® Control / supervision manual de las salidas e indicacion, mediante LEDs,

del estado de los relés y las sefales 0-10 VDC.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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«® Control maestro de iluminacién para un control sencillo e inmediato de un
conjunto de luminarias (o dispositivos funcionalmente equivalentes), una de

las cuales actia como luz principal y las otras como secundarias.

«® Heartbeat o envio periddico de confirmacién de funcionamiento.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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1.2 INSTALACION

El MAXinBOX FC 0-10V VALVE se conecta al bus KNX mediante el conector KNX

incorporado.

Una vez que el dispositivo se alimenta con tension a través del bus, se podra

descargar tanto la direccién fisica como el programa de aplicacién asociado.

Este actuador no necesita fuente de alimentacibn externa, pues se alimenta

enteramente a través del bus KNX.

S

Entradas multipropdsito.
Salidas 0-10VDC.

LED indicador de salida.
Pulsador para control manual.
LED de Prog./Test.

Salidas binarias.

Conector de bus KNX.
Pulsador de Prog./Test.

R

—

© N o g bk w DB

Figura 1 MAXinBOX FC 0-10V VALVE.
A continuacioén se describen los elementos principales del actuador:

«® Pulsador de Prog./Test (8): una pulsacion corta sobre este botén sitlia al

dispositivo en modo programacién. El LED asociado (5) se ilumina en rojo.

Nota: si este boton se mantiene pulsado en el momento en que se aplica la
tensién de bus, el dispositivo entra en modo seguro. ElI LED reacciona

parpadeando en rojo cada 0,5 segundos.

«® Salidas (6) y (2): puertos de salida para la insercion de los cables (pelados)
de los sistemas a controlar por el actuador (ver secciones 0, 2.4 y 2.5).
Deberé asegurarse la conexién por medio de los tornillos incorporados en la

placa.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Para obtener informacion mas detallada de las caracteristicas técnicas del dispositivo,
asi como informacion de seguridad y sobre su instalacion, consultese la hoja técnica
incluida en el embalaje original del dispositivo, y que también se encuentra disponible

en la pagina web: www.zennio.com.

1.3 INICIALIZACION Y FALLO DE TENSION

Durante la inicializacion del dispositivo, el LED de Prog./Test, parpadea en azul unos
segundos antes de que MAXinBOX FC 0-10V VALVE esté listo. Las érdenes externas

no se ejecutaran durante este tiempo, pero si después.

Dependiendo de la configuracién del médulo de control del fan coil, se ejecutaran
ademas algunas acciones especificas durante la puesta en marcha. Por ejemplo, el
integrador puede configurar si los canales de salida deben conmutar a un estado en
particular y si el dispositivo debe enviar ciertos objetos al bus después de recuperar la
tension. Por favor, consultense las siguientes secciones de este documento para

obtener mas detalles.

Por otro lado, cuando se produce un fallo de tension, MAXinBOX FC 0-10V VALVE
interrumpira cualquier accién pendiente, y guardara su estado de forma que lo pueda
recuperar una vez se restablezca el suministro de energia. Ademas, todas las salidas

de relé quedaran abiertas, por motivos de seguridad.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2 CONFIGURACION

2.1 GENERAL

Después de importar la base de datos correspondiente en ETS y afadir el dispositivo a
la topologia del proyecto deseado, el proceso de configuracion se inicia haciendo clic

derecho en el dispositivo y seleccionando Editar Parametros.

PARAMETRIZACION ETS

GENERAL

Control Manual

Entradas

Salidas binarias

Salidas analagicas 0-10V
Fan coil

Funciones l5gicas

O0O0OOoO

Termostatos
Control manual

Envic de objetos indicadores (0 y 1) al volver
la tension de bus

Control maestro de iluminacian

OO0 OF

Heartbeat (confirmacidn periddica de
funcionamisnto)

Figura 2 Pantalla “General”.

Después de importar la base de datos correspondiente en ETS y afadir el dispositivo a
la topologia del proyecto deseado, el proceso de configuracion se inicia haciendo clic
derecho en el dispositivo y seleccionando Editar parametros.

Esto hard que se muestre la ventana de la Figura 2. Esta pantalla consta de varias

casillas para activar o desactivar las funciones requeridas:

& Una vez activadas las funciones de entradas, salidas binarias, salidas
analégicas, fan coil (habiltado por defecto), funciones ldgicas,
termostatos, control manual (habilitado por defecto) y control maestro de
iluminacién se incluirdn pestafias adicionales en el menu de la izquierda.
Estas funciones y sus parametros se explicaran en secciones posteriores de

este documento.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Nota: al habilitar la funcion de fan coil, las casillas para activar las salidas
binarias y las salidas analégicas se bloquearan al requerirse estas salidas en
el control del fan coil. No obstante, posteriormente podrian desbloquearse de

nuevo dependiendo de como se configure el madulo del fan coil.

«® Envio de objetos indicadores (0 y 1) al volver la tensién de bus: este
parametro permite al integrador activar dos nuevos objetos de comunicacion
(“Reset 0” y “Reset 17), que se enviaran al bus KNX con valores “0” y “1”
respectivamente cada vez que el dispositivo comience a funcionar (por
ejemplo, después de un fallo de tension). Es posible parametrizar un cierto

retardo para este envio (0 a 255 segundos).

& Heartbeat (confirmacion periédica de funcionamiento): permite al
integrador afiadir un objeto de 1 bit (“[Heartbeat] Objeto para enviar ‘“1°")
gue se enviara periédicamente con el valor “1” con el fin de notificar que el

dispositivo esta en funcionamiento (sigue vivo).

Heartbeat (confirmacion periddica de
funcionamientao)
Periodo 1 %:
min - |

Figura 3. Heartbeat (confirmacion periddica de funcionamiento).

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.2 ENTRADAS

El MAXinBOX FC 0-10V VALVE incorpora dos puertos de entrada analdgico-
digitales, cada uno de los cuales se puede configurar como:

«® Entrada binaria, para la conexion de un pulsador o un interruptor/sensor.

* Sonda de temperatura, para conectar un sensor de temperatura (modelos SQ-
AmbienT y ZN1AC-NTC68 S/ E / F de Zennio).

«® Detector de movimiento, para conectar un sensor de movimiento/luminosidad
(como los modelos ZN1IO-DETEC-P y ZN1IO-DETEC-X de Zennio).

Importante: los modelos antiguos del detector de movimiento Zennio (por
ejemplo, ZN1IO-DETEC y ZN1IO-DETEC-N) no funcionaran correctamente en
este dispositivo.

2.2.1 ENTRADA BINARIA

Consultar por favor el manual especifico “Entradas binarias”, disponible dentro de la
seccioén de producto del MAXinBOX FC 0-10V VALVE en www.zennio.com.

2.2.2 SONDA DE TEMPERATURA

Consultar por favor el manual especifico “Sonda de temperatura”, disponible dentro
de la seccion de producto del MAXinBOX FC 0-10V VALVE en www.zennio.com.

2.2.3 DETECTOR DE MOVIMIENTO

Es posible conectar detectores de movimiento (modelos ZN1IO-DETEC-P y ZN1IO-
DETEC-X de Zennio) a los puertos de entrada del MAXinBOX FC 0-10V VALVE. Esto
ofrece la posibilidad al dispositivo de detectar movimiento y presencia en la estancia,
ademas del nivel de luminosidad. En funcién de la deteccidn, es posible parametrizar

diferentes acciones de respuesta.

Consultese el manual de usuario especifico “Detector de movimiento”, disponible
dentro de la seccibn de producto del MAXinBOX FC 0-10V VALVE en

www.zennio.com, para informacion detallada acerca de la funcionalidad y la

configuracion de los parametros relacionados.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Importante:

«® El detector de movimiento con referencia ZN1IO-DETEC-P es compatible
con diversos dispositivos Zennio. Sin embargo, en funcion del dispositivo
concreto al que se conecte, la funcionalidad puede diferir ligeramente. Es

importante consultar especificamente el manual mencionado mas arriba.

«® Los detectores de movimiento con referencias ZN1IO-DETEC y ZN1IO-
DETEC-N no son compatibles con el MAXinBOX FC 0-10V VALVE

(reportardn mediciones inexactas si se conectan a este dispositivo).

«® El micro-interruptor trasero del modelo ZN110-DETEC-P debera cambiarse a
la posicion “Type B” para poderlo utilizar con el MAXinBOX FC 0-10V
VALVE.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.3 SALIDAS BINARIAS INDIVIDUALES

El MAXinBOX FC 0-10V VALVE incorpora cuatro salidas binarias que pueden
habilitarse y configurarse por parametro de forma independiente, siempre que no se
utilicen para el moédulo de control del fan coil (ver seccion 2.5), ya que en este
dispositivo se ofrecen fundamentalmente al objeto de controlar las velocidades del
ventilador del fan coil (hasta cuatro).

Su parametrizacion como salidas binarias independientes es similar a la de las salidas
individuales de relé de cualquier otro actuador MAXinBOX. Cabe destacar que en ese
caso funcionan de forma independiente, aunque es posible agruparlas segin sea
necesario (por ejemplo, para encender un indicador luminoso cuando el ventilador esta
en marcha) a través de direcciones de grupo, y configurar cada una de ellas como

“normalmente abierta” o “normalmente cerrada”.

Para obtener informacion especifica acerca del funcionamiento y los parametros
correspondientes, consultese la documentaciéon especifica “Salidas binarias”
disponible en la seccién de producto del MAXinBOX FC 0-10V VALVE de la pagina de

Zennio (www.zennio.com).

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.4 SALIDAS ANALOGICAS 0-10V

El MAXinBOX FC 0-10V VALVE incorpora dos salidas analégicas de tensidén que
proporcionan una sefial de voltaje entre 0 y 10 VDC, proporcional a un cierto valor de

porcentaje recibido a través de un objeto de comunicacién.

Estas salidas podran habilitarse y configurarse por pardmetro de forma independiente,
siempre que no se utilicen para el médulo de control del fan coil (ver seccion 2.5),
ya que en este dispositivo se ofrecen fundamentalmente al objeto de controlar la

apertura y el cierre de las valvulas de las tuberias del fan coil.

El dispositivo incorpora un indicador LED asociado a cada salida para conocer su
estado. El LED permanecera apagado mientras la sefial de salida sea de 0V y
encendido mientras sea de 10V. En valores intermedios, parpadeara con diferentes

frecuencias (en funcion del voltaje).

PARAMETRIZACION ETS

Tras habilitar “Salidas anal6gicas 0-10V” en la pantalla General (ver seccion 2.1), se

incorpora una nueva pestafia en el arbol de la izquierda.

GEMERAL
4 SALIDAS ANALOGICAS 0-10V
COMFIGURACION

Salida analagica 0-10V 1
Salida analogica 0-10V 2

Figura 4 Salidas analdgicas de 0-10V — Configuracion.

Desde aqui se podra habilitar hasta dos salidas analdgicas (siempre que no estén en
uso por parte del modulo de fan coil; ver seccion 2.5) de forma independiente

marcando las casillas respectivas. Esto afiade nuevas pestafias en el arbol:

GEMERAL
4 SALIDAS ANALOGICAS 0-10V
CONFIGURACION
4 Salida analégica 0-10V 1

Configuracion

Habilitar bloqueo por objeto

Inicializacion Por defecto -

Figura 5 Salida analdgica de 0-10V X — Configuracion.

Cuando se habilita una de ellas, se incluyen los siguientes dos objetos por defecto:

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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«® [SAX] Valor de salida (control): objeto por el cual se recibe un valor de
porcentaje desde el bus KNX que el dispositivo toma como referencia para
generar una salida de voltaje entre 0 y 10 VDC (proporcional al valor de

porcentaje).

«® [SAx] Valor de salida (estado): objeto de estado que muestra, en términos
de porcentaje, el valor de la sefial de salida. Este objeto se envia cada vez
gque se recibe una nueva consigna de voltaje y cuando el estado de la salida

cambia debido a una orden de bloqueo.

Desde la pestafia correspondiente se puede configurar los siguientes pardmetros:

Habilitar blogueo por objeto
Accion de bloqueo [Dn - |
Valor de salida 100 E: %
Inicializacién [Personanzada v
Estado inicial [On -
Valor de salida 100 %: %

Enviar estado
Retardo (0 = Sin retarda) 3 g:

Figura 6 Salida analégica de 0-10V — Configuracién (en detalle).

«® Habilitar bloqueo por objeto: si se marca esta casilla, se muestra el objeto

“[SAX] Bloqueo”, asi como el siguiente parametro:

» Accion de bloqueo: define el estado (“No_cambiar” / “On” / “Off”) que
adoptara la salida cuando se reciba el valor “1” a través del objeto “[SAX]
Blogueo”. Si se elige “On” sera necesario configurar el Valor de salida en

términos de porcentaje.

Nota: mientras una salida esté bloqueada, se ignoraran las consignas de

tension (el dispositivo respondera con el estado actual de la salida).

«® Inicializacién: ofrece la posibilidad de cambiar la salida a un cierto estado

durante la puesta en marcha del actuador.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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» Por _defecto: apagada después de una descarga de ETS, y sin cambios

después de un fallo de bus.

> Personalizada: al elegir esta opcién aparecen dos nuevos parametros:

LT

e Estado inicial: “Anterior”, “On”, “Off”, tanto tras descarga de ETS como
tras un fallo de bus (“Anterior” equivaldra a “Off” en la primera puesta
en marcha). Cuando se elige “On” es necesario configurar el Valor de

salida en términos de porcentaje.

o Enviar estado: si se habilita se enviara el objeto de estado al bus con
un Retardo configurable, de 0 a 600 ds, de 0 a 3600 s, de 0 a 1440 min
0 de 0 a 24 horas (3 segundos por defecto).

Nota: el estado de bloqueo se conserva tras un fallo de bus. En caso de
conflicto entre el estado definido en el bloqueo y el de arranque, prevalecera
el del bloqueo. Es decir, si se produce un fallo de bus con una salida
bloqueada, al recuperarse del fallo de bus dicha salida tomara el mismo valor
que tuviera (el de bloqueo), independientemente del definido para el

arranque.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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2.5 FAN COIL

El MAXinBOX FC 0-10V VALVE incluye un médulo de fan coil que implementa la
I6gica involucrada en el control de un ventiloconvector de dos o cuatro tubos en el que
el nivel de ventilacion se selecciona mediante salidas de relé mientras que la apertura
y el cierre de las valvulas de los tubos se ordenan mediante sefiales de entre Oy 10
voltios DC, en funcién del grado de apertura deseado.

PARAMETRIZACION ETS

Tras habilitar “Fan coil” en la pantalla General (ver seccién 2.1), se incorpora una

nueva pestafia en el arbol de la izquierda.

El médulo de fan coil requiere establecer algunos parametros generales y otros

especificos sobre las valvulas y el ventilador. Todos ellos se describen a continuacion.

2.5.1 CONFIGURACION

La configuracién general del médulo de fan coil conlleva, en primer lugar, establecer el

namero de tubos de que dispone el fan coil:
«® Fan coil de cuatro tubos (dos valvulas),
«® Fan coil de dos tubos (una valvula).

Cada par de tubos compone un circuito de agua cuyo flujo esta controlado por una
valvula, cuya posicion, a su vez, se gestiona mediante una sefial analdgica de entre 0
y 10 voltios DC.

Tipicamente, los dos circuitos de un fan coil de cuatro tubos se corresponderan con
las funciones de refrigeracion (valvula de frio) y de calefaccién (valvula de calor), por
lo que ambos modos de climatizacion estaran disponibles durante el funcionamiento

del dispositivo.
Por su parte, el circuito Unico de un fan coil de dos tubos podré configurarse como:

< Refrigeracién
«® Calefaccion

& Refrigeracion y calefaccion

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com
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Numero de tubos Salida Accién
Salida de valvula 1 Vaélvula de frio
4
Salida de valvula 2 Valvula de calor

Valvula de calor

2 Salida de valvula 1 Valvula de frio

Valvula de calor + de frio

Tabla 1 Funciones de las salidas analdgicas (valvulas).

Dentro de la configuracion general del dispositivo es necesario ademas configurar el
tipo de control de las valvulas, el cual puede ser local (las valvulas seran
accionadas por el propio MAXinBOX FC 0-10V VALVE) o remoto (el MAXinBOX FC 0-
10V VALVE enviara las érdenes, a través del bus KNX, a otro actuador de valvulas).

Por su parte, para el control de la velocidad de ventilacién se dispondra de hasta
cuatro salidas binarias, que, segun se configure, funcionaran de forma conmutada
(s6lo un relé para cada velocidad) o acumulativa (mas relés cerrados para mas

velocidad).

El integrador también puede habilitar por parametro la recirculacién de aire
automéatica en modo enfriar. Esto hara que el ventilador permanezca siempre
encendido mientras se encuentre en modo enfriar, incluso si se ha alcanzado la
consigna de temperatura (detener el ventilador podria causar al usuario una sensacion
incbmoda). Notese que cualquier orden de mayor preferencia (como una alarma que

esté configurada para establecer la velocidad 0) prevalecera sobre esta opcion.

También se dispone de un parametro para habilitar el modo ventilacién, siendo
posible conmutar a ese modo a través de un objeto binario especifico o por escena. El
modo ventilacion consiste en cerrar de la(s) valvula(s) dejando el ventilador encendido.

Sin embargo, la velocidad del ventilador dependera de varios factores:

& Si el modo actual es enfriar, la velocidad del ventilador la determinaréa
automaticamente el sistema segun la configuracién, salvo que se ordene una
velocidad especifica manualmente. Véase la seccion 2.5.3 para mas detalles

sobre la seleccion de la velocidad del ventilador.

«® Si el modo actual es calentar, el ventilador permanecera detenido, salvo
gue se haya ordenado una velocidad especifica manualmente. Véase la

seccidn 2.5.3 para mas detalles sobre la seleccion de la velocidad.
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PARAMETRIZACION ETS

SR CONFIGURACION DE TUBOS
4 Fan coil
CONFIGURACION Tipo de fan coil 4 Tubaos =
VALVULA(S)
VENTILADOR

CONFIGURACION DE CONTROL DE VALVULA

Tipo de control de valvula(s) Local -

CONFIGURACION DEL CONTROL DE VENTILADOR

MNamero de velocidades del ventiladar [4 - |
Tipo de control de relés [Conmutacién (salo 1 relé encendido) - |
Retarde entre conmutaciones 3 %: ds

CONFIGURACION GENERAL AVANZADA

;Fan coil siempre encendido? Mo =

<

Recirculacién de aire automatica en modo
enfriar

Meoda ventilacién
AMlarmas
Posicign farzada

Purga

OoooO

Ezcenas

Figura 7 Fan coil — Configuracion.

Tras habilitar la funcion de fan coil se muestra por defecto la pestafia Configuracion

(ver Figura 7). Contiene los siguientes parametros:

CONFIGURACION DE TUBOS

& Tipo de fan coil: “2 _tubos” o “4 tubos”. Si se selecciona “2 tubos” es

necesario indicar los modo de climatizacion disponibles:

» Modo(s) de climatizacion: “Enfriar”, “Calentar” o “Enfriar + Calentar”.

Este parametro s6lo esta disponible para fan coils de dos tubos (en el
caso de cuatros tubos estan disponibles ambos modos). Ademas, si se

elige “Enfriar + Calentar”, aparecera un objeto binario (‘[FCV1] Modo

Enfriar/Calentar”) para conmutar el modo actual, asi como el

correspondiente objeto de estado.

CONFIGURACION DE CONTROL DE VALVULA

«® Tipo de control de valvula(s): “Local” (valor por defecto) o “Remoto”.
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CONFIGURACION DEL CONTROL DE VENTILADOR

«® Numero de velocidades del ventilador: pueden controlarse hasta cuatro
velocidades del ventilador, segun el modelo del ventilador. Esto determina el
namero de relés requeridos (los relés que no sean necesarios podran

configurarse como salidas binarias individuales; véase seccion 2.3).
«® Tipo de control de relés (solo si el parametro anterior es distinto de “1”):

» “Conmutacion” (por defecto): la activacion de cada velocidad requiere

cerrar un relé concreto (y dejar abiertos los demas).

Es posible establecer un Retardo entre conmutaciones (entre 3 y 100
ds), lo que representa el tiempo entre la apertura del relé correspondiente
a la velocidad de partida y el cierre del relé correspondiente a la velocidad
objetivo (de modo que ambos permanecen abiertos durante este tiempo).

» “Acumulacién”: la velocidad sera proporcional al nUmero de salidas activas

(es decir, relés cerrados), que seran conmutadas secuencialmente.

CONFIGURACION GENERAL AVANZADA

«® (Fan coil siempre encendido?:

» Si esta opcidon se configura como “No” (por defecto), el fan coil se
enciende o apaga cuando se recibe un “1” o un “0” a través del objeto
‘[FCV1] On/Off". El estado del fan coil puede obtenerse leyendo en
cualquier momento el objeto “[FCV1] On/Off (estado)”.

» Si esta opcién se configura como “Si”, el fan coil permanece siempre
encendido, esperando Ordenes de regulacion. Los objetos “[FCV1]
On/Off” y “[FCV1] On/Off (estado)” no estaran disponibles.

«® Recirculacion de aire automéatica en modo enfriar: establece si el
ventilador debe permanecer siempre encendido mientras el modo sea

Enfriar.

«® Modo ventilacion: establece si el modo ventilacion esta habilitado o no. Si
se habilita, los objetos de comunicacion “[FCV1] Modo ventilacion” (que
activa o desactiva el modo ventilacion al recibirse los valores “1” y “0”,

respectivamente) y “[FCV1] Modo ventilacion (estado)” estaran disponibles
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en la topologia del proyecto. El modo ventilacion también podra activarse
mediante escenas (véase la seccion 2.5.1.4).

«® Alarmas: habilita o no las funciones de alarma (véase seccién 2.5.1.1).

«® Posicion forzada: habilita o no la funcién de posicion forzada (véase seccion
2.5.1.2).

«® Purga: habilita o no la funcién de purga (véase seccion 2.5.1.3).
«® Escenas: habilita o no las funciones de escena (véase seccion 2.5.1.4).

Dependiendo de la opcion elegida en Tipo de fan coil y en Modo, apareceran

unos objetos de comunicacion u otros, como se muestra a continuacion:

Objeto Enfriar | Calentar

{FCV1] Modo Enfriar/Calentar”

IFCV1] Modo Enfriar/Calentar (estado)” v

‘FCV1] Sefial de control de entrada enfriar” \

{FCV1] Sefial de control de entrada calentar” \

1FCV1] Valvula (estado)” v
‘IFCV1] Valvula enfriar (estado)” \
‘IFCV1] Vélvula calendar (estado)” \

Tabla 2 Objetos de comunicacion del fan coil dependiendo del Tipo y el Modo.

Nota: los ultimos tres objetos cambiaran de nombre en caso de que el control de la

vélvula se haya establecido como remoto en lugar de local.

Local ‘ Remoto
{FCV1] Vélvula (estado)” ‘FCV1] Vélvula: sefial de control”
‘FCV1] Vélvula enfriar (estado)” {FCV1] Vélvula enfriar: sefial de control”
{FCV1] Vélvula calentar (estado)” ‘{FCV1] Vélvula calentar: sefial de control”

Tabla 3 Objetos de estado/control de valvula.
Respecto de la funcionalidad de estos objetos:

«® Los objetos de la sefial de control de entrada se proporcionan para la

recepcion de las variables de control de tipo porcentaje procedentes de un
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termostato (como pueden ser los termostatos incluidos en el propio

dispositivo; véase la seccién 2.7).

Nota: los valores recibidos a través de ‘{FCV1] Sefial de control de entrada
enfriar” solo tendran efecto si el dispositivo se encuentra en modo enfriar (en
tal caso, los valores recibidos a través de ‘{FCV1] Sefial de control de
entrada calentar” seran ignorados, aungue se tendrdn en cuenta ante un

cambio de modo). Lo mismo sucede en caso contrario.
«® Respecto de los objetos para la valvula:

» Los objetos de estado de la valvula (solo disponibles en control local de
vélvulas) informan sobre la posicidn actual (en porcentaje) de las valvulas,

y se enviaran al bus siempre que estas cambien de posicion.

> Los objetos de la sefial de control (solo disponibles en control remoto
de valvula) se comportan anadlogamente, aunque deberan enlazarse a los

objetos de entrada del actuador remoto para hacer funcionar las valvulas.

Importante: un mayor valor de la variable de control del termostato conlleva un mayor
esfuerzo del sistema de climatizacion. Esto tipicamente se traduce en una mayor
apertura de la valvula (tras aplicar las restricciones configuradas), lo que en un control
local de la valvula genera una sefial de mayor voltaje en la salida analdgica del
MAXinBOX FC 0-10V VALVE.

Para valvulas controladas mediante otros rangos de voltaje o sin una proporcion
directa entre el nivel de apertura de la valvula y el voltaje de salida, es preferible

recurrir al control remoto de la valvula, y:

«® Aplicar funciones légicas (ver seccion 2.6) sobre la sefial de control de la
valvula y, tras ello, asignar el resultado a cualquiera de las salidas analégicas

configuradas como salidas independientes, o bien

«® Enviar el objeto de control de la sefial de la valvula a un actuador remoto
especifico configurado para generar el nivel de voltaje adecuado para el nivel

de apertura requerido.
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2.5.1.1 ALARMAS

La funcion de Alarmas permite cambiar el estado de la unidad de fan coil ante la
llegada de un disparador de alarma desde el bus KNX. En particular, se puede

configurar tanto el nivel de apertura deseado en la valvula como el de ventilacion.

También es posible la monitorizacion ciclica del objeto de alarma definiendo un
cierto periodo de monitorizacion ciclica. El actuador comprobara que el estado de
alarma o no alarma se recibe al menos una vez antes de que el periodo expire (nota:
esta comprobacion sélo tiene lugar si el objeto se ha recibido al menos una vez) y, en
caso de que el objeto deje de ser actualizado (es decir, de que dejen de recibirse
valores a través de él), se ejecutara la accion de alarma, por razones de seguridad.

Con respecto a la desactivacion de la alarma, también es posible configurar el modo

de desactivacion: normal o mediante desenclavamiento (confirmacion).

«® En el primer caso se desencadena la accion de desactivacién tan pronto

como el objeto de alarma recupere su valor normal.

& El segundo caso, en cambio, requiere que se reciba una orden de
confirmacién (a través de otro objeto) después de que el objeto de alarma

retome su valor normal.

Nota: las alarmas siempre prevalecen sobre otras funcionalidades, esto es, se

ignoraran las 6rdenes recibidas durante el estado de alarma.
El MAXinBOX FC 0-10V VALVE incorpora dos funciones de alarma independientes.

La alarma 1 tiene preferencia sobre la alama 2. Si el médulo de fan coil se
encuentra en estado de alarma 2 y se activa la alarma 1, ejecutara la accioén de alarma
1y esperara hasta que la alarma 1 sea desactivada (retomando el estado de alarma 2,
aungue no volviendo a ejecutar la accién de alarma 2). Sin embargo, si un canal se
encuentra en estado de alarma 1 y se activa la alarma 2, ésta sera ignorada y el canal
continuara en estado de alarma 1, hasta que esta primera alarma sea desactivada,

momento en que el canal si ejecutara la accion de alarma 2.

PARAMETRIZACION ETS

Tras habilitar “Alarmas” en la pantalla Configuracion (ver seccion 2.5.1) aparece una

nueva pestafia en el menu de la izquierda.
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ERTEL DESACTIVACION
4  Fan coil
CONFIGURACION Mada Normal -
Alarmas
VALVULA(S)
VENTILADOR ALARMA 1
Control Manual
Disparador [ 1 = |
Periodo de monitorizacion ciclica 0 %I
(0=Deshabilitadao)
[min = |
ACCIOMES
Posicién de la vahvula 0 &
Velocidad del ventilador 0 v |
ALARMA 2
Habilitar alarma 2

Figura 8 Fan coil — Alarmas.

Mientras que los parametros de la alarma nimero 1 se muestran por defecto, los de la

alarma numero 2 so6lo se muestran después de marcar la correspondiente casilla.

«® Desactivacion — Modo: “Normal” (por defecto) o “Con _enclavamiento

(requiere desenclavar)”. La segunda opcion habilita un nuevo objeto de un

bit, “{fFCV1] Desenclavar alarma”, que debe usarse para desenclavar la
alarma externamente una vez que se ha recibido el valor de no alarma a

través del objeto “[FCV1] Alarma” (es decir, el valor inverso del disparador).

Nota: el desenclavamiento debe enviarse necesariamente una vez el objeto
1FCV1] Alarma” haya adquirido el valor de no alarma. Si se envia mientras

el valor de este objeto sea el de alarma, no tendra efecto.

«® Disparador: establece el valor (“1” —por defecto— o “0") que, al recibirse
desde el bus KNX a través del objeto “[FCV1] Alarma” (o a través de
“[FCV1] Alarma 2” para la alarma 2), sera interpretado por el actuador como
un desencadenante de la alarma, por lo que se iniciara la accién configurada

mas abajo.

«® Periodo de monitorizacion ciclica: establece cada cuanto tiempo, como

méximo, se debe actualizar el objeto de alarma desde el bus después de que

haya tenido lugar una primera recepcion. Si se excede, y por razones de

seguridad, la accién de alarma también se activara. Si este parametro se

deja a cero (opcion por defecto), la funcion de monitorizacién ciclica
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permanecera inhabilitada. Los valores permitidos son de 0 a 600 décimas de

segundo; de 0 a 3600 segundos; de 0 a 1440 minutos; y de 0 a 24 horas.

«® Posicion de la valvula: establece en porcentaje el nivel de apertura objetivo
de la(s) valvula(s), dependiendo de si el modulo ha sido configurado para

funcionar con dos o cuatro tubos (véase seccion 2.5.1).

«® Velocidad del ventilador: establece la velocidad objetivo en el ventilador,
dependiendo de cuantas velocidades se hayan parametrizado (véase

seccion 2.5.1).

2.5.1.2 POSICION FORZADA

Es posible definir por parametro una posicion forzada para el modo enfriar y otra para

el modo calentar.

Las posiciones forzadas consisten en preestablecer unos valores de apertura de la
valvula y de velocidad del ventilador de modo que la unidad de fan coil los adopte

cuando el objeto disparador de posicion forzada reciba el valor “1”.

«® Se dispone de un objeto disparador de posicién forzada para enfriar y otro
para calentar (salvo que por parametro se haya habilitado s6lo un modo).

» Para hacer que la unidad de fan coil cambie a la posicién forzada
establecida, el objeto que se active debe ser el correspondiente al modo

actual (enfriar/calentar). De otro modo, se ignorara.

Una vez en el estado de posicion forzada, el dispositivo Unicamente respondera ante
alarmas (seccion 2.5.1.1), 6rdenes de purga (seccién 2.5.1.3), cambios de modo
(enfriar/calentar) y 6érdenes de apagado/encendido del fan coil.

El dispositivo abandonara el estado de posicion forzada una vez el objeto disparador

reciba el valor “0”.

PARAMETRIZACION ETS

Tras habilitar Posicion forzada en la pantalla Configuracion del modulo de fan coil

(ver seccidn 2.5.1), se incorpora una nueva pestafia en el arbol de la izquierda.
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GEMERAL

POSICION FORZADA: MODO ENFRIAR
4 Fan coil
CONFIGURACION Pasicién de la vahwula 0 %: %
Alarmas
B i tor Velocidad del ventilador a - |
VALVULA(S)
VENTILADOR
Control Manual POSICION FORZADA: MODO CALENTAR
Posicion de la valvula 0 E: %
WVelocidad del ventilador 0 - |

Figura 9 Fan coil — Posicién forzada.

Ademas, aparecen los objetos “[FCV1] Posicion forzada (enfriar)”, “[FCV1] Posicion
forzada (calentar)” o ambos, dependiendo de la parametrizacion, junto con sus

correspondientes objetos de estado.
Respecto a los pardmetros:

«® Posicion de la valvula: establece en porcentaje el valor objetivo de apertura

de la valvula.

«® Velocidad de ventilador: establece la velocidad objetivo del ventilador,

dependiendo del nimero de velocidades parametrizadas (ver seccion 2.5.1).

2.5.1.3 PURGA

La configuracioén de la valvula contempla una funcién de purgado (independiente para
cada valvula), que consiste en la apertura de la valvula y la detencién del ventilador

durante un tiempo configurable.

La purga empieza al enviarse un “1” por el objeto correspondiente, y finaliza al expirar
el tiempo parametrizado o bien al llegar un “0”, al producirse un fallo de bus, al
apagarse el médulo de fan coil o cuando el usuario accede al modo Test On (ver
seccion 2.8). Para reiniciar el proceso (desde el principio) debera enviarse

nuevamente el valor “1” a través del objeto.
Notas:

«® Cualquier orden de control o de cambio de modo que se reciba durante el

purgado se ejecutard al término de este.
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«® Cualquier orden de alarma o apagado detendra el proceso de purga y se
ejecutara. Durante el estado de alarma o apagado, las érdenes de purga se

ignoraran.

& Si no se reciben 6rdenes de control, cuando la purga finalice el fan coil

recuperard su estado previo.

PARAMETRIZACION ETS

Tras habilitar Purga en la pantalla Configuracién del médulo de fan coil (ver seccion

2.5.1), se incorpora una nueva pestafia en el arbol de la izquierda.

G CONFIGURACION DE PURGA VALVULA DE FRIO
4 FAN COIL
) . " =
Configuracion Duracién de |a purga 10 ==
Purga
Val Pasicion de la valvul 100 g
alvula(s) osicion de la vilvula =%
Ventilador
CONFIGURACION DE PURGA VALVULA DE CALOR
Duracién de la purga 10 [i: s
Posician de la vélvula 100 %: %

Figura 10. Fan coil - Purga de la valvula.
Apareceran dos nuevos objetos de comunicacion (junto con sus objetos de estado).
& “[FCV1] Valvula: purga valvula de frio”.
& “[FCV1] Valvula: purga valvula de calor”

Si solo hay una valvula disponible, estos objetos seran reemplazados por el objeto
‘[FCV1] Valvula: purga”.

Al escribirse el valor “1” en cualquiera de estos objetos dar4 comienzo la purga,

mientras que el valor “0” la interrumpira.
Se muestran los siguientes objetos:

«® Duracién de la purga: tiempo que la valvula permanecera en el estado de
purga una vez iniciada esta funcion (de 10 a 3600 segundos; 10 segundos

por defecto).

&# Posicion de la valvula: porcentaje de apertura de la valvula durante el

proceso de purga (valor de 0 a 100%, siendo 100% el valor por defecto).
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2.5.1.4 ESCENAS

Es posible definir hasta cinco escenas para que, al recibirse desde el bus el valor de
escena correspondiente, el moédulo adopte un cierto estado, que debera definirse
atendiendo a lo siguiente:

«® Encendido / apagado del médulo.

«® Activacion / desactivacion del modo ventilacidn.

«® Modo manual / automatico para la seleccion de la velocidad del ventilador.
«® Velocidad del ventilador (en caso de que lo anterior sea manual).

«® Activacion / desactivacion del modo silencioso.

Hay que tener en cuenta que la ejecucion de una escena equivale a enviar las
6rdenes andalogas a los objetos correspondientes. Por lo tanto, el resultado

dependera del estado del que se parta.

Asi, por ejemplo, si durante un proceso de purgado se ejecuta una escena que
impliqgue la seleccibn manual de una velocidad de ventilacion, la orden sera
almacenada y se ejecutara una vez que el proceso de purgado finalice, tal y como

ocurriria si se enviara la orden de seleccién manual de forma explicita.

En cambio, si la escena ejecutada implicara un apagado del médulo de fan coil, si se

ejecutaria esta operacion de forma inmediata, dando por finalizado el purgado.

Este médulo no permite la grabacién de escenas.

PARAMETRIZACION ETS

Una vez habilitadas las escenas en la pestafia de “Configuracion” del médulo de fan
coil (ver seccién 2.5.1), aparece una nueva pestafia en el arbol de pestafias de la

izquierda llamada “Escenas” con las siguientes opciones:
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sl Escena 1 <
4 Fan coil
CONFIGURACION Mimero de escena 1 %:
Alarmas
SRR Estado del fan coil |No cambiar «|
Purga - :
Modo ventilacién Mo cambiar
miSCER2E (modo no habilitado)
VALVULA(S)
VENTILADOR Mado manual/auto [I\o cambiar - |
Control Manual . ) . .
Meoda silencioso (requiere modo auto No cambiar
y medo silencieso habilitado)
Velocidad manual del ventilador No cambiar
(requiere modo manual)

Figura 11. Fan coil — Escenas.

«® Escena “n”: habilita o no la escena “n”, que debera configurarse mediante

los siguientes parametros adicionales:

» Numero de escena: establece el valor (1-64) que, al recibirse a través del
objeto “[FCV] Escenas”, desencadenara la ejecucion del estado

configurado a continuacion.

» Estado del fan coil: permite seleccionar “Encendido”, “Apagado” o “No

cambiar” (valor por defecto).

» Modo ventilacién: permite seleccionar “Activar’, “Desactivar” o “No

cambiar” (valor por defecto).

» Modo manual / auto: permite seleccionar “Manual’, “Automéatico” o “No

cambiar” (valor por defecto).

» Modo silencioso: permite seleccionar “Activar’, “Desactivar’ o “No

cambiar” (valor por defecto).

» Velocidad manual del ventilador: permite seleccionar cualquiera de las
velocidades disponibles (ver seccion 2.5.1). Nétese que esta opcidn solo
serd configurable si Modo manual / auto se ha configurado como

“Manual”. En cualquier otro caso permanecera como “No _cambiar”.

Nota: dependiendo de la configuracion del modulo de fan coil algunos de estos

pardmetros no seran configurables.
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2.5.2 VALVULAS

El control de la(s) valvula(s) del fan coil conlleva un algoritmo de escalado de la
sefal de control de entrada (0o SCE), es decir, de la variable de control para los modos
enfriar y calentar recibida del termostato, que puede ser externo o bien cualquiera de
los termostatos incorporados en el MAXinBOX FC 0-10V VALVE.

El resultado del algoritmo de escalado y la aplicacién de las restricciones requeridas
constituye el valor de la sefal de control de salida (o SCS), es decir, los valores de

control en porcentaje (o las sefiales 0-10V) que regiran el estado de la valvula.

scs[%] 1

100%

SCS max

SCS min

0%

0% SCE min SCE max 100 % SCE [%]

Figura 12. Escalado de la sefial de control

La configuracion del algoritmo de escalado puede ser ampliamente personalizada,

siendo posible definir para cada uno de los modos / valvulas las siguientes opciones:
«® Unrango de entrada efectivo (valores maximos y minimos de SCE).
«® Unrango de salida efectivo (valores maximos y minimos de SCS).

Ademas, el control de la valvula puede personalizarse mediante las siguientes

opciones:
# Separacion minima entre dos érdenes SCS sucesivas.
«® Retardos en el cambio de modo.

& Elnivel minimo de apertura de la valvula.
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PARAMETRIZACION ETS

GEMERAL
Fan coil
COMFIGURACION
Alarmas
Paosicion forzada
Purga
Escenas
VALVULA{S)
WENTILADOR

Control Manual

SCE = Serial de control de entrada (desde termostato)
SCS = Senal de control de salida (al actuador)

MAXinBOX FC 0-10V VALVE

ESCALADO DE LA SEMAL DE CONTROL:

Vlvula del modo enfriar

Minimo de la SCE o] % %
Maximo de la SCE 100 % %
Minimo de la SCS 0 % %
Méximo de la SCS 100 % %
Valvula del modo calentar
Minimo de la SCE 0 % %
Maximo de la SCE 100 % %
Minimo de la SCS o] % %
Maximo de la SCS 100 % %
LIMITES DE VARIACION DE LA SENAL DE CONTROL:
Valvula del modo enfriar
Cambio minimo entre dos 5 % %
SCS sucesivas
Tiermpo minimo entre dos 10 %
SCS sucesivas
s -
Valvula del mado calentar
Cambio minime entre dos 5 % 2%
SCS sucesivas
Tiempo minimo entre dos 0 %
SCS sucesivas
[ -
RETARDOS DE CAMBIO DE MODO:
Retardo cambio calentar a enfriar 5 %
E -
Retardo cambio enfriar a calentar 5 %

CONFIGURACION DE VALVULA(S) AVANZADA

Apertura minima de valvula(s) (|

Figura 13. Fan coil. Configuracion de las vélvulas.

http://www.zennio.com

Soporte técnico: http://support.zennio.com

30


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

*Zennio MAXinBOX FC 0-10V VALVE

La pantalla Valvula(s) (véase la figura anterior) es accesible por defecto tras habilitar el

maodulo de fan coil. Contiene los siguientes parametros:

ESCALADO DE LA SENAL DE CONTROL:

«® Minimo de la SCE (desde termostato): establece el valor minimo de la
sefial de entrada, en porcentaje, a partir del cual se desea que la vélvula
empiece a abrirse. Para valores inferiores permanecera cerrada. El valor por

defecto es “0%”.

& Maximo de la SCE (desde termostato): establece el valor maximo de la
sefal de entrada, en porcentaje, en el que se desea que la valvula contintde
abriéndose. Cualquier valor por encima de este se ignorara, al considerarse

gue la valvula ya esta abierta. El valor por defecto es “100%".

«® Minimo de la SCS (al actuador): establece el valor minimo de la sefial de
salida, en porcentaje, que causa que la valvula comience a abrirse
(tensiones menores a este no tienen efecto en la vélvula). Se trata de una

caracteristica especifica de cada valvula. El valor por defecto es “0%”.

«® Maximo de la SCS (al actuador): establece el valor maximo de la sefial de
salida, en porcentaje, que causa que la valvula continte abriéndose (valores
superiores no tienen efecto en la valvula). Se trata de una caracteristica

especifica de cada valvula. El valor por defecto es “100%”.

Los cuatro parametros anteriores estan disponibles para cada valvula (en caso de

tener dos valvulas).

Notas:

& Es fundamental asegurarse de que los valores que se establezcan como

minimos sean menores que los que se establezcan como maximos.

«® Este escalado no afecta a otras funciones de mayor preferencia, como las

alarmas o la purga (ver ANEXO I: Prioridades del médulo de fan coil).

LIMITES DE VARIACION DE LA SENAL DE CONTROL:

«® Cambio minimo entre dos SCS sucesivas: establece el minimo cambio de
valor de la SCS (entre 0% a 10%) que hara que el dispositivo opere sobre la

valvula (control local) o actualice los objetos de control de la valvula (control
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remoto). Esto evita el movimiento continuo de la valvula en caso de que la

SCS cambie frecuentemente.

«® Tiempo minimo entre dos SCS sucesivas: establece el tiempo minimo que
debe transcurrir (de 0 a 3600 segundos o de 0 a 1440 minutos) entre dos
actuaciones sobre la valvula (control local), o entre envios de los objetos de
control de la valvula (control remoto). Esto evita el movimiento continuo de la

valvula en caso de que la SCS cambie frecuentemente.

Los dos pardmetros anteriores estan disponibles para cada valvula (en caso de tener

dos valvulas).

RETARDOS DE CAMBIO DE MODO:

Estos retardos se aplican a las conmutaciones entre modos (calentar a enfriar y
viceversa) y consisten en esperar un cierto tiempo antes de abrir la valvula del modo

de destino, una vez cerrada la valvula del modo de origen.

«® Retardo cambio calentar a enfriar: de 0 a 3600 segundos o de 0 a 1440

minutos.

«® Retardo cambio enfriar a calentar: de 0 a 3600 segundos o de 0 a 1440

minutos.

CONFIGURACION DE VALVULA(S) AVANZADA

& Apertura minima de valvula(s): habilita o0 no una pestafia adicional para

configurar el nivel minimo de apertura de la valvula. Véase la seccion 2.5.2.1.

2.5.2.1 APERTURA MINIMA DE LAS VALVULAS

Debido a diversas razones (tipo de instalacién, seguridad, temperaturas...), algunas
valvulas requieren del establecimiento de un minimo nivel de apertura, para

asegurar que siempre estan abiertas al menos a ese nivel.

El MAXinBOX FC 0-10V VALVE permite definir un nivel minimo de apertura para cada
una de las valvulas, de modo que nunca permanezcan en posiciones inferiores,

independientemente del valor de la SCS.

Esta funcién también conlleva la definicion de un umbral. En tal caso:
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«® Cuando la SCE actual sea menor que ese umbral, la valvula permanecera

totalmente cerrada.

« Mientras que SCE se halle entre el umbral y el minimo valor de la SCE (ver

seccion 2.5.2), la valvula permanecera a su minimo nivel de apertura.

& Cuando la SCE sea mayor que el minimo valor de la SCE, la valvula

adoptara la posicion determinada por el control de la valvula habitual.

Un umbral del 0% garantizara que la valvula nunca se cierre completamente. Se
proporciona una opcién adicional para indicar si este comportamiento debe estar

activo incluso con el médulo de fan coil apagado.
Nota:

« En caso de que el valor establecido sea mayor que el minimo valor de la
SCS (véase seccion 2.5.2), se considerard que la minima apertura se

corresponde con éste Ultimo.

PARAMETRIZACION ETS

La ventana Apertura minima de valvula(s) se habilita tras la activacién del parametro
correspondiente en la pestafia Valvula(s) (véase seccion 2.5.2):

GENERAL MCDO FRIO
FAN COIL
Canfiguracicn Apartura minima fric 0 %: o
Valvula(s)
Apertura minima de valvulais) Mode de activacion Umbral i
Ventilader
Umbral 0 %: a
MODO CALOR
Apertura minima calor 4] E: %
Modo de activacion Umbral v
Urnbral 0 E: a

Figura 14. Fan coil — Apertura minima de la valvula.

«® Apertura minima frio / calor: establece el valor minimo de apertura de la

vélvula (en porcentaje), de modo que nunca conmute a una posicion inferior.
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«® Modo de activacion: establece si esta restriccion debe aplicarse incluso

cuando el médulo de fan coil se encuentre apagado (“Incluso con fan coil

apagado”) o no (“Umbral’).
La opcion “Umbral” implica la configuracién del siguiente parametro:

» Umbral: establece el umbral de la SCE, en términos de porcentaje. Si no

se requiere ningun umbral, debera dejarse al “0%".

La configuracién anterior esta disponible para cada véalvula (en caso de tener dos

valvulas).

2.5.3 VENTILADOR

El control del ventilador del modulo de fan coil puede ser manual (la velocidad del

ventilador se controlard externamente, por ejemplo por el usuario) o automatico.

En el control automatico, la velocidad la controlara el propio médulo. Esto se hace de
acuerdo con hasta cuatro valores de umbral (dependiendo del numero de
velocidades disponibles), establecidos por el integrador. Estos umbrales definen el
rango de la SCE que corresponderd con cada velocidad disponible. Es decir, el
integrador debe definir qué velocidad se adoptara, mientras el médulo se encuentre en
modo automético, dependiendo del valor actual de la SCE. También puede definirse
una histéresis para evitar conmutaciones reiteradas de la velocidad del ventilador en

caso de que la SCE se mantenga en el entorno a uno de los umbrales definidos.

El integrador puede configurar si el usuario (desde una interfaz de control) podra

conmutar de un modo a otro, o si solo uno de los modos estara disponible.

Cuando ambos modos estén permitidos, un objeto de comunicacién permitira
conmutar de un modo a otro, mientras el correspondiente objeto de estado reflejara

el modo actual.
Ademas, el integrador puede configurar lo siguiente:

< Sila recepcion de ordenes manuales de cambio de velocidad durante el modo

automatico haran que se cambie al modo manual o no.

«® Un periodo de tiempo tal que en ausencia de 6rdenes de control manual

durante el mismo haga conmutar el modo de control a automético.

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

34


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

*Zennio MAXinBOX FC 0-10V VALVE

«® Que el control de la velocidad del ventilador cambie a modo automatico

siempre que se produzca un cambio en el modo enfriar / calentar.

Aparte de los modos de control de velocidad del ventilador, esta configuracion incluye

las siguientes opciones:

< Lavelocidad minima del ventilador permitida en modo manual mientras que
la valvula esté abierta, lo cual debe configurarse para cada valvula. Téngase en
cuenta que, para prevenir dafios en la instalacion, la velocidad 0 (ventilador
apagado) nunca estard disponible en modo manual mientras la valvula
esté abierta. Esto asegura que el ventilador permanezca en movimiento

siempre que la valvula esté abierta.

& Retardos. Véase seccion 2.5.3.1

® Modo silencioso: Véase seccion 2.5.3.2.

& Arranque personalizado. Véase seccion 2.5.3.3.

PARAMETRIZACION ETS

La pestafia Ventilador (Figura 15) es accesible por defecto una vez habilitado el

madulo de fan coil. Contiene los siguientes parametros:

OBJETOS DE ESTADO DE LA VELOCIDAD

& Objetos de velocidad individual (1 bit): habilita / inhabilita los objetos
binarios “[FCV1] Ventilador: velocidad x (estado)”, en donde “x” varia entre
0 y 4 (segun el numero de velocidades configuradas; véase seccion 2.5.1).
Estos objetos toman el valor “1” cuando el nivel de velocidad al que se

refieren se encuentra activo, o “0” si no.

«® Objeto enumerado (1 byte): habilita / inhabilita el objeto de un byte “[FCV1]
Ventilador: velocidad enumeracion (estado)”, que tomara valores entre 0 y

4 dependiendo del nivel actual de velocidad.

«® Porcentaje (1 byte): habilita / inhabilita el objeto de un byte “[FCV1]
Ventilador: velocidad porcentaje (estado)”, que toma valores entre 0% y

100% segun el nivel de velocidad actual y de acuerdo al estandar KNX.
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0%
1% — 100%
0%

0,4% — 50,2%
50,4% — 100%
0%

0,4% — 33,3%
33,7% — 66,6%
67% - 100%

Tabla 4. Control manual con objeto de porcentaje

Una velocidad

Dos velocidades

NIFRPOINIFP|IO|IFL|O

Tres velocidades

w

CONFIGURACION DEL CONTROL DE VELOCIDAD

® Modo de control del ventilador: Establece si la velocidad del ventilador sera

”

controlable en modo “Automatico”, “Manual” o “Automatico + Manual”.

En el dltimo caso, el modo inicial tras arranque del dispositivo es automatico.
Ademas, un objeto de un bit ‘{FCV1] Ventilador: manual/automatico”
permitira conmutar el modo en cualquier momento (valor “0” para automatico y
“1” para manual), mientras que “[FCV1] Ventilador: manual/automético

(estado)” informara al bus siempre que este cambie.

«® Tiempo para volver al modo auto: establece el tiempo (de 0 a 1440 minutos o
de 0 a 24 horas) tras el que, en caso de no haberse recibido 6érdenes de control
manual, el modo de control del ventilador volvera a modo automatico. El valor

“0” desactiva esta funcion.

& Cambiar a modo manual tras recibir orden de control manual: establece si,
ante la llegada de una orden de control manual mientras se estd en modo

automatico, se debe cambiar a modo manual o no.

Nota: este pardmetro permanece oculto a menos que se haya habilitado

alguno de los objetos de control de velocidad (ver mas abajo).

& Cambiar a modo auto tras cambio de modo enfriar/calentar: establece si
ante una orden de cambio de modo enfriar / calentar se debe activar el control

automético del ventilador, en caso de estar activo previamente el manual.

< Objeto de cambio automatico/manual: determina qué valor activara el control

automético y cudl el control manual, cuando se reciba a través del objeto
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“[FCVn] Ventilador: manual/automético”. Las opciones son: “0 = Automatico;

1 = Manual”’ (por defecto) o “0 = Manual; 1 = Automatico”.

GENERAL OBJETOS DE ESTADO DE LA VELOCIDAD
4 Fan coil
CONFIGURACIGN Objetos de velocidad individual (1 bit) [
VALVULA(S) Objeto enumerado (1 byte) ]
VENTILADOR Objeto porcentaje (1 byte) ]|
CONFIGURACION DEL CONTROL DE VELOCIDAD
Modo de eontrol del ventilador [Antomético + Manual vl
Tiempo para volver al modo auto 0 %
(0 = Deshabilitado)
E g
Cambiar a meda manual tras
recibir orden de control manual
Cambiar a medo auta tras ]
cambio de modo enfriar/calentar
Objeto de cambio autométice/manual 0 = Automatico; 1 = Manual -
UMBRALES DE VELOCIDAD (MODO AUTQ)
Umbral de disparo velocidad 1 1 % %
Umbral de dispare velocidad 2 26 % %
Umbral de dispare velocidad 3 51 % o
Umbral de dispare velocidad 4 76 % e
Histéresis 5 % %
Nota: "Umbral de disparc velocidad 1" sélo para modo calentar
(para modo enfriar = 0%)
OBJETOS DE CONTROL DE LA VELOCIDAD (MODO MAMNUAL)
Control individual (1 bit) =]
Control enumerado (1 byte)
Contrel parcentaje (1 byte) =
Control por pasos (1 bit) =
VELOCIDAD MINIMA (MODO MANUAL)
Velocidad manual minima con valvula [‘I vl
abierta en modo enfriar
Velocidad manual minima con vélvula ['I vl
abierta en modo calentar
CONFIGURACION DE VENTILADOR AVANZADA
Retardos =
Modo silencioso =
Arranque personalizado [
Figura 15. Fan coil — Configuracion del ventilador.
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UMBRALES DE VELOCIDAD (MODO AUTO)

«® Umbral de disparo velocidad X: establece el valor de la SCE (expresado en
porcentaje) que provocara una conmutacion a la velocidad X desde la
velocidad X-1, si se estd en modo automatico. Es decir, mediante los
umbrales sucesivos se definen los distintos rangos de la SCE a los que

corresponde cada velocidad del ventilador.

L]
-

Velocidades
ventilador
[ o%]

-
-

- . - -

D - . T
0% 100%
Umbralesy SCE1a3
(con histéresis)

«® Histéresis: Establece la histéresis (de 0% a 5%) para los umbrales
anteriores. Esto permite evitar cambios de velocidad continuos en caso de

que la SCE se mueva en torno uno de los umbrales definidos.

OBJETOS DE CONTROL DE LA VELOCIDAD (MODO MANUAL)

Con respecto al modo manual, el integrador debe seleccionar el tipo de objeto de

comunicacion que permita conmutar la velocidad del ventilador:

& Control individual (1 bit): habilita un objeto binario (‘{FCV1] Ventilador
manual: velocidad X”) por cada velocidad del ventilador. Estos objetos activan

la velocidad correspondiente cuando reciben el valor “1”.

& Control enumerado (1 byte): habilita un objeto de un byte (‘[FCV1]
Ventilador manual: control enumerado”) que conmuta la velocidad segun el

namero entero recibido (0, 1, 2, 3, 4).

Nota: para evitar dafios en la instalacion, en el control manual no estara

disponible la velocidad 0 (ventilador apagado) cuando la valvula esté abierta.

«® Objeto de porcentaje (1 byte): habilita un objeto de un byte (“FCV1]
Ventilador manual: control porcentaje”) que conmuta la velocidad al
recibirse desde el bus el valor de porcentaje correspondiente, conforme al
estandar KNX (ver Tabla 4).
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« Control por pasos (1 bit): habilita un objeto de un bit (“[FCV1] Ventilador
manual: control por pasos”) para aumentar (valor “1”) o reducir (valor “0”) la
velocidad de manera secuencial. Esta secuencia puede ser ciclica (un nuevo

paso tras el nivel maximo activa de nuevo el nivel minimo) o no.

1 o 1 1 -
Off "l Speed1 . Speed 2 7| Speed 3
0 T o o

Figura 16. Control del ventilador por pasos no ciclico (con 3 velocidades).

L
1 1 1l
Off "| Speed1 "l Speed2z 7| Speed3
- -~ M
0 0 0 F Y
0

Figura 17. Control del ventilador por pasos ciclico (con 3 velocidades).

Coentrol por pasos (1 bit)
Tipe [f\o ciclico - |
Habilitar un pasc para

cambiar a medo automatico

Posician del modo automético [.-'—'«utc- <-= Vel 0 .. Vel Max <-> Auto - |

Atencion: Mo es posible volver a modo manual con este comando si "Cambiar
a modo manual tras recibir orden de control manual® esta deshabilitado.

En la secuencia anterior se puede incluir un estado adicional: el modo
automatico de velocidad, que permitird al usuario activar ese modo

mediante el propio control de velocidad. Se permiten las siguientes opciones:

> Con control ciclico: la velocidad automatica serd un estado intermedio

entre ambos extremos de la secuencia.

» Con control no_ciclico: un parametro adicional (Posicién del modo

automéatico) permitira al integrador definir la posicion especifica del

control de velocidad automaético dentro de la secuencia.

e “Auto & Vel. 0 ... Vel. Max < Auto”: el modo automatico se

correspondera con los pasos inicial y final de la secuencia.
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o “Auto & Vel. 0 ... Vel. Max”: el modo automatico se correspondera con

el primer paso de la secuencia.

o “Vel. 0 ... Vel. Max <> Auto”: el modo automatico sera el dltimo paso

de la secuencia.

VELOCIDAD MINIMA (MODO MANUAL)

«® Velocidad manual minima con valvula abierta en modo enfriar: establece
una velocidad minima para asegurar que el ventilador nunca adopta
velocidades inferiores mientras la valvula de enfriar esté abierta y el control de
velocidad sea manual. Notese que la velocidad 0 no se permite en ninguiin caso

mientras la valvula esté abierta.

«# Velocidad manual minima con valvula abierta en modo calor: parametro

analogo al anterior, pero para el caso de la valvula de modo calentar.

CONFIGURACION DE VENTILADOR AVANZADA

& Retardos: habilita la funcién “Retardos”. Ver seccion 2.5.3.1.
® Modo silencioso: habilita la funcién “Modo silencioso”. Ver seccion 2.5.3.2.

Nota: esta funcion solo puede habilitarse si el control automatico del ventilador

esta disponible.

& Arranque personalizado: habilita la funcién “Arranque personalizado”. Ver

seccion 2.5.3.3.

2.5.3.1 RETARDOS

Es posible parametrizar una serie de retardos en el funcionamiento del ventilador:

& Retardos de cambio de modo: estos retardos se aplican al arranque del
ventilador tras un cambio de modo frio/calor, lo que puede ser Gtil para mejorar
el confort del usuario (una ventilacion inmediata tras el cambio de modo puede

resultar indeseable).

Téngase en cuenta que se puede retardar el cambio de modo en si mismo,
esto es, abrir una valvula mientras se cierra otra (véase seccion 2.5.2). En tal
caso, el tiempo total que el ventilador espera antes de responder a las 6rdenes

de control de velocidad seré la suma de ambos retardos.
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& Retardos de parada: en caso de que el médulo de fan coil no se haya
configurado para mantenerse siempre encendido, estos retardos se aplicaran

al apagado del ventilador después de que el propio moédulo se apague.

Es posible particularizar ambos retardos para cada modo (enfriar/calentar).

PARAMETRIZACION ETS

GEMERAL

RETARDOS DE CAMEIO DE MODO:
4 Fan coil
CONFIGURACION Retardo en el arrangue del ventilador tras 1 %:
Vﬁ-‘\L'\-‘ULA{S] cambio al modo enfriar (0 = Deshabilitado)
VEMTILADOR = - |
Retardos
Contrel Manual Retardo en el arranque del ventilador tras 1 E:
cambio al modo calentar (0 =
Deshabilitado)
s -
RETARDOS DE PARADA AL APAGADO:
{Deshabilitados durante cambio de modao)
) =]
Retardo para apagar el ventilador tras orden 1 =
de apagado, modo enfriar
{0 = Deshakilitado)
s -
: =
Retardo para apagar el ventilador tras orden 1 =
de apagado, modo calentar
{0 = Deshakilitado)
5 -

Figura 18. Fan coil — Retardos

La pestafia Retardos se muestra una vez activada la funciéon analoga (ver seccion

2.5.3) y presenta los siguientes parametros:

«® Retardo en el arranque del ventilador tras cambio al modo enfriar: fija un
retardo (de 0 a 3600 segundos o de 0 a 1440 minutos) desde que se

conmuta de calentar a enfriar y hasta que puede encenderse el ventilador.

« Retardo en el arranque del ventilador tras cambio al modo calentar:

analogo al parametro anterior, pero tras cambiar de modo enfriar a calentar.

«® Retardo para apagar el ventilador tras orden de apagado, modo enfriar:
establece un retardo (de 0 a 3600 segundos o de 0 a 1440 minutos) después

de apagar el modulo fan coil en modo enfriar. Es decir, establece un tiempo
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adicional de ventilacion tras el apagado del fan coil si previamente se estaba

en modo enfriar.

«® Retardo para apagar el ventilador tras orden de apagado, modo

calentar: analogo al parametro anterior, pero para el modo calentar.

2.5.3.2 MODO SILENCIOSO

El modo silencioso permite limitar la velocidad maxima durante el control automético

de la velocidad, lo que garantiza un nivel de ruido moderado.

Para ello, se dispone de un objeto binario que permite entrar a y salir del modo
silencioso cuando se desee, asi como de su correspondiente objeto de estado. Nétese
que activar el modo silencioso implica cambiar al modo de control de velocidad

automatico, en caso de que estuviera activo el control manual.

El mdédulo fan coil abandonara el modo silencioso si se produce una alarma u otra
orden de mayor preferencia (apagado, purga o cambio de modo). Véase el ANEXO I:

Prioridades del médulo de fan coil.

Por otro lado, entrar en el control manual estando el modo silencioso activo hara
que el dispositivo ignore esto Ultimo, aunque se retomara tras volver al modo de

control de ventilacion automatico.

Nota: la funcién del modo silencioso no podra habilitarse por parametro si no esta

disponible el control automatico de velocidad.

PARAMETRIZACION ETS

La pantalla Modo silencioso se muestra una vez habilitada la funcion homénima

(véase seccion 2.5.3) y contiene el siguiente parametro.

& Maxima velocidad permitida en modo auto: establece la maxima velocidad
permitida para la ventilacion mientras el modo silencioso esté activo (siempre y

cuando el control de la velocidad permanezca en modo automéatico).

Se puede entrar a o salir del modo silencioso enviando los valores “1” y “0”
(respectivamente) al objeto binario “[FCV1] Modo silencioso”, mientras que el objeto

“[FCV1] Modo silencioso (estado)” mostrara si este esta activo o no.
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GEMNERAL . . .

4 FANCOL Méxima velocidad permitida en modo auto |4 v]
Configuracion
Wahwulals)
Ventilador

W —

Modao silencioso

Figura 19. Fan coil — Modo silencioso

2.5.3.3 ARRANQUE PERSONALIZADO

Algunos sistemas requieren que, siempre que se encienda el ventilador tras
permanecer parado, permanezca en una cierta velocidad durante unos instantes,
de modo que se garantice la suficiente inercia antes del funcionamiento normal (esto

es, antes de adoptar la velocidad determinada por el médulo o por el propio usuario).

El MAXinBOX FC 0-10V VALVE proporciona la funcién de arranque personalizado a

fin de cumplir con este requisito.

PARAMETRIZACION ETS

La pestafia de Arranque personalizado es accesible una vez activada la funcién

homénima (véase seccion 2.5.3). Contiene los siguientes parametros:

GENERAL Velocidad del lizad [4 |
4 EANCOIL elocidad del arrangue perscnalizado -
Cenfiguracién Duracién del arrangue personalizado 3 %: s
Vahwula(s)

Ventilador

Arranque personalizado

Figura 20. Fan coil — Arranque personalizado

«® Velocidad del arranque personalizado: establece la velocidad en que el

ventilador debe permanecer durante el arranque.

«® Duracion del arranque personalizado: establece el tiempo (de 0 a 3600
segundos) durante el cual el ventilador debe mantener la velocidad

establecida en el parametro anterior antes de retomar el control habitual.
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2.6 FUNCIONES LOGICAS

Este modulo permite la ejecucién de operaciones numéricas o en ldgica binaria con
datos procedentes del bus KNX y enviar el resultado a través de objetos de

comunicacion especificamente habilitados a tal efecto en el actuador.

En el MAXinBOX FC 0-10V VALVE pueden implementarse hasta diez funciones
I6gicas diferentes e independientes entre si, completamente personalizables, que

consisten en un méaximo de cuatro operaciones consecutivas cada una.

La ejecucién de cada funcion puede depender de una condicién configurable, que sera
evaluada cada vez que active la funcién a través de objetos de comunicacion
especificos y parametrizables. El resultado tras la ejecucidn de las operaciones de la
funcién puede ser también evaluado de acuerdo a ciertas condiciones y después
enviarse (0 no) al bus KNX, todo lo cual podra hacerse cada vez que la funcion se
ejecute, peribdicamente o sélo cuando el resultado difiera del anterior.

Para obtener informacion especifica acerca del funcionamiento y los parametros
correspondientes, consultese la documentacién especifica “Funciones ldgicas”
disponible en la seccién de producto del MAXinBOX FC 0-10V VALVE de la pagina de

Zennio (www.zennio.com).
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2.7 TERMOSTATOS

El MAXinBOX FC 0-10V VALVE incorpora dos termostatos Zennio totalmente

personalizables, que pueden habilitarse de forma independiente.

Para obtener informacion especifica acerca del funcionamiento y los parametros
correspondientes, consultese la documentacion especifica “Termostato Zennio”
disponible en la seccién de producto del MAXinBOX FC 0-10V VALVE de la pagina de

Zennio (www.zennio.com).
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2.8 CONTROL MANUAL

El MAXinBOX FC 0-10V VALVE permite controlar manualmente el estado de sus
salidas binarias y analégicas de 0-10V mediante los pulsadores situados en la cara
superior del dispositivo. Asi pues, cada una de las salidas dispone de un pulsador

asociado.

Este control manual puede ejercerse de dos modos diferentes, denominados Modo
Test On (destinado al testeo de la instalacion durante la configuracion del dispositivo)
y Modo Test Off (destinado al uso en cualquier otro momento). Desde ETS se podra
configurar si el control manual estara disponible y, en tal caso, cual(es) de los dos
modos estara(n) permitido(s). Asi mismo, podra habilitarse por parametro un objeto

binario destinado a bloguear o desbloquear el control manual en tiempo de ejecucion.

Nota:

«® El modo Test Off (salvo que se haya inhabilitado por parametro) estara
disponible en todo momento sin necesidad de activacion especifica tras
descarga o reinicio.

«® Por el contrario, para acceder al modo Test On (salvo, igualmente, que se
haya inhabilitado por pardmetro), sera necesario mantener presionado el
pulsador de Prog/Test durante al menos tres segundos, hasta que el LED se
vuelva amarillo. En ese momento, al soltar el pulsador, el LED adquiere el
color verde para indicar que el modo Test Off ha dejado paso al modo Test
On. Una nueva pulsaciéon hara que el LED pase de nuevo a amarillo y
después se apague (tras soltar el boton). De esta forma, el dispositivo
abandonar4d el modo Test On. Téngase en cuenta que también se

abandonara este modo si tiene lugar un fallo de bus.
Modo Test Off

En este modo, las salidas del dispositivo pueden controlarse no sélo mediante las
ordenes enviadas a través de los objetos de comunicacion, sino también utilizando los

pulsadores fisicos situados en el dispositivo.

Al presionar cualquiera de ellos, se actia directamente sobre la salida como si se

hubiese recibido una orden a través del objeto de comunicacion correspondiente, de
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manera que no tendra efecto si la salida estad blogueada o en estado de alarma. Los

objetos de estado de las distintas funciones se enviaran de la forma habitual.

La accién ejecutada depende del tipo de salida y, en el caso de salidas analdgicas de
0-10V, del tipo de pulsacion. Para ambos tipos de salidas, las pulsaciones no tienen

efecto si la salida se inhabilita por parametro:

2 Salidas de relé:

» Sila salida se ha configurado como una salida binaria individual, una
pulsacién corta o larga har4 que se conmute su estado on/off (con
independencia del estado de las otras salidas binarias), el cual se envia
al bus KNX a través del objeto de estado asociado, si esta habilitado.

» Si la salida se ha configurado como parte del médulo de fan coil (es
decir, la salida se requerira para el control de velocidad del ventilador),
al presionar los pulsadores se conmutaran las velocidades conforme a
la parametrizacion (control de relés por conmutacién/acumulacion,

velocidad minima, etc.) y al estado actual de la valvula.

® Salida anal6gica 0-10V: las salidas analdgicas que se han configurado
como parte del médulo de fan coil (es decir, la que se vayan a utilizar para el

control local de las valvulas) no son controlables manualmente.

Sin embargo, en las salidas analégicas configuradas especificamente como

salidas individuales analégicas, la accién dependera del tipo de pulsacion:

» Pulsacién corta: es equivalente a una orden de regulacién de 0% a 100%

a través del objeto “[SAx] Valor de salida (control)”, dando lugar a una
sefal de salida de OV o 10V. Si el estado actual es mayor que 0%, la
orden de regulacion sera de 0% (0V), mientras que si el estado actual es
de 0% la orden de regulacion sera de 100% (10V).

» Pulsacién larga: el actuador empezara a aumentar o disminuir la velocidad
del ventilador progresivamente hasta que se deje de pulsar. El sentido de
regulacion controlado con pulsacién larga es siempre descendente salvo
gue el estado actual sea 0% (en tal caso, la regulaciéon sera ascendente).

El objeto de estado actualizado se envia cuando se suelta el botén, o
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cuando se alcanzan el maximo o el minimo. Un ciclo completo de

regulacion (de 0% a 100% o viceversa) dura 10 segundos.

® Salida inhabilitada: en el modo Test Off se ignorard cualquier pulsacion

sobre los botones de las salidas inhabilitadas por parametro.

En cuanto a las funcionalidades secundarias, el comportamiento del dispositivo
durante el modo Test Off sera el habitual. Las pulsaciones sobre los botones son
totalmente equivalentes a la recepcion desde el bus KNX de las 6rdenes de control

analogas.
Modo Test On

Una vez activado el modo Test On, las salidas so6lo se pueden controlar mediante la
accion directa sobre los pulsadores. Las 6rdenes que lleguen a través de objetos de

comunicacion se ignoraran, independientemente la salida a la que vayan dirigidas.

Dependiendo del tipo de salida, binaria o analbgica, el comportamiento ante una

pulsacién sobre el control manual provocara diferentes reacciones:

«® Salida binaria: el comportamiento es analogo al descrito en Modo Test Off,

aungue el objeto de estado no cambiara.

«® Salida analdgica 0-10V: el comportamiento es el mismo que el descrito para

el Modo Test Off, aunque el objeto de estado no cambiara.

& Salida inhabilitada: en el modo Test On, las salidas inhabilitadas se
comportardn como si estuvieran habilitadas, esto es, como se ha descrito

mas arriba (dependiendo de si son salidas binarias o analdgicas).

Cualquier otra funcionalidad secundaria dejar4d de tener efecto sobre las salidas
mientras el modo Test On esté activo, aunque se tendran en cuenta al abandonar el

Modo Test On. Tampoco se enviaran los objetos de estado.

Importante: en el estado de fabrica, el dispositivo se entrega con ambos modos de

control manual (modos Test OFF y Test ON) habilitados.
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PARAMETRIZACION ETS

El control manual se configura desde la una pestafa especifica que se puede

habilitar en la pantalla Configuracion (ver seccion 2.5.1).

GEMERAL
Control manual [Mcdo Test Off + Modo Test On - |
4 Control Manual
Configuracidn :Bloqueo del control manual? v
Valor [C' = Desbloguear; 1 = Bloquear - |
Inicializacion [Ultimo valor - |

Figura 21 Control manual.
Los dos Unicos parametros son:

«® Control manual: las opciones son “Deshabilitado”, “Sélo Modo Test Off”,
“S6lo Modo Test On” y “Modo_Test Off + Modo Test On” (por defecto).
Dependiendo de cual se seleccione, el dispositivo permitira el control manual

en modo Test Off, en modo Test On o en cualquiera de los dos. Téngase en
cuenta que, como ya se ha mencionado, para usar el modo Test Off no es
necesaria ninguna accion adicional, mientras que para cambiar al modo Test

On si es necesaria una pulsacion larga en el botén de Prog./Test.

& ¢Bloqueo del control manual?: la habilitacion de este parametro ofrece (a
menos que el parametro anterior se haya inhabilitado) un procedimiento
opcional para bloquear el control manual en tiempo de ejecucion. Para ello,
cuando se habilita esta casilla aparece el objeto “Bloquear el control

manual”, asi como dos nuevos parametros:

» Valor: define si el bloqueo/desbloqueo del control manual debe tener lugar
cuando se reciben los valores (a través del objeto mencionado

anteriormente) “0” y “1” respectivamente, o viceversa.

» Inicializacién: especifica como debe permanecer el control manual tras la
inicializacién del dispositivo (tras descarga de ETS o fallo de bus):

” o«

“‘Desblogueado”, “Blogueado” o, por defecto, “Ultimo valor” (en la primera

inicializacion se correspondera con “Desbloqueado”).
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2.9 CONTROL MAESTRO DE ILUMINACION

La funcién del control maestro de iluminacion ofrece la opcién de controlar el estado
de hasta doce fuentes de luz (o mas, si se enlazan entre si los controles maestros de
iluminacién de varios dispositivos Zennio) o de cualquier otro elemento funcionalmente
similar cuyo estado se transmita a través de un objeto binario y, en funcién de estos
estados, llevar a cabo una orden maestra cada vez que se reciba una cierta sefial de

disparo (de nuevo, un valor binario) a través de un objeto especifico.
Esta orden maestra consistira en:

«® Una orden de apagado general, si al menos uno de los hasta doce objetos

de estado se encuentra encendido.

«® Una orden de encendido de cortesia, si ninguno de los hasta doce objetos

de estado se encuentra encendido.

Téngase en cuenta que las 6rdenes de apagado y encendido anteriores no son
necesariamente un valor binario a enviar al bus; el integrador puede decidir qué
deber& enviarse al bus KNX en ambos casos: una orden de persiana, una consigna de
termostato (o una orden de cambio de modo), un valor constante, una escena... Sélo

el objeto de disparo y los doce objetos de estado deben necesariamente ser binarios.

El escenario mas comudn para este control de maestro de iluminacion podria ser una
habitacion de hotel con un pulsador maestro junto a la puerta. Al abandonar la
habitacion, el huésped tendra la posibilidad de pulsar el botén maestro y hacer que
todas las luces se apaguen juntas. Después, de vuelta a la habitacion y con todas las
luces apagadas, pulsando sobre el mismo botén sbélo se encenderd una luz en
particular (por ejemplo, la lampara mas cercana a la puerta). Esto es el encendido de

cortesia.

Ademas, es posible encadenar dos 0 mas modulos de control maestro de iluminacion
mediante un objeto especifico que representa el estado general de las fuentes de luz
de cada uno de los médulos. De este modo, se puede ampliar el nimero de puntos de
luz a controlar si el estado general de un médulo se utiliza como punto de luz adicional

en otro moédulo

http://www.zennio.com Soporte técnico: http://support.zennio.com

50


http://www.zennio.com/
http://support.zennio.com/

*Zennio MAXinBOX FC 0-10V VALVE

PARAMETRIZACION ETS

Al habilitar la funcion de Control de maestro de iluminacion se incluird una pestafia
especifica en el menu de la izquierda. Esta nueva pantalla de pardmetros contiene las

siguientes opciones:

«® Numero de objetos de estado: define el nimero de objetos de estado de un
bit requeridos. El minimo valor (por defecto) es “1” y el maximo es “12”. Estos

objetos se llaman “[CMI] Objeto de estado n”.

Ademas se incluye, en cualquier caso, el objeto de estado general “[CMI]
Estado general”, que se enviara al bus con el valor “1” siempre que alguno
de los objetos de estado anteriores esté a uno, y con el valor “0” si todos

estan a cero.

«® Valor de disparo: establece el valor (“0”, “1” o “0/1”, siendo este ultimo el
predeterminado) que activara, cuando se reciba a través de “[CMI] Disparo”,

la accion correspondiente (apagado general o encendido de cortesia).
«® Apagado general.

» Retardo: define un cierto retardo (que comienza una vez se ha recibido
el disparo) antes de la ejecucién del apagado general. El rango
permitido es de 0 a 255 segundos.

» Objeto binario: si se habilita, aparece el objeto “[CMI] Apagado
general: objeto binario”, que envia un “0” cuando se produce un

apagado general.

» Objeto de porcentaje: si se habilita, aparece el objeto “{CMI] Apagado
general: porcentaje”, que enviara un valor de porcentaje (configurable

en “Valor”) cada vez que se produce el apagado general.

» Escena: si se habilita, aparece el objeto “[CMI] Apagado general:
escena’, que enviara una orden de ejecutar/grabar escena
(configurable en “Accion” y “Numero de escena”) cada vez que se

produce el apagado general.

» Modo especial: si se habilita, aparece el objeto “[CMI] Apagado
general: modo especial”, que enviara un modo de termostato HVAC

(configurable en “Valor”, siendo las opciones disponibles “Auto”,
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“Confort”, “Standby”, “Econdémico” y “Proteccion”) cada vez que se

produce el apagado general.

Nota: las opciones anteriores no son mutuamente excluyentes; es posible

mandar valores de diferente tipologia al mismo tiempo.
«® Encendido de cortesia:

Los parametros disponibles aqui son completamente analogos a los relativos
al apagado general. Sin embargo, en este caso los hombres de los objetos
empiezan con “[CMI] Encendido cortesia (...)”. Por otro lado, no es posible
enviar érdenes de salvado de escenas en el encendido de cortesia (sélo se

permiten 6rdenes de ejecucion de escenas).

Nota: el objeto {CMI] Encendido de cortesia: objeto binario” envia el valor
“1” (al tener lugar el encendido de cortesia), mientras que “{CMI] Apagado
general: objeto binario” enviara el valor “0” (cuando se produce el apagado

general, como se explicé anteriormente).

GENERAL } =
4 Control maestro de iluminacidn fliperaidelabletiosdeletato ! =1
Configuracion
g Valor de disparo 041 - |
Apagado general
Retardo 0 g: x1s,
Objeto binario
Objeto de porcentaje O
Escena [
Mado especial O
Encendido de cortesia
Retardo 0 E: x1s.
Objeto binario
Objeto de porcentaje |
Escena D
Modo especial D

Figura 22 Control maestro de iluminacion.
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ANEXO I: PRIORIDADES DEL MODULO DE FAN COIL

El siguiente diagrama muestra las prioridades (de mayor a menor) de las diferentes

funciones u 6rdenes en el MAXinBOX FC 0-10V VALVE.

MAXinBOX FC 0-10V VALVE

Test On Apagado
(Control —> Alarma —> del médulo
manual) de fan coil
|
\%
Modo Cambio de
Purgado —> g s —>| modo calentar /
ventilacion :
enfriar
|
\%
Control manual Control
Posicion forzada —>| dela velocidad, —>| automatico de
modo silencioso la velocidad

Figura 23 Fan coil - Diagrama de prioridades
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ANEXO II: OBJETOS DE COMUNICACION

& “Rango funcional

restrinjan el estandar KNX o el propio programa de aplicacion.

muestra los valores que, independientemente de los permitidos por el bus dado el tamafio del objeto, tienen utilidad o un significado especifico, porque asf lo establezcan o

Numero Tamafio E/S Banderas Tipo de dato (DPT) Rango funcional Nombre Funcion
1 1 Bit - CT--- DPT_Trigger 0/1 Reset 0 Vuelve la tension -> Envia 0
2 1 Bit - CT--- DPT_Trigger 0/1 Reset 1 Vuelve la tension -> Envia 1
3 1 Bit E C--W- DPT_Enable 0/1 Bloquear el control manual 0 = Bloquear; 1 = Desbloquear
1 Bit E C--W- DPT_Enable 0/1 Bloquear el control manual 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
4 1 Byte E C--W -| DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Termostato] Escenas: entrada \Valor de escena
5, 35 2 Bytes E C--W- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 [[Tx] Fuente de temperatura 1 Temperatura de sensor externo
6, 36 2 Bytes E C--W- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 [[Tx] Fuente de temperatura 2 Temperatura de sensor externo
7, 37 2 Bytes S CTR-- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 [[Tx] Temperatura efectiva Temperatura efectiva de control
1=Confort
2=Standby .
8, 38 1 Byte E C--W- DPT_HVACMode 3-E P [Tx] Modo especial \Valor de modo de 1 byte
=Econdmico
4=Proteccion
9. 39 1 Bit E C--W- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: confort 0 = Nada; 1 = Disparo
! 1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: confort 0 = Apagado; 1 = Encendido
10. 40 1 Bit E C--W- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: standby 0 = Nada; 1 = Disparo
! 1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: standby 0 = Apagado; 1 = Encendido
11 41 1 Bit E C--W- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: econémico 0 = Nada; 1 = Disparo
! 1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: econdémico 0 = Apagado; 1 = Encendido
12 42 1 Bit E C--W- DPT_Ack 0/1 [Tx] Modo especial: proteccidn 0 = Nada; 1 = Disparo
! 1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 [Tx] Modo especial: proteccidn 0 = Apagado; 1 = Encendido
13,43 1 Bit E C--W -| DPT_Window_Door 0/1 [Tx] Estado de ventana (entrada) 0 = Cerrado; 1 = Abierto
14, 44 1 Bit E C--W- DPT_Ack 0/1 [Tx] Prolongacién de confort 0 = Nada; 1 = Confort Temporizado
1=Confort
2=Standby )
15, 45 1 Byte S CTR-- DPT_HVACMode - P [Tx] Modo Especial (estado) \Valor de modo de 1 byte
3=Economico
4=Proteccion
16. 46 2 Bytes E C--W- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 [[Tx] Consigna Consigna del termostato
! 2 Bytes E C--W- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 |[Tx] Consigna basica Consigna de referencia
17,47 1 Bit E C--W- DPT_Step 0/1 [Tx] Consigna (paso) 0 =-0.5°C; 1 = +0.5°C
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18, 48 2 Bytes E C--W-| DPT_Value_Tempd _6677%77%%’,%%_ [Tx] Consigna (offset) Valor de coma flotante
19, 49 2 Bytes S CTR-- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 |[Tx] Consigna (estado) Consigna actual
20, 50 2 Bytes S CTR-- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 [[Tx] Consigna basica (estado) Consigna basica actual
21,51 2 Bytes S CTR--| DPT_Value_Tempd _6677%77%%’,%%_ [Tx] Consigna (estado de offset) Valor actual del offset
22 52 1 Bit E C--W- DPT_Reset 0/1 [Tx] Reinicio de consigna Reinicio a valores por defecto
! 1 Bit E C--W- DPT_Reset 0/1 [Tx] Reiniciar offsets Reiniciar offset
23, 53 1 Bit E C--W- DPT_Heat_Cool 0/1 [Tx] Modo 0 = Enfriar; 1 = Calentar
24, 54 1 Bit S CTR-- DPT_Heat_Cool 0/1 [Tx] Modo (estado) 0 = Enfriar; 1 = Calentar
25, 55 1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 [Tx] On/Off 0 = Apagado; 1 = Encendido
26, 56 1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [Tx] On/Off (estado) 0 = Apagado; 1 = Encendido
27,57 1 Byte S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Tx] Variable de control (enfriar) Control PI (Continuo)
28, 58 1 Byte S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Tx] Variable de control (calentar) Control PI (Continuo)
29. 59 1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Variable de control (enfriar) Control de 2 puntos
! 1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Variable de control (enfriar) Control PI (PWM)
30. 60 1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Variable de control (calentar) Control de 2 puntos
! 1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Variable de control (calentar) Control PI (PWM)
31, 61 1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Frio adicional Temp >= (Consigna+Banda)=> "1"
32, 62 1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Calor adicional Temp <= (Consigna-Banda)=> "1"
26, G5 1 Bit s |cTr-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Estado de PI (enfriar) 802 Sefial PIa 0%; 1 = Sefial PT mayor que
34, 64 1 Bit s |cTr-- DPT_Switch 0/1 [Tx] Estado de PI (calentar) 802 Sefial Pl .a 0%j 1 = Sefial PT mayor que
65, 69, 73, 77 2 Bytes S CTR-- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 |[Ex] Temperatura actual \Valor del sensor de temperatura
66, 70, 74, 78 1 Bit S CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Sobreenfriamiento 0 = No alarma; 1 = Alarma
67,71,75,79 1 Bit S CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Sobrecalentamiento 0 = No alarma; 1 = Alarma
68, 72, 76, 80 1 Bit S CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de sonda 0 = No alarma; 1 = Alarma
81 1 Byte E C--W -| DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Detec. Mov.] Escenas: entrada Valor de escena
82 1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Detec. Mov.] Escenas: salida \Valor de escena
83, 112, 141, 170 1 Byte S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] Luminosidad 0-100%
84, 113, 142, 171 1 Bit S CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de circuito abierto 0 = No error; 1 = Circuito abierto
85, 114, 143, 172 1 Bit S CTR-- DPT_Alarm 0/1 [Ex] Error de cortocircuito 0 = No error; 1 = Cortocircuito
86, 115, 144, 173 1 Byte S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] Estado de presencia (Porcentaje) [0-100%
1=Confort
87, 116, 145, 174 | 1 Byte s |cTR--| DPT_HVACMode 2=Standby [Ex] Estado de presencia (HVAC) Auto, Confort, Standby, Econémico,

3=Econdmico
4=Proteccion

Proteccion
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1 Bit S CTR-- DPT_Occupancy 0/1 [Ex] Estado de presencia (Binario) \Valor binario
88, 117, 146, 175 1 Bit S CTR-- DPT_Ack 0/1 ([elzzl]asc?tector de presencia: salida de 1 = Movimiento detectado
89, 118, 147, 176 1 Bit E C--W-| DPT Window Door 0/1 [EX] Dls.parador de deteccion de \Valor blpano para disparar la deteccion de
presencia presencia
90, 119, 148, 177 1 Bit E C--W- DPT_Ack 0/1 [Ex] Deteccion de presencia: entrada de [0 = Nada; 1 = Deteccidon desde dispositivo
esclavo esclavo
91, 120, 149, 178 | 2Bytes | E |C--W -| DPT_TimePeriodSec 0 - 65535 Liglgetecc'on de presencia: tiempo de |4 gog3g
92,121, 150,179 | 2Bytes | E |C--W - | DPT_TimePeriodSec 1- 65535 [Fx] Deteccion de presendia: tiempo de ;65535 s,
93, 122, 151, 180 1 Bit E C--W- DPT_Enable 0/1 [Ex] Deteccidn de presencia: habilitar |Dependiente de los parametros
94, 123, 152, 181 1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex] Deteccion de presencia: dia/noche [Dependiente de los parametros
95, 124, 153, 182 1 Bit S CTR-- DPT_Occupancy 0/1 E)Eﬁ]paDC?giCC'on de presencia: estado de 0 = No ocupado; 1 = Ocupado
96, 125, 154, 183 | 1 Bit E |c--w- DPT_Ack 0/t [Ex] Deteccién de movimiento externo [0 = Nada; 1 = Deteccion de un sensor
97,102, 107, 126, L.
131, 136, 155,160, | 1Byte | S |cTR-- DPT_Scaling 0% - 100% Egglcgcng gtado de deteccion 0-100%
165, 184, 189, 194 )
1=Confort
98, 103, 108, 127, ~ P
132, 137, 156, 161, | 1Byte | S |CcTR--| DPT_HVACMode 2=Standby [Ex] [Cy] Estado de deteccién (HVAC) [Auto, Confort, Standby, Economico,
3=Econdmico Proteccion
166, 185, 190, 195 s
4=Proteccion

99, 104, 109, 128,
133, 138, 157, 162, 1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Cy] Estado de detecciéon (Binario) [Valor binario
167, 186, 191, 196
100, 105, 110, 129,
134, 139, 158, 163, 1 Bit E C--W- DPT_Enable 0/1 [Ex] [Cy] Habilitar canal Dependiente de los parametros
168, 187, 192, 197
101, 106, 111, 130,
135, 140, 159, 164, 1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Cy] Forzar estado 0 = No deteccién; 1 = Deteccidn
169, 188, 193, 198

199 1 Byte E |C--W-| DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Salidas] Escenas 2 ) 23)(Ejecutar 1-64); 128 - 191 (Salvar
200, 208. 216. 224 1 Bit E C--W- DPT_BinaryValue 0/1 [Sx] Encender/Apagar N.A. (0=Abrir relé; 1=Cerrar relé)

! ! ! 1 Bit E |C--W-| DPT_BinaryValue 0/1 [Sx] Encender/Apagar N.C. (O=Cerrar relé; 1=Abrir relé)

201, 209, 217, 225 1 Bit S CTR-- DPT_BinaryValue 0/1 [Sx] Encendido/Apagado (Estado) 0=Salida apagada; 1=Salida encendida
202, 210, 218, 226 1 Bit E C--W- DPT_Enable 0/1 [Sx] Bloquear 0=Desbloquear; 1=Bloquear
203, 211, 219, 227 1 Bit E C--W- DPT_Start 0/1 [Sx] Temporizacion 0=Apagar; 1=Encender
204, 212, 220, 228 1 Bit E C--W- DPT_Start 0/1 [Sx] Intermitencia O=Parar; 1=Comenzar
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1 Bit E C--W- DPT_Alarm 0/1 [Sx] Alarma 0=Normal; 1=Alarma
205, 213, 221, 229 -
1 Bit E C--W- DPT_Alarm 0/1 [Sx] Alarma 0=Alarma; 1=Normal
206, 214, 222,230 | 1 Bit E |c--w- DPT Ack 0/1 [Sx] Desenclavar alarma aAl'grrnT?O + Desenclavar=1 => Fin de
207, 215, 223, 231 1 Bit S CTR-- DPT_State 0/1 [Sx] Tiempo de aviso (Estado) 0=Normal; 1=Aviso
232, 238, 244, 250 1 Bit E C--W- DPT_Enable 0/1 [Ex] Bloquear entrada 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] 0 Envio de 0
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] 1 Envio de 1
1 Bit E CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Conmutar 0/1 Conmutacioén 0/1
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Subir persiana Envio de 0 (Subir)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Subir/Bajar persiana [Conmutacion 0/1 (Subir/Bajar)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 gE;(i%a[‘PUIS' Corta] Parar persiana / paso Envio de 0 (Parar/Paso arriba)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 gIE);}o[Puls. Corta] Parar persiana / paso Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Parar persiana / paso Conmutacion 0/1 (Parar/Paso arriba/abajo)
conmutado
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
4 Bit CT--~- [DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [Ex] [Puls. Corta] Aumentar luz Aumentar luz
233, 239, 245, 251 0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
4 Bit CT=-~-~- |DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [Ex] [Puls. Corta] Disminuir luz Disminuir luz
0x9 (Subir 100%)
OxF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
4 Bit CT--- [DPT_Control_Dimming 0x8 (bétener) I[EZX] [Puls. Corta] Aumentar/Disminuir Conmutacién aumentar/disminuir luz
0x9 (Subir 100%)
OXF (Subir 1%)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Luz On Envio de 1 (On)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Luz Off Envio de 0 (Off)
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1 Bit E CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Corta] Luz On/Off Conmutacion 0/1
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Corta] Ejecutar escena Envio de 0-63
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Corta] Grabar escena Envio de 128-191
1 Bit E/S |ICTRW - DPT_Switch 0/1 [Ex] [Interruptor/Sensor] Flanco Enviode 0o 1
1 Byte CT--- |DPT_Value_1_Ucount 0- 255 Egﬂe[rzl;'s' Corta] Valor constante 0-255
1 Byte CT--- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Corta] Valor constante 0% - 100%
(porcentaje)
2 Bytes CT--- |DPT Value 2 Ucount 0 - 65535 Egﬂe[r'z")”s' Corta] Valor constante 0 - 65535
. -671088.64 - [Ex] [Puls. Corta] Valor constante (coma
2 Bytes CT 9.XXX 670760.96 flotante) \Valor en coma flotante
233, 234, 239, 240, . - ¢
245, 246, 251, 252 2 Bytes S CTR DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [Ex] [Cont. Pulsos] Contador Numero de pulsos
1Byte | E |C--w-|  DPT Scaling 0% - 100% Eiﬁﬂri'fj‘;'f Corta] Estado de la persiana |0, _ arriba: 1009% = Abajo
234, 240, 246, 252
1Byte | E |[C--w- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Corta] Estado del regulador g, _ 140,
de luz (entrada)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] O Envio de 0
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] 1 Envio de 1
1 Bit E CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Conmutar 0/1 Conmutacion 0/1
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Subir persiana Envio de 0 (Subir)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Bajar persiana Envio de 1 (Bajar)
1 Bit CT--- DPT_UpDown 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Subir/Bajar persiana [Conmutacion 0/1 (Subir/Bajar)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 g'fi‘i{)‘,gpu's' Larga] Parar persiana / paso |e o de 0 (Parar/Paso arriba)
1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 gig}o[Puls. Larga] Parar persiana / paso Envio de 1 (Parar/Paso abajo)
235, 241, 247, 253 1 Bit CT--- DPT_Step 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Parar persiana / paso Conmutacion 0/1 (Parar/Paso arriba/abajo)
conmutado
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)
4 Bit CT=-~-~- |DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [Ex] [Puls. Larga] Aumentar luz f:li'lé‘cairé%a -> Aumentar; Soltar -> Detener
0x9 (Subir 100%) 9
OxF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
: o e Micri )
4 Bit CT--- |DPT_Control_Dimming| X1 (Reducir 100%) |-e 1 rpis. Larga] Disminuir luz f:g'i'lz';;ggna > Disminuir; Soltar -> Detener
0x8 (Detener)
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0x9 (Subir 100%)

OXF (Subir 1%)
0x0 (Detener)
0x1 (Reducir 100%)

4 Bit CT--- |DPT_Control_Dimming 0x8 (Detener) [Ex] [Puls. Larga] Aumentar/Disminuir [Puls. Larga -> Aumentar/Disminuir; Soltar -

0x9 (Subir 100%) luz > Detener regulacién
OXF (Subir 1%)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Luz On Envio de 1 (On)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Luz Off Envio de 0 (Off)
1 Bit E CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Larga] Luz On/Off Conmutacion 0/1
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Larga] Ejecutar escena Envio de 0-63
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Larga] Grabar escena Envio de 128-191

[Ex] [Interruptor/Sensor] Alarma:

1 Bit S CTR-- DPT_Alarm 0/1 , Y - 1 = Alarma; 0 = No alarma
averia, sabotaje, linea inestable
L -671088.64 - [Ex] [Puls. Larga] Valor constante
2 Bytes CT 9. XXX 670760.96 (coma flotante) \Valor en coma flotante
2 Bytes CT--- |DPT Value_2 Ucount 0 - 65535 [Ex] [Puls. Larga] Valor constante 0 - 65535
(entero)
1 Byte CT--- DPT Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Larga] Valor constante 0% - 100%
(porcentaje)
1 Byte CT--- |DPT Value 1 Ucount 0- 255 [Ex] [Puls. Larga] Valor constante 0-255
(entero)
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Doble] 0 Envio de 0
1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Doble] 1 Envio de 1
1 Bit E CT-W- DPT_Switch 0/1 [Ex] [Puls. Doble] Conmutar 0/1 Conmutacion 0/1
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Doble] Grabar escena Envio de 128-191
1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [Ex] [Puls. Doble] Ejecutar escena Envio de 0-63
- T--- - . - . -
236, 242, 248, 254 1 B!t C DPT_Trigger 0/1 [Ex] [Soltar Puls Largé]. F.’arar persiana Soltar. > Pérar per5|an'a' '
1 Bit E C--W- DPT_Reset 0/1 [Ex] [Cont. Pulsos] Reiniciar 0 = Sin accion; 1 = Reiniciar
1Byte | E |[C--wW- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Larga] Estado del regulador |5/, _ 1000,
de luz (entrada)
237, 243, 249, 255 Ex] [Puls. L Estado de | i
1Byte | E |C--w- DPT_Scaling 0% - 100% [Ex] [Puls. Larga] Estado de la persiana |,o, _ arriba: 100% = Abajo

(entrada)

256, 257, 258, 259,
260, 261, 262, 263,
264, 265, 266, 267, 1 Bit E C--W- DPT_Bool 0/1 [FL] (1 bit) Dato de entrada X Dato de entrada binario (0/1)
268, 269, 270, 271,
272, 273, 274, 275,
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276, 277, 278, 279,
280, 281, 282, 283,
284, 285, 286, 287
288, 289, 290, 291,
ggé: gg;: %gg: %gg: 1 Byte E C--W - |DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] (1 byte) Dato de entrada X Dato de entrada de 1 byte (0-255)
300, 301, 302, 303
304, 305, 306, 307,
g(l)gj g(l)g: gig: gié: 2 Bytes E |[Cc--w- DPSTBZ,'SITI?;_SlT'S'l - [FL] (2 bytes) Dato de entrada X Dato de entrada de 2 bytes
316, 317, 318, 319
?;,)22%, 332215’, 332226,, 3322?;’ 4 Bytes E C--W - | DPT_Value_4_Count - [FL] (4 bytes) Dato de entrada X Dato de entrada de 4 bytes
1 Bit S CTR-- DPT_Bool 0/1 [FL] Funcién X - Resultado (1 bit) Booleano
1 Byte S CTR--|DPT_Value_1_Ucount 0 - 255 [FL] Funcién X - Resultado (1 byte) Sin signo
328, 329, 330, 331, | 2 Bytes S CTR--|DPT_Value_2_Ucount 0 - 65535 [FL] Funcién X - Resultado (2 bytes) Sin signo
332, 333, 334, 335, | 4 Bytes S CTR--| DPT_Value_4_Count [FL] Funcién X - Resultado (4 bytes) Con signo
336, 337 1 Byte S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FL] Funcion X - Resultado (1 byte) Porcentaje
2 Bytes S CTR-=--| DPT_Value_2_Count -32768 - 32767 [FL] Funcion X - Resultado (2 bytes) Con signo
2 Bytes S CTR-- DPT_Value_Temp -273,00 - 670760,00 |[FL] Funcién X - Resultado (2 bytes) Flotante
338, 341 1 Byte E C--WU DPT_Scaling 0% - 100% [SAX] Valor de salida (control) 0 - 100 %
339, 342 1 Byte S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [SAX] Valor de salida (estado) 0 - 100 %
340, 343 1 Bit E C--WUu DPT_Enable 0/1 [SAx] Bloqueo 0 = Desbloquear; 1 = Bloquear
344 1 Byte E/S |CTR W -| DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [FCV] Escenas 0 - 63 (Ejecutar 1 - 64)
345 1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 [FCVx] On/Off 0 = Off; 1 = On
346 1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [FCVx] On/Off (estado) 0 = Off; 1 = On
347 1 Bit E C--W- DPT_Heat_Cool 0/1 [FCVx] Modo enfriar/calentar 0 = Enfriar; 1 = Calentar
348 1 Bit S CTR-- DPT_Heat_Cool 0/1 [FCVx] Modo enfriar/calentar (estado) |0 = Enfriar; 1 = Calentar
349 1 Bit E C--W- DPT_Enable 0/1 [FCVx] Modo silencioso 0 = Deshabilitar; 1 = Habilitar
350 1 Bit S CTR-- DPT_State 0/1 [FCVx] Modo silencioso (estado) 0 = Inactivo; 1 = Activo
351 1 Bit E C--W- DPT_Enable 0/1 [FCVx] Modo ventilacion 0 = Deshabilitar; 1 = Habilitar
352 1 Bit S CTR-- DPT_State 0/1 [FCVx] Modo ventilacién (estado) 0 = Inactivo; 1 = Activo
e 1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 [FCVx] Ventilador: manual/automatico [0 = Automatico; 1 = Manual
1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 [FCVx] Ventilador: manual/automatico [0 = Manual; 1 = Automatico
» 1Bt | S |CTR--|  DPT_Switch 0/1 Loy cnladors manual/automatico o — automatico; 1 = Manual
18t | S |CTR-- DPT_Switch 0/1 Ezgt\;’é]o;/e”t"ado“ manual/automatico o, _ vanyal; 1 = Automatico
355 1 Bit E C--W- DPT_Step 0/1 [FCVx] Ventilador manual: control por [0 = Disminuir; 1 = Aumentar
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pasos
= 3573'6%58' 3591 4 Bit E |c--w- DPT_Switch 0/1 [FCVx] Ventilador manual: velocidad X |0 = Off; 1 = On
i, 3623’6:;63’ 234 1 Bit S CTR-- DPT_State 0/1 [FCVx] Ventilador: velocidad X (estado) [0 = Inactiva; 1 = Activa
366 1 Bit E C--W- DPT_Ack 0/1 [FCVx] Desenclavar alarma A.Iarma = inactiva + desenclavar = 1 =>
Fin de alarma
367 368 1 Bit E C--W- DPT_Alarm 0/1 [FCVx] Alarma X: disparo 0 = Activa; 1 = Inactiva
! 1 Bit E C--W- DPT_Alarm 0/1 [FCVx] Alarma X: disparo 0 = Inactiva; 1 = Activa
1 Byte E |c--w-|DPT value 1 Ucount 0- 255 [FCVx] Ventilador manual: control 0=V0; 1=Vl
enumerado
1Byte | E |C--w-|DPT Value 1 Ucount 0- 255 [FCVx] Ventilador manual: control 0=V0;1=Vl2=V2
enumerado
369 FCVx] Ventilad I: control
1Byte | E |C--w-|DPT Value 1 Ucount 0-255 [FCVX] Ventilador manual: contro 0=V0;1=V1;2=V2;3=V3
enumerado
1Byte | E |C--w-|DPT value 1 Ucount 0-255 [FCVx] Ventilador manual: control 0=V0:1=V1;2=V2;3=V3;4=V4
enumerado
iByte | S |CTR--|DPT value 1 _Ucount 0 - 255 [FCVx] Ventilador: velocidad 0=V0;1=V1
enumeracion (estado)
1Byte | S |CTR--|DPT Value 1 Ucount 0-255 [FCVx] Ventilador: velocidad 0=V0;1=V1;2=V2
370 enumeracion (estado)
1Byte | S |CTR--|DPT Value 1 Ucount 0-255 [FCVx] Ventilador: velocidad 0=V0;1=V1;2=V2;3=V3
enumeracion (estado)
1 Byte S |cTR--|DPT_value_1_Ucount 0 - 255 [FCVx] Ventilador: velocidad 0=V0;1=V1;2=V2;3=V34=V4
enumeracion (estado)
1Byte | E |C--w- DPT_Scaling 0% - 100% [FCVx] Ventilador manual: control [0]% = VO; [0,4...100]% = V1
porcentaje
. [FCVx] Ventilador manual: control [0]% = VO; [0,4...50,2]% = V1,
- - - 0/ - [) ’ ’ ’ ’
1 Byte E C w DPT_Scaling 0% - 100% porcentaje [50,6...100]% = V2
371 . [FCVx] Ventilador manual: control [0]% = VO; [0,4...33,3]% = V1,
- - - 0fy - 0, ’ A i ’
1 Byte E |C--W DPT_Scaling 0% - 100% porcentaje [33,7...66,7]% = V2; [67,1...100]% = V3
) ] [0]% = VO; [0,4...25,1]% = V1;
1Byte | E |C--w- DPT_Scaling 0% - 100% [';f;’e’ﬂt;’%”t"ador manual: control [25,5...50,2]% = V2; [50,6...75,3]% = V3;
P J [75,5...100]% = V4
1Byte | S |CcTR-- DPT_Scaling 0% - 100% Ezgt\; ’é]o;’e”t"ado“ velocidad porcentaje |/ _ go,: v1 = 100%
1 Byte s |cTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FCVx] Ventilador: velocidad porcentaje |/, _ go4,. \1 = 50,2%; V2 = 100%
372 (estado)
i . i ] = 0%: = % = %+ =
1 Byte S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FCVx] Ventilador: velocidad porcentaje [VO = 0%; V1 = 33,3%; V2 = 66,7%; V3
(estado) 100%
1 Byte S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FCVx] Ventilador: velocidad porcentaje VO = 0%; V1 = 25,1%; V2 = 50,2%; V3 =
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(estado) 75,3%; V4 = 100%
_ ) ) ) [FCVx] Ventilador manual: duracién del |, _ D1
2 Bytes E/S |[CTRW DPT_TimePeriodSec 0 - 3600 control manual 0 = Siempre; 1 - 3600 s
373 2 Bytes | E/S |CTRW -| DPT_TimePeriodMin 0 - 1440 [FCVx] Ventilador manual: duracion del |, _ giompre: 1 - 1440 min
control manual
2 Bytes E/S |CTR W -| DPT_TimePeriodHrs 0-24 [FCVX] Ventilador manual: duracion del 0 = Siempre; 1 -24h
control manual
374 1 Byte E |C--W- DPT_Scaling 0% - 100% Li(f:r\{:g Sefial de control de entrada [0...1001%
375 1Byte | E |[C--w- DPT_Scaling 0% - 100% E';g]’;]arse”a' de control de entrada [0...100]%
1 Byte S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FCVx] Valvula enfriar (estado) [0...100]%
376 1 Byte S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FCVx] Valvula enfriar: sefial de control [[0...100]%
1 Byte S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FCVx] Valvula (estado) [0...100]%
1 Byte S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FCVx] Valvula: senal de control [0...100]%
1 Byte S CTR-- DPT_Scaling 0% - 100% [FCVx] Valvula calentar (estado) [0...100]%
377 2 : sef
1Byte | S |cTR-- DPT_Scaling 0% - 100% Ezﬁ;’r’é]l hCAEUIE LU S [0...100]%
378 1 Bit E C--W- DPT_Start 0/1 [FCVx] Valvula: purga valvula de frio 0 = Paro; 1 = Marcha
378, 380 1 Bit E C--W- DPT_Start 0/1 [FCVx] Valvula: purga 0 = Paro; 1 = Marcha
379 1 Bit s [cTRr-- DPT_State 0/t Ezgt\;’é]o;’a'v“'a: purga vélvula de frio |, _ 1o ivo: 1 = Activo
379, 381 1 Bit S CTR-- DPT_State 0/1 [FCVx] Valvula: purga (estado) 0 = Inactivo; 1 = Activo
380 1 Bit E C--W- DPT_Start 0/1 [FCVx] Valvula: purga valvula de calor [0 = Paro; 1 = Marcha
381 1 Bit s |cTr-- DPT_State 0/1 Ezgt\;’é]o;’a"’“'a: purga vélvula de calor |, _ 1o ivo: 1 = Activo
382 1 Bit E C--W- DPT_Enable 0/1 [FCVx] Posicion forzada (enfriar) 0 = Deshabilitar; 1 = Habilitar
383 1 Bit s |cTR-- DPT_State 0/1 [FCVx] Posicion forzada (enfriar) 0 = Inactivo; 1 = Activo
(estado)
384 1 Bit E C--W- DPT_Enable 0/1 [FCVx] Posicion forzada (calentar) 0 = Deshabilitar; 1 = Habilitar
385 1 Bit s |cTR-- DPT_State 0/1 Ezgt\;’é]o;’ osicion forzada (calentar) 0 = Inactivo; 1 = Activo
386 1 Bit CT--- DPT_Trigger 0/1 [Heartbeat] Objeto para enviar '1' Envio de '1' periddicamente
387 1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 [CMI] Disparo Dispara el control maestro de iluminacion
388, 389, 390, 391,
392, 393, 394, 395, 1 Bit E C--W- DPT_Switch 0/1 [CMI] Objeto de estado X Estado binario
396, 397, 398, 399
400 1 Bit S CTR-- DPT_Switch 0/1 [CMI] Estado general Estado binario
401 1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 [CMI] Apagado general: objeto binario |[Envio de apagado
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402 1 Byte CT--- DPT_Scaling 0% - 100% [CMI] Apagado general: porcentaje 0-100%
403 1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [CMI] Apagado general: escena Envio de escena
1=Confort
404 1 Byte CT--- DPT_HVACMode %=Star)dby [CMI] Apagado general: modo especial Auto, C.o'nfort, Standby, Economico,
3=Econdémico Proteccion
4=Proteccion
405 1 Bit CT--- DPT_Switch 0/1 LoM] Encendido de cortesia: 0bjeto |enyio de encendido
406 1 Byte CT--- DPT_Scaling 0% - 100% [CMI] Encendido de cortesia: porcentaje [0-100%
407 1 Byte CT--- DPT_SceneControl 0-63; 128-191 [CMI] Encendido de cortesia: escena Envio de escena
1=Confort
408 1 Byte CT--- DPT_HVACMode %=Star)dby [CMI]_Encendldo de cortesia: modo Auto, C_o,nfort, Standby, Econdomico,
3=Econdémico especial Proteccion
4=Proteccion
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Unete y envianos tus consultas
sobre los dispositivos Zennio:
http://support.zennio.com

Zennio Avance y Tecnologia S.L.
C/ Rio Jarama, 132. Nave P-8.11
45007 Toledo (Spain).

Tel. +34 925 232 002.
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